Sensor laser de triangulacion Q5X con modo dual
para la deteccion de interferencia mare sensors,more soltton

Guia de inicio rapido

Sensorlaser CMOS de clase 2 can salida dual. Patenle pandienta

Esta guia asia disefada para ayudark ainstalar v configurar Sansor EBser de inangulacion Q5% con modo dual para la deteccdn de ntarleran-
cia. Para aobtenar informacian complela acerca de la programacion, desempeno, solucion de problemas, dimansionas, y actesonos, por favar

consdlte el Manual de Instruccionas vistando waww.bannarenginaanng.com. Busque el p/n 2188902 para vear &l Manual de Instruccionas . El uso
de aste documenta asume qué al usuario asta lamiliarzado con los estandares ¥ practic as ndustriales parnantes.

'& ADVERTENCIA:

*+  Nouseeste dispositivo para proteccion de personal

+  Elusode este dispositivo para proteccion del parsonal podria provocar lasiones graves o la mueare.

=  Esta dispositivo na incluye al areuitd redundante can auld monilored necasand para pemilr Su uso an las aplica-
ciones de seguridad de parsonal. Una falla o un desperfecio del dispositvo puade causar una condicion de salida
energizada (encendido) o desanergizada (apagada).

Caracteristicas

El Q55X tena tres caracleristicas principales.,

Jmagen 1: Caracieriwicar Q15X 1. Dosindicadores de salida (ambar)
2. Maonitar
4. Botones

FPantalla e indicadores
La pantalla es una LED de 4 dignos v 7 segmeantos. El modo de ajacucion e la vista principal que se muastra.

Para s modos JRET, JBGS | 2 puntas, BGS, FGE v DYN TEACH, la pantalla muasira la destancia actual al obptive en cantimetras. Para al
modo da APRENDIZAJE dual, la pantalla muestra el porcantag austado a la supearhicie de refarancia aprandida. Un valor de pantalla da

HEEF indica que aun no 2@ ha ensanado al sensar.

magen £ Pandata en o mods de giecucian

1 2 1. Indicador de estabildad (5TBE-Verda)
2. Indicadores de APRENDIZAJE acinvos
«  FLO:Ambar
- RET: Ambar
. BGS: Ambar
Indicador de salida Indicadores de AFRENDIZAJE actives [FLO, RET, BGS)
«  Activado: La salda esla acivada * RET actwado: Modo de APRENDIZAJE retrorraflaciante con
« Desachivado: La salda esta desacivada intarferenca (predeterminada)
Indicador de estabilidad (STB) - BG S acivado: Se ha selecoionado el modo de APRENDI-

ZAJE de supresion de tondo de interferencia

= RETy BGS activados: 5 ha selecoonado al moda de
APREMDIZAJE de suprasion de pamer plana

= BG5Sy FLO actvados: S ha sekccwonado al mada de
APREMDIZAJE de supreson de lando

«  FLOwRET activados: Se hasalaccionado el moda de
APRENDIZAJE dinamica

*«  RET,FLO vy BGS todos desacivados: Se ha seleccionada al
modo da APRENDIZAJE da dos puntos

« RET,FLO vy BGS, wdos activados: Sa ha seleccionada al
moda da APRENDIZAJE dual

= Activado: Safal estable dentro del rango de datecaon espaci-
ficada

«  Imeamitente: Senal marginal (exceso de ganancia bag), al
abpetvo esta fuara de las limies dal rango de detaccdn espa-
cihcada, o exste una condicion da pico multipks

«  Desactivadal Mo sa ha detectado ningan objetvo dentra del
rango de detaccian aspacificado
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Botones
LHilica los botanes del sensar (SELECT ) TEACH), (+)[CHLICH2)}y (- MODE) para programar @l sansar.

dmagen 1:DEFpagicdn de loy Oatoner

CHi I:H1l:--|: :ECL
5°E FLC JET =0E :'B

: =
:@®:
CH: MDA ise e

[SELECT)[TEACH]) [+}CH1ICH2)
«  Presonea para seleccionar los elemantos de meand an el mada +  Presona para navegar por &l mend dal sensoar an el modao da

de configuracian configuracian

= Mantenga présionado durame mas de 2 segundos para mciar = Premana para cambiar los valores de configuracion; mantan-
al modo da AP RENMDIZAJE actualmenia salaccionada (el val- ga prasponado para aumeantar ks valoras numancas
ar predeﬂrmlnadu as APRENDIZAJE retraraflectianta on in- - Manie nga presa nadao poar mas da 2 *_:.egundu*_:. para cambuar
tarfarancia) antra al Canal 1 vy al Canal 2
[-NMODE) _ Fr— Nota: Al navegar por el mend, bos elementos del
= Prasona para navegar por el meana del sansar en & modo de mend se repiten.

conhgurackn

«  Presone para cambiar s valores de configuracion, mantan-
ga prasionado para dismmnur s valores numancos

= Mantenga présionado durame mas de 2 segundos para antrar
an al modo de conhiguracion

Clase 2 Descripcion del Laser e Informacion de seguridad

Lea la siguente informadcion de segundad para el uso correcio de un laser de clase 2.

f ATENCION:
+  Las unidades defectuosas devueltas al fabricante.
= Elusodea contrales o ajstes o laejecucion de procedimiantas distintos a los gue seé aspaciican an aslé docu-

mento pueda geanarar una axposicion a radiacian peligrasa.
= Mo intanke desmontar éstée sensor para repararo. Las unidades defactuosas se deben devalwar al fabneanta.

E ATENCION:
- Munca mire directamente al lente del sensor.

= La luz laser puede danar sus ojos.
=  Ewite ubicar abjetas con efecto de espep an el rayo. Nunca usa un espej coma abjetno retrorrefiacior.

Para un uso seguro del laser: Laseres de clase 2
« Mo mire al laser.
= Mo apunie el laser hacia ks ojos dauna parsana.
= Manla las rayectonas abertas del rayo laser por encima o por debajo del nvel del op, cuan-
do sea posibka,
= Tarmine &l haz emiido por el producto ksar al final de su camma otil.

Las lasares Clase 2 amilen radiacidn visible an el rango de longiud de onda de 400 nm a 700 nm, donde la proteceon ocular normalmeanta sa
lagra madiante respuestas de avarsion, incluido el reflep de parpaded. Se puade asparar que @518 reactian proparciong una proeccon ade-
cuada en condiconas de funcionamiento razonablkmante previsibles | incluido el uso de instrumantos ophicos parala observacion directa dal
haz .

Las laseres de baja potanca son, por defincian, incapaces da causar lesionas an ks ojos dentro de la duracon de un parpadeo {respuesta da
avarsion) da 0.25 sagundas. Tambien deban amitir sok lbngiludes de onda visibkes (400 a 700 nm). Par lo tanto, un riesgo ocular puade axstir
ok = ks individuos suparan su aversion natural a la luz brillante v miran directameanta al rayo laser.

Laser rojo de clase 2 con un alcance maximo de 2000 mm: Referencia IEC 60825-1:2007

imagen 4 Efgueia de adesriencia de fa F0A (COR M) (Claze 2] Salida: < 1.0 mW
Longitud de ondadel laser: 640 a 670 nm

A5G LHT ‘ . » .
0 0T STAZE BTD SEHM Duracion del pulso: 20 ps a 2 ms
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Instalacion

Orientacion del sensor

Optimica la conhiabildad de ladeteccion y el randimiinto minima de separacion de objatos con la anentacion carmacta del sansor al abpetva.
Para garantizar una detaeccion conhabla, arenta &l sansor como sa muastra en relacion con al abjativo quea s& detactara.

Imagmn & Areadacon Jpiima d=f abjediqa al senrar

L/

‘ﬂ'—' L—

En las siguientes figuras se muestran epmplos de onentacion camracta @ ncorrecta del sensor al objativa, ya que ciertas ubicacionas puaden
plantear problemas para detectar algunos abjetivos. El Q&Y puede utiizarse en la orentacion manos praferda y en angulas daincdancia pro-
nunciados v adn asi propoarcionar un rendimiano de detecoon confiable debido a su allo excesa da ganancia. Para conoacer la distancia minima
de separaciin de abjetos reguanda an cada caso, consulla |

lmagen & Adeaiasian par ana pared lmagen T AOd=Aiasian para un abi=ia &1 mawaimienia mage=n 4 Seiealacidn pasa una diderencia de afum

| Z
= =

If

{ R

Comecio Thcormech Comecio hmecto

Imagen 9 Afendacian para ung diferencia de calar o drite Imagen 10 Onisnfacian pam eflcﬁjem alamenis o=l
Aans

—— |

i pena) [
0 rentacon i rentacoHn Superficie
horimntal verzal reflectante

[opcianal)

Instalacion del dispositivo
1 5ise requiera deun soporie, instale el disposivo en el sopariea,
2. Insfale al dspositva (o el dispositiva y &l soporta) en la maguina o el equipo en la ubicacon deseada. No apriete s tomillas de mon-
laje an asta mameana.

3. Warfigque la alineacon del dispasinva.
4. Apriete los tornilkos de monta)e para fijar &l depositivo (0 el dispositvo y el sopone) an la posiaon alineada.

1 INCENGE W1 FAMEOr Do B08 MOrdr 8 Mk g 0N K s mUscidnins: | OFEnnny id MOkl 08 id ACkNgrOn mOsman 08 & s ocan, mm g Acdgnonon L7 zomes me socanie
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Diagrama de cableado

magen 11 Efcanal 2 coma BN dForalo o malida PEY lmagen 12: & cana' 2 coma endrada remaia

Mota: Los cables conductores abiertos deben astar conactados a un blague de tarminales.

Mota: La funcian v la polaridad del cable del Canal 2 puede ser seleccionada por el usuano. El valar pradeterminadao deal
cable es la salida FNF. Consulte el Manual de nstrucciones (p/n 218802) para oblener detalkes sobre al uso como an-
trada ramaota o sahda de modulacion de frecuencia de pulsa (PFM)

Salidas discretas MPN Salidas discretas PNP

Jmagen 13 Cana' 1 = Salida MEM. Canal 2 = Salida MPM magen 1d: Canal 1 = Salida PMPE. Canal 2 = Salida PMNE

bn {1 .
bk

Salida NPMN v entrada remota Salida PNP v entrada remaota
magen 15 Canal 1 = Sabida MPN. Cana' 2 = Endrada mmaia MEY Jmagen 16 Cana' 1 = Salda PMF. Cana' 2 = Enfrada mmoia BV E
* bn {1) *
1@ -30W DC bk b -Z0V DC
h CH2 5 Enlr:ﬂ:lﬂl
FEn ota FEm Oite

Limpieza y mantenimiento

Limpia el sensor cuando se ensudcie vy ulilicek con cudada.

Manipula &l sensar con cuado duranta la nstalacion y el lunconamianto. Las vantanas del sensor sucias por huellas dactlares, polvo, agua,
acaita, alc, puaden crear luz exitraviada que puade degradar al maxamo rendimiantio del sensor. Limpie la ventana con aire comprmida Tilirado
¥, a conlinuacin, impke segun seanacasand usando solo agua y un pano gue no depe palusa,

d ol 21999 MY Rev. £
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Conexion con RsDA

El siguianta diagrama muasira la conamon dal Q5% con él accasand apaanal RSD1.

Jmagen 17 Q5 a R501

Elsensorde dobk embacOBnph2aph 5
MQDC-430155

RSD1

DobkE term haciin blndado
MQDEC 350355
MQ DEC 350655
MQDEC 351555
MQ DEC 353055

Conducior con punfas aberias blndado
MQDEC 2606
MQDECZ2515
MQDEC 2630

:UZ[E.EI]DL\\—N_EIII

Lza astas cables congclaores para conedctar RSD1 al sensor Q5.

Cable conector roscad o hembra de 4 pines y macho de § pines M12 - Doble terminacidin
Mo dels Lonsgitud *L1% Estila Dizposicion de los pines
MODC-450155 080 m 1.58 o] acim
1= Can
2= Mg = ma
Hemigrg reon! macig reog A= Az
MQDC-450655 133 .
QD A3m G0 o) 4= Megg
5= Wanreg
HizZd1a
Hizd 1
Hemigra
- 4 1= Cane
aus H I; '; W #= Mancmg
_+_ T_ _L A= el
atl 4= ME?’U
L5 =05 . =05 ————=
o A L

L=e estas cables caneclores para conactar RSD1 a cuakjuier PLC o blogue de EfS.

Cable conector M12 rescado macho de 8 pines y desconexion ripida hembra de § pines con blindaje - Doble terminacién

Mo de b Long itud *L1"

Estilo

PFinout {Macho) PFinout (Hembra)

MODEC3-50355 0.9l mi2 3N

MODECI-50655 183m (&N

MODEC3-51555 d 559 m (19N

MODEC3-53055 P2 mAg2n)

Hemgra moni dachn reon

HiZxd Mizxi
] .
1=Car
4 w5 o 4 = Megn
t 2 =Blamn
@58 4 = Az 4= G

ae

11"
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Cables coneciones M12 roscados de § pines con blindaje - Terminacitn dnica

Dizposiciton de los pines (hem-

Models L ongitusd Estilo Dimenziones bea)
|
MQDEC2-506 2 m (6 E6 M) anp |
MODEC2.518 GomilBdfy |
MODEC2-530 9m 295N S :M
M1
MODECS- 550 15 m (a2 0] 45
MODEC2-506RA 2 m (B E6 ) 28
MODECZ-S15RA S milEa i " :.a-a_'1 1=Cale
2=
MODEC2-530RA Ym0 ::]:[l g r b
T, q= Ml
Anguig moug 118 4 = flegen
J_ = G
MODEC2-550RA 15 (92 K
! M1 1]
o 45 5T

Mapa de botones desde R501 al sensor

El sansor puede conectarse opoonalmeanta al accasaro da visualizacion remola Banner RSD 1. Consulte en esta tabla para asocar el boton
RSD1 con su sansor.

Tadla 1 dFociacian de dadoney snjre = B501 ¢ loF meaFores Qd i B

Di s posiive Botdn Arriba Baotin A bajo B otdn Entrar Boatdn Escape

o
Q4K v 5K @ @ @ NIA

Frogramacion del sensor

Programe al sensar usando los botones del sensor o la enrada remota (opoonas de programacion imiadas ).

Ademas de programar al sansor, use la entrada remaota para desactivar los botanes por motivos de seguridad, evilanda cambios de programa-
cian no aulorizados o accidantaks, Consulte el manual de instruccioneas, pin 218902 para ablenar mas informacin,

Modo de onrn

Accada al modo de canfiguracian v al mena deal sensor desde el modo de gpcucion al prasionar y mantanar presionado MODE durante mas de

2 segundos,

LHilica E} L) @ para navegar par @l meénd. Presiona SELECT para salaccionar una apéan dal mena y accadar a las menus secundarnas.

LHilice @ i @ para navegar por los mands secundarios . Presiona SELECT para selkcconar una opcion del submena y volvar al mana prin-
cipal, o mantenga presionado SELECT durante mas de 2 segundos para seleccionar una opcion del submena y vohleer nmeadiatamenta al mado
de ejecucion.

Para salir del modo de configuracion y voleer al moado de gecucion, navegue a End ¥ prasiona SELECT.

s ——
Mota: El numann que sue a una opéon de meand, por egmphk E-h ". indica el canal que se ha saleccionada. En el

caso de los alemeantos de mand sin numero (excapto las alemanos dal mand secundario), estas opewnes de mand solo
estan disponibles en el Canal 1 v los ajustes sa aplican a ambos canales.

g ol 21999 MY Rev. £
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Imagen 14 Wapa def mend de pearoms Canall

Canall
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Imagen 149 Wapa def mend de pearoms Canal 2

Canal2

Menipricpal e secundart
4 B@‘* % @Iﬁ*
Sl CH2
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Instrucciones basicas de ENSENANZA

L=za las siguiantes mstruccionas para ensanar al sensor QX . Las instruccionas queé aparacan an la pantalla dal sansor vanan sagun el tpa de
modo de ENSERNANZA seleccionado. ENSENANZA retrarreflactanie con interferencia es al modo de ENSENANZ A predetarminado en el CHL,
W ENSENANZA con suprasn de fonda con inledarancia as el modo prédeteminado para el CH2.

1
2.
3.

4,

Mantenga presionado TEACH durarte més de 2 segundos para iniciar el mode de ENS ENANZA saleccionada.

Presente el objativo.

Presiona TEACH para ensefiar al objetivo. El objetive es ensefiada v el sensor espera al segundo abjetivo, si lo exige el modo de
ENSENANZA selaccionado, o bien, regresa al modo de ejecucion.

Complete estos pasos solo =i es necesario para el modo de ENSENANZA seleccionada.

a) Presente el sagundo objativo.
b) Presione TEACH para ensefiar al ohjetivo. Se ensafia el objetivo v el sensor regresa al modo de ajecucian.

Conzsulta al Manual de nstruccionas para ver las instrucciones delalladas y olros modos da ENSE MANZA dizponibles. Los modos de ENSE-

MANZA

ncluyen:

Supreson de fondo estatco da dos puntos E-Ft - La ENSENAMNZA de dos puntos astablece un dmeo punto de conmutacan. El
sensar establece e punto de conmutacion entre dos distancias de abjetvo ansenfadas, enrelacion con la ubicacion de ongan canmu-
tada.

Supresion de fondo dinamico dHﬂ - LaENSENANZA dindmica establece un dnico punto de conmutacion durante las condicionas
de funcionamianto de la maguina. El sansor toma varas muestras v el punto de conmutacion sa astablece antre las distancias mini-
mas y maxmas de las muestras.

Ventana de un punto (supresion de primer planao) FLGB - La ventana de un punto establece una ventana (dos punos de conmuta-
ciin) centrada an la distancia del abjetivo ensefiada.

Supresian de fando da un punto hEE - La supresan de fonda de un punto astablecs un dnico puno da conmutacion delante da la
distancia del obptvo ansenado. Sa gnoran s abjetos mas alla dal punto da conmutacian ansenada.

Intensidad dual + distancia ﬂUHL  Elmada dual regestra la distanca y la canbidad de luz recibida desde la superhcie da relarendia.
Consulte Considaracones sobre la suparficia de releranca del modo dual pagina 12 para mas infarmacion sobre la seleccon de una
suparficie daratarencia. La salida cambia cuanda un objpeto gque pasaentre al sensary la supafice de relerancia cambia la distancia
parabida o la canmidad de luz devualta

Retrarrallactva coninterdarancia JI‘EE : El modo de ENSENAMNZA retroreflectiva con interferencia es una extension del modao dual
aptimizada para la deleccion de nterlerencias cuando bay un londo. Este moada establece una venltana con dos puntos de conmula-
ciin centrada an la distancia del objetvo ansenado. Las medicionas con unaintansdad vahda dantro de asta ventana se caliican co-
mao =in intefarancia. Se establece un valor de rango de interferencia independiente (RMG) gque defing al movimienta minima regquarida,
que an combinacion con un umbral de ntansidad determinado avtomaticameantsa, determina quea un abjeto e asta movianda (=N inter-
farancia). Una pardida de safal para el tampo definida por &l usuano se trata coma un in@rfarancia.

Supreson da fondo con intarferancias JhES : Elmodo ENSENANZA de suprasan de fanda con intérferencias es una extanswon dal
modo dual optimizado parala deteccwn daintarfarancias cuanda no hay fonda. Este modo establaca un anco punto de suprasian da
fando delante de la distancia del obpetvo ensenado. Las meadicianas conuna mensidad valda denro de astavenana se califican co-
ma =in intarfarancia. El usuario establace un valor de rango de interferencia independiente (RMG) quea defina al moavimenta minima

raquenda, que an combinacin con un umbral de ntensidad determinado avomatcameante, determina que un abpeto e as1a movienda
(zin interderancia). Una condicon de perdida de sefal no se trata camd una ntafarancia.

Ajustes manuales

-
" " =+ -
Ajuste manualmente el punto de conmutacion dal sensar con los bolonas "-} ¥ O

1

2.

RNG

Desde el modo de ejecucion, presione = o = una vez. El eanal seleccionada aparece brevemente, luego &l valor del punta de
corfiguracidn actual parpadea lentameanie.

¥
Presione & para aumentar el ajuste a = para disminuir @l ajuste. Después de 1 segundo de inactividad, el nuava valar de ajusie
parpadea rapidamenta, se acepta &l nuevo ajuste v al sensor vuelre al modo de ejacucion.

Nota: Cuando se selecciona el modo FGS TEACH, el ajuste manual mueve ambos lados de la ventana de umbral simétri-
co simultdneamenta, lo que expandea vy colapsa el tamafio de la ventana. El ajuste manual no mueve al punio central de la
ventana.

Mota: Cuando esté selkecconado & modo dual de APRENDIZAJE, después de finalizar el procaso de APRENDIZAJE, uti-
e al auste manual para ajstar la sensbilidad de s umbrales akedador dal punto de refarancia ensenada. El punto dea
referencia ensefado es una combinacion de la distancia medida ¥ la nlensidad de la senal de retarno del abjetvo de reter-

ancia. El ajuste manual no mueve & punto de referencia ansenada, para al presianar @ aumeanta la sensibibdad, y al

presianar @ disminuye la sensibilidad. Cuando reubigue el sensor o cambie el abjetiva de referenca, wuelva a aprender
al sensar.

Cuando el sansor @s1a anmodo JRET 0 JBGS TEACH, utilice los bolanas @ a [EJ para ajstar &l valor de RNG. El valor de RMG
define al movimianto minimo que debe ver &l sensor para delerminar que un objeto esté en movimiento (sin interferencia). Para la
mayoria de las aplicaciones, la configuracion predeterminada es aceplable.

Bloqueo y desblogqueo de los botones de los sensores

Utilice la funcidn de blagueo vy deshlogueo para evitar cambios de programacion na autorizados o accidentales.
Hay res ajustes disponibles:
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« wioe. El sansor asta desbloqueada v se puaden modificar todos los ajustes (predatarminada).

. Loc El sanzar as1a blogueado ¥ no se puedan hacer cambios.

- EL PE - Se puede cambiar el valor del punfo de conmuiacion segan el ajuste de ensefanza o el ajuste manual, pero no s2 pueden
cambiar los austes del sensar a traves del meanu.

Cuando esta en el mada Loc , Loc muesita cuando (SELECT)(TEACH) &l baton asta presionado. El punta de conmutacian aparacea

cuanda (+#)(CHLMCH2) o (-} MODE) estan preswonadaos, pero Lﬂ: muestra si s mantenen prasionados las bolones.,

Cuando esta en el mada HL = [ Loc muestta cuando (+CHLUICH2) o (-)(MODE) & mantanan presionados. Para acceder a las ap-

cones de ajuste manual, presiona brevemeanta v suelte (#)(CHLICHZ) o (-)(MODE)Para entrar an el modo de APRENDIZAJE, presone (SE-
LECT)TEACH]) &l boton ¥ mamenga presionada durante mas de 2 segundas.

+ =
Para entrar en el modo LGE , manianga prasionada O ¥ prasione O cuatro veces, Paraentrar en el madao DLDE , manienga presiona-

da E} ¥ presaana E} siele vacas. Manlanar presinada @ ¥ presionar @ cuatra veces deshloguea al sensor dal modo de blaoguea y al

SAASOF Muastia ulac )

SPONS

Har de deteccin
Lazer myn wesdie Clame 2 G50 am

Voltaje de alimentacion (W DC)
10 430y O jameaacga de dazs 2] (10 % de gadaacga masma deavg de igs
I.'.-n.u::]
Consuwms de anergia y cormiente, exdusive de canga
< 1%
Rango de deteccion
95 mm g 2000 ma 3.7 gaig. a TH.74 quig ]

Configuracidn de salida
Canal 1: zaida de mmavatazs . zaida =4S g W2 egaligur: e
Canal 2: Envadarsalda remou mod uncoa, 20E g SN mafiguraiies. g zaida
madulada ga recusaca de gdsg
Clasificacion de salida
Coeomare Agmend: 30 mA maamg

Especiicacon ws dalcabls negmo por configuracen

Sakdne nkn rypmanmApnn-3 5
Lomieam dn

Sabdn ham L1

Sabkde nkn rYspmamApon -2 5
PHP

Sabdn ham Tl Nicmpezr v ! WagTh

Sabkde nkn rWamamapon -7 W icegaz 0RO
MPM

Tabdn hap -

Especificaoon i dulcabls Blanco por configuraosn

Snkin nin riypimanimcon -3 5 Y
PMP
Snkin hmn TP LA Nicmgmz o RO
Sakin mhn rmimaniacon -7 5 Yimges 1 QR
MPM
Snkin hmn LR
id

Avistamieanio
2 dd mma 2000 mm
Velocidad de respuesia
Selmcmgaaige g9 sl usoang: 15, 26 g G0 m=
Retraso en la puesta en marcha
<25 =%
Torque mdximo
Momag weeeal: 184 m (% guigig]
Inmiunid sd a la luz ambiental
Haza 5000 las a 1000 mm
Haza 2000 lus a 200 mm

Conaes o

Comogs gl macim W12 de desrgagaga rdgdade 4 pans

Material
Carasa: ABS
Taga de maque: Aoty B s,

Tuim de buz ¥ veAuana de vzaalaanga: golcaggaag

Efecto de la temperatura {tipica)
< 05 mm ™ a< 500 mm

< 10mmAC a< 1000 mm
< 20 mm ™ a< 2000 mm

Repetibilidad de la distancia de salida discreta

Dimfanciaimmj Rupsfibiidad
Fonmn ' 1% mm
AM m OO0 'nryN
'monaF00n 'naN

Circuito de proleccon de la alimentacitn

Sequmgedn mava golaodad umsa v mipemiues v anzgens
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Tamafo del punto de haz

DmBanciaimm}

Tamadz (zx = ¥ immj

mn
'non
mnn

FEs1Y
FERE-RY

E=1%

B amadin det gunng de naz =p cgoua cpmg LE veoes el vaige meddg de 04

Profeccidn contra Solbeecorriente requerida

ADVERTEMCLIA: Las coamagies menrcas deigms

nacwsn 9y eeEagl cabkhicadg coalgeme g s
o= BiEnnmE Qraes y Aangades, v s ceglamen

n=s.

Se mege QUE S5 SOCEGU R OYQURCTON COAW A SOCRID e 2mgda Ly uigla o de
aghcaogn de grgdaog hinal,

La grmumcmn ogava e g guede e eavegada g0 un fusile gaecan g
A% medig de bmaanga de egooeoee de ang oo de abmeauacogn Clase 2.
Cages madungmes de alm e g = 24 AWE m degea juaase.

R geaes =00 Atcoaal e sl aegduni, s s a0 sageer

..
Cablmads da SumnsEfrs Fromecin a scbracerrisnia reaguanda (Ampsj
[T =]

n na

e an

d 20

el ] n

8 na

an na

Exceso de ganancia

Entrada remoia
Ramg de vghag de svada geomesigie: O a Walmeaussga

Acvum gl idezcoieagn seena deigd]: Exady g = (Walmeauaoga 225 ) a
2 mA masmn

Acwum DA (mgasan deea dend): Exadg g 2 225 W a2 mA masmn
Hota de la aplicacion

Fara ua rgades g gaemg. geemea g o Fmam=e = o durgaee 10 mawns
indice de profeccion ambiental

12T g IECEDG2Y

Vibracin

fIL STO X225 meagdg 214 (varacga: 10142 a2 9% 2. doigle amglead de 006
pigades (152 mm). 2 Ageas cada uaa a g lamgo de Igs mes XY v 2] ma sl desgng
BT N O AT

Chiogue
MIL STO X2G meagdy 2138 . codmgn | (100 S e g vawves de Ineees, Yoy 2
19 \maangs]. ma gl dsgosaeam 20 gasaangn

Condiciones de operaciin
S10 %0 g 490 T 4 1d TR g 4122 4
Ta % a 90 b de Homedad celas

Temperatura de almace namiento
S2S 0 A 4T AT - 13 0F g 4185 )

C€
UK
cA

i usriad
G m | L é:":m Clasidcaclién amblenral v Tipo L
LEBTED HTAN

Barwer Engineening Eurape 0k Lang Cullgania an
I b5 2 LA2LOkggem SELCICS

Turck Barmer LTD Sknhglm Aopse 2 knhgm Copm
Wickrorg Sssec 55 LLAYT Cran Srerana

Capacidades avanzadas

| PULSE"
PRO I/O

|

El exceso de ganancia vsands una tarjeta blanca del 90 % 2
'l.|'-:l-|:|-|:i-|:|avl:l1 e ]re:pue:u a 100 mm a 500 mm a 1000 mm a 2000 mm
e
14 TX5 (229) 290 (745) T 2E) 14 (8]
295 1250 ¢gad) 450 [ 250) 125¢70) A0 [ 15)
an 2900 [ 1250) D0 (a5) 29 (129) B0 ()

FCC, parte 15

Estle dipositivo cumple con la Parle 15 dal reglamenta de la FCC. Estle equipo ganara, usa v puade iradiar enargia de radiokecuencay, sina
g instalay usa de acuardo con al manual de instrucciones, puade causar intarkerencas daninas alas comunicacionas de radw. El funcona-
minto depande de las dos condicionas siguentes: 1) aste dispositivo no puadea provacar intarferencias parudiciales, y 2) este dispositivo debe
acaptar cuakjusr interfaraencia recabida, inchidas las que puadan provocar un unconamianto no deseadao.

Industria de Canada

This device complies swith CAN ICES-3 (A)VNME-3[A). Oparation i subjact 10 the fallowing two condions: 1) This dewvice may not cause harmiul
mtarderance; and 2) This device must accept any imarferance recanad, meluding interdarance thal may cause undesired oparation.

Cetl apparaill et confarme a la norme NMBE-3(A). Le tonctionnameant st soumis aux deux condiions suwvantes : (1) ce disposiif ne paut pas
accasionnar dinterdérenceas, el (2) il doi wokerer toute inledérenca, ¥y compns celles susceptibles de provagquer un fanctionnamant nan souhaila

du digpasif.

2 Fomm daganmon mmmdm dponbis an vanmiades do o imzpueas da 15 74y 30 mz sle-cesnde p ]
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Curvas de rendimiento
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o b B 8 &§ 8 8 3 B

5

Obptiwo  Fondo

Punio de conmutacn
D Etancia

Consideraciones sobre la spr de referencia del modo dual

Optimicea la detaccan confiable madiante la aplicacon de estos principios al selecconar la suparficia de relarenda, posicionar al sansar con
respacto a la suparficia de relarencia y presantar el abjetva.
La capacidad sdbda de deteccan del Q5% parmie una deteccion correcta incluso an condicionas no ideales an muchos casos. Las superhicias
de referancia tipicas son marcos metalicos de magquinas, reles laterales de transportadores u obtivos de plastico montados, Comuniguase
con Banner Enginaaring, = necesita ayuda para establecer una suparfice de relerancia estable en su aplicacion.
Fara ablenar nstrucciones detalladas sobre ladeteccion de objelos claras o ransparentas, consulle el Manual de instruccilonas, pin 218802,
1 Salecciong una supearice de relarencia con astas caracterisbicas cuando sea posibla:
= Acabado mate odifuso de la suparficia
= Supearhce fija sin vibracan
« Superhicie seca sin atumulacn de acene, agua ni palda
2. Panga la suparhcie de referencia entra 200 mm (20 cm) v el maxmo rango de deteccion.
3. Cologue el obpeivo que se debe detectar kb mas carca del sansor que sea posible ¥ kb mas algado de la suparhcie de referancia.
4. Inchna el haz de deteccon 10 grados 0 mas con respecto al abjetvo v con respecto a la suparicie de relerandia.

Garantia Limitada de Banner Engineering Corp.

Zrpgr Spgin garing Cop garanidz3 aug 505 Pegpcres no HEngn 0 gnachs G M angdal nl g mang g obra Quranng pn Ao Qespss 06 B redid ge en o S3nner Sngingering Corp repararnd ¢ cmblan
An CoER 000 POCIEnG 0 50 rabAcackin QuE et ol MOMENTR Qg 583 D e END 4 13 rabricd 53 eRCUENITE AlE G50 DETRCIICs U TANTE & Pefi (IR 0  AranTia S50 Qaranns 3 po cybig 03005 0 espenzabill
030 por @l M3l pse abyse ol aplkcacin ¢la Ingalclin Ingogecyana ad prog pae2anngr

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVA ¥ REEMPLATA & TODAS LAS OTRAS GARAMNTLIAS, SEAN EXPRESAS O MPLCITAS NCLUNDA, SIN LIRITACKON, CUALJLEER GARANTIA DE
COMERCIABE IDAD O ADECUACION PARA UM AN ESPECIRCO). Y SE DERIVEN DE LA EJECUCKON, MEGOCIAC KN O USD COMERCI AL

S50 QAN 3 g5 grchsled v g5srd IMIrggd par B repd rckn o 5l 35 0 aeclle Sanner Snglngsring Corp ol camblo EN MENG U CASD BANMER ENGINEERING COFR. SERA RESPFOMNSASLE ANTE
B COMPRADDR O ALGUNA OTRA PERSOMA O ENTIDAD POR COSTOS ADCOMALES, GASTOS, PERDIDAS, PERDEDA DE GANANCIAS M DANOS INPREVISTOS, EMERGENTES O ESPE-
CIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL PRODUCTD O DEL USD O MCAPACIDAD DE USO DEL PRODUCTO, YA SEA QUE SE DERIVE DEL DONTRATD O DE LA GARANTLA,
ESTATUTO, AGRAVID, RESPFOMNSARLIDAD DEJIETIVA, NEGLMGENCIA O DE OTRD TWO.

Z3nner Sngingsing CoP 5 Eetud f 0efedie 3 camblar moaldcar o maierar s e 06l PReancne 50 Supe et ning prd cellgdcin o nespon b lin 30 relclonana con i n prodpcn b o peeda
MEnrg pipr San ner S0 gingeing CoE Toge Mal pse dbose (Aplkdclan oINSl din INCOTEcras 0 G@e PIEg Te ol S0 0F §FF PArd Jpdclongs persen dies cudng o se ha Inglcd 0o aus @ progucny ng
w4 a1 00 pard alchis i as Pualin ard B g arantia aal proaucie Tood M ogkkcdchin 3 asne Broaucnz Sin 13 aprebdcln gxpiesd 0F Sanner Sngingsring Corpinsa 10ard B30 arantas o6l proapcne Tonds
W5 eSPeclfcaciongs pobldnds 60 G5ie Q0CUMERTR G50 SUlEas 3 CaM b 230 ner 5 iesers o 0erechio 06 Moaiica 1135 espetHCdcion &5 06l PRl de @ acmalbar 13 qecumenradion gn cpdhl pisr Mo
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