Guia de seleccion de sensores




Informacion general de la tecnologia de sensores
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Fotoeléctricos

Los sensores fotoeléctricos emiten un haz de luz que detecta la presencia
o la ausencia de objetos. Cuando esta luz emitida es interrumpida o
reflejada por un objeto, un receptor mide el cambio en los patrones de luz
y reconoce el objeto o la superficie objetivo. Los sensores fotoeléctricos
pueden detectar la mayoria de los materiales objetivo, incluidos aquellos
que son brillantes, oscuros, transparentes o de arios colores. Gracias a
algunos de los tiempos de respuesta mas rapidos de cualquier tecnologia
de deteccion y a muchos modos de deteccion diferentes disponibles, los
sensores fotoeléctricos se adaptan a muchas aplicaciones diferentes y son
muy comunes en campos como la manipulacion de materiales, envasado,
alimentacion y bebidas, medicina y muchos otros.

Laseres

Los sensores de medicién laser son ideales para su uso en una amplia
variedad de aplicaciones de deteccién y medicion. Estos sensores pueden
proporcionar mas informacion que los fotoeléctricos al ser capaces no
solo de detectar la presencia de un objetivo, sino también de saber a qué
distancia se encuentra. El tamafio del punto, pequefio y visible facilita

la alineacién, y el potente haz de deteccidn puede detectar objetivos
oscuros y dificiles. Existen modelos de corto alcance y alta precision para
mediciones exactas y modelos de largo alcance para una deteccién difusa
y confiable.

Fibra Optica

La fibra optica utiliza un amplificador y cables de fibra éptica. El amplificador
contiene todo el sistema electronico y los cables de fibra dptica actdan
como conductos de iluminacion para enviar la luz hacia donde se necesite.
Como los cables de fibra dptica se pueden doblar y enrutar, se pueden
utilizar en zonas de espacio reducido, entornos dificiles y cualquier otra
aplicacién que requiera deteccién remota. La variedad de cabezales
sensores en los cables de fibra dptica aumenta el nimero de problemas
que puede resolver.

Ultrasénicos

Los sensores ultrasdnicos emiten un haz de ondas sonoras de alta
frecuencia, lo que les permite detectar objetivos, independientemente de
su color, transparencia o acabado superficial. Los objetivos ideales son
grandes, planos, duros y reflejan el sonido con eficacia. Al medir el tiempo
que tarda el eco de las ondas sonoras emitidas en reflejarse en el receptor
integrado del sensor, un sensor ultrasénico puede detectar la presencia de
un objetivo y medir su ubicacion. Los sensores ultrasénicos destacan en la
medicién precisa de objetivos dificiles, incluidos los transparentes a corta
distancia.



Radar

Los sensores de radar emiten microondas para detectar objetos, sin que les
afecten la lluvia, la nieve, el polvo, el vapor y otras condiciones ambientales.
Esto hace que el radar sea ideal para muchas aplicaciones en exteriores y
en interiores con poca visibilidad, como la medicion del nivel en tanques

de productos secos o la deteccién de vehiculos. El diagrama del haz de un
sensor de radar es una consideracion importante para resolver los desafios
de aplicaciones especificas. Los sensores de haz estrecho (15° 0 menos)
son ideales para medir niveles de liquido, mientras que los patrones de

haz ancho ofrecen cobertura de dreas mas grandes y una deteccion mas
confiable de superficies de forma irregular u objetivos presentados en
angulos pronunciados. Otras ventajas son los amplios rangos de deteccion
y de temperatura de funcionamiento, que proporcionan gran flexibilidad de
aplicacién.

Matrices

Se pueden dividir las matrices en dos categorias: matrices de medicién y
matrices de deteccién. Las matrices de medicion constan de muchos pares
opuestos de sensores fotoeléctricos en una carcasa alargada.

Se puede encontrar una medida teniendo en cuenta el nimero de haces
que se bloquean. Util en aplicaciones de dimensionamiento de productos,
dimensionamiento de agujeros o seguimiento de bordes. Las matrices

de deteccién cubren un drea mas amplia que un sensor puntual para
detectar la presencia de un objetivo que es posible que no se presente

en una ubicacién constante. Se utilizan habitualmente en aplicaciones de
manipulacion de materiales para la deteccion del borde delantero.

Tiempo de vuelo 3D

La tecnologia de tiempo de vuelo 3D emite una sefial a través de una amplia
zona que se refleja en los objetos vy, a continuacion, analiza esta informacion
para representar visualmente las distancias en la region de interés del sensor.
Asi se obtiene mas informacion que con un solo sensor. Puede detectary
medir varios objetivos dentro de su campo de vision tridimensional, por lo
que resulta ideal para medir objetivos no uniformes en un area amplia, como
niveles de llenado de contenedores o deteccién de piezas.

Vision

La vision utiliza tecnologia basada en imagenes para tomar y analizar una
imagen de una aplicacion y decidir basandose en inspecciones y parametros
configurados. Se utiliza habitualmente en aplicaciones de control de calidad,
como determinar si una pieza esta bien soldada o si todos los clips e insertos
estan presentes en un conjunto. La visién permite tomar estas decisiones de
forma rdpida y confiable para aumentar el rendimiento global de un proceso.
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Elegir una tecnologia

Comience con
los fotoeléctricos
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selecciones
Laseres

Si se necesita lo siguiente:
- Mayor alcance difuso

- Mas precision

- Medicion de la distancia

Si se necesita lo siguiente:

- Gran resistencia a condiciones
ambientales dificiles

- Deteccion y medicion
de una gran superficie

seleccione
Radares
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Si se necesita lo siguiente:

- Deteccion remota para:

- Areas con limitaciones de espacio
- Altas temperaturas

« Entornos hostiles

Si se necesita lo siguiente:
- Medicion de objetos transparentes

- Confiabilidad en entornos polvorientos y
sucios

Si se necesita lo siguiente:
- Inspeccién multipunto de gran superficie
- Control de calidad complejo



seleccione
Fibra optica

Si se necesita lo siguiente:

- Deteccion y medicion uniformes en
cualguier punto del campo de vision

seleccione
matrices

P

seleccione
ultrasoénicos

Si se necesita lo siguiente:
- Amplia zona de inspeccion
- Varias mediciones desde un sensor

seleccione
Tiempo de
vuelo 3D

seleccione Vision

BANNER



Seleccion de un sensor fotoeléctrico de Banner

seleccione
S18-2

seleccione
Q20

Si se necesita lo siguiente:  Si se necesita lo siguiente:
« Carcasa de cilindro de

18 mm

« Factor de forma
rectangular

Si se necesita lo siguiente:
« Factor de forma alternativa

Comience
con el QS18

Si se necesita lo siguiente:
- Lavado a presién IP69K
- Carcasa de cilindro

seleccione
S18

Si se necesita lo siguiente:  Si se necesita lo siguiente:

« Mayor alcance « Carcasa de latén niquelado

o

seleccione
M18-3

seleccione
S30
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seleccione
Q2X

Si se necesita lo siguiente:
«» Carcasa miniatura

Si se necesita lo siguiente:
» Mayor alcance

Si se necesita lo siguiente:
« Carcasa de acero inoxidable

%

seleccione
M18-4

seleccione

t
seleccione
Q4X

seleccione

QS30 Q3X

Si se necesita lo siguiente:  Si se necesita lo siguiente:

- Deteccion de contraste - Sensores de medicion*®

*Consulte la pagina
8-9

Si se necesita lo siguiente:
- Sensores de resolucion de problemas

« Mayor selecciéon de modos de deteccion
« Mdltiples opciones de montaje convenientes
« |0-Link disponible en muchos modos de deteccién

Si se necesita lo siguiente:
- Lavado a presién IP69K
« Carcasa de cilindro en éangulo recto

‘o

seleccione
T18-2

Si se necesita lo siguiente:  Si se necesita lo siguiente:

« Mayor alcance - Carcasa metalica

seleccione
™18

seleccione
T30
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Para obtener més informacion
sobre nuestros sensores fotoeléctricos




Elija un sensor laser de Banner

Comience con

Si se necesita lo siguiente:

- Solucién laser rentable

seleccione
Q20-2

Si se necesita lo siguiente:

- Carcasa miniatura

seleccione
Q2X
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Si se necesita lo siguiente:

- Mayor alcance

« Mas exceso de ganancia

« Solucionador de problemas versatil

. Tamafio compacto con el mejor rendimiento
de su clase

- Carcasa robusta y deteccion confiable

« Mayor precisién mas alld de 100 mm

seleccione
Q5X

Si se necesita lo siguiente:

- El mayor alcance

- Maxima precision mas alld de 1m

seleccione LTF

Si se necesita lo siguiente:

- Mayor estabilidad de
temperatura

« Maxima precision

- Pantalla méas grande

seleccione LE

Si se necesita lo siguiente:
« Mejor rendimiento
- Mayor exceso de ganancia

. Tamafio del punto mas pequefio

seleccione LM



Para obtener mas informacion
sobre nuestros sensores laser
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Eleccion de un sensor ultrasonico de Banner

. Compensacion de temperatura

Comience con
el T30UX

- Resistencia quimica

- Variedad de rangos y
patrones de haz

Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente:
. Zona muerta mas corta - Mayor alcance Rentable para aplicaciones .« Deteccion confiable - Interfaz de serie
Mayor precision - Areas de deteccién de corto alcance del modo opuesto + Rosca NPT
mas amplia « Respuesta rapida

. Compatibilidad con
soluciones inaldmbricas

seleccione
S18U

seleccione
K50U

seleccione
QSs18U

seleccione
T18U

seleccione
Radar*

*consulte paginas
12-13

Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente:

- Modelos AC - Disefio higiénico IP69K
- Resistencia quimica

N

seleccione
QT50U
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seleccione
M25U
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Para obtener mas informacion
sobre nuestros sensores ultrasonicos




Eleccion de un sensor de radar de Banner

Si se necesita lo siguiente:

Comience con
el Q90R

- Deteccion uniforme en cualquier entorno
« Patrén de haces configurable
- Deteccion multidimensional

Si se necesita lo siguiente: Si se necesita lo siguiente:
- Patrén de haces estrecho - Retroalimentacion visual configurable
- Carcasa compacta para montaje cilindrico « Menor costo por unidad

»
T

seleccione
T30R

seleccione
K50R

Si se necesita lo siguiente:

- Clasificacion de lavado a presion IP69K
- Accesorios del proceso

seleccione
T30RW
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*Aprobacién mundial de telecomunicaciones para su uso en aplicaciones de equipos moéviles

Software del sensor de Banner

Configuracion completa con el software del sensor

de medicion de Banner

« Personalice la regidon de interés para detectar solo lo que se desea

« Programe facilmente mediante la visualizacion de lo que ve el sensor

« Configure de forma independiente ambas salidas y utilice menos sensores

- Reduzca el tiempo de programacion de varios sensores guardando y
cargando configuraciones

- Descargue vy utilice software gratuitamente

. Compatible con sensores de radar seleccionados

Para obtener mas informacion
sobre nuestros sensores de radar




Como elegir un amplificador de fibra 6ptica de Banner

Comience
con
el DF-G1

- Deteccién fundamental
« Receptor de luz ambiental

Si se necesita lo siguiente:

- Velocidad de respuesta mas rapida
- Emisores de distintos colores

(%]
. Contador de objetos pequefios a 5 *3 e
, - & g 3
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DF-G1 ° ) Rojo ) 200
seleccione
DF-G2 Rojo, verde,
DF-G2 e ® azul, blanco, ) 10
infrarrojo
Si se necesita lo siguiente:

- Mayor alcance Rojo,

. Salida analégica DF-G3 e [ ) infrarrojo, 500 e )

. Deteccién de agua infrarrojo largo

seleccione
DF-G3

Para obtener mas informacion
sobre nuestros amplificadores de fibra dptica
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Como elegir un cable de fibra optica de Banner

Se necesita un cable de fibra dptica para completar el sistema. A la hora de elegir un cable de fibra
Optica, hay que tener en cuenta varios factores, como el tipo de fibra, el modo de deteccién y el cabezal
de deteccion.

Tipo de fibra

Los distintos tipos de fibra tienen distintas ventajas,
dependiendo de las necesidades de la aplicacion.

Temperaturas extremas
transmision

Intensidad de la sefial
Flexibilidad

Entornos corrosivos o
himedos

Entornos de vacio
Luz infrarroja de

Costo

8
°
°

NN
NN\ S o

Modo de deteccidn

Al igual que con los fotoeléctricos, las fibras también tienen distintos modos de deteccion, de acuerdo con de las necesidades de la
aplicacion. Las fibras opuestas tendrdn rangos de deteccion més largos y mayor exceso de ganancia, y se pueden utilizar en aplicaciones
como la deteccién o el recuento de empalmes de banda. Los sensores difusos son una solucién unilateral que se puede utilizar en
aplicaciones de piezas, en su posicion o de contraste.

Opuesto

. . Difuso
. \ - Mayor alcance B :
\ ' + Deteccion unilateral
e « Alto exceso de ganancia

Cabezal de deteccidn

Una fortaleza en la deteccioén por fibra dptica es la gran variedad de cabezales de deteccion disponibles para adaptarse a casi cualquier
aplicacion. Hay cabezales de deteccion de muchas formas y tamafios. Puede ser roscado, una sonda lisa o rectangular. Puede ser en
angulo o recto, y algunos pueden agregar una lente para ampliar su deteccién.

Especiales
Enlinea En angulo
« Deteccion del nivel liquido
- Elhaz sale en linea con « Elhazsaleen ) - ;
) « Alimentacion al vacio
la fibra 90 grados

« Resistente a productos quimicos

Ranura .
. Matriz
- Configuracion opuesta . .
X ) . j ~ + Haz mas ancho Para obtener més informacion
incluida como accesorio sobre nuestros cables de fibra éptica




Como elegir una matriz de sensores de Banner

Matrices de medicion

Las matrices de medicién constan de muchos pares opuestos de sensores fotoeléctricos en una carcasa alargada. Se puede
encontrar una medida teniendo en cuenta el nimero de haces que se bloquean. Util en aplicaciones de dimensionamiento de
productos, dimensionamiento de agujeros o seguimiento de bordes.
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EZ-Array 4 150-2,400 5 [ ) ® ® ® IP65

Minimatriz 6.1 95
I l de dos barras 17 150-1,830 o ® e  IP65
I l Minimatriz bésica 2 150-1,210 254 ) P P54

Sensor de medicidn laser

ElI EG24 es un sensor de medicién de bordes disefiado para realizar mediciones precisas con una resolucién inferior a
0.01 milimetros y una rapida velocidad de respuesta de 0.65 milisegundos. Esto garantiza un posicionamiento preciso del material,
lo que mejora el rendimiento posterior, reduce al minimo el desperdicio y mejora la calidad.

Rango (mm)

Ancho de haz (mm)
Salida

Respuesta (ms)
Resolucién
Carcasa
Clasificacién IP

‘ EG24 40 24 420mA 065 doum  Znefundido ey
a presion

Para obtener mas informacion sobre
nuestro sensor de medicién de bordes

16




Matrices de deteccion

Las matrices de deteccion cubren un area mas amplia que un sensor puntual para detectar la presencia de un objetivo que es posible que
no se presente en una ubicacion constante. Se utilizan habitualmente en aplicaciones de manipulacion de materiales para la deteccion del
borde delantero.
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B25 Retrorreflector 2,000 25 3 0.5 ) PC/ABS P67
P67
Q76E Retrorreflector 4,000 46 8 2 ® PC-PBT P69
<3 mm
LX Opuesto 2,000  M3-951 enfuncion g g4 Aluminio  IP65
del ancho
del objeto
b N
\ Depende
~ TTR Difuso 120 200-1,500 del nimero 1 Aluminio IP50
W% de haces
497 Depende
SAB LP Retrorreflector 3,000 0983 del nimero 1.5 Aluminio IP50
de haces
Depende
i SAB D Difuso 200 497 del nimero 3 Aluminio IP50
762 998
de haces

Para obtener mas informacion
sobre nuestras matrices




Cdomo elegir un sensor de tiempo de vuelo 3D de Banner

. Deteccidon multizona

Comience
con
el K50Z

« Amplio campo de visién

Si se necesita lo siguiente: —Tipode E/S ——

c

hel

o
- o
+ Mayor resolucion % N S E

. . . L
« Opciones avanzadas de configuracion © o 5 o g £
P ) o N = c
- Soluciones adicionales para aplicaciones especificas © = L x © 8 ¢
o % =] [ c c _g 0
()] - = =2
cg 2 g 2 F 3 23 ¢
e E < o O a @ & = a
2 45° x 45° 8x8 e o o 30
: ZMX 25 60°x45° 272x208 e e e o 20
-
seleccione

ZMX

Software del sensor de Banner

Configuracion completa para K50Z con el software

del sensor de medicion de Banner

- Personalice la region de interés para detectar solo lo que se desea

- Programe facilmente mediante la visualizacion de lo que ve el sensor

- Configure de forma independiente ambas salidas y utilice menos sensores

« Reduzca el tiempo de programacién de varios sensores guardando y cargando
configuraciones

- Descargue vy utilice software gratuitamente

Defina facilmente las condiciones de deteccion
con el software de configuracion 3D de Banner
« Definir el punto de anclaje en la parte inferior del contenedor
- Definir el tamafio de la region de deteccion

- Elija los criterios de deteccién para la aplicacion: altura méaxima o
porcentaje de llenado

- Descargue vy utilice software gratuitamente

- Compatible con el ZMX

Para obtener mas informacién sobre nuestros
sensores Tiempo de vuelo 3D

EiSERE
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Eleccion de una camara de vision de Banner

Sensor de vision

Los sensores de vision son autbnomos, robustos y faciles de usar, realizan las inspecciones automatizadas que previamente requirieron
sistemas de vision costosos y complejos. Configure, administre y monitoree los dispositivos de la serie iVu con una pantalla tactil integrada
o remota o con una computadora. Una solucion completa que incluye cdmara, controlador, lente y luz en un solo paquete.
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Camaras inteligentes

Los sistemas de visién son faciles de usar y ofrecen poderosas herramientas y capacidades de inspeccién para resolver una amplia gama
de aplicaciones.
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Lector de codigo de barras

Los lectores de codigos de barras de la serie ABR ofrecen una capacidad de decodificacion superior para resolver las aplicaciones de
rastreo mas dificiles. Estan disponibles en dos formatos compactos, multiples configuraciones de iluminacién, una variedad de resoluciones

y numerosas opciones de lentes. <
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Para obtener més informacion
sobre nuestros sensores de vision
*Rango aproximado. Los tiempos variardn en funcién de la configuracion de la inspeccion. [oF &

= |



Otras tecnologias de deteccion de Banner

Sensores de color

Un sensor de color es un sensor fotoeléctrico que puede diferenciar el color de un objetivo. Se utilizan habitualmente en aplicaciones de
control de calidad y verificacion.
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Sensores de luminiscencia

Los sensores de luminiscencia utilizan luz UV para activar tintes y superficies luminiscentes, lo que permite la deteccion confiable de
etiquetas, adhesivos y sellos antimanipulacion en una variedad de aplicaciones.
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Sensores de marca de registro

Los sensores de marca de registro identifican sutiles diferencias en los contrastes de color para examinar las marcas de registro.
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' R55F Fibra Depende 0.05 Rojo, verde, azul, ABS de 67
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Sensor de ranura

Los sensores de ranura detectan objetos que pasan entre los dos brazos, uno con el emisor y el otro con el receptor. La anchura fija de la
ranura proporciona deteccién confiable del modo opuesto de los objetos tan pequefios como 0.30 milimetros. Esto hace que los sensores
de ranura sean ideales para contar, detectar piezas en rieles y cintas transportadoras, detectar bordes y otras aplicaciones.
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Sensores de etiqueta

Los sensores de etiquetas cuentan con ranuras lo suficientemente anchas para que pasen las etiquetas. Estan diseflados para detectar de
forma confiable las etiquetas o su respaldo para su uso en equipos de etiquetado.
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Banner lo ayuda a aprovechar al maximo sus sensores

Productos complementarios

E/S remotas

Los productos de E/S remotas optimizan el rendimiento del sistema
de control y simplifican el disefio del sistema para los fabricantes

de maquinas y los ingenieros de control. Normalmente, los bloques
de E/S reducen el cableado y cuentan con LED de diagndstico
integrados, ademas de reducir los costos de instalacion, integracion y
mantenimiento. Los bloques de E/S de Banner hacen todo esto, pero
ademas ofrecen beneficios adicionales, como mayor flexibilidad para
el disefio del sistema de control, rendimiento mejorado del sistema
de control, soporte para varios protocolos, disefios compactos que
reducen el desorden de E/S y ahorran espacio dentro de su maquina
0 gabinete, y opciones de personalizacion.

Tecnologia de conectividad

Gracias a la creacion de productos disefiados para adaptarse a
las aplicaciones del sector, Banner transforma las necesidades
de conectividad en soluciones perfectamente integradas que
establecen el estandar de confiabilidad y rendimiento. Los cables
conectores con variadas opciones de cableado y conectores,
exclusivos blogques de empalmes moldeados que vienen listos
para usar, convertidores compactos que integran a la perfeccion
varias sefiales en un solo sistema y productos Snap Signal que
simplifican el monitoreo de equipos y la comunicacion lloT, todo
ello para garantizar que reciba la sefial que necesita, donde la
necesita, de forma rapida y confiable.

| lluminacion e indicacion

' Ofrece una amplia gama de productos de iluminacion e indicacion
LED disefiados para mejorar la automatizacion industrial. Su seleccion
incluye accesorios de iluminacién LED, torretas de luz, indicadores
y actuadores, todos disefiados para brindar iluminacion superior,
indicacion clara del estado y guia precisa para el operador.
Estos productos aprovechan la tecnologia LED para ofrecer ventajas
como un bajo consumo de energia, mayor vida Util y funcionamiento
sin mantenimiento, lo que los hace idéneos para diversas aplicaciones
industriales.
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Palabras clave

Triangulacion
Los sensores de triangulacién miden la distancia a un objetivo en funcién del &ngulo con el que se refleja el haz emitido en el receptor. Este
tipo de sensor puede ser muy preciso en la cercania del sensor, pero su rendimiento puede degradarse a medida que aumenta la distancia.

Tiempo de vuelo

Los sensores de tiempo de vuelo calculan una distancia midiendo el tiempo que tarda la luz en emitirse, reflejarse en el objetivo y volver al
receptor. Este tipo de sensor es més grueso cerca de la cara del sensor si se compara con los sensores de triangulacion, pero tendra una
medicién méas uniforme en todo su rango.

Repetibilidad

La repetibilidad es la medicion que indica con qué confiabilidad un sensor puede repetir la misma medicién en las mismas condiciones.

La repetibilidad se calcula haciendo que un sensor detecte un objetivo inmovil de un solo color varias veces en un entorno de laboratorio.
Por eso, la repetibilidad es una especificacién Util para comparar productos, pero no es el mejor indicador del rendimiento en el mundo real.

Separaciéon minima de objetos

La separacion minima de objetos (MOS por sus siglas en inglés) se refiere a la distancia minima a la que un objetivo debe estar del fondo
para que un sensor lo detecte de manera confiable. La MOS es la especificacion mas valiosa para aplicaciones discretas, porque captura
la repetibilidad dindmica cuando mide puntos distintos del mismo objetivo a la misma distancia, lo que da una idea mucho mejor de cémo
funcionara el sensor en el mundo real.

Resolucion

La resolucion de un sensor es el cambio méas pequefio en la propiedad que se mide que el sensor es capaz de detectar e indicar.
A mayor resolucién, mas precisa es la capacidad de deteccion de un sensor.

Linealidad

La linealidad se refiere a la diferencia maxima entre el resultado de medicion real y el resultado de medicion ideal a lo largo de una linea
recta en un intervalo definido, y en condiciones ambientales constantes. Es esencial para la precisién de un sensor, ya que una linealidad
menor indica mediciones mas consistentes.

Clasificacion IP

El indice de proteccion ambiental explica la capacidad de un gabinete para resistir la entrada de polvo y liquidos. El indice de proteccion
ambiental tiene dos nimeros, donde el primero representa la proteccion contra el polvo u otros objetos sdélidos secos y el segundo nimero
es la capacidad de impedir el ingreso de liquidos. Algo que se debe considerar es que los indices de proteccion ambiental mas altos no
incluyen necesariamente las capacidades de los indices de proteccién ambiental mas bajos. Esto significa que, si bien un gabinete con
indice de proteccién ambiental IP69 puede resistir chorros de agua a alta presion, es posible que no soporte estar sumergida durante un
periodo prolongado y, por lo tanto, no cumpliria los requisitos IP67 o IP68.

Patron de haces
El patron de haces representa el érea del haz emitido dentro del cual el sensor responderd a un objetivo.

I0-Link
|O-Link es un protocolo abierto de comunicacion serie de un solo cable que permite el intercambio bidireccional de datos de sensores
compatibles con |O-Link que también estan conectados a través de un maestro.
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Automatizacion mas inteligente.
Mejores soluciones.

Banner Engineering disefia y fabrica productos de automatizacion industrial,
incluidos sensores, IloT inteligente y tecnologias inaldmbricas industriales, luces
e indicadores LED, dispositivos de medicion, equipos de seguridad de maquinas,
asi como lectores de cédigos de barras y vision artificial. Estas soluciones ayudan
a fabricar muchas de las cosas que usamos todos los dias, desde alimentos

y medicinas hasta automoviles y productos electrénicos. Un producto Banner
confiable y de alta calidad se instala en algun lugar del mundo cada dos segundos.
Con sede en Minneapolis desde 1966, Banner es un lider de la industria con mas
de 10,000 productos, operaciones en los cinco continentes y un equipo mundial
de mas de 5,500 empleados y socios. Nuestra dedicacion a la innovacion y el
servicio personalizado hacen de Banner una fuente confiable de tecnologias de
automatizacion inteligente para clientes de todo el mundo.
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