Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Caracteristicas

Sensores fotoeléctricos autbnomos

* 24 a 240 V AC con salidas de estado sélido

 Indicador de intensidad de la sefial o de salida 2

» Cable integral de 2 m 0 9 m, accesorio de desconexion rapida 20UNF de 1/2 pulg-
(1/2 pulg doble llave) \

» Montaje de lente con rosca de 18 mm en algunos modelos

ADVERTENCIA:
» No use este dispositivo para proteccion del personal \
» El uso de este dispositivo para proteccion del personal podria provocar

lesiones graves o la muerte.
+ Este dispositivo no incluye el circuito redundante con auto monitoreo

necesario para permitir su uso en las aplicaciones de seguridad de
personal. Una falla o un desperfecto del dispositivo puede causar una
condicién de salida energizada (encendido) o desenergizada (apagado).

Modelos MINI-BEAM AC

Modelo(") Modo de detecci6n Rango LED
SMA31E Emisor opuesto
3 m (10 pies)
SM2A31R Receptor opuesto
Infrarrojo, 880 nm
SMA31EL Emisor opuesto - Largo alcance
30 m (100 pies)
SM2A31RL Receptor opuesto - Largo alcance
SMA31EPD Emisor opuesto - Deteccién de plastico transparente 0a 300 mm (0 a 12 pulg.)
El alcance real varia en funcion de las
SM2A31RPD Receptor opuesto - Deteccion de plastico transparente prople_dade‘s (.je transmision de la, luz del
material plastico que se detectara.
. Rojo visible, 650 nm
SM2A312LV Retrorreflectante no polarizado 5m (15 ft)
SM2A312LVAG Retrorreflectante polarizado 50 mm a2 m (2 pulg. a 7 pies)
SM2A312LP Retrorreflectante polarizado de mayor alcance 10 mm a 3 m (0.4 pulg. a 10 pies)
SM2A312D 380 mm (15 pulg.)
Difuso
SM2A312DBZ 300 mm (12 pulg.) Infrarrojo, 880 nm
SM2A312W Difuso divergente 130 mm (5 pulg.)
SM2A312C Enfoque de 16 mm (0.65 pulg.)
Infrarrojo, 880 nm
SM2A312C2 Enfoque de 43 mm (1.7 pulg.)
SM2A312CV Convergente Enfoque de 16 mm (0.65 pulg.)
Rojo visible, 650 nm
SM2A312CV2 Enfoque de 43 mm (1.7 pulg.)
SM2A312CVG Enfoque de 16 mm (0.65 pulg.) Verde visible, 560 nm
SM2A312F Infrarrojo, 880 nm

Fibra dptica de vidrio El alcance varia segun el modo de

SM2A312FV deteccion y la fibra dptica utilizada.

Rojo visible, 650 nm

SM2A312FP Fibra optica de plastico

Informacion general

1. Dispositivo indicador de ajuste (AID)
2. Tornillo de ajuste de ganancia (sensibilidad)
3. Interruptor de seleccién de operacién con luz o en oscuridad
Ajuste a la derecha para la operacion con luz (las salidas conducen cuando se recibe luz de

deteccion) y a la izquierda para operacion en oscuridad (las salidas conducen cuando no se recibe
luz de deteccion).

M se incluyen en la lista los modelos estandar de cable de 2 m (6.5 pies).
» Para solicitar el modelo de cable de 9 m (30 pies), agregue el sufijo “W/30” al nimero del modelo (por ejemplo, SMA31E W/30).
+ Para solicitar el modelo de QD de 3 pines, estilo Micro, agregue el sufijo "QD" (por ejemplo, SMA31EQD).
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Instrucciones de instalacion

Diagramas eléctricos del MINI-BEAM AC

El tipo de salida para todos los modelos es SPST de estado sélido de 2 hilos.

Emisores con cable conectado Todos los demas modelos con cable conectado Clave

1. Café
3. Azul

marrén (1) marrén (1)

/,
24-240V AC ‘ | 24-240V AC
I(3
azul (3) azul (3) pow

Emisores con desconexién rapida (20UNF de 1/2 Todos los modelos con desconexién rapida (20UNF 20UNF macho de 1/2 pulg. y 3 pines (1/2 pulg. doble
pulg. y 3 pines (1/2 pulg. doble llave)) de 1/2 pulg. y 3 pines (1/2 pulg. doble llave)) llave)

rojo/negro

- rojo/negro
f D
i 24-240 V AC 24-240 V AC
: rojo/blanco \

rojo/blanco
- carga
verde
—-3 ) ) verde )

1. Verde
2. Rojo/negro
3. Rojo/blanco

Instalacién del dispositivo

1. Si se requiere de un soporte, instale el dispositivo en el soporte.

2. Instale el dispositivo (o el dispositivo y el soporte) en la maquina o el equipo en la ubicacién deseada. No apriete los tornillos
de montaje en este momento.

3. Verifique la alineacién del dispositivo.
4. Apriete los tornillos de montaje para fijar el dispositivo (o el dispositivo y el soporte) en la posicion alineada.

Alineacion de sensores

Nota: Siga las precauciones adecuadas de descarga electroestatica (ESD) cuando ajuste el potencidmetro de
ganancia o el interruptor LO/DO.

Nota: Al girar el interruptor de seleccién de operacién con luz/en oscuridad, tenga cuidado de no dafiar las
pequenas lenguetas del interruptor.

1. Utilizando la linea de visién, coloque el sensor MINI-BEAM hacia su emisor (detecciéon en modo opuesto) o hacia su objetivo
(todos los demas modos de deteccién).

Cuando se utiliza un sensor retrorreflectante, el objetivo es el retrorreflector ("objetivo retrorreflectante"). En los modos de
deteccion difusa o convergente, el objetivo es el objeto que se desea detectar.

2. Aplique alimentacion al sensor (y al emisor, si utiliza el modo opuesto).

3. Con un destornillador de paleta pequefio, gire el control de ganancia 15 vueltas al maximo (el extremo de rotacién hacia la
derecha).

El control de ganancia se sujeta en ambos extremos para evitar dafos, y "girara libremente" cuando se alcance cualquiera de
los extremos.

Si el sensor MINI-BEAM esta recibiendo su sefial luminosa, el indicador LED rojo de alineacién esta encendido e intermitente a
un ritmo proporcional a la intensidad de la sefal (mayor ritmo de parpadeo = mas sefial).

4. Mueva el sensor (0 mueva el objetivo retrorreflectante, si corresponde) arriba-abajo-derecha-izquierda, incluida la rotacion
angular, para encontrar el centro de la zona de movimiento dentro de la cual el indicador LED permanece encendido.

Al reducir el ajuste de ganancia se reduce el tamafio de la zona de movimiento y se permite una alineacién mas precisa.
5. Repita los movimientos de alineacion después de cada reduccion de ganancia.

6. Una vez conseguida la alineacion 6ptima, instale firmemente en esa posicion el sensor y el emisor o el objetivo
retrorreflectante, si corresponde.

7. Aumente la ganancia al maximo.

8. Pruebe el sensor colocando el objeto que se desea detectar en la posiciéon de deteccion y, a continuacion, retirelo.
La LED indicadora de alineacién se enciende cuando se establece el haz de deteccion (condicién de luz) y se apaga cuando el
haz se interrumpe (condicién de oscuridad). Si la LED indicadora de alineacién permanece encendida para ambas condiciones
de deteccion, consulte los siguientes consejos para cada modo de deteccion.
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Alineacion en modo opuesto

Emisor

Inundacion se produce cuando una parte del haz de deteccion pasa alrededor del objeto que se desea detectar. Neutralizador de
interferencias se produce cuando una parte de la energia luminosa del emisor atraviesa un objeto fino o translucido y es percibida por
el receptor.

Para corregir alguno de estos problemas, realice una o varias de las siguientes acciones para reducir la energia luminosa:
* Reduzca el ajuste de ganancia en el receptor
» Agregue una abertura a uno o a ambos lentes (las aberturas MINI-BEAM, disponibles en Banner, encajan perfectamente en el
conjunto del lente)
» Desalinee intencionadamente el emisor y el receptor

Nota:
+ Condicién de luz: la salida del sensor esta activada cuando no hay ninguin objeto en el haz
» Condicion oscura: la salida del sensor esta activada cuando hay un objeto en el haz

Alineacion del modo difuso
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Si la LED de alineacion no se apaga cuando el objeto se retira del haz, es probable que el sensor esté detectando luz reflejada de
algun objeto del fondo. Para solucionar este problema:
» Reduzca la reflectividad del fondo pintando la superficie de negro mate, rayando cualquier superficie brillante o taladrando un
agujero grande justo enfrente del sensor difuso.

08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 3 of 15
reservados.



Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

» Acerque el sensor al objeto que se va a detectar y reduzca el ajuste de ganancia. Regla general para la deteccion difusa: la
distancia al objeto de fondo mas cercano debe ser al menos tres veces la distancia de deteccion.

Nota:
» Condicién de luz: la salida del sensor esta activada cuando no hay ningun objeto en el haz
+ Condicién oscura: la salida del sensor esta activada cuando hay un objeto en el haz

Alineacion en modo retrorreflectante
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Un objeto muy reflectante puede reflejar suficiente luz hacia un sensor retrorreflectante como para permitir que ese objeto pase
desapercibido a través del haz, sin ser detectado. Este problema se denomina infradeteccion por interposicion de objeto reflectante y
se utilizan los siguientes métodos para corregirlo:
» Coloque el sensor y el objetivo retrorreflectante de forma que el haz no choque con una superficie brillante perpendicular a la
lente del sensor.
* Reduzca el ajuste de ganancia
» Agregue un filtro polarizador (para el modelo SM2A312LV)

Nota:
+ Condicién de luz: la salida del sensor esta activada cuando no hay ningun objeto en el haz
» Condicién oscura: la salida del sensor esta activada cuando hay un objeto en el haz

© Banner Engineering Corp. Todos los derechos
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Alineacién del modo convergente

k4

La energia de deteccion de un sensor en modo convergente se concentra en el punto de enfoque especificado. Los sensores de modo
convergente son menos sensibles a las reflexiones de fondo que los sensores de modo difuso. Sin embargo, si las reflexiones de fondo
son un problema:
* Incline la posicion del sensor en un angulo de 10° a 25° para eliminar las reflexiones directas de las superficies brillantes del
fondo.
» Reduzca la reflectividad del fondo pintando la superficie de negro mate, rayando cualquier superficie brillante o taladrando un
agujero grande justo enfrente del sensor.
* Reduzca el ajuste de ganancia

Nota:

» Condicién de luz: la salida del sensor esta activada cuando no hay ninguin objeto en el haz
» Condicion oscura: la salida del sensor esta activada cuando hay un objeto en el haz

Instalacion de las fibras de vidrio en los MINI-BEAM

1. Instale el o-ring (incluido con la fibra) en cada extremo de la fibra, como se muestra en el dibujo.

2. Mientras presiona firmemente los extremos de la fibra en los puertos de la parte delantera del sensor, deslice la brida de
retencion en forma de U (incluida con el sensor) en la ranura del cilindro del sensor, hasta que encaje en su posicion.

08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 5 of 15
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Instalacién de fibras de plastico en un MINI-BEAM

Siga estas instrucciones para instalar fibras de plastico en el sensor. Los MINI-BEAM pueden tener un dispositivo de agarre de fibra o
un tornillo de sujecién. Los sensores MINI-BEAM y ECONO-BEAM para uso con conjuntos de fibra éptica de plastico incluyen sensores
con las letras FP en su numero de modelo.

MINI-BEAM con dispositivo de agarre de fibra MINI-BEAM con tornillos de sujecion
MINI-BEAM "FP1" Sensor

Gripper

Unlock
Adapters for
Lock 0.25- and 0.5-mm fibers

Slide Fibers & Bushings
into Ports

i

S p Fiber Bushings
§ ) Trimmed fiber Tighten Clamp Screw » (supplied witr? fiber)
Sensor Face s Y control ends to Secure Fiber
Sensor Face

Plastic fiber

R
Receiver port \

\ e
Emitter port \ Unterminated Plastic Fibers

Plastic fiber

1. Prepare los extremos de las fibras del sensor (consulte "Corte |a fibra de plastico" pagina 6).
2. Prepare el sensor para las fibras.

> Para los modelos con dispositivo de agarre de fibra: Desbloquee el dispositivo de agarre de fibra como se muestra en
la figura y coloque los adaptadores de fibra adecuados a la fibra, si es necesario.

o Para los modelos con tornillo de sujecion: Afloje el tornillo de sujecion de la cara del sensor.

3. Inserte las fibras de plastico.
o Para los modelos con dispositivo de sujecion de fibra: inserte suavemente los extremos de fibra preparados en los
puertos hasta el tope.
> Para los modelos con tornillo de sujecion: Alinee los extremos de las fibras al nivel de los extremos de los aisladores,
tal como se muestra. Sujete los aisladores a las fibras y deslice ambos en los puertos del sensor. Empuje la fibra unos
2.5 cm (1 pulg.) adicionales a través del aislador.
4. Fije las fibras.
o Para los modelos con dispositivo de agarre de fibra: Deslice el dispositivo de fibra hacia atras para bloquearla, como
se muestra en la figura.

> Para los modelos con tornillo de sujecion: Apriete el tornillo para fijar las fibras.

Corte la fibra de plastico
» Una fibra de plastico sin terminacién esta disefiada para que el usuario las corte a la
longitud necesaria para la aplicacion. A fin de facilitar el corte, se incluye con esta fibra
un dispositivo de corte modelo PFC-4 de Banner.

1. Ubique el extremo sin terminacion y determine la longitud de fibra necesaria para la
aplicacion.

2. Levante la parte superior del cortador para abrir los puertos de corte.

3. Inserte el extremo sin terminacion a través de uno de los cuatro puertos de corte del
cortador PFC-4, de manera que la fibra sobrante sobresalga por la parte posterior del
cortador.

4. Vuelva a revisar la longitud de la fibra y cierre el cortador hasta que la fibra esté
cortada.

5. Limpie suavemente los extremos cortados de la fibra con un pafio limpio y seco para
eliminar cualquier contaminante.

Nota: No utilice disolventes ni abrasivos en ninguna fibra éptica expuesta. No utilice un puerto de corte mas de
una vez. La hoja tiende a desafilarse después de un corte.

Especificaciones de MINI-BEAM AC

Voltaje y corriente de alimentacién Clasificacién de salida
24 a 240 V AC (50/60 Hz), 250 V AC maximo Corriente de carga minima 5 mA; capacidad de carga
- . . . maxima en estado constante 300 mA a 50 °C ambiente
Circuito de proteccnén de a.llmentac!én. (122 °F), 100 mA a 70 °C ambiente (158 °F)
Protegido contra voltajes transitorios . . .
Capacidad de irrupcion: 3 amperes durante 1 segundo (no
Configuracién de salida repetitivo); 10 amperes durante 1 ciclo (no repetitivo)
Relé de estado s6lido SPST SCR con contacto Corriente de fuga en estado apagado: inferior a 1.7 mA rms
normalmente celrrado (N.C.) Qc?odrmallmente aé)l'e'fto (EII'A'& Caida de voltaje en estado encendido: < 5 V a 300 mA de
g%pgrﬁi%%n con luz o en oscuridad seleccionable); cableado carga, < 10 V a 15 mA de carga.
page 6 of 15 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos 08-ene-25
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Circuito de proteccion de salida
Protegido contra los pulsos falsos durante el encendido

Tiempo de respuesta de salida
Opuesto: 2 milisegundos encendido y 1 milisegundo
apagado
Fibra 6ptica no polarizada y retropolarizada, convergente y
de plastico: 4 milisegundos encendida y apagada
Fibra 6ptica de vidrio y difusa: 8 milisegundos encendida y
apagada
La especificacion del tiempo de respuesta en apagado no
incluye la respuesta de carga de hasta 1/2 ciclo de AC
(8.3 milisegundos). Se debe tener en cuenta la
especificacion del tiempo de respuesta de la carga cuando
sea importante.

Nota: Retraso de 300 milisegundos
en el encendido.

Repetibilidad
Opuesto: 0.3 milisegundos

Fibra 6ptica no polarizada y retropolarizada, convergente y
de plastico: 1.3 milisegundos

Fibra éptica de vidrio y difusa: 2.6 milisegundos

Las especificaciones de tiempo de respuesta y repetibilidad
son independientes de la intensidad de la sefal.

Indicadores

El indicador LED rojo de la parte trasera del sensor se
enciende cuando la carga esta energizada.

Material
Carcasa de poliéster termoplastico reforzado, totalmente
encapsulada, sello con o-ring, lente acrilica, tornillos de
acero inoxidable

Conexiones
Cables de 2 m (6.5 pies) 0 9 m (30 pies) con 2 conductores
y revestimiento de PVC o accesorio de QD de 3 pines,
estilo Micro; los cables de QD estan disponibles por
separado

Notas de la aplicacion
Las condiciones de sobrecarga pueden destruir los
sensores MINI-BEAM de AC. Conectar directamente el
sensor sin la serie de carga, a través de cables calientes y
neutros dafiara el sensor (excepto los modelos de emisor).

El uso de bajo voltaje requiere un analisis cuidadoso de la
carga para determinar si la corriente de fuga del sensor o el
voltaje en estado encendido interferiran con el
funcionamiento correcto de la carga.

La funcion de proteccion contra pulsos falsos puede
provocar la caida momentanea de la carga cuando el
sensor esta conectado en serie o en paralelo con contactos
de los interruptores mecanicos.

Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Condiciones de operacion
—20°C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
90 % a +50 °C de humedad relativa maxima (sin
condensacion)

Indice de proteccién ambiental
Cumple con las normas NEMA 1, 2, 3, 3S, 4,4X, 6,12y
13; IP67

Certificaciones

3

UK
CA

A\

Proteccién contra sobrecorriente requerida

A

Se exige que se entregue proteccion contra sobrecorriente
segun la tabla final de aplicacion de producto final.

La proteccion contra sobrecorriente puede ser entregada
por un fusible externo o por medio de limitacion de
corriente de una fuente de alimentacion Clase 2.
Conductores del cableado de alimentacion < 24 AWG no
deben juntarse.

Para soporte adicional sobre el producto,

visite www.bannerengineering.com.

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court

Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

ADVERTENCIA: Las conexiones
eléctricas deben hacerse por personal
calificado conforme a los cédigos
eléctricos locales y nacionales, y los
reglamentos.

Cab;:ado Protecci6n contra e Proteccién contra
. .._sobrecorriente exigida . .._sobrecorriente exigida
alimentacién *) alimentacion A)
(AWG) (AWG)
20 5.0 26 1.0
22 3.0 28 0.8
24 1.0 30 0.5

Curvas de rendimiento de los modelos de emisor SM31Ex y receptor

SM31Rx

Patrén del haz para SM31E/R para SM31E/R

1000

| SM31Ey SM31R

Curva de exceso de ganancia  Patron del haz para SM31EL/

Curva de exceso de ganancia
RL para SM31EL/RL

12,0 pulg

300mm L SMA31E y SM2A31R

t
200mm - - Modo opuesto

AY 8.0 pulg.

100 mm

4.0 pulg.

0

100 mm

4.0 pulg.

200 mm

/1 80 pulg.

300 mm

12,0 pulg

0 06m  12m  18m
2pies  4pies 6 pies

Distancia

Haz efectivo: 3.5 mm

08-ene-25

24m
8 pies

30m
10 pies

Exceso de ganancia

= SM31Ey SM31R

750 mm 30.0 pulg.

! ! 1000 T
[~ SM3TEL y SM3IRL EZ SMBTEL y SMB1RL

T SMA31EL y SM2A31RL

SMA31E y SM2A31R | SMABMEL y SM2A31RL

00

T 11T 500mm - Modo opuesto 20.0 pulg.

Modo opuesto

Modo opuesto
250 mm 10.0 pulg.

0 0

250 mm 10.0 pulg.

Exceso de ganancia

500 mm 20.0 pulg.

\ 750mm

30,0 pulg

1

1

001m
0.033 pies

0 6m 2m  18m  24m  30m

0.10m 10m 10m 01m
033pies  33pies 33 pies

20pies  40pies 60pies 80pies 100 pies 0.33 pies

Distancia Distancia

Haz efectivo: 13 mm

© Banner Engineering Corp. Todos los derechos
reservados.

10m 10m 100m
3.3 pies 33 pies 330 pies
Distancia
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Curvas de rendimiento de los modelos retrorreflectantes SM312Lx

Patrén del haz para Curva de exceso de ganancia

SM312LVxx para SM312LVxx
| smataLv o0 SMa12LV
75mm - SM2A312LV 30pulg SM2A3T2LY
somm ot ooms g T
=" Modo £ Modo retrorefectante
25mm 1.0pulg g1
8 Con refiector BRT-3
0 0 S
3 P
2%mm 10pulg 3
g
50mm Con reflector BRT-3 7L 20pig 8
| |
75mm } —V 30 pug
I I .
0 tm2m am 4m 5m o0 9 o “
m m m m
dpies  Gpies  Opes  f2pies  15pies 0033pies 0.3 pies 3.3 pies 33 ples
Distancia Distancia
| sustztvac | | 1o N32LVAG
75mm - SM2A312LVAG 1 1 3.0pulg. M2A312LVAG T
s0mm [ Modorer 20pug 11
2 Modo retrorreflectante
25mm N\ 10pg. £ 100
\ e e
. \ 0 s =0 EeRLii
T @ [ Conreflector BRT-3
25mm / 1.0 pulg. ; i\H i I
8 10 b,
50 mm — 2.0 pulg. ‘L‘i
75mm Conreflector BRT-3 1 3.0 pulg. il \
| |
] . I
0 06m 12m  18m  24m  30m 00t 016 10 10
! . m m m m
2pies  dpies  6pies  Bpies 10 pies 0033pies 0.3 pies 33 pies 33 pies
Distancia Distancia

Patrén del haz para SM312LP

o [ swae A
|- Modo JR |
40mm 16 pulg.
20mm 0.8 pulg.
0 0
20mm 08 pulg.
40mm 16 pulg
60mm Conreflector BRT-3  —| 2.4 pulg
[ [

0 06m  12m  18m  24m  30m
2pies  dpes  Gpes  Bpes  20pies

Distancia

Curva de exceso de ganancia
para SM312LP

1000
SM312LP
SM2A312LP
AT

Modo

8

Con reflector BRT-3

3
|~

Exceso de ganancia
LA

1
001m 0im 1m 10m
0,03 pies 0.3 pies 3 pies 30 pies

Distancia

Curvas de rendimiento de los modelos difusos SM312Dx y SM312W

Patrén del haz para SM312Dx ~ CUrva de exceso de ganancia

para SM312Dx
) ) 1000
[ SM312D, SM2A312D ‘ SMS12D, SM2A312D
181 1 oo diuso 060 4
0mm 040, © Modo difuso
S
5mm 0.2 pulg. S 10
&
0 0 S
@ =
smm 02pulg S
2 10
10 mm 0.4 pulg. 1]
w
15mm 0.6 pulg. \
0 75mm 150mm 225mm 300mm 375mm 1
30pulg. 6.0pug. 9.0pug. 120 pulg. 15.0 pulg. 1mm 10mm 100 mm 1000 mm
S 0.04 pulg 0.4 pulg. 4 pulg 40pulg.
Distancia -
Distancia
| ' 1000
|- SM312DBZ, SM2A312DBZ SM31208Z
15 mm [ Modo diuso 06 puig SM2A312DBZ
10mm 0.4 pulg, g Modo difuso
5mm 02 pulg. § 100
S
0 0 ® A
3
5mm 02pulg 2
S 0
10mm 0.4 pulg. l
15mm 056 pulg.
0 75mm 150 mm 25mm 300 mm 375mm 1
3.0 pulg. 6.0 pulg. 9.0 pulg. 120pulg.  15.0 pulg. 1 mm 10 mm 100 mm 1000 mm
o 004pulg.  040pug.  4.0pulg 40 pulg
Distancia Distancia

Patrén del haz para SM312W

. !
25mm [ SM312W, SM2A312W 09 .
| Modo difuso
15.0mm 0.6 pulg.
7.5mm 0.3 pulg.
0 0
7.5mm 0.3 pulg.
15.0mm 0.6 pulg.
225mm 0.9 pulg.

0 25mm  50mm  75mm  100mm 125mm
1.0pulg. 20pulg. 3.0pulg. 4.0pulg. 5.0 pulg

Distancia

Curva de exceso de ganancia

para SM312W
1000
1SM312W
tSM2A312W
Modo difuso
<
2100
-
s
5
g
by g
3
8
210
g
¢
w
1
mm 10 mm 100 mm 1000 mm
0.04 pulg. 0.4 pulg. 4 pulg. 40 pulg.
Distancia

Curvas de rendimiento de los modelos convergentes SM312Cx

Patrén del haz para SM312C Curva de exceso de ganancia

para SM312C
. ) " SM312C,
SM312C, SM2A312C , e o i e e i
s8mm Modo convergente 015 HH ‘§M2/§312“C‘ £
25mm 010 © lodo convergente
]
12mm 005* 5100
/ \/ I
0 X A 0 g t
. 9
1.2mm 005 g /I
25mm 010" fin]
38mm 0.15" \
; 1
0 25mm  50mm  75mm  100mm 125 mm 1mm 10mm 100 mm 1000 mm
(1) ) @) @ ®) (008) 04 @) @)
Distancia Distancia

Patrén del haz para SM312CV

] . .
3omm [SM312CV, SM%ASWZCV 012
20mm tos e 008"
1.0mm — 0.04"
0 I 0
10mm N oow
20mm 0.08"
3.0mm 012"
0 75mm  15mm  225mm  30mm 37.5mm

©03) (&) (%) (12) (15
Distancia

Continued on page 9

page 8 of 15
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Curva de exceso de ganancia

para SM312CV
1000
T SM312CV
Hf sM2A312cy
© lodo convergente
K]
g
S
3
2 A
g :
w T
i
\
4
1mm 10mm 100 mm 1000 mm
(0.04') (04 @) (40")
Distancia
08-ene-25



Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Continued from page 8

Patrén del haz para SM312C  CUrva de exceso de ganancia

para SM312C
\ \ \ 1000
sgmm | SM312C2. SM2A312C2 015" t SM312C2
Modo convergente H SM2A312C2
25mm 010" lodo convergente
\ 0.05' 8 100
1.2mm \V/ E
0 0 <
A g
12mm 7\l 005 S
/ 8 1
25mm 040" 8 7
i
38mm 015"
; \
0 25mm  50mm  75mm 100mm 125mm ; 10mm 100 mm 1000 mm
" " " " - mm
) @) ®) @ @) 008) 04) @) @)
Distancia Distancia

Patrén del haz para SM312Cy  Curva de exceso de ganancia

para SM312CV
' ' ' 1000
I~ SM312CV2, SM2A312CV2 . SM312CV2
s0mm ‘ ‘ 012 SMA312CV2
Modo convergente HHH——
20mm 008" © lodo convergente
©
10mm — 004" 5 100
0 | 0 S
! K]
10mm Al 004 o
& 10
20mm 008" 3
w
3.0mm 012"
]
0 25mm 50mm 75mm 100mm 125mm !
() @ @ ) ) 1 mm 10 mm 100 mm 1000 mm
: X (0.04") 0.4") @) (40"
Distancia Distancia

El rendimiento se basa en una tarjeta de prueba blanca de reflectancia al 90%.

Patrén del haz para Curva de exceso de ganancia

SM312CVG para SM312CVG
, ] ! 1000
10mm SM312CVG, SM2A312CVG 0085 0 SM312CVG,
Modo convergente Pl SM2A312CVG
080mm 000G Viod oent
S
040mm / ootspug. &'
0 { Y 0 S
\ N\ 3
040mm \ / W |
8 10
080mm 000pug. F=is
F—t
1.20mm 0,045 pulg 1 ‘\
1 nﬂ
0 75mm  f5mm  25mm  mm  375mm o omm 100 mm 1000 mm
03pug. 06pug. 09pdg. 12pug. 15pug 004pg. 04 pug. tplg. 0pg

Distancia Distancia

Curvas de rendimiento de los modelos de fibra de vidrio SM312F

Modo difuso

Patrén del haz para SM312F  Curva de exceso de ganancia

para SM312F
| 1000
1omm 1 0075 puig. Loy SWRIEH
SM312F, SM2A312F H—H
1.3mm Modo difuso 0.050 pulg © o a0 ol
K Fibras de vidrio
085mm ] 0025 puig. §'°
| \ s
\ s
o [-eris } 81238 —] 0 °
1 3
0.65mm 7 0.025 pulg. § 10 b=l Fibra BT23S
13mm 0,00 pulg u‘;j’
19 0.075 pul F
mn o Fibra BT138 \\
0 75mm  fsmm 25mm mm  Smm 1‘ on w 1000
mm m mm mm
03pg. 06pug. 09pug. 12pug 15pug. 00pig  Odpuls  4pug 40pulg
Distancia Distancia
Modo difuso

Patrén del haz para SM312Fy ~ Curva de exceso de ganancia

para SM312FV para SM312FV
1000 | | 1000
|- SMRHZEY, Sh2A32FY VPR I5mm [SMB12FV, SM2AS12FV sou o
195mm 1 odo diuso 0075l f swns12ry ™ hiodo opuesto e {gmgz:\zlw ﬁ
" Viodo difuso L |
130mm 0050pulg. .9 Modo difuso 50 mm g Modo opuesto
2
065 mm oospug. &' 25mm —— Tpig. 2100 :: : : : ::
S =1 i} T
o Cors s —No 4 0 m3s ) mss o s -
9 @
2 I Bl tpg. S Fibra IT23 1]
065mm o | 2 . JUm| mm pulg 2
130 mm 0050pug. 135 50 mm 2pulg. 2
w
195mm 0075 pulg L 75mm 3pulg.
LI
0 5mm  f0mm  f5mm  20mm  5mm :)1 - " " 0 5mm 100mm 150mm 200mm 250 mm 1
mm mm mm mm 1
02pulg. 0A4pug. 06pug. 0.8pulg. 1.0 pulg. 0004pug.  0.04 pulg 040 pulg 4 2pulg.  4pulg.  6pulg.  8pulg. 10pulg. Ogam . 10:"“‘ on mml 1030'“:"
- Distanci pulg. 040 puig 0 pulg. 0 pulg.
Distancia Distancia Istancia Distancia
08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 9 of 15

Modo opuesto

Patrén del haz para SM312F ~ Curva de exceso de ganancia

para SM312F
| | 1000
I~ SM312F, SM2A312F 31 *,SMZASWZF%
75mm - 3 pulg. T
s il
50mm i 2pg Modo opuesto
2%mm P N\ 1pug | 2100 Fibras de vidro
=y y\"E =
0 6 o i
TS 7 Im2s8 o Fibras IT23S {1
25mm Nipg S conlente L9 [
/ 2 10 1|
50 mm 2pulg. I3 LS
o Emss wmsM\
BN i v
0 100mm 200mm 300mm 400mm  500mm 1001"‘ ot o om
4pug.  8pug.  12pug. 16puig.  20pulg 0033pies 033 pies 3.3 pies 33 pies

Distancia Distancia

Modo opuesto

Patrén del haz para SM312Fy ~ Curva de exceso de ganancia

reservados.



Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Curvas de rendimiento de los modelos de fibra de plastico SM312FP

Modo difuso

Patr6n del haz para SM312Fp ~ Curva de exceso de ganancia

para SM312FP
SM312FPISM2A312FP 1000
- SM312FP
38mm- - \odo diuso 015 pulg. M2A312FP
25mm 010 pulg. Modo difuso
o Fibras de plastico
12mm 005 pulg. 2100
[ S ) PBT46U 0 g < Fibra PBT46U
@
3
1 ).
2mm 0.05 pulg. % 0
25mm 001 plg I3 S
w ri
38mm 0.015 pug. 71T {Fibra PBT26U \
. [/
0 75mm  5mm 25mm Nmm FT5mm
0.1 mm 1mm 10mm 100 mm
03pulg. 06pulg. 09pulg. 12pulg. 1.5pulg. 0.004 pulg. 0.04 pulg. 0.4 pulg. 4pulg.
Distancia Distancia

Dimensiones del MINI-BEAM AC

Modelos difusos divergentes
(Sufijo DBZ y W)

Modelos con cable
(Sufijo E, EL, EPD, R, RL, RPD, LV, LVAG, LP, D, C, C2, CV, CV2
yCVG)

‘/ 12.2 mm (0.48")

Separacion de @ 3 mm (2)

241 mm \
(0.95")

Rosca M18 x 1 x 15 mm
/(Tuerca de montaje incluida)

N
Cable de 2 m (6.5')
/ D
Espiga de montaje /191 mm
(2 6.3 mm x 2.5 mm) (0.75")

™S 27,4 mm (1.08)

page 10 of 15

Modelos de fibra de plastico
(Sufijo FP)

© Banner Engineering Corp. Todos los derechos

Modo opuesto

Patrén del haz para SM312FP Curva de exceso de ganancia

para SM312FP
| | | 1000
5 [~ SM312FP/SM2A312FP 18puig SM312FP
| Modo opuesto ‘ﬁMZ/‘““z‘m
30mm i 1.2 pulg. _g MHd‘ T \‘\ T
fodo opuesto
15mm | — ~ 06pug. & 100 Fibras de pléstico
=g lesu}o > Hi——
3 11
15mm 0.6 pulg. % Fibra PIT46U ||
0mn g 2 10 Fibra PIT26U
45mm 1.8 pulg.
0 25mm  50mm  75mm  100mm  125mm 11 m 10mm 100mm 1000 mm
Tpulg. 2pug.  3pulg.  4pulg.  5pug 004pulg.  040pulg. 4.0 pulg. 40 pulg.
Distancia Distancia
Modelos de fibra de vidrio
(Sufijo F, FV)
y Rosca M18 x 1 x 19 mm
Fibra / (Tuerca de montaje incluida)
Optica
Accesorio
Accesorio de fibra optica
@75 ™S 312mm (1239
16.2 mm \
.64")

Modelos de QD

Rosca de 12 mm -
Desconexion rapida

20.0 mm
(0.79")

08-ene-25
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Accesorios

Cables de desconexién rapida - Sensores de AC

Cables conectores hembra de 3 pines con llave doble de 1/2 pulgada y terminacién Gnica

Modelo Longitud Estilo Dimensiones Disposicién de pines (hembra)
MQDC-306 2 m (6.56 pies)
MQDC-315 5 m (16.40 pies) 3
Recto {
MQDC-330 9 m (29.53 pies) 1/2-20 UNF-28 1
p145 —
MQDC-306RA 1.83 m (6 pies) .
2 t|p|co—-1 3 2
MQDC-315RA 4.57 m (15 pies)
:' — 1 = Verde
= . 2 = Rojo/Negro
i 28 tipico 3 = Rojo/Blanco
Angulo recto
MQDC-330RA 9.14 m (30 pies) l

112-20 UNF-28 — =—
0145

Soportes de montaje

SMB46L
+ Angulo recto
» Soporte en L
< Acero inoxidable 316, calibre 14

Distancia entre los centros de agujeros: A = 16.0
Tamafio del agujero: A= 16.5 x 18.7

SMB46U
+ Angulo recto
» Soporte en U para proteccién del sensor
« Acero inoxidable 316, calibre 14

Distancia entre los centros de agujeros: A = 16.0
Tamafio del agujero: A= 16.5 x 18.7, B = 34.0 x 13.0

SMB18AFA..
» Soporte giratorio y protector con movimiento de inclinacion y desplazamiento para un
ajuste de precision
» Montaje facil del sensor en las ranuras en T de los rieles extruidos
» Pernos disponibles en sistema métrico y en pulgadas
» Agujero de montaje para sensores de 18 mm

Tamafrio del agujero: B = ¢ 18.1

Rosca del perno (A):

SMB18AFA = 3/8 - 16 x 2 pulg.
SMB18AFAM10 = M10 - 1.5 x 50

SMB18SF
» Soporte giratorio de 18 mm con rosca interna de M18 x 1
» Poliéster termoplastico color negro
» Accesorios de montaje de bloqueo de giro de acero inoxidable

Distancia entre los centros de agujeros: A = 36.0
Tamario del agujero: A = ¢ 5.3, B =g 18.0

08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 11 of 15
reservados.



Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

SMB312PD
» Soporte de montaje en angulo recto con ranura curva para una orientacién versatil
» Acero inoxidable de calibre 12
» Agujero de montaje del sensor de 18 mm
» Espacio libre para los accesorios de montaje M4 (#8)

Distancia entre los centros de agujeros: Aa B = 24.2
Tamario del agujero:A=04.6,B=17x46,C=018.5

Nota: No se debe usar con sensores de fibra dptica plastica

SMBAMS18P
» Soporte plano de la serie SMBAMS con un agujero de 18 mm
* Ranuras de articulacion para rotacion de 90+°
« calibre 12 (2.6 mm) de acero laminado en frio

Distancia entre los centros de agujeros: A = 26,AaB =13
Tamafo de agujero: A=26.8x7,B=96.5,C=019

SMB3018SC
» Lado giratorio de 18 mm o soporte de montaje en barril
+ Poliéster termoplastico reforzado de color negro
» Accesorios de montaje de bloqueo de giro de acero inoxidable

Distancia entre los centros de agujeros: A = 50.8
Tamafrio del agujero:A=¢7,B =2 18.0

SMB312S
» Soporte de montaje lateral de acero inoxidable y 2 ejes

A=43x75B=diam.3,C=3x153

SMB46S
« Angulo recto
» Soporte en S
< Acero inoxidable 316, calibre 14

Distancia entre los centros de agujeros: A = 16.0
Tamario del agujero: A= 16.5 x 18.7, B = 34.0 x 10.0

SMB18A
» Soporte de montaje en angulo recto con ranura curva para una orientacion versatil
» Acero inoxidable de calibre 12
* Agujero de montaje del sensor de 18 mm
» Espacio libre para los accesorios de montaje M4 (#8)

Distancia entre los centros de agujeros: A a B = 24.2
Tamario del agujero: A=24.6,B=17.0%x4.6,C=¢ 185

SMB18Q
» Soporte de brida con angulo recto
» Agujero de montaje del sensor de 18 mm
» Acero inoxidable de calibre 12

Distancia entre los centros de agujeros: A a B = 24.2
Tamafo del agujero: A =9 4.6,B=17.0x4.6,C =2 19.0

page 12 of 15 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos
reservados.
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SMB18UR
» Soporte giratorio universal de 2 piezas
» Acero inoxidable de la serie 300
» Accesorios de montaje de bloqueo de giro de acero inoxidable
* Agujero de montaje para sensor de 18 mm

Distancia entre los centros de agujeros: A = 25.4, B = 46.7
Tamafio del agujero: B = 6.9 x 32.0, C =2 18.3

SMBAMS18RA
+ Soporte de la serie SMBAMS en angulo recto con agujero de 18 mm
» Ranuras de articulacion para rotacion de 90+°
+ calibre 12 (2.6 mm) de acero laminado en frio

Distancia entre los centros de agujeros: A =26, AaB =13
Tamafo de agujero: A=26.8x7,B=96.5,C=019

SMB30SK
» Soporte giratorio de montaje plano con mayor rango de movimiento
» Poliéster termoplastico reforzado negro y acero inoxidable 316
» Accesorios de montaje de bloqueo de giro de acero inoxidable

Distancia entre los centros de agujeros: A = g 50.8
Tamario del agujero:A=¢ 7,B=0 18

SMB30SUS
» Soporte giratorio de montaje lateral con mayor rango de movimiento
» Poliéster termoplastico reforzado de color negro
« Accesorios de montaje de bloqueo de giro de acero inoxidable

Distancia entre los centros de agujeros: A =50.8, B = 24.1
Tamafio del agujero:A=¢ 7,B=07.6

SMB312B

» Soporte de montaje inferior de acero inoxidable y 2 ejes
* Incluye pata de montaje

A=didam.6.9,B=4.3x10.5,C=3.1x15.2

Accesorios varios y piezas de repuesto

Los conjuntos de lentes MINI-BEAM se pueden cambiar en terreno.

Modelo de lente de repuesto Lente de repuesto para el modelo MINI-BEAM

Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Posibles cambios de modo de deteccion o de

alcance

UC-300AG LVAG LV a LVAG
UC-300BZ Wy DBZ DaDBZyF aDBZ
uc-300C..7 C,CVyCVG CV2acCV
UC-300C2 C2yCV2 CVacCv2
UC-300E EyR -
UC-300EL ELyRL Amplia el rango de los modelos E/R
UC-300EPD EPD -
UC-300F FyFV DaFyDBZaF
UC-300FP FP (estilo antiguo) -
UC-300FP2 FP -
UC-300L LVvyD FaD,LVAGalV,yDBZaD
UC-300LP LP -

Continued on page 14

08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos
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Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Modelo de lente de repuesto

UC-300RPD

Continued from page 13

Lente de repuesto para el modelo MINI-BEAM

RPD

alcance

Posibles cambios de modo de deteccién o de

Los reflectores en angulo recto de MINI-BEAM son utiles para lugares estrechos de deteccion. Estos reflectores reducen
significativamente el exceso de ganancia.

Reflectores en &ngulo recto

RAR300SM

« Reflector de angulo recto de montaje

lateral

« Dimension del perfil de 14 mm
(0.56 pulgadas) en la direccién de escaneo
« Utilice con los modelos MINI-BEAM 31E,
EL, R, RL;y 312D, DBZ, LV, W e

57 mm
2z 24mm

LA
f

318mman
01251

mkagbN )

RAR300FM

Reflector de angulo recto de montaje
delantero que se acopla directamente al
cilindro roscado de la mayoria de los MINI- I

BEAM

Dimension del perfil de 34 mm

(1.35 pulgadas) en la direccion de escaneo {}
Utilice con los modelos MINI-BEAM 31E,

EL,R,RL;y 312D, LV

1]
i

Los sensores de modo opuesto MINI-BEAM pueden estar equipados con aberturas que estrechan o moldean el haz efectivo del sensor
para que se adapte mejor al tamafio o al perfil del objeto que se va a detectar, por ejemplo, el uso de aberturas de "linea" (o
"hendidura") para detectar hilos o filamentos. Cada modelo contiene 20 aberturas.

Modelo

AP31-020
AP31-040
AP31-100

AP31-020H
AP31-040H
AP31-100H
AP31-200H

AP31-020V
AP31-040V
AP31-100V

AP31-200V

AP31-DVHX2

Abertura

AP31-020

AP31-040

AP31-100

AP31-020H
AP31-040H
AP31-100H
AP31-200H
AP31-020V
AP31-040V
AP31-100V
AP31-200V

Juegos de abertura en modo opuesto MINI-BEAM

Descripcién
Circular
0.5 mm de dia.
1.0 mm de dia.
2.5 mm de dia.
Ranura horizontal
0.5x6.4 mm
1.0x6.4 mm
2.5x6.4mm
5.1 x 6.4 mm
Ranura vertical
0.5x12.7 mm
1.0x12.7 mm
2.5x12.7 mm
5.1 x12.7 mm
Juego

2 de cada abertura

Cantidad

20
20

Rango (pares de sensores estandar de los grupos | y I1)

Abertura tanto en el emisor como en el

receptor
Sensores del Sensores del
grupo | grupo Il
89 mm 102 mm
330 mm 457 mm
1.5m 3m
406 mm 1.8m
914 mm 4m
23m 10.4 m
28m 21.3m
457 mm 1.7m
1m 55m
23m 10.7m
28m 229m

Abertura solo en el receptor

Sensores del

grupo |

457 mm
940 mm
25m
965 mm
1.8 m
29m
3m
im
1.8 m
29m

3m

Pares emisor/receptor del GRUPO | (consulte el rango): SMA31E/SM2A31R

page 14 of 15
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Sensores del
grupo Il

1.5m
32m
8.2m
9.1m
125 m
20.7m
244 m
8.2m
15.8 m
229m

259m

1
pinil

Rango (Pares de sensores del grupo | con
cubiertas superiores UC-300EL
sustituidas)

Abertura tanto en el

T Emm el Abertura solo en el

receptor [ecepiog

127 mm 914 mm
183 mm 2m
21m 58m
864 mm 34m
1.8m 52m
52m 8.5m
82m Mm
1m 34m
21m 55m
6.1m 8.5m
85m M1m

08-ene-25



Sensor de la serie MINI-BEAM® con voltaje AC

Pares emisor/receptor del GRUPO Il (consulte el rango): SMA31EL/SM2A31RL

Ejemplo: Un par de sensores MINI-BEAM esta en el Grupo I. Con una abertura circular AP31-040 solo en el receptor, el rango es de
940 mm (37 pulg.). Con aberturas AP31-040 tanto en el emisor como en el receptor, el rango es de 330 mm (13 pulg.). El rango del
Grupo | con aberturas AP31-040 y cubiertas superiores UC-300EL en ambas unidades es de 183 mm; el rango solo con la abertura del
receptor es de 2 m (80 pulg.).

Limpie con aire comprimido y luego con alcohol isopropilico

Manipule el sensor con cuidado durante la instalacién y el funcionamiento. Las ventanas del sensor sucias con huellas dactilares,
polvo, agua, aceite, etc. pueden crear luz parasita que puede degradar el maximo rendimiento del sensor. Sople el polvo del sensor con
aire comprimido filtrado. Si el sensor sigue sucio, limpielo suavemente con un pafio dptico seco. Si el pafio 6ptico seco no elimina todos
los residuos, utilice alcohol isopropilico al 70 % en un pafio 6ptico limpio y, a continuacién, seque con un pafio éptico limpio y seco, y
sople con aire comprimido filtrado.

Garantia limitada de Banner Engineering Corp.

Banner Engineering Corp. garantiza que sus productos estan libres de defectos de material y mano de obra durante un afio a partir de la fecha de envio. Banner Engineering Corp.
reparara o reemplazara sin cargo cualquier producto de su fabricacién que, al momento de ser devuelto a la fabrica, haya estado defectuoso durante el periodo de garantia. Esta
garantia no cubre los dafios o responsabilidad por el mal uso, abuso, o la aplicacion inadecuada o instalacion del producto de Banner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVAY REEMPLAZA A TODAS LAS OTRAS GARANTIAS, SEAN EXPRESAS O IMPLICITAS (INCLUIDA, SIN LIMITACION, CUALQUIER
GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN FIN ESPECIFICO), Y SE DERIVEN DE LA EJECUCION, NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta Garantia es exclusiva y se limita a la reparacion o, a juicio de Banner Engineering Corp., el reemplazo. EN NINGUN CASO, BANNER ENGINEERING CORP. SERA
RESPONSABLE ANTE EL COMPRADOR O CUALQUIER OTRA PERSONA O ENTIDAD POR COSTOS ADICIONALES, GASTOS, PERDIDAS, PERDIDA DE GANANCIAS NI
DANOS IMPREVISTOS, EMERGENTES O ESPECIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL PRODUCTO O DEL USO O INCAPACIDAD DE USO DEL PRODUCTO,
YA SEA QUE SE DERIVE DEL CONTRATO O GARANTIA, ESTATUTO, AGRAVIO, RESPONSABILIDAD OBJETIVA, NEGLIGENCIA O DE OTRO TIPO.

Banner Engineering Corp. se reserva el derecho a cambiar, modificar o mejorar el disefio del producto sin asumir obligaciones ni responsabilidades en relacién con productos
fabricados anteriormente por Banner Engineering Corp. Todo uso indebido, abuso o aplicacion o instalacion incorrectas de este producto, o el uso del producto en aplicaciones de
proteccion personal cuando este no se ha disefiado para dicho fin, anulara la garantia. Cualquier modificacion a este producto sin la previa aprobacion expresa de Banner
Engineering Corp anulara las garantias del producto. Todas las especificaciones publicadas en este documento estan sujetas a cambios; Banner se reserva el derecho de modificar
las especificaciones del producto o actualizar la documentacion en cualquier momento. Las especificaciones y la informacion de los productos en idioma Inglés tienen prioridad
sobre la informacion presentada en cualquier otro lenguaje. Para obtener la version mas reciente de cualquier documentacion, consulte: www.bannerengineering.com.

Para obtener informacion de patentes, consulte www.bannerengineering.com/patents.

08-ene-25 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 15 of 15
reservados.


http://www.bannerengineering.com
http://www.bannerengineering.com/patents

	Características
	Modelos MINI-BEAM AC
	Información general
	Instrucciones de instalación
	Diagramas eléctricos del MINI-BEAM AC
	Instalación del dispositivo
	Alineación de sensores
	Alineación en modo opuesto
	Alineación del modo difuso
	Alineación en modo retrorreflectante
	Alineación del modo convergente

	Instalación de las fibras de vidrio en los MINI-BEAM
	Instalación de fibras de plástico en un MINI-BEAM
	Corte la fibra de plástico


	Especificaciones de MINI-BEAM AC
	Curvas de rendimiento de los modelos de emisor SM31Ex y receptor SM31Rx
	Curvas de rendimiento de los modelos retrorreflectantes SM312Lx
	Curvas de rendimiento de los modelos difusos SM312Dx y SM312W
	Curvas de rendimiento de los modelos convergentes SM312Cx
	Curvas de rendimiento de los modelos de fibra de vidrio SM312F
	Curvas de rendimiento de los modelos de fibra de plástico SM312FP
	Dimensiones del MINI-BEAM AC

	Accesorios
	Cables de desconexión rápida - Sensores de AC
	Soportes de montaje
	Accesorios varios y piezas de repuesto

	Limpie con aire comprimido y luego con alcohol isopropílico
	Garantía limitada de Banner Engineering Corp.


