
QM30VT3 高性能三轴振动与温度
传感器（带 IO-Link）

从原始指令翻译

p/n: 252274 Rev. B
23-6月-26
© Banner Engineering Corp. 保留所有权利。 www.bannerengineering.com



QM30VT3 高性能三轴振动与温度传感器（带 IO-Link）

© Banner Engineering Corp. 保留所有权利。 www.bannerengineering.com

目录

章节 1 特点 ......................................................................................................................................... 3
型号 .............................................................................................................................................................................................................................. 3
IO-Link 概览 ................................................................................................................................................................................................................ 3
规格 .............................................................................................................................................................................................................................. 3

FCC 第 15 部分 B 类无意辐射体 ....................................................................................................................................................................... 4
Industry Canada ICES-003(B).............................................................................................................................................................................. 4
尺寸 ...................................................................................................................................................................................................................... 5

章节 2 概述 ......................................................................................................................................... 6
高性能三轴 .................................................................................................................................................................................................................. 6
高频包络（HFE）或解调 ........................................................................................................................................................................................... 6
可调整 FMax 设置 ...................................................................................................................................................................................................... 6
VIBE-IQ 集成 .............................................................................................................................................................................................................. 6
状态指示灯 .................................................................................................................................................................................................................. 6

章节 3 配置说明 ................................................................................................................................. 8
标量数据术语表 .......................................................................................................................................................................................................... 8
IO-Link 数据映射 ........................................................................................................................................................................................................ 8

通信参数 .............................................................................................................................................................................................................. 8
过程数据模式 0 和 2：主浮点............................................................................................................................................................................ 8
过程数据模式 1 和 3：主智能传感器.............................................................................................................................................................. 13
过程数据模式 4：用户配置文件浮点数.......................................................................................................................................................... 17
过程数据模式 5：用户配置文件智能传感器.................................................................................................................................................. 21
IO-Link 过程数据输出（主站到设备） ........................................................................................................................................................... 25
使用 IO-Link 设置参数 ..................................................................................................................................................................................... 25

章节 4 安装说明 ............................................................................................................................... 41
QM30VT3 IO-Link 接线 ........................................................................................................................................................................................... 41
安装 QM30VT3 传感器 ............................................................................................................................................................................................ 41

章节 5 附件 ....................................................................................................................................... 42
支架 ............................................................................................................................................................................................................................ 42
线缆组件 .................................................................................................................................................................................................................... 43

章节 6 产品支持和维护 ................................................................................................................... 44
维修 ............................................................................................................................................................................................................................ 44
联系我们 .................................................................................................................................................................................................................... 44
邦纳公司有限保证 .................................................................................................................................................................................................... 44



23-6月-26 page 3 of 45

QM30VT3 高性能三轴振动与温度传感器（带 IO-Link） 

© Banner Engineering Corp. 保留所有权利。
www.bannerengineering.com

•

•

•

•

•

•
•
•

利用QM30VT3 高性能三轴振动与温度传感器（带 IO-Link）洞察机器运行状况。这款先进
的传感器专为持续监控和预测旋转机械的故障而设计，可以用来实施主动维护策略。

精准监控 - 超低噪声 3 轴振动检测，频率高达 5.3 kHz，可捕捉从早期轴承磨损到
错位等的细微异常。
实用洞察 - 提供预处理的 RMS 速度、RMS 高频加速度和峰值速度数据，以供即时
诊断和决策。
IO-Link 过程数据 - 可提供浮点数形式，或以英制或公制单位表示的智能传感器整
型数值
离散量输出 - 可用于本地故障指示，或用于未配备 IO-Link 主站的传感器（通过
IO-Link 进行配置）
适应性强，高度稳健 - 可调整 FMax 设置值以优化诊断功能，外形小巧，尺寸仅为 30 毫米，能与任何机器布设紧密
配合。
经久耐用 - 配备工业级不锈钢或铝质外壳，无论是工厂车间还是远程设施，即便在最严酷的条件下也经久耐用。
VIBE-IQ® 集成 - 运用邦纳的机器学习算法确定设备基线，并自动生成阈值水平和警告反馈
无缝集成 - 通过 IO-Link 接口即可轻松实现配置与通信，简化警告和报警阈值的设置，以便进行告警反馈，同时支
持从各类资产和不同位置实时获取数据。

有关更多信息、最新文件和附件清单，请参考邦纳网站：www.bannerengineering.com。

型号

型号 外壳类型 连接和电缆 输入和输出

QM30VT3-SS-KQP 316L 不锈钢 IO-Link 通信；150 毫米（6 英寸）
电缆，带 5 针 M12 快速公接头(QD) 振动和温度

QM30VT3-KQP 铝质

传感器测量值可经由过程数据输入来获取。要了解更多信息，请参阅 QM30VT3-KQP IO-Link IODD 文件（编号 252678）。

IO-Link 概览
IO-Link 是一种开放式标准串行通信协议，可在通过 IO-Link 连接的支持 IO-Link 的设备（如传感器）之间实现双向数据交
换。

IO-Link 系统的优势包括接线标准统一、支持远程配置、设备更换简便、高级诊断功能以及更高的数据可用性。由于 IO-
Link 属于开放标准，因此相关设备几乎可以集成到任何现场总线或自动化系统中。

一个 IO-Link 系统由 IO-Link 主站以及 IO-Link 设备组成。IO-Link 设备可以是传感器、照明产品、IO-Link 集线器或执行
器。

IO-Link 设备的功能和参数通过设备描述文件（IODD）进行定义。IODD 文件包含设备标识、设备参数、过程数据、诊断数
据、通信属性以及其他相关信息。邦纳 IO-Link 设备的 IODD 文件可从 www.bannerengineering.com 免费下载。

规格
电源电压

18 V DC至30 V DC，最大50 mA

模拟输入阻抗
约 450 Ω

电源保护电路
对反极性和瞬态电压有保护作用

漏电流抗扰度
400 µA

指示灯
绿色 LED：电源接通
琥珀色 LED 1：IO-Link 通信激活
红色 LED 2：离散量输出状态激活
参见状态指示灯 第6页

连接
4 针 M12 快速公/母接头

结构
耦合部件材料：镀镍黄铜或不锈钢，具体取决于型号
连接器主体：PVC 半透明黑色

安装选项
该传感器可以用多种方法安装，包括 M4×0.7 六角螺丝、环
氧树脂、热敏胶带或磁性支架。

机械冲击
设备操作时，符合MIL-STD-202G、方法213B、条件I（沿
X、Y和Z轴的100G 6x，18次冲击）

特点章节 1 
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认证

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court
Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

振动传感器
传感器类型：超低噪声数字 MEMS
轴数：3
测量范围：±16G, 0 至 65.5 mm/s 或 0 至 6.5 in/s RMS
频率范围：6 Hz 至 5.3 kHz
精度：在 25 °C 下为 ±5%
采样频率：26.80 kHz（默认）
时间波形记录长度：4096 点
FFT 分辨率行数：1600
FMax 设置（采样持续时间）：5300 Hz（默认 300 毫秒）、
2650 Hz（610 毫秒）、1300 Hz（1.215 秒）、650 Hz（2.43 
秒）或 325 Hz（4.865 秒）

温度传感器
测量范围：-40 °C 至 +105 °C（-40 °F 至 +221 °F）
分辨率：±1 °C (±1.8 °F)
精度：±3 °C (±5.4 °F)
在较高电压和较快采样率下操作传感器会引起内部发热，导
致精度降低。

环境等级
铝制外壳：IP67
不锈钢外壳：IP69K (符合 DIN 40050-9 标准)

工作温度
-40 °C 至 +105 °C（-40 °F 至 +221 °F） (1)

产品标识

(1) 长期在最高工作条件下操作该装置会缩短其使用寿命。

警告:
请勿将本设备用于人员保护
将本设备用于人员保护可能导致严重的伤害或死亡。
本设备不包含用于人员安全应用所需的自检冗余电路。设备故障或失灵可导致通电（开）或断
电（关）的输出状态。

FCC 第 15 部分 B 类无意辐射体
(15.105(b) 部分) 经测试，本设备符合 FCC 规则第 15 部分规定的 B 类数字设备的限制。这些限制旨在为住宅中的安装提供合理保护，防止有害干扰。本设备
会产生、使用并能辐射无线电频率能量，如不按说明安装和使用，可能会对无线电通信造成有害干扰。然而，不保证在特定的安装中不会发生干扰。如果本设
备确实对无线电或电视接收造成有害干扰（这可以通过关闭和开启本设备来确定），建议用户尝试以下一项或多项措施来纠正干扰：

调整接收天线的方向或重新定位。
增加设备和接收器之间的间距。
将设备连接到与接收器所连电路不同的插座上。
请向经销商或有经验的无线电/电视技术员寻求帮助。

（15.21 部分）任何未经合规责任方明确批准的变更或修改，都可能导致用户操作本设备的授权失效。

Industry Canada ICES-003(B)
This device complies with CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B). Operation is subject to the following two conditions: 1) This device may not cause harmful 
interference; and 2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Cet appareil est conforme à la norme NMB-3(B). Le fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes : (1) ce dispositif ne peut pas occasionner 
d'interférences, et (2) il doit tolérer toute interférence, y compris celles susceptibles de provoquer un fonctionnement non souhaité du dispositif.
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尺寸
除非另有说明，否则所有测量值均以毫米[英寸]为单位列出。所提供的测量值可能会有变化。

铝制型号
Ø2.7

30

30
15

3.8

25.4

13.25

4.75

不锈钢型号

30

15
4.8

30

25.4

14
2.75

Ø2.7 mm
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高性能三轴
邦纳 3 轴振动和温度监测解决方案使用数字 MEMS 传感器收集振动数据。这三条轴上的噪声密度超低，可以确保传感器无
论朝向何方都能获得准确的数据，从而避免因错误数据引起的不利趋势而做出维护决策。大多数 3 轴 MEMS 传感器只能在
两条轴上提供低噪声，而第三条轴（通常是 Z 轴或垂直径向轴）的噪声密度是其两到三倍，导致第三条轴的数据不准确。
数据不准确，会导致在其实没有故障的情况下也做出维护决策。

高频包络（HFE）或解调
高频包络（HFE）或解调，是一种独立的测量类型和信号处理技术，对高频冲击和摩擦非常敏感。

HFE 可用来诊断轴承缺陷、润滑问题、气蚀和齿轮故障。这类故障产生的能量冲击/力非常小，因此很难通过标准振动测量
在早期检测出来，因为它们可能被机器的基本力所掩盖。HFE 可以对数值做出趋势分析，检测早期故障，从而在停机前进
行维护。

如果配以较低的 FMax 设置值，采样频率仍保持在最大，但传感器的采样时间会更长。利用这些数据可以对慢速设备的早
期缺陷做出趋势分析，这些设备原本通常需要使用特殊的超声波加速度计。

可调整 FMax 设置
振动/温度传感器提供了选择性的设置，用户通过调整 FMax 设置值，可以提高测量的频率分辨率。

通过调整 FMax 设置值，用户可以在频率分辨率、带宽和测量持续时间之间进行权衡。

FMax 设置值越低，频率分辨率越精细，但会减少总带宽并增加测量时间；FMax 设置值越高，频率范围越宽，但可能会降
低分辨率。

FMax 在振动分析中至关重要，因为它决定了传感器检测和表征不同振动频率的能力，这对于诊断设备运行状况、识别故障
和优化维护策略至关重要。

FMax 设置

设置 频率 (Hz) 分辨率 (Hz) 样本持续时间

1 5300 3.29 300 ms

2 2650 1.65 610 ms

3 1300 0.82 1.215 s

4 650 0.41 2.43 s

5 325 0.21 4.86 s

VIBE-IQ 集成
QM30VT3 采用邦纳 VIBE-IQ® 机器学习算法，分析振动数据更容易。

VIBE-IQ 可自动生成设备基线，也可以生成警示和警报阈值，并设置警告标志，以获取潜在问题的即时反馈。这大大简化
了获取重要的设备运行状况信息的过程。

有关 QM30VT3 中的 VIBE-IQ 寄存器映射和配置的更多详情，请参阅我们网站 (www.bannerengineering.com) 中的 
QM30VT3 VIBE-IQ 技术说明。

状态指示灯

指示灯 闪烁 开启 关闭

绿色 电源接通 电源关闭

琥珀色
IO-Link 通信已激活（闪烁频率：亮 900 
ms，灭 100 ms） 没有 IO-Link 通信

概述章节 2 
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指示灯 闪烁 开启 关闭

红色
如果选择了离散量输出，则离散量输出
状态处于激活状态

如果选择了离散量输出，则离散量输出
状态不处于激活状态。

未选择离散量输出
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标量数据术语表
以下列表中定义了邦纳 QM30VT3 振动和温度传感器的多个参数。

速度

衡量运动体或振动体的速度。
速度用于振动测量中的低频部分，可以指示多种类型的振动故障，如不平衡、错位、支撑不稳固、松动、偏心等。通过
持续监测对速度做出趋势分析，可以及早发现这些故障。

高频加速度

在对轴承故障、气蚀、齿轮啮合、转子摩擦、润滑问题等进行趋势分析时，可以通过该指标及早检测出高频故障。

波峰因数

峰值加速度/RMS 加速度。该比率是没有单位的，它定义了信号的峰值，用于预测影响。波峰因数增加，往往预示了轴
承故障。

峰度

这个无单位的统计量用来衡量数据正态分布的尾度。
峰度表示与平均值相比，数值极高或极低的概率或频率。数值接近三（3）表示异常值出现频率为中等（正态分布）；
小于三（3）表示异常值频率较低，大于三（3）表示异常值频率较高。

峰值速度/加速度频率分量

提供的是指定带宽内出现速度或加速度峰值处的频率。可用于检测电机基频或出现故障时的频率。

设备运行标志

使用测量到的加速度数据来确定设备是在运行还是处于脱机状态。

幅度

√(X² + Y² + Z²)；提供所有三个矢量的幅值，专门用于高频加速度的测量，因为在高频加速度测量中，方向并不是那么
重要，而数据整体值的趋势可用于单点测量。

IO-Link 数据映射
本文件涉及以下 IODD 文件：Banner_Engineering-QM30VT3-KQP-20251016-IODD1.1.xml。

IODD 文件和支持文件见 www.bannerengineering.com 产品系列页面的下载部分。

通信参数
使用的通信参数如下。

参数 值 参数 值

IO-Link 版本 V1.1 端口等级 A

过程输入数据长度 256 位 SIO 模式 否

过程输出数据长度 不适用 智能传感器配置文件 是

位速率 38400 bps 区块参数化 是

最短周期时间 4 ms 数据存储 是

设备 ID 659481 (0x0a1019)

过程数据模式 0 和 2：主浮点
模式 0 单位：英寸/秒

模式 2 单位：毫米/秒

子索引 名称 位数

1 X 轴均方根速度 32

2 Y 轴均方根速度 32

3 Z 轴均方根速度 32

配置说明章节 3 
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子索引 名称 位数

4 X 轴高频 RMS 加速度 32

5 Y 轴高频 RMS 加速度 32

6 Z 轴高频 RMS 加速度 32

7
模式 0：温度 F

模式 2：温度 C
32

8 X 轴速度瞬态警告 1

9 X 轴速度瞬态警报 1

10 X 轴速度长期警告 1

11 X 轴速度长期警报 1

12 X 高频加速度瞬态警告 1

13 X 高频加速度瞬态警报 1

14 X 高频加速度长期警告 1

15 X 高频加速度长期警报 1

16 Y 速度瞬态警告 1

17 Y 速度瞬态警报 1

18 Y 速度长期警告 1

19 Y 速度长期警报 1

20 Y 高频加速度瞬态警告 1

21 Y 高频加速度瞬态警报 1

22 Y 高频加速度长期警告 1

23 Y 高频加速度长期警报 1

24 Z 速度瞬态警告 1

25 Z 速度瞬态警报 1

26 Z 速度长期警告 1

27 Z 速度长期警报 1

28 Z 高频加速度瞬态警告 1

29 Z 高频加速度瞬态警报 1

30 Z 高频加速度长期警告 1

31 Z 高频加速度长期警报 1

32 温度警告 1

33 温度警报 1

字节 0

子索引 33 32

位偏移 255 254 253 252 251 250 249 248

值 0 0 0 0 0 0 1 1

字节 1

子索引 31 30 29 28 27 26 25 24

位偏移 247 246 245 244 243 242 241 240

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 2

子索引 23 22 21 20 19 18 17 16

位偏移 239 238 237 236 235 234 233 232

值 1 1 1 1 1 1 1 1
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字节 3

子索引 15 14 13 12 11 10 9 8

位偏移 231 230 229 228 227 226 225 224

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 4

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7

位偏移 223 222 221 220 219 218 217 216

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 5

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7

位偏移 215 214 213 212 211 210 209 208

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 6

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7

位偏移 207 206 205 204 203 202 201 200

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 7

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7

位偏移 199 198 197 196 195 194 193 192

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 8

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 191 190 189 188 187 186 185 184

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 9

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 183 182 181 180 179 178 177 176

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 10

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 175 174 173 172 171 170 169 168

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 11

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 167 166 165 164 163 162 161 160

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 12

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5
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位偏移 159 158 157 156 155 154 153 152

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 13

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 151 150 149 148 147 146 145 144

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 14

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 143 142 141 140 139 138 137 136

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 15

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 135 134 133 132 131 130 129 128

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 16

子索引 4 4 4 4 4 4 4 4

位偏移 127 126 125 124 123 122 121 120

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 17

字节 17

子索引 4 4 4 4 4 4 4 4

位偏移 119 118 117 116 115 114 113 112

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 18

子索引 4 4 4 4 4 4 4 4

位偏移 111 110 109 108 107 106 105 104

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 19

子索引 4 4 4 4 4 4 4 4

位偏移 103 102 101 100 99 98 97 96

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 20

子索引 3 3 3 3 3 3 3 3

位偏移 95 94 93 92 91 90 89 88

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 21

子索引 3 3 3 3 3 3 3 3

位偏移 87 86 85 84 83 82 81 80



配置说明QM30VT3 高性能三轴振动与温度传感器（带 IO-Link）

23-6月-26page 12 of 45 © Banner Engineering Corp. 保留所有权利。
www.bannerengineering.com

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 22

子索引 3 3 3 3 3 3 3 3

位偏移 79 78 77 76 75 74 73 72

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 23

子索引 3 3 3 3 3 3 3 3

位偏移 71 70 69 68 67 66 65 64

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 24

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 63 62 61 60 59 58 57 56

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 25

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 55 54 53 52 51 50 49 48

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 26

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 47 46 45 44 43 42 41 40

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 27

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 39 38 37 36 35 34 33 32

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 28

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 31 30 29 28 27 26 25 24

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 29

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 23 22 21 20 19 18 17 16

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 30

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 15 14 13 12 11 10 9 8

值 1 1 1 1 1 1 1 1
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字节 31

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 7 6 5 4 3 2 1 0

值 1 1 1 1 1 1 1 1

过程数据模式 1 和 3：主智能传感器
模式 1 单位：英寸/秒

模式 3 单位：毫米/秒

子索引 名称 位数

1 X 轴均方根速度 16

2 缩放系数 8

3 X 轴速度瞬态警告 1

4 X 轴速度瞬态警报 1

5 X 轴速度长期警告 1

6 X 轴速度长期警报 1

7 Y 轴均方根速度 16

8 缩放系数 8

9 Y 速度瞬态警告 1

10 Y 速度瞬态警报 1

11 Y 速度长期警告 1

12 Y 速度长期警报 1

13 Z 轴均方根速度 16

14 缩放系数 8

15 Z 速度瞬态警告 1

16 Z 速度瞬态警报 1

17 Z 速度长期警告 1

18 Z 速度长期警报 1

19 X 轴高频 RMS 加速度 16

20 缩放系数 8

21 X 高频加速度瞬态警告 1

22 X 高频加速度瞬态警报 1

23 X 高频加速度长期警告 1

24 X 高频加速度长期警报 1

25 Y 轴高频 RMS 加速度 16

26 缩放系数 8

27 Y 高频加速度瞬态警告 1

28 Y 高频加速度瞬态警报 1

29 Y 高频加速度长期警告 1

30 Y 高频加速度长期警报 1

31 Z 轴高频 RMS 加速度 16

32 缩放系数 8

33 Z 高频加速度瞬态警告 1

34 Z 高频加速度瞬态警报 1

35 Z 高频加速度长期警告 1

36 Z 高频加速度长期警报 1

37
模式 1：温度 F

模式 3：温度 C
16
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子索引 名称 位数

38 缩放系数 8

39 温度警告 1

40 温度警报 1

字节 0

子索引

位偏移 255 254 253 252 251 250 249 248

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 1

子索引

位偏移 247 246 245 244 243 242 241 240

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 2

子索引

位偏移 239 238 237 236 235 234 233 232

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 3

子索引

位偏移 231 230 229 228 227 226 225 224

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 4

子索引 40 39

位偏移 223 222 221 220 219 218 217 216

值 0 0 0 0 0 0 1 1

字节 5

子索引 38 38 38 38 38 38 38 38

位偏移 215 214 213 212 211 210 209 208

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 6

子索引 37 37 37 37 37 37 37 37

位偏移 207 206 205 204 203 202 201 200

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 7

子索引 37 37 37 37 37 37 37 37

位偏移 199 198 197 196 195 194 193 192

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 8

子索引 36 35 34 33
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位偏移 191 190 189 188 187 186 185 184

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 9

子索引 32 32 32 32 32 32 32 32

位偏移 183 182 181 180 179 178 177 176

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 10

子索引 31 31 31 31 31 31 31 31

位偏移 175 174 173 172 171 170 169 168

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 11

子索引 31 31 31 31 31 31 31 31

位偏移 167 166 165 164 163 162 161 160

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 12

子索引 30 29 28 27

位偏移 159 158 157 156 155 154 153 152

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 13

子索引 26 26 26 26 26 26 26 26

位偏移 151 150 149 148 147 146 145 144

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 14

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 143 142 141 140 139 138 137 136

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 15

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 135 134 133 132 131 130 129 128

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 16

子索引 24 23 22 21

位偏移 127 126 125 124 123 122 121 120

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 17

子索引 20 20 20 20 20 20 20 20

位偏移 119 118 117 116 115 114 113 112

值 1 1 1 1 1 1 1 1
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字节 18

子索引 19 19 19 19 19 19 19 19

位偏移 111 110 109 108 107 106 105 104

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 19

子索引 19 19 19 19 19 19 19 19

位偏移 103 102 101 100 99 98 97 96

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 20

子索引 18 17 16 15

位偏移 95 94 93 92 91 90 89 88

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 21

子索引 14 14 14 14 14 14 14 14

位偏移 87 86 85 84 83 82 81 80

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 22

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13

位偏移 79 78 77 76 75 74 73 72

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 23

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13

位偏移 71 70 69 68 67 66 65 64

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 24

子索引 12 11 10 9

位偏移 63 62 61 60 59 58 57 56

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 25

子索引 8 8 8 8 8 8 8 8

位偏移 55 54 53 52 51 50 49 48

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 26

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7

位偏移 47 46 45 44 43 42 41 40

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 27

子索引 7 7 7 7 7 7 7 7
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位偏移 39 38 37 36 35 34 33 32

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 28

子索引 6 5 4 3

位偏移 31 30 29 28 27 26 25 24

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 29

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 23 22 21 20 19 18 17 16

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 30

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 15 14 13 12 11 10 9 8

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 31

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 7 6 5 4 3 2 1 0

值 1 1 1 1 1 1 1 1

过程数据模式 4：用户配置文件浮点数

子索引 名称 位数

1 公制 1 32

2 公制 2 32

3 公制 3 32

4 公制 4 32

5 公制 5 32

6 公制 6 32

7 公制 7 32

8 M1 通道 1 警告 1

9 M1 通道 2 警报 1

10 M2 通道 1 警告 1

11 M2 通道 2 警报 1

12 M3 通道 1 警告 1

13 M3 通道 2 警报 1

14 M4 通道 1 警告 1

15 M4 通道 2 警报 1

16 M5 通道 1 警告 1

17 M5 通道 2 警报 1

18 M6 通道 1 警告 1

19 M6 通道 2 警报 1

20 M7 通道 1 警告 1

21 M7 通道 2 警报 1
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字节 0

子索引

位偏移 255 254 253 252 251 250 249 248

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 1

子索引

位偏移 247 246 245 244 243 242 241 240

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 2

子索引

位偏移 239 238 237 236 235 234 233 232

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 3

子索引

位偏移 231 230 229 228 227 226 225 224

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 4

子索引 28 27

位偏移 223 222 221 220 219 218 217 216

值 0 0 0 0 0 0 1 1

字节 5

子索引 26 26 26 26 26 26 26 26

位偏移 215 214 213 212 211 210 209 208

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 6

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 207 206 205 204 203 202 201 200

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 7

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 199 198 197 196 195 194 193 192

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 8

子索引 24 23

位偏移 191 190 189 188 187 186 185 184

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 9

子索引 22 22 22 22 22 22 22 22
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位偏移 183 182 181 180 179 178 177 176

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 10

子索引 21 21 21 21 21 21 21 21

位偏移 175 174 173 172 171 170 169 168

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 11

子索引 21 21 21 21 21 21 21 21

位偏移 167 166 165 164 163 162 161 160

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 12

子索引 20 19

位偏移 159 158 157 156 155 154 153 152

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 13

子索引 18 18 18 18 18 18 18 18

位偏移 151 150 149 148 147 146 145 144

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 14

子索引 17 17 17 17 17 17 17 17

位偏移 143 142 141 140 139 138 137 136

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 15

子索引 17 17 17 17 17 17 17 17

位偏移 135 134 133 132 131 130 129 128

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 16

子索引 16 15

位偏移 127 126 125 124 123 122 121 120

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 17

子索引 14 14 14 14 14 14 14 14

位偏移 119 118 117 116 115 114 113 112

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 18

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13

位偏移 111 110 109 108 107 106 105 104

值 1 1 1 1 1 1 1 1
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字节 19

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13

位偏移 103 102 101 100 99 98 97 96

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 20

子索引 12 11

位偏移 95 94 93 92 91 90 89 88

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 21

子索引 10 10 10 10 10 10 10 10

位偏移 87 86 85 84 83 82 81 80

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 22

子索引 9 9 9 9 9 9 9 9

位偏移 79 78 77 76 75 74 73 72

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 23

子索引 9 9 9 9 9 9 9 9

位偏移 71 70 69 68 67 66 65 64

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 24

子索引 8 7

位偏移 63 62 61 60 59 58 57 56

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 25

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 55 54 53 52 51 50 49 48

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 26

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 47 46 45 44 43 42 41 40

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 27

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 39 38 37 36 35 34 33 32

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 28

子索引 4 3
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位偏移 31 30 29 28 27 26 25 24

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 29

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 23 22 21 20 19 18 17 16

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 30

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 15 14 13 12 11 10 9 8

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 31

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 7 6 5 4 3 2 1 0

值 1 1 1 1 1 1 1 1

过程数据模式 5：用户配置文件智能传感器

子索引 名称 位数

1 公制 1 16

2 缩放系数 8

3 通道 1 警告 1

4 通道 2 警报 1

5 公制 2 16

6 缩放系数 8

7 通道 1 警告 1

8 通道 2 警报 1

9 公制 3 16

10 缩放系数 8

11 通道 1 警告 1

12 通道 2 警报 1

13 公制 4 16

14 缩放系数 8

15 通道 1 警告 1

16 通道 2 警报 1

17 公制 5 16

18 缩放系数 8

19 通道 1 警告 1

20 通道 2 警报 1

21 公制 6 16

22 缩放系数 8

23 通道 1 警告 1

24 通道 2 警报 1

25 公制 7 16

26 缩放系数 8

27 通道 1 警告 1
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子索引 名称 位数

28 通道 2 警报 1

字节 0

子索引

位偏移 255 254 253 252 251 250 249 248

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 1

子索引

位偏移 247 246 245 244 243 242 241 240

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 2

子索引

位偏移 239 238 237 236 235 234 233 232

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 3

子索引

位偏移 231 230 229 228 227 226 225 224

值 0 0 0 0 0 0 0 0

字节 4

子索引 28 27

位偏移 223 222 221 220 219 218 217 216

值 0 0 0 0 0 0 1 1

字节 5

子索引 26 26 26 26 26 26 26 26

位偏移 215 214 213 212 211 210 209 208

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 6

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 207 206 205 204 203 202 201 200

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 7

子索引 25 25 25 25 25 25 25 25

位偏移 199 198 197 196 195 194 193 192

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 8

子索引 24 23

位偏移 191 190 189 188 187 186 185 184

值 0 0 0 0 1 1 1 1
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字节 9

子索引 22 22 22 22 22 22 22 22

位偏移 183 182 181 180 179 178 177 176

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 10

子索引 21 21 21 21 21 21 21 21

位偏移 175 174 173 172 171 170 169 168

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 11

子索引 21 21 21 21 21 21 21 21

位偏移 167 166 165 164 163 162 161 160

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 12

子索引 20 19

位偏移 159 158 157 156 155 154 153 152

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 13

子索引 18 18 18 18 18 18 18 18

位偏移 151 150 149 148 147 146 145 144

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 14

子索引 17 17 17 17 17 17 17 17

位偏移 143 142 141 140 139 138 137 136

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 15

子索引 17 17 17 17 17 17 17 17

位偏移 135 134 133 132 131 130 129 128

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 16

子索引 16 15

位偏移 127 126 125 124 123 122 121 120

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 17

子索引 14 14 14 14 14 14 14 14

位偏移 119 118 117 116 115 114 113 112

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 18

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13
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位偏移 111 110 109 108 107 106 105 104

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 19

子索引 13 13 13 13 13 13 13 13

位偏移 103 102 101 100 99 98 97 96

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 20

子索引 12 11

位偏移 95 94 93 92 91 90 89 88

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 21

子索引 10 10 10 10 10 10 10 10

位偏移 87 86 85 84 83 82 81 80

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 22

子索引 9 9 9 9 9 9 9 9

位偏移 79 78 77 76 75 74 73 72

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 23

子索引 9 9 9 9 9 9 9 9

位偏移 71 70 69 68 67 66 65 64

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 24

子索引 8 7

位偏移 63 62 61 60 59 58 57 56

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 25

子索引 6 6 6 6 6 6 6 6

位偏移 55 54 53 52 51 50 49 48

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 26

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 47 46 45 44 43 42 41 40

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 27

子索引 5 5 5 5 5 5 5 5

位偏移 39 38 37 36 35 34 33 32

值 1 1 1 1 1 1 1 1
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字节 28

子索引 4 3

位偏移 31 30 29 28 27 26 25 24

值 0 0 0 0 1 1 1 1

字节 29

子索引 2 2 2 2 2 2 2 2

位偏移 23 22 21 20 19 18 17 16

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 30

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 15 14 13 12 11 10 9 8

值 1 1 1 1 1 1 1 1

字节 31

子索引 1 1 1 1 1 1 1 1

位偏移 7 6 5 4 3 2 1 0

值 1 1 1 1 1 1 1 1

IO-Link 过程数据输出（主站到设备）
不适用。

使用 IO-Link 设置参数
这些参数可从QM30VT3传感器读取和/或写入。文中还说明了相关变量在数据存储过程中是否会被保存，以及该变量是否
源自 IO-Link 智能传感器配置文件。

不同于过程输入数据会以循环方式从 IO-Link 设备传输至 IO-Link 主站，这些参数则按需以非循环方式进行读取或写入。

索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

0 1-16 直接参数第 1 页（包括供应商 ID 和
设备 ID） 128 比特 5:17 读写

2 系统命令
129 = 应用程序重置 131 = 恢复初始
配置

只写

16 供应商名称字符串 邦纳公司 只读

17 供应商文本字符串 更多传感器。更多解决方案。 只读

18 产品名称字符串 QM30VT3-KQP 只读

19 产品 ID 字符串 QM30VT3-KQP 只读

20 产品文本字符串 QM30VT3-KQP 只读

21 序列号 只读

22 硬件版本 只读

23 固件版本 只读

24 应用特定标签（用户定义） 更多传感器。更多解决方案 读写

32 错误计数 16 只读

36 设备状态 8
0 = 设备正常, 1 = 需要维护, 2 = 超出
规格, 3 = 功能检查, 4 = 故障 5...255 
保留

只读

37 详细设备状态 只读

69 全时运行时间 只读

70 可重置运行时间

70 1 运行计数器（0.25 小时） 32 0..2147483647 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

80 1 定义过程数据的格式 8

0 = FP 英制单位，1 = SSP 英制单
位，2 = FP 公制单位，3 = SSP 公制
单位，4 = FP 用户定义，5 = SSP 用
户定义

0 读写

81 导线模式

81 1 输出配置 8 0 = BannerBus，1 = 离散量输出 0 读写 Y
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

86 1 振动特性选择 1 16

0 = 禁用

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

1 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

2 指标 01 - 警告阈值 32 0 读写

3 指标 01 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

4 振动特性选择 2 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz),

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

3 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

5 指标 02 - 警告阈值 32 0 读写

6 指标 02 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

7 振动特性选择 3 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，0

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

5 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

8 指标 03 - 警告阈值 32 0 读写

9 指标 03 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

10 振动特性选择 4 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

2 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

11 指标 04 - 警告阈值 32 0 读写

12 指标 04 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

13 振动特性选择 5 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，1

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

4 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

14 指标 05 - 警告阈值 32 0 读写

15 指标 05 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

16 振动特性选择 6 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

6 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

17 指标 06 - 警告阈值 32 0 读写

18 指标 06 - 警报阈值 32 0 读写
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索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

19 振动特性选择 7 16

0 = 禁用，

1 = X 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

2 = X 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

3 = Y 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

4 = Y 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

5 = Z 轴 RMS 速度（英寸/秒）
(6-1000 Hz)，

6 = Z 轴高频 RMS 加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

7 = 温度 (°F)，

8 = X 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

9 = Y 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

10 = Z 轴全频段加速度峰峰值 (G) 
(6-5300 Hz)，

11 = X 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

12 = Y 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

13 = Z 轴高频峰值加速度 (G) 
(1000-5300 Hz)，

14 = X 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

15 = Y 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

16 = Z 轴高频波峰因数 (1000-5300 
Hz)，

17 = X 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

18 = Y 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

19 = Z 轴高频峰度 (1000-5300 Hz)，

20 = X 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

21 = Y 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

22 = Z 轴全频段波峰因数 (6-5300 
Hz)，

23 = X 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

24 = Y 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

25 = Z 轴全频段峰度 (6-5300 Hz)，

26 = X 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

27 = Y 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

28 = Z 轴峰值速度分量频率 (Hz) 
(6-1000 Hz)，

29 = 电机运行标志，

30 = X 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

31 = Y 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

32 = Z 轴全频段峰值加速度频率
(Hz)(6-5300Hz)，

33 = 幅度 (XYZ) 高频 RMS 加速度* 
(G)(1000-53)，

34 = X 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

35 = Y 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

36 = Z 轴全频段 RMS 加速度 (G) 
(6-5300 Hz)，

7 读写



配置说明QM30VT3 高性能三轴振动与温度传感器（带 IO-Link）

23-6月-26page 40 of 45 © Banner Engineering Corp. 保留所有权利。
www.bannerengineering.com

索引 子索引 名称 长度 值范围 默认 访问权限

37 = X 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

39 = Y 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

41 = Z 轴 RMS 速度（毫米/秒）
(6-1000Hz)，

43 = 温度 (°C)

20 指标 07 - 警告阈值 32 0 读写

21 指标 07 - 警报阈值 32 0 读写

22 振动特性选择 16 0-65535 0 读写

88 1 Vib IQ 状态 16 0 = 空闲，1 = 开始，2 = 样本采集
中，3 = 处理中，4 = 活跃

0 只读

2 基准配置 16 0-65535 0 只读

89 Vibe IQ 采样 16

1 = 最大频率 5300HZ，2 = 最大频率
2650HZ，3 = 最大频率 1300HZ，4 = 
最大频率 650HZ，5 = 最大频率
325HZ

1 读写

90 1 起始基线 16 0 = 空闲，1 = 触发基线，2 = 基线中
止/复位

0 读写

2 速度阈值比较 16 0 = 速度阈值或带轴，1 = 速度阈值
和带轴

0 读写

3 用于阈值的加速度分量 16 0-65535 0 读写

4 加速度的速率或/和阈值超出基线 16 0-65535 0 读写

5 基线样本数 16 0-65535 300 读写

6 基线采样率（秒） 16 0-65535 1 读写

7 瞬态分析样本数 16 0-255 5 读写

8 长期分析样本数 16 0-255 100 读写

9 英制或公制选择 16 0 = 英制，1 = 公制 0 读写

91 1 基线值的 X RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

2 基线值的 Y RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

3 基线值的 Z RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

4 基线值的 X RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

5 基线值的 Y RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

6 基线值的 Z RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

92 1 基线值的 X RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

2 基线值的 Y RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

3 基线值的 Z RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

4 基线值的 X RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

5 基线值的 Y RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

6 基线值的 Z RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

93 1 基线值的 X RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

2 基线值的 Y RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

3 基线值的 Z RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

4 基线值的 X RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

5 基线值的 Y RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

6 基线值的 Z RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

94 1 基线值的 X RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

2 基线值的 Y RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

3 基线值的 Z RMS 速度阈值 16 0-65535 0 读写

4 基线值的 X RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

5 基线值的 Y RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

6 基线值的 Z RMS 高频加速度阈值 16 0-65535 0 读写

95 1 温度警告阈值 16 0-65535 15000 读写

2 温度警报阈值 16 0-65535 18000 读写
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QM30VT3 IO-Link 接线
带 IO-Link 接线的 QM30VT3

5 针 M12 公接头 引脚 线材颜色 传感器连接

1

4
53

2

1 棕色 (bn) 18-30 V 直流

2 白色 (wh) 离散量输出

3 蓝色 (bu) 地线

4 黑色 (bk) IO-Link

5 灰色 (gy) 无连接/未使用

安装 QM30VT3 传感器
振动传感器的表面有 X、Y 和 Z 轴指示。在振动分析中，这三条轴通常称为轴向（与设备轴一致）、水平径向（与地面平
行）和垂直径向（与地面垂直）。

由于应用各不相同，因此各个方向也不同。务必记录每条轴的安装方向，以便进行标记和诊断。

安装示例：将传感器安装在水平安装的电机顶部中心，X 轴（与传感器电缆平行）与电机轴成一直线，或者将传感器安装
在水平径向轴上，Y 轴（与传感器电缆垂直）与该轴垂直，Z 轴（穿过传感器的平面）在垂直径向轴上进入或穿过电机。

为了获得最佳效果，尽可能将传感器安装在靠近电机轴承的地方。如果无法做到这一点，请将传感器安装在与电机振动特
性有刚性连接的表面上。

使用盖板护罩或其他灵活安装位置可能会导致精度降低或检测某些振动特性的能力降低。确定了传感器的方向和位置后，
安装传感器以达到最佳的振动传感精度。

安装选项 QM30 外壳类型 说明

BWA-QM30-FTAL (铝质外壳
型号随附) 铝质

有条件时，使用1/4-28 × 1/2英寸的螺丝将支架直接安装在电机上，可提供具有最高传感器精度和频
率响应的刚性表面。这种安装方式为日后移动传感器和支架提供了灵活性。

另一种安装方式是使用环氧树脂将支架粘在电机上。邦纳建议使用为安装加速度计而设计的环氧
树脂，如Loctite Depend 330和7388活化剂。

将支架用环氧树脂固定在电机上可提供支架的永久安装，传感器可附着在支架上。这种更刚性的
安装解决方案确保最好的传感器精度和频率响应，但对日后的调整很不灵活。

第三种选择是使用附带的导热胶带。这类安装通常够用，但确实带来了额外的弹性，降低了精度。

BWA-QM30-FTSS（不锈钢外
壳型号随附）

不锈钢

BWA-QM30-CEAL（弧形支架
用环氧树脂固定在电机上）

铝质
这种轻质的铝支架上带有的凸起可放置在曲面上，确保牢固贴合，提供了与电机的紧密连接。支架
用环氧树脂固定在电机上，传感器用螺丝固定在支架上。

BWA-QM30-FMSS（扁平磁性
支架）

铝和不锈钢

给电机提供坚实、牢固且可以调节的支架，但对于电机的曲面，如果电机太小，磁铁无法与电机外
壳完全连接，则可能无法提供最佳连接。

如果有外力撞击或移动传感器，磁性支架很容易发生意外旋转或导致传感器位置改变。这会导致
传感器信息发生变化，与之前位置的时间趋势数据不同。

支架为不锈钢材质，磁芯为钕材质。

BWA-QM30-CMAL（曲面用磁
性支架）

铝和不锈钢

为电机提供坚实、牢固且可以调节的支架，用于扁平磁性支架不能与电机表面充分连接的情况。

如果有外力撞击或移动传感器，磁性支架很容易发生意外旋转或导致传感器位置改变。这会导致
传感器信息发生变化，与之前位置的时间趋势数据不同。

支架为铝制，磁芯为钐钴。

BWA-QM30-FSALR (坚固的快
拆式支架) 铝质

这种较大的铝制支架用1/4-28×1/2英寸的螺丝安装在电机上，用于提供与电机的刚性连接。在右侧
或左侧用手拧紧固定螺丝，将传感器固定在支架上，与其他安装方式相比，这样可以快速释放和安
装传感器。

BWA-QM30-FSSSR (坚固的快
拆式支架) 不锈钢

这种较大的不锈钢支架用1/4-28×1/2英寸的螺丝安装在电机上，用于提供与电机的刚性连接。用手
拧紧固定螺丝，将传感器固定在支架上，与其他安装方式相比，这样可以快速释放和安装传感器。

安装说明章节 4 
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支架
铝制传感器型号随附支架BWA-QM30-FTAL。不锈钢型号随附支架BWA-QM30-FTSS。所有其他支架均可订购，传感器不
随附。

BWA-QM30-FTSS
在测量高频振动或将传感器安装在曲面上时使用
包括不锈钢支架、四个固定螺丝和一个 ¼-28×1/2 的螺丝座。
30 毫米 × 30 毫米
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP
请参阅《支架组件快速入门指南》中的安装说明（部件号 213323）

BWA-QM30-FTAL
在测量高频振动或将传感器安装在曲面上时使用
包括铝制支架、四个固定螺丝、一个 ¼-28 × 1/2 的螺丝座以及一卷 3M™ 导热
胶带
30 毫米 × 30 毫米
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP
请参阅《支架组件快速入门指南》中的安装说明（部件号 213323）

BWA-QM30-CEAL
用于曲面的环氧树脂安装件
铝质
一套五个支架
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP

BWA-QM30-FSSSR 平面快拆式支架（不锈钢）
带中心螺丝的圆形支架，用于将支架安装到电机上
侧面定位螺丝用将传感器固定到支架上，以方便快速拆卸
不锈钢
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP

BWA-QM30-FMSS
包括磁性安装支架和四个固定螺丝（铝制和不锈钢制型号都有两套固定螺丝）。
30 毫米 × 30 毫米
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP
请参阅《支架组件快速入门指南》中的安装说明（部件号 213323）

BWA-QM30-CMAL
用于曲面的磁性安装
30 毫米 × 30 毫米，14.4 毫米厚
包括四个 M2.5×16 毫米内六角螺丝
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP
请参阅《支架组件快速入门指南》中的安装说明（部件号 213323）

BWA-QM30-FSALR 平面快拆式支架（铝制）
带中心螺丝的圆形支架，用于将支架安装到电机上
侧面定位螺丝用将传感器固定到支架上，以方便快速拆卸
铝质
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP

附件章节 5 

http://bannernet.baneng.com/cs/groups/public/documents/engdrawings/209571_dxf.dxf
http://bannernet.baneng.com/cs/groups/public/documents/engdrawings/209571_pdf.pdf
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BWA-QM30CAB-MAG
QM30 磁性电缆敷设支架 BWA-BK-027
带磁性背衬的卡扣聚丙烯支架，用于固定 QM30 电缆
每个容器内有 10 个支架
CAD 文件：DXF、PDF、IGS、STP

线缆组件

4 针 A-Code M12 双头母型至 M12 公型线缆（数据表编号 236186）

型号 长度 尺寸（毫米） 引脚分布

BC-M12F4-M12M4-22-1 1 米（3.28 英尺）

[1.58"]

ø 14.5 [0.57"]
M12 x 1

[1.73"]

ø 14.5 [0.57"]
M12 x 1

母型
1 2

34
5

公型

1

4
3

2

1 = 棕
2 = 白
3 = 蓝
4 = 黑
5 = 未使用

BC-M12F4-M12M4-22-2 2 米（6.56 英尺）

BC-M12F4-M12M4-22-3 3 米（9.84 英尺）

BC-M12F4-M12M4-22-4 4 米（13.12 英尺）

BC-M12F4-M12M4-22-5 5 米（16.4 英尺）

BC-M12F4-M12M4-22-10 10 米（30.81 英尺）

BC-M12F4-M12M4-22-15 15 米（49.2 英尺）

4 针 M12 母头至 M12 公头不锈钢耐冲洗双头线缆

型号 长度 样式 尺寸 引脚分布

MQDEC-WDSS-401SS 0.31 米（1 英尺）

公型直式/母型直式
13.9

13.9

M12 x 1

母型

1

4
3

2

公型

1

4
3

2

1 = 棕
2 = 白
3 = 蓝
4 = 黑

MQDEC-WDSS-403SS 0.91 米（2.99 英尺）

MQDEC-WDSS-406SS 1.83 米（6 英尺）

MQDEC-WDSS-412SS 3.66 米（12 英尺）
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维修
有关该装置的故障排除，请联系邦纳公司。请不要尝试对邦纳装置进行任何修理；该装置中没有任何可以现场更换的部件
或组件。 如果装置、装置部件或装置组件经邦纳应用工程师认定为有缺陷，他们会告知您邦纳的 RMA（退货授权）程序。

重要注意事项: 如果他们要您退回装置，请小心包装。退货运输过程中发生的损坏不在保修范围内。

联系我们
邦纳公司 | 9714 Tenth Avenue North | Plymouth, MN 55441, USA | 电话：+ 1 888 373 6767

如需了解世界各地的办公地点和当地代表，请访问 www.bannerengineering.com。

邦纳公司有限保证
邦纳公司保证自发货之日起的一年内其产品无材料和工艺缺陷。如果邦纳制造的产品在保修期内发现存在缺陷，邦纳将对返厂的产品进行免费维修或更换。本
保修不涵盖因误用、滥用或应用或安装邦纳产品不当所致的损害或责任。

本有限保证具有排他性，将取代任何其它明示或暗示（包括任何适销性或特定用途适用性的质保）的保证，以及因交易过程、按惯例或行业常规而带来的隐式
保证。

本保证具有排他性且仅限于维修或更换（由邦纳公司酌情处理）。在任何情况下，邦纳公司 都不对买方或任何其他个人或实体因任何产品缺陷或使用或无法
使用产品造成的任何额外成本、费用、损失、利润损失或任何间接、直接或特殊损害负责，无论是否涉及合同或保证、法规、侵权行为、严格责任、疏忽或其
他。

邦纳公司保留变更、修改或改进产品设计的权利，且不承担与邦纳公司以前生产的任何产品有关的任何义务或责任。任何误用、滥用或不当应用或安装本产
品，或在本产品被确定为不用于此类目的的情况下将本产品用于个人保护应用，将导致产品保证失效。未经邦纳明确批准，对本产品进行任何修改都将导致产
品保证失效。文中所有规格可能会有更改；邦纳保留随时修改产品规格或更新文档的权利。英文版的规格和产品信息优先于其它语言版本。关于文档的最新版
本，请参考：www.bannerengineering.com。

有关专利信息，请参见 www.bannerengineering.com/patents。
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