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Capitulo 1 Informacion general del producto

El Maestro 10-Link DXMR90-4K de Banner consolida datos de varias fuentes para ofrecer procesamiento de datos locales,
asi como accesibilidad para sistemas host como plataforma para el Internet Industrial de las Cosas (lloT).

El dispositivo 10-link de 4 puertos del Maestro I0-Link DXMR90-4K sirve como puerta de enlace para conectar hasta cuatro
dispositivos |O-link, incluidos sensores, productos de iluminacion, concentradores 10-link, etc. El Maestro |0-Link
DXMR90-4K puede tener varias configuraciones e incluye una etiqueta con el nimero de modelo en la carcasa. Utilice este
numero de modelo para identificar qué placas se incluyen en el controlador.

DXMR90-4K

& )

El DXMR90-4K contiene cuatro puertos 10-Link, lo que permite la comunicacion simultanea con hasta cuatro dispositivos 10-
Link. Los datos se recopilan en el controlador légico interno para facilitar el procesamiento de los bordes, la conversion de
protocolos a Ethernet industrial, Modbus/TCP y el envio de informacion a servidores web. Ademas de los dispositivos 10-
Link, el maestro IO-Link puede transmitir hasta ocho sefiales discretas mediante el pin 2 o el pin 4 de los puertos maestros
|O-Link.

El dispositivo maestro 10-link configurable funciona con dispositivos 10-link y permite una rapida implementacion de datos
IO-link en redes Ethernet, PROFINET, Modbus/TCP y Modbus RTU.
» Control local o conectividad con protocolos de automatizacion, incluidos EtherNet/IP, PROFINET, Modbus/TCP y
Modbus RTU.("
» Compatible con los protocolos de Internet como RESTful API, MQTT con servicios web de AWS y Sparkplug B.
» El procesamiento logico y la solucion de problemas son capaces de implementar soluciones para procesar y
controlar datos procedentes de varios dispositivos.
» La carcasa compacta ahorra espacio y peso en comparacion con los factores de forma tradicionales con estilo
"bloque".
» La carcasa IP67 simplifica la instalaciéon en cualquier lugar al eliminar la necesidad de un gabinete de control.
» Consolide la colocacion de los cable para reducir al minimo el cableado y el peso asociado, especialmente en
aplicaciones de peso critico como la robotica.
» Flexible y personalizable: controlador légico interno ampliado con reglas de accién y programacién ScriptBasic

Controlador légico ejecutar simultaneamente. Las funciones de control permiten

Programe el controlador logico de DXMR90-4K utilizando libertad cuando se crean secuencias personalizadas de

i d : . control y deteccion. El controlador l6gico admite los
reglas de accién y/o lenguaje ScriptBasic, que se pueden estandares del protocolo Modbus para el manejo de

(1) EtherNet/IP™ es una marca registrada de ODVA, Inc. Modbus® es una marca registrada de Schneider Electric USA, Inc. PROFINET® es una marca
registrada de PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. De manera predeterminada, el Maestro I0-Link DXMR90-4K esta configurado con una direccién IP estatica de
192.168.0.1.
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Informacién general del producto

informacion, lo que garantiza una integracion impecable con
los sistemas de automatizacion existentes. La proteccién a
través de contrasefa de los archivos es opcional.
Reglas de accion
* Umbrales (IF/THEN/ELSE) con temporizadores,
tiempo minimo de encendido/apagado
* Reglas matematicas/logicas (aritmética y operadores
de bits)
» Logica de Control (operadores ldgicos y flip flops SR/
T/DIJK)
» Tendencias (multiples filtros de promediado)
» Seguimiento (contadores, tiempo de encendido/
apagado)
» Envio de datos sobre las condiciones
Lenguaje de programacion: ScriptBasic para crear variables,
arreglos, funciones, bucles, IF/THEN/ELSE, operadores
légicos y aritméticos, comandos API, acceso a registros,
funciones y operadores de string, comandos de tiempo
Programador
» Eventos basados en Horario/Calendario
+ Ignora Dias Festivos
» Eventos unicos

Modelos

Modelo Conexion Ethernet

Conector M12 hembra de
5 pines con cédigo D para
Ethernet

DXMR90-4K

Protocolos de automatizacion

Conexiones maestro |O-Link

Cuatro conexiones M12
hembra de 5 pines para
conexiones maestro |0-Link

Manual del producto del maestro |0-Link DXMR90-4K

* Actualizacién dinamica del programador
» Reloj astronémico
Envio a la nube
Asignacién de registros
* Reglas de lectura ciclicas desde los dispositivos
inalambricos o dispositivos Modbus conectados por
cable localmente que incluyen escalamiento
opcional, condiciones de error, y la habilidad de
activar una regla de lectura
» Reglas de escritura ciclicas o de cambio de estado
hacia los dispositivos locales Modbus con cable que
incluyen escalamiento
» Reglas de lectura y escritura como controlador
Modbus/TCP/primario para dispositivos externos en
la red

Conectividad con cable

Ethernet: Modbus/TCP (cliente/servidor), Ethernet/IP o
PROFINET

Interfaz de usuario

Interfaz API: Control iniciado por el host e integracién de
servicios web

Otras conexiones

Un conector M12 macho (Puerto 0) de 5 pines para
alimentacion de entrada y Modbus RS-485, un conector
M12 hembra de 5 pines para conectar en cadena las
sefales del Puerto 0.

El Maestro 10-Link DXMR90-4K admite los siguientes protocolos de automatizacion.

EtherNet/IP™
De manera predeterminada, EtherNet/IP esta activada.
Configure los registros locales de DXMR90-4K como registros
de entrada o salida EtherNet/IP mediante el Software de
configuracion de DXM. Un registro Unico solo se puede
configurar como registro de entrada o de salida EtherNet/IP.

Los registros EtherNet/IP estan limitados a 228 registros de
lectura configurados como Originador de E/IP a DXM y

228 registros de escritura configurados como DXM al
originador.

Modbus® RTU
El puerto Modbus RTU (puerto 0) es utilizado por un sistema
host para acceder al DXMR90-4K como dispositivo servidor.
El puerto Modbus RTU servidor permite acceder a todos los
registros locales internos simultaneamente con el puerto RTU
cliente. Se puede configurar el puerto 0 como puerto cliente
Modbus con el Software de configuracion de DXM, pero se
define como puerto servidor de manera predeterminada.

Configure a un puerto cliente para utilizar el Software de
configuracion de DXM para permitir el acceso de datos a
otros dispositivos Modbus como el 10-Link de 4 puertos a
cliente Modbus R90C-4K-MQ u otros dispositivos servidor
accesibles Modbus.

Modbus® TCP/IP
Un sistema host que actia como cliente Modbus puede
acceder al DXMR90-4K mediante el protocolo Modbus TCP/
IP a través de Ethernet. El puerto Modbus TCP estandar 502
es utilizado por el DXMR90-4K para todas las solicitudes de
Modbus TCP/IP.

Todos los registros locales internos estan disponibles para el
sistema host simultaneamente con Modbus TCP.

De manera predeterminada, el DXMR90-4K esta configurado
como servidor Modbus TCP/IP.

PROFINET®
De manera predeterminada, PROFINET esta desactivado en
el DXMR90-4K. Para activar y configurar el DXMR90-4K para
las comunicaciones PROFINET, utilice el software de
configuracion de DXM.

El DXMR90-4K utiliza tamafios de ranura y ubicaciones fijas
en los registros locales para los valores de entrada y salida.
Los tamafios de médulo admitidos son 64, 128, 256 y

512 bytes, que van desde 32 hasta 256 en los registros
locales del DXM.

Modbus® es una marca registrada de Schneider Electric USA, Inc. I0-Link® es una marca registrada de PROFIBUS
Nutzerorganisation e.V. PROFINET® es una marca registrada de PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. EtherNet/IP™ es una
marca registrada de ODVA, Inc. Todas las demas marcas comerciales y marcas registradas mencionadas son de propiedad

de sus respectivos duefios.

09-mar-26
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Manual del producto del maestro I0-Link DXMR90-4K

Especificaciones

Voltaje de alimentacién
18V DCa30VDC

Circuito de proteccion de alimentacion
Protegido contra polaridad inversa y voltajes transitorios

Consumo de energia
100 mAa24VvDC
Material
Cuerpo del conector: PVC negro transltcido
Indicadores
Ambar/verde: Indicadores de estado del programa
Ambar/verde: comunicaciones Ethernet

Rojo/ambar/verde/azul en el puerto 1: Estado del puerto 10-
Link 1

Rojo/ambar/verde/azul en el puerto 2: Estado del puerto 10-
Link 2

Rojo/ambar/verde/azul en el puerto 3: Estado del puerto 10-
Link 3

Rojo/ambar/verde/azul en el puerto 4: Estado del puerto 10-
Link 4

Conexiones

Cinco conectores de nylon fijo M12 hembra de 5 pines, de
desconexion rapida

Un conector de latén niquelado M12 macho de 5 pines, de
desconexion rapida

Un conector de nylon fijo M12 hembra de 5 pines con
cédigo D, de desconexion rapida

Nota de la aplicacién

Cuando conecte dispositivos externos a través del
DXMR90-4K es importante no sobrepasar el limite maximo de
corriente de 3.5 amperes.

Hardware de comunicacién (RS-485)
Interfaz: RS-485 medio duplex de 2 hilos

Velocidad en baudios: 1.2K, 2.4K, 9.6k, 19.2k
(predeterminado), 38.4k, 57.6k o 115.2k

Formato de datos: 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de parada

Protocolos de comunicacién
Modbus® RTU, PROFINET®, Modbus/TCP, EtherNet/IP™

EtherNet/IP™ es una marca registrada de ODVA, Inc.
Modbus® es una marca registrada de Schneider Electric
USA, Inc. PROFINET® es una marca registrada de
PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.

Certificaciones

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

l ' K Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court

C n Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

GlIS

LISTED

page 6 of 46
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Informacion general del producto

Protocolos de seguridad
TLS, SSL, HTTPS
Entradas digitales (modo SIO [DI])
Corriente de entrada: 5 mA tipica
Voltaje/corriente de encendido: 15 V DC minimo/5 mA minimo
Voltaje de apagado: 5 V DC maximo
Salidas digitales (Modo SIO [DOJ)
Resistencia mientras esta encendido: 120 mQ tipica, 250 mQ
maxima
En modo SIO, el pin 4 puede suministrar hasta 700 mAy el
pin 2 hasta 1A
Corriente de fuga mientras esta apagado: -10 pA minimo,
10 yA maximo
Conexiones de puerto maestro 10-Link
Cada puerto maestro |0-Link puede suministrar hasta 700 mA
para el dispositivo 10-Link
Velocidades en baudios de 10-Link
COM1: 4.8 kbps
COM2: 38.4 kbps
COM3: 230.4 kbps
Condiciones de operacion
-40 °C a +70 °C (-40 °F a +158 °F)
90 % a +70 °C de humedad relativa maxima (sin
condensacion)
Temperatura de almacenamiento
—40 °C a +80 °C (40 °F a +176 °F)
Indices de proteccién ambiental
Solo para uso en interiores
IP65, IP67, NEMA 1, UL Tipo 1
Vibracién e impacto mecanico

Cumple con los requisitos de la norma IEC 60068-2-6
(Vibracion: 10 Hz a 55 Hz, amplitud de 1.0 mm, barrido de 5
minutos, intervalo de 30 minutos)

Cumple con los requisitos de IEC 60068-2-27 (Impacto: 30 G
de 11 ms de duracién, semionda sinusoidal)

09-mar-26
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Informacion general del producto Manual del producto del maestro |0-Link DXMR90-4K

Proteccién contra sobrecorriente requerida Conductores del cableado de alimentacién < 24 AWG no
deben juntarse.

Para soporte adicional sobre el producto, visite

ADVERTENCIA: Las conexiones www.bannerengineering.com.
eléctricas deben hacerse por personal
A calificado conforme a los cédigos
eléctricos locales y nacionales, y los Cableado o éncontra  CaPado o o cién contra
reglamentos. . de .. sobrecorriente exigida . .. sobrecorriente exigida
alimentacién ®) alimentacién ®)
(AWG) (AWG)
Se exige que se entregue proteccion contra sobrecorriente
segun la tabla final de aplicacion de producto final. 20 5 26 1
La proteccion contra sobrecorriente puede ser entregada por 22 3 28 0.8
un fusible externo o por medio de limitacién de corriente de
una fuente de alimentacién Clase 2. 24 2 30 0.5

Dimensiones de DXMR90

Todas las mediciones se enumeran en milimetros, a menos que se indique lo contrario. Las medidas facilitadas estan
sujetas a cambios.

Dimensiones de DXMR90-4K

TN & Zdmy,
16.3 mm
[0.64]
20 mm 20 mm 20 mm

Moo e 797 |

121.7 mm

L

4797

63.5 mm
ar 50.5 mm Y 27
4t 11997 L

»‘ 8 o 40 mm 45mm dia 6x M12 x 1 (Female)
0321 Mi2x 1 = nsm 0187
(Male)
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Chapter Contents
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Puerto 10-Link/Modos de operacion
Combinacién de dispositivos I0-Link con especificaciones distintas

Capitulo 2 Informacion general de 10-Link

IO-Link es un protocolo de comunicacién en serie estandar abierto que permite el intercambio bidireccional de datos de
sensores compatibles con |O-Link, como los sensores, que estén conectados a través de un |O-Link.

Las ventajas de un sistema IO-Link incluyen cableado estandarizado, configuracion remota, reemplazo simple de
dispositivos, diagnosticos avanzados y mayor disponibilidad de datos. Debido a que 10-Link es un estandar abierto, los
dispositivos se pueden integrar en practicamente cualquier bus de campo o sistema de automatizacion.

Un sistema 10-Link consta de un maestro 10-Link y un dispositivo 10-Link, como un sensor, un producto de iluminacion, un
concentrador |IO-Link o un actuador.

Las funciones y los parametros de los dispositivos 10-Link se representan en un archivo de descripcién de dispositivos
(IODD). Los archivos IODD contienen informacion sobre identificacion, parametros de dispositivos, datos de proceso y
diagndstico, propiedades de comunicacion y otros detalles. Los archivos IODD para los dispositivos 10-link de Banner se
pueden descargar gratuitamente en www.bannerengineering.com.

Sistemas |O-Link

Para la comunicacion |O-Link se necesita al menos un maestro 10-Link y un dispositivo IO-Link.

El maestro IO-Link y el dispositivo IO-Link se conectan mediante un cable estandar de 3 hilos sin blindaje. El maestro 10-
Link establece la conexion entre el dispositivo 10-Link y el sistema de control de nivel superior. Un maestro IO-Link puede
tener varios puertos 10-Link, y solo se puede conectar un dispositivo I0-Link a cada puerto.

Los concentradores |O-Link como el R90C-4B21-KQ de Banner o los convertidores |0-Link permiten integrar dispositivos sin
salida I0-Link en sistemas de automatizacion a través de 10-Link.

09-mar-26 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 8 of 46
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Puerto |0-Link/Modos de operacién

El modo de operacion se puede configurar para cualquier puerto del maestro 10-Link. Se pueden utilizar los siguientes
modos:

Desactivado Inicio automatico de 10-Link
Utilice el modo desactivado para cualquier puerto maestro 10- El maestro 10-Link se conecta a cada dispositivo |10-Link
link que no se utilice si no hay ningun dispositivo conectado. conectado (2: IOL_AUTOSTART).
Manual I0-Link Entrada digital
El maestro 10-Link solo conecta los dispositivos 10-Link que El puerto 10-Link funciona como una entrada digital estandar
tengan cierta ID de proveedor e ID de dispositivo (1: (3: DI_C/Q).
IOL_MANUAL). . -
» . » . Salida digital
Este modo también es necesario para la funcion Copia de

h > El puerto 10-Link funciona como una salida digital estandar
seguridad y restauracién o Restaurar. (4:DO_C/Q).

Combinacion de dispositivos |0-Link con especificaciones
distintas

Es posible cualquier combinacién de maestros y dispositivos. Sin embargo, si se combinan dispositivos |O-Link de una
especificacion |0-Link distinta, tenga en cuenta que:

* En los maestros 10-Link v1.0 solo pueden funcionar los dispositivos 10-Link v1.0.

* En los maestros 10-Link v1.1 pueden funcionar los dispositivos 10-Link v1.0 y v1.1.

Los dispositivos 10-Link con especificacion 10-Link V1.0 no son compatibles con funciones de copia de seguridad y
restauracion (almacenamiento de datos).

09-mar-26 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 9 of 46
reservados. www.bannerengineering.com



Manual del producto del maestro 10-Link DXMR90-4K

Chapter Contents

PaY ol [T [N T 1o g =T ak e= Tt (ol IR I oo o) o] = To o PSR 10
Instrucciones de configuracion
INStalacion el DXIMIROO-AK ........ooe e ie et e et e e ettt e et e e e s teeeasaeee s steeasseeeaaseeeamaeeeeanseeeamaeeeaaseeeesseeeemseeeansneeeanseeeanseeeannseeeanneeesnseeennseeennes

Capitulo 3 Guia de inicio rapido

Aplique alimentacion al controlador

Siga estas instrucciones para aplicar una alimentacion de 12-30 V DC al DXMR90-4K mediante un enchufe de pared.

Equipo necesario:
* Maestro |0-Link DXMR90-4K

* PSW-24-1: Fuente de alimentacion con enchufe de pared; 24 V DC, 1 A (o fuente de alimentacion equivalente M12
de 24 V DC)

1. Conecte la fuente de alimentacion del PSW-24-1 al conector M12 macho en el DXMR90-4K, Puerto 0.

2. Enchufe la fuente de alimentacion de enchufe de pared PSW-24-1.

Cableado

Puertos Maestro 10-Link DXMR90-4K

Puerto Modbus
0 configurable
(hembra)

_ Puerto de alimentacion
N M12/Puerto Modbus
configurable 0 (macho)

/™ Cédigo D Ethernet (hembra)

Puertos maestro /
|0-Link 1-4 (hembra)

Conector hembra para los puertos 1a 4

Conector M12 de 5 pines (hembra) para los

puertos 12 4 Pin Color del hilo Descripcién
1 Café (bn) 18V DCa30VDC
1 /\ 2 2 Blanco (wh) I/Q (entrada-salida digital)
\$3 3 Azul (bu) DC comun (GND)
4 V/ 5 4 Negro (bk) C/Q (comunicaciones/entrada-salida digital)
5 Gris (gy) No se utiliza/reservado
Conector macho para el puerto 0
Conector M12 de 4 pines (macho) para el . . .
puerto 0 Pin Color del hilo Descripcién
1 Café (bn) 18V DCa30VDC
2 Blanco (wh) RS485/D1/B/+
3 Azul (bu) DC comun (GND)
4 Negro (bk) RS485/D0/A/ -
09-mar-26 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 10 of 46
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Conector hembra para el puerto 0

Conector M12 de 4 pines (hembra) para el

1/\l2 ;
B\ /AN

Conector de Ethernet industrial con cddigo D

Conector de Ethemet industrial de 4 pines

(hembra) il

1

1 2
@ 2
3

4 3
4

Color del hilo
Café (bn) 18V DCa30VDC
Blanco (wh) RS485/D1/B/+
Azul (bu) DC comun (GND)
Negro (bk) RS485/D0/A/ -
Color del hilo
Negro (bk) +Tx
Rojo (rd) +Rx
Verde (gn) -Tx
Blanco (wh) —Rx

Instrucciones de configuracion

Software de configuracion de DXM
Configuracion de DXMR90-4K mediante el software de configuracion. Utilice este software para personalizar la configuracion

y procesar los datos del controlador.

Manual del producto del maestro |0-Link DXMR90-4K

Descripcién

Descripcién

Descargue la ultima versién del software de configuracion desde http://www.bannerengineering.com. Para obtener mas

informacién sobre el uso del software de configuracion de DXM, consulte el manual de instrucciones (p/n 209933).

Informacion general de las funciones del software de configuracion

Software de configuracion DXM

4 Registros locales

~

(Asignacién de registr09

( Reglas de accion )

C

Programador )

\( ScriptBasic ))

Configuracion
del sistema

Utilidad de
registro de vistas

Archivo de <
configuracién XML

Ethernet

09-mar-26 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos
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El software de configuracion crea un archivo XML que se transfiere al DXM a través de una conexién Ethernet. EIl DXM
también puede recibir el archivo de configuracion XML desde un servidor Web mediante una conexién Ethernet. Este archivo
de configuracion rige todos los aspectos del funcionamiento del DXM. Software de configuracion de DXM permite que el
usuario defina parametros para DXMR90-4K, a continuacién, guarda la configuracién en un archivo XML en la PC.

Una vez guardado el archivo de configuracién, cargue el archivo de configuracion XML en DXMR90-4K para el
funcionamiento.

Importante: El Maestro IO-Link DXMR90-4K viene precargado con un archivo XML de configuracién
predeterminada. Puede descargar el XML predeterminado en la pagina del producto para el DXMR90-4K.

Esta guia de inicio rapido describe las operaciones basicas para configurar DXMR90-4K mediante el software de
configuracion. Para una explicacion mas completa de las funciones, consulte la seccidon Software de configuracion de DXM
Manual de instrucciones (p/n 209933).

Configuracion del controlador DXMR90-4K

Esta seccion lo guiara a través del método tradicional para configurar el Software de configuracion de DXM y comunicarse
con un dispositivo DXM conectado. La versién 4 del Software de configuracion de DXM admite varios modelos de
dispositivos DXM, cada uno de los cuales incorpora funciones diferentes.

En cuanto se conecta un modelo DXM a la computadora, el software detecta automaticamente el modelo correcto y carga
las pantallas adecuadas. También puede seleccionar manualmente qué modelo de DXM esta configurando si pretende crear
un archivo de configuracion sin conectar un dispositivo. Esto garantiza que la interfaz y el archivo de configuracion utilicen
las funciones correctas.

No todas las pantallas estan disponibles para todos los modelos. Para cambiar a otro modelo de DXM, vaya a la pantalla
Seleccionar modo y utilice la lista desplegable para seleccionar otro modelo. Si la configuracion activa no es compatible con
el modelo seleccionado, se le solicitara que continte y borre la configuracion activa o que cancele el cambio de modelo y
conserve la configuracion.

Abrir la pantalla de inicio del modo de configuracion tradicional
File Traffic DXM Help @

Connect to DXM
ion Mode: |Tradifional Sefup |x)

Local Registers

Subnet to Scan: |192.168.0." 1= 1= |_ Scan Network for DXMs |

Register Mapping

P MAC Model Serial Number FW Version

Setlings

\
-
- :
IP Address | 192.168.034 | Connect Y

Not Connected

or

Select DXM Model: [DXMR904K s

Cuando el menu desplegable Seleccionar modelo de DXM se establece en DXMR90-4K, aparece una nueva tabla de
descubrimiento de red. Haga clic en Bisqueda en red de DXM para detectar dispositivos DXM en la red de la computadora
host. Los DXM descubiertos aparecen en la tabla de descubrimiento de red. Haga doble clic en cualquier entrada de la fila
para conectarse a ese DXM. Si ya se conoce la direccion IP del DXM, la opcién de conexién TCP estandar esta disponible
debajo de la tabla de descubrimiento de red.

La direccion IP predeterminada del DXMR90-4K es 192.168.0.1. Para conectarse al dispositivo, es necesario estar en la
misma subred. Puedes hacerlo accediendo al panel de control de tu computadora y a continuacion, ingresa a las
propiedades de tus Conexiones de red. Es importante asegurarse de que el adaptador al que esta conectado se encuentra
dentro de la subred 192.168.0.* cuando se conecte por primera vez al maestro 10-link de DXMR90-4K.
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Pantalla de configuracion de propiedades de red de Windows

1 E' > Control Panel » Network and Internet » Network Connections v | O Search Network Connections »p
Organize v Disable this network device Diagnose this connection Rename this connection » &e v H o
n~ USBd r~ i-Fi
t. ongle t }M Fi
=~ _ Unidentified network — Not connected

~
-
ASIX AX88179 USB 3.0to GigabitE.. € ol inei(r) wi

Fi 6 AX201 160MHz

¥ USBdongle Properties . Intemet Protecol Version 4 (TCP/IPv4) Properties *
Networking  Sharing General
Connect using: You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
@ ASIX AXB8179 USB 3 0to Gigabit Ethemet Adapter #2 for the appropriate IP settings.
Configure... () Obtain an IP address automatically
This connection uses the following items: @ Use the following IP address:
v B Client for Microsoft Networks ~
F IP add 4 192.168. 0 . 4
¥ " File and Printer Sharing for Microsoft Networks PEEs ﬂ: 4
2 &) ?ch Packet Scheduler Subnet mask: 255 ,255.255. 0 =
| V| 4 Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) . — C

[] 4 Microsoft Network Adapter Multiplexor Protocol Detedt gateways :|

M 4 Microsoft LLDP Protocol Driver B ;

M 4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPvE) v Obtain Df address automatically
< > (@) Use the following DNS server addresses:

Instal Uninstall Properties Preferred DNS server: l:l

Description Alternate DNS server: l:l

Transmission Control Protocol/Intemet Proj#col. The default

wide area network protocol that Communication . 5 :

across diverse interconnected n| 3 [validate settings upon exit Advancad.,

-
OK Cancel

Importante: Cualquier modelo de DXM se puede conectar al software de configuracion
independientemente del modelo de dispositivo seleccionado en el software de configuracion. La
compatibilidad se verifica antes de cargar los archivos de configuracion en el dispositivo.

Para obtener mas informacién sobre los registros del dispositivo y la configuracion de los puertos del Maestro 10-Link
DXMR90-4K, consulte el mapa de registros del dispositivo maestro 10-Link de DXMR90-4K (p/n 229732).

Modifique varios registros

Modifique un rango de registros desde la pantalla Registros locales » Registros locales en uso » Modifique varios registros.

Seleccione los campos de parametros que desea modificar. La mayoria de los parametros tienen tres opciones.
» Sin cambios
» Predeterminado: cambiar a la configuracion predeterminada
» Establecer: modifique el parametro. Apareceran otras opciones en funcién del parametro.

Modifique la pantalla Varios registros
Edit Register  Modify Multiple Registers

Starting Register 1= Ending Register 1= | Moty Registers | | Reset Fom |
Modidy Properties

Mame |Unchanged | = Counter  |Unchanged | = LCD permissicns Unchanged | =

Register group (Unchanged | ~ Scaling  |Unchanged | = | SDcardlogging  (Unchanged | »

Units Unchanged | = Sign type |Unchanged | = Cloud settings | Set | =) [Read

Protocol conversion  |Unchanged | = |

1. Introduzca el Registro inicial y Registro final.
2. Seleccione el valor que desea modificar mediante la lista desplegable ubicada junto a cada valor.
3. Escriba el nuevo valor en el campo correspondiente.

4. Para enviar los valores de registro al servidor web, establezca la Configuraciéon de la nube en Lectura.
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Si la Configuracién de la nube estan configurados en Lectura, el servidor web solo lee los datos del dispositivo y no
puede escribir datos en el dispositivo. Si los permisos estan configurados como Escritura, el servidor web solo
escribe los datos en el dispositivo y no puede leer los datos. Si los permisos estan configurados como Lectura/
Escritura, el servidor web puede leer los datos en el dispositivo y escribir en el dispositivo desde la web.

5. Haga clic en Modificar registros para guardar y aplicar los cambios.

Establezca la direccion IP
Siga estas instrucciones para cambiar la direccion IP de DXMR90-4K.

De manera predeterminada, el DXMR90-4K esta configurado con una direccion IP estatica de 192.168.0.1. Se puede
modificar la direccién IP puede con el Software de configuracion de DXM y actualizar el XML.

1. Inicie el Software de configuracion de DXM.
2. Vaya a la pantalla Configuracién » Ethernet.

3. En la seccion Direccién IP seleccione IP estatica o DHCP de la lista desplegable.

o Si esta seleccionada IP estética, escriba la Direccién IP, la Subred y la Direccién de la puerta de enlace como
desee.

o Si esta seleccionado DHCP, |a Direccion IP, la Subred y la Direccion de la puerta de enlace estan en gris y no
son configurables.
Cambiar la direccion IP a DHCP puede hacer que no se pueda comunicar con el DXM. Antes de cambiar a
DHCP DEBE tener un servidor que asigne una direccién IP al DXMR90-4K.

4. Guarde los cambios en el archivo de configuracion (Archivo » Guardar).

5. Cargue el archivo de configuracion en su controlador (DXM » Envie la configuracién al DXM).

Guarde y cargue el archivo de configuracion
Después de realizar cualquier cambio en la configuracion, debe guardar los archivos de configuracion en su computadora y,
a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir del
software y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM » Envie la configuracién
XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitara que elija entre guardar el archivo o
continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuracion XML en su disco duro, vaya al menu Archivo » Guardar como.
2. Vaya al menu DXM > Envie la configuracion XML al DXM.

Barra indicadora de estado

Application Status
Application Status @

VibelQ_DXR80_V2 xmi
VibelQ_DXR90_V2xmi

VibelQ_DXR80_V2.xmi Application Status

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en rojo, cierre y reinicie Software de configuracion de DXM,
desenchufe y vuelva a enchufar el cable, y vuelva a conectar el DXM al software.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en gris y la barra de estado verde esta en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva configuracion.

Instalacion del DXMR90-4K

Instale el DXMR90-4K para permitir el acceso para revisiones de funcionamiento, mantenimiento y servicio o reemplazo.

Los sujetadores deben tener la resistencia suficiente para evitar que se rompa. Se recomienda el uso de sujetadores
permanentes o accesorios de montaje de fijacion para evitar que el dispositivo se afloje o se desplace. El agujero de montaje
(4.5 mm) en el DXMR90-4K acepta accesorios de montaje M4 (#8). Consulte la figura siguiente para determinar la longitud
minima de los tornillos.
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116 mm
-'m"¢3xmm ¥
_AE

' para un acoplamiento
Longitud del tornillo = 16 mm + “X” mm + 3 mm minimo de tres roscas

Tuerca

ATENCION: No apriete demasiado el DXMR90-4K durante la instalacion. Apretar demasiado puede
A afectar al rendimiento del DXMR90-4K.
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Capitulo 4 Conexiones del controlador

Para conectar dispositivos 10-Link en maquinas de entornos industriales, se suele utilizar una conexién M12 de desconexion
rapida. La asignacion de pines segun IEC 60974-5 es la siguiente:

*« Pin1:24 VvV DC

» Pin 2: E/S digital de conmutacion (solo PNP)

* Pin3:0V

» Pin 4: E/S digital de conmutacion (NPN, PNP o contrafase) y linea de comunicacién 10-link

Asignacion de pines de |0-Link

10-Link Mode
(process data)

Digital I/O (DIO) Mode
(ON/OFF data)

Puertos Maestro 10-Link DXMR90-4K

Puerto Modbus
0 configurable
(hembra)

Puerto de alimentacion
N M12/Puerto Modbus
‘ configurable 0 (macho)

™ Codigo D Ethernet (hembra)

Puertos maestro /
|O-Link 1-4 (hembra)

Una conexion M12 macho proporciona alimentacién y conexién a tierra comunes para todos los puertos M12 de 10-Link. Un
puerto Ethernet de 100 Mbps (hembra) utiliza una conexion Ethernet M12 con cddigo D.

* Modbus TCP

» EtherNet/IP

* PROFINET

» Puerto de configuracidon/descubrimiento

Cuatro conexiones de controlador 10-Link mediante conectores M12 hembra.
» Control y programabilidad I0-Link independientes para cada punto de conexion
» Modo SIO configurable en la entrada 1 y la entrada 2 de cada puerto |0-Link

El Maestro 10-Link DXMR90-4K tiene 4 puertos de clase A. El pin 2 es un canal de E/S discreto adicional. Para ver las
conexiones especificas de la disposicion de pines, consulte Cableado.

Para obtener mas informacion sobre los registros del dispositivo y la configuraciéon de los puertos del Maestro |O-Link
DXMR90-4K, consulte el mapa de registros del dispositivo maestro 10-Link de DXMR90-4K (p/n 229732).
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Indicadores de estado del DXMR90-4K

El Maestro 10-Link DXMR90-4K tiene dos indicadores LED para el pin 2 y el pin 4 para cada puerto |O-link con el fin de
proporcionar visibilidad de indicacidon. También hay un indicador LED ambar adicional para indicar la alimentacion del
maestro 10-link.

Estado Pin 2 Pin 4
Modo de entrada SIOy 0 V en El puerto esta desactivado
OFF Modo de salida SIO y se apaga la salida Modo de entrada SIOy 0 V en
Pin 2 no esta configurado Modo de salida SIO y se apaga la salida
Verde fijo Se conecta un dispositivo |0-Link

Modo de inicio automatico o manual de 10_Link,
Verde intermitente
No hay ningun dispositivo conectado

i Modo de entrada SIO y 24 V en Modo de entrada SIO y 24 V en
Ambar fijo
Modo de salida SIO y se enciende la salida Modo de salida SIO y se enciende la salida
Ambar intermitente
Rojo fijo Cortocircuito eléctrico Cortocircuito eléctrico

10_Link manual, modo de validacion y esta conectado el dispositivo

Rojo intermitente -
equivocado

Registros locales internos (ID de Modbus 199)

Los elementos de almacenamiento principal para el DXMR90-4K son sus registros locales, los cuales pueden guardar
valores de 4 bytes que resultan de la asignacion de registros, reglas de acciéon o comandos ScriptBasic.

Para obtener mas informacién sobre los registros del dispositivo y la configuracion de los puertos del Maestro |O-Link
DXMR90-4K, consulte el documento de asignacion de registros de |0-Link de Maestro 10-Link DXMR90-4K (p/n 229732).

Los registros locales actualizados a través de transacciones Modbus y Ethernet/IP estan restringidos a valores de datos de
16 bits para acomodarse a la definicion estandar de los registros de retencion de Modbus.

Se debe incluir todos los registros locales definidos en las reglas de accién dentro del mismo grupo de registros. Por
ejemplo, una regla de accién no puede poseer entradas de un grupo de enteros con el registro resultante definido como un
registro de punto flotante. Para mover valores entre enteros y flotantes, use la regla de copiar registro.

Registros Descripcién
12001-12845, 17001-19000 Registros basados en enteros sin signo de 32 bits
12846-12850 Registros de funciones especiales (pueden ser registros de reinicio)
12851-12900, 19001-20000 Registro no volatil con capacidad limitada para el almacenamiento permanente de datos

Registros de punto flotante IEEE 754 de 32 bits. Los valores de punto flotante requieren dos registros
locales para almacenar un valor. Los registros locales de punto flotante tienen referencia en las direcciones
de registro impares: 13001, 13003 y 13005. Cuando utilice las reglas de accion/reglas de lectura, siempre
haga referencia a las direcciones de registro impares.

13001-17000

Registros Locales del 12001 a 12845 y 17001 a 19000 (Memoria interna del procesador, 32 bits, sin signo); Los registros
locales son el principal grupo de registros globales. Los registros locales son usados como registros de almacenamiento
basicos y como el mecanismo comun de intercambio de datos. Los registros de los dispositivos Modbus externos se pueden
leer hacia los registros locales o escribir desde los registros locales. El DXMR90-4K, como un dispositivo maestro Modbus o
como un dispositivo esclavo Modbus, intercambia datos usando los registros locales. Modbus a través de Ethernet (Modbus/
TCP) utiliza los registros locales como los registros de datos accesibles.

Registros locales 12846 a 12850 (reinicio, sin signo): Estos registros locales estan reservados para su uso como registros de
reinicio. Se puede especificar un intervalo de tiempo en el software de configuracion para que se reinicie el DXM. Si los
datos del registro no cambian en el intervalo de tiempo especificado por el usuario, se reinicia el DXM.
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Registros locales 12851 a 12900 y 19001 a 20000 (Data Flash, no volatil, 32 bits, sin signo): Los primeros 50 registros
locales son registros especiales no volatiles. Los registros pueden almacenar constantes o datos de calibracién que deben
ser mantenidos cuando se retira la alimentacion. La informacion de estos registros se almacena en un componente flash que
tiene una capacidad de escritura limitada a 100,000 ciclos, asi que estos registros no deberian ser utilizados como registros
de memoria comunes que cambian frecuentemente.

Registros locales del 13001 a 17000: Estos registros locales se utilizan en pares para almacenar un niumero de 32 bits en
formato de punto flotante IEEE en big endian. Los registros 12001 [31:16], 12002 [15:0] almacenan el primer valor con punto
flotante; los registros 12003, 12004 almacenan el segundo numero con punto flotante. Hay en total 2000 valores con punto
flotante; estan direccionados como dos piezas de 16 bits para acomodar el protocolo Modbus. Utilice estos registros cuando
lea/escriba en dispositivos externos que requieren registros de Modbus en formato con punto flotante. Debido a que las
transacciones de Modbus son de 16 bits, el protocolo requiere dos registros para formar un nimero de 32 bits con punto
flotante.

Registros virtuales: El DXMR90-4K tiene un pequefio grupo de registros virtuales que muestran variables internas del
procesador principal. Algunos valores de registros dependeran de los parametros de configuracién del DXMR90-4K. No
utilice reglas de lectura para mover la informacion de los registros locales virtuales hacia los registros locales. Utilice la
funcion Regla de accion > Copia de registro para mover los registros locales virtuales a los espacios de los registros locales
(12001 a 12850).

Registros Modbus para los registros virtuales

Registros Definicion
22001 Direccion de la latitud GPS (N, S, E, O)
22002 Latitud GPS Datos de coordenadas GPS si el DXM esta configurado para leer una
22003 Direccion de la longitud GPS (N, S, E, O) unidad GPS externa.
22004 Longitud GPS
22015-22016 Causa de reinicio (cédigos de reinicio arriba) Tipo de reinicio
22017-22018 Reinicio de contador Watchdog Contador para dar seguimiento a la cantidad de reinicios que han sido
causados por Watchdog
22025-22026 Adquisiciones Http Push SSL

Conteos estadisticos de las conexiones, las desconexiones y las
22027-22028 Liberaciones Http Push SSL desconexiones forzadas cuando el DXMR90-4K crea una conexion

utilizando SSL/TLS (conexiones encriptadas)
22029-22030 Liberaciones forzadas Http Push SSL

22031-22032 Intentos Hitp Push
: Conteos estadisticos de las conexiones, las desconexiones y las
22033-22034 Exitos Http Push desconexiones forzadas cuando el controlador DXM crea una conexién

utilizando HTTP sin encriptacion
22035-22036 Fallas Http Push

Ultimo estado de la insercidon del DXMR90-4K

22037-22038 Ultimo Estado Http Push 0 = Estado inicial, ningun intento de insercion ha finalizado aun
1 = Intento completo
2 = Intento abortado

22055-22056 Alarmas, smtp, intentos Intentos de correo electronico
22057-22058 Alarmas, smtp, fallas Fallas de correo electronico
22100 Numero de mapas de lectura en predeterminados

22101 Numero de éxitos del mapa de lectura

Numero de tiempos de espera agotados del

22102 Estadisticas del mapa de lectura
mapa de lectura

22103 Numero de errores del mapa de lectura

22104 Exitos sucesivos del mapa de lectura

22105 Numero de éxitos del mapa de escritura

22106 Numero de tiempos de espera agotados del
mapa de escritura Estadisticas del mapa de escritura

22107 Numero de errores del mapa de escritura

22108 Exitos sucesivos del mapa de escritura

22109 Numero de éxitos de paso Estadisticas del mensaje API pasante

Continued on page 19
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Continued from page 18

Registros Definicion

22110 Numero de tiempos de espera de paso

22111 Numero de errores de paso

22112 Exitos sucesivos del paso

23000 Conteo de éxitos del mapa de lectura

24000 Conteo de éxitos del mapa de escritura

25000 Conteo tiempos de espera agotados del mapa de
lectura

25000 Con?eo tiempos de espera agotados del mapa de
escritura

Estadisticas del mapa de Lectura/Escritura

27000 Conteo de errores del mapa de lectura

28000 Conteo de errores del mapa de escritura

29000 Exitos sucesivos del mapa de lectura

30000 Exitos sucesivos del mapa de escritura

31000 El mapa de lectura esta en predeterminado

Estadisticas del cliente TCP: La "X" representa el zocalo 0 a 2. No se utiliza el zécalo flexible. Este rango se repite para el
siguiente socket.

Estadisticas de clientes TCP

Registro Definicién
2x001 Intentos de conexién del socket x (20001 es el primer socket, 21001 es el segundo socket...)
2x003 Conexiones del socket x
2x005 Desconexiones del socket x
2x007 Transmisiones del socket x
2x009 Recepciones del socket x
2x011 Intentos del resolver del socket x (reservado)
2x013 Resolver del socket x (reservado)
2x015-2x020 Reservado
2x021 Transmisiones de la Regla 0 del socket x
2x023 Recepciones de la Regla 0 del socket x
2x025 Tiempos de espera agotados de la Regla 0 del socket x
2x027 Emisién de la Regla 0 del socket x
2x029 Reservado
2x031 Transmisiones de la Regla 1 del socket x
2x033 Recepciones de la Regla 1 del socket x
2x035 Tiempos de espera agotados de la Regla 1 del socket x
2x037 Emisién de la Regla 1 del socket x
2x039 Reservado

Cadigos de reinicio: Los cédigos de reinicio estan en el registro virtual 11015 y definen la condicion de la ultima operacion de
reinicio.

Cddigos de reinicio

Cédigo de reinicio Definicién

0 Indefinido
Continued on page 20
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Cadigo de reinicio

1

N o o~ W N

Desconocido
Informacion general
Caida de tension
Watchdog

Usuario

Software

Conexiones del controlador

Continued from page 19

Definicion

Retorno del modo de respaldo

Conexion a dispositivos remotos |0-Link

Utilice los puertos |0-Link de DXMR90-4K para conectar los dispositivos 10-Link y los sensores digitales, las luces y los
actuadores. Todos los puertos utilizan un conector hembra M12 de 4 pines para conectarse a los dispositivos remotos. No se
necesita cableado adicional si los sensores utilizan cableado compatible.

Conector hembra para los puertos 1a 4

Conector M12 de 5 pines (hembra) para los

puertos 1 a 4

Pin

a ~A 0N

Color del hilo Descripcién
Café (bn) 18V DCa30VDC
Blanco (wh) 1/Q (entrada-salida digital)
Azul (bu) DC comun (GND)
Negro (bk) C/Q (comunicaciones/entrada-salida digital)
Gris (gy) No se utiliza/reservado

Los parametros basicos de comunicacion de los puertos 10-Link se configuran en el software de configuracion del DXM y se
guardan en el archivo de configuracion XML. Cada puerto puede tener una configuracion unica.
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Pantalla de configuracion RTU para los puertos 1 a 4

B DXM Configuration Software vd
File Traffic DXM Help

Connect to DXM W

Port 1

Local Registers

Port Mode |Deactivated -
Register Mapping =
Port Mode |0-Link - Autostart | = | ~Discrete Ch 2 (Pin 2)
Settings ot Cyck T o Input 2 VQ Behavior |Disabled | = |
Vendor ID [ =] gﬁ:?gﬁfgnon Womal Jig
oo Device ID o=

Port 3

Port Mode |10-Link - Autostart ~ | Discrete Ch 2 (Pin 2)

Input 2 IFQ Behavior | Disabled -
Port Cycle Time o=l P )
Advanced
Vendor ID o] Configuration  Mormal ) ¥)
Device ID o=

Fort 4

Port Mode |10-Link - Autostart ~ | Discrete Ch 2 (Pin 2)
Input 2 1/Q Behavior | Digital Input -

Port Cycle Time o=l

Advanced
Vendor ID o= Configuration \Mormal ] ¥
Device ID o=

La configuracion de DXM tiene una pestaia especial para configurar los ajustes del puerto en el maestro 10-link. Para tener
acceso, vaya a Asignacion de registro --> Configuracion de 10-link. En esta seccion puede configurar los ajustes de puerto
del maestro 10-link.

El modo de operacion se puede configurar para cualquier puerto del maestro 10-Link. Se pueden utilizar los siguientes
modos:

Desactivado Inicio automatico de 10-Link
Utilice el modo desactivado para cualquier puerto maestro 10- El maestro 10-Link se conecta a cada dispositivo 10-Link
link que no se utilice si no hay ningun dispositivo conectado. conectado (2: IOL_AUTOSTART).
Manual I0-Link Entrada digital
El maestro 10-Link solo conecta los dispositivos 10-Link que El puerto 10-Link funciona como una entrada digital estandar
tengan cierta ID de proveedor e ID de dispositivo (1: (3: DI_C/Q).
IOL_MANUAL). . -
- y . y ) Salida digital
Este modo también es necesario para la funciéon Copia de

h > El puerto I0-Link funciona como una salida digital estandar
seguridad y restauracion o Restaurar. (4:DO_C/Q).

Para obtener mas informacién sobre la configuracién de puertos del maestro 10-Link del DXMR90-4K, consulte la Guia de
referencia de datos de maestro 10-Link.

Cambio de un dispositivo 10-Link durante el funcionamiento (modo de copia de
seguridad/restauracion)

Es habitual cambiar un dispositivo 10-Link durante su funcionamiento, y los cambios inadvertidos en la configuracién del
dispositivo pueden provocar problemas de funcionamiento y tiempos de inactividad. El personal operativo sin conocimientos
ni herramientas especiales puede cambiar los dispositivos IO-Link rapidamente y sin errores.

Cuando se utiliza la funcién de copia de seguridad del maestro |O-Link, este entrega automaticamente los parametros
guardados al nuevo dispositivo tras el cambio. Esto hace que el cambio de dispositivos 10-Link sea perfecto en las
aplicaciones 10-Link. Otro término comun en la industria para esta funcién es modo de almacenamiento de datos.

. Modo Copia de seguridad+Restauracién maestro 10-Link habia almacenado el ultimo cambio de
configuracién mediante una copia de seguridad (3: Tipo de

Si un puerto del maestro 10-Link esta configurado en Copia dispositivo compatible V1.1, Copia de seguridad +

de seguridad + Restauracion, el nuevo dispositivo que se

agregue al puerto de |0-Link adopta la misma configuracion Restauracién).
de dispositivo del que se acaba de cambiar, ya que el
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maestro en el momento de la ultima copia de seguridad.
Debido a que los posibles cambios de configuracién no se
guardaron en el maestro, se puede producir un
comportamiento diferente al anterior antes del cambio (4: Tipo
de dispositivo compatible V1.1, Restauracion).

. Restauracion
Si el puerto en el puerto maestro 10-Link se establece en
Restauracion, entonces el nuevo dispositivo toma en la
configuracién de acuerdo con los ajustes guardados en el

Configuracion de dispositivos 10-Link de Banner conectados

El software de configuracion 10-Link de Banner ofrece una manera facil de configurar maestros 10-Link de Banner y
dispositivos |O-Link de Banner, lo que les brinda a los usuarios control total de la configuraciéon de dispositivos y maestros.

El software facil de usar ofrece varias herramientas y funciona con los maestros 10-Link de DXM110-8K, DXMR90-4K,
R90C-4K-MQ y R45C-2K-MQ. Configure los maestros 10-link y los dispositivos 10-Link de Banner utilizando el software de
configuracion de 10-Link gratuito, disponible para su descarga en la pagina del producto para el DXMR110-8K en: https://
www.bannerengineering.com/us/en/products/part.814332.html.

Al igual que el software de configuracion del DXM, este software le permite configurar los ajustes de puerto para el
DXMR90-4K. Ademas, puede configurar los dispositivos I10-link de Banner conectados al DXMR90-4K y configurar los
ajustes de direccion IP de los maestros |0-Link de DXMR110-8k y DXMR90-4K.

Para obtener instrucciones sobre cémo utilizar el software para configurar los ajustes del puerto |O-link y los dispositivos 10-
link conectados al maestro 10-link, utilice el manual de instrucciones del software de configuracién de IO-Link, disponible
desde el software en la direccion Ayuda » Archivo de ayuda. El manual de instrucciones del software de configuracion de 10-
link también se puede descargar directamente en la pagina de producto del DXMR90-4K.

P4&gina de inicio de la configuracion de |0-Link
File Home Log Help

¥ Load IODD € Exit

I0-Link Configuration Software

@ IO-Link®

BANNER ]

For use vith RASC. RIOC and DXMRSQ I0-Link Master Devices

. Mot Connected
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Configuracion de I0-Link para seleccionar Ethernet

File Home Log Help g

¥ Load IODD €3 Exit

I0-Link Configuration Software

@ Connectt.. - O x

Serial @) Ethernet

Scan: Scan
IP Addr: 192.168.0.2
Port # 8244

Cancel Connect | P

BANNERE |

For ups with RASC. RGOC and DXMRSQ 10-Link Master Devices

. Mot Connected

Conexion a dispositivos Modbus remotos

Ademas de los cuatro puertos I0-link, el DXMR90-4K dispone de un puerto cliente Modbus para conectarse a dispositivos
remotos. No se necesita cableado adicional si los sensores utilizan cableado compatible.

Conector hembra para el puerto 0

Conector M12 de 4 pines (hembra) para el

puerto 0 Pin Color del hilo Descripcion
2 1 Café (bn) 18V DCa30VDC
2 Blanco (wh) RS485/D1/B/ +
3 3 Azul (bu) DC comun (GND)
4 4 Negro (bk) RS485/D0/A/ -

El DXMR90-4K puede ser un dispositivo cliente Modbus RTU para otros dispositivos servidor y también puede ser un
dispositivo servidor Modbus para otro cliente Modbus RTU. El DXMR90-4K utiliza el puerto 0 hembra como puerto cliente
Modbus RTU para controlar los dispositivos servidor externos. Todos los dispositivos con cable conectados al puerto RS-485
cliente deben ser dispositivos servidor.

» Como dispositivo cliente Modbus RTU, el DXMR90-4K controla los servidores externos conectados al puerto 0 M12
hembra.

» Como dispositivo servidor Modbus RTU, otro dispositivo cliente Modbus RTU puede leer o escribir en los registros
locales del DXMR90-4K a través del puerto 0.

La conexion del servidor Modbus RTU, puerto 0, es controlado por otro dispositivo cliente Modbus, no por el DXMR90-4K.
Un dispositivo cliente Modbus externo utiliza el puerto servidor que accedera al DXMR90-4K como dispositivo servidor
Modbus. Utilice el Software de configuracion de DXM para definir la configuracion operativa tanto para el puerto 0 del cliente
Modbus RTU como para el puerto 0 del servidor Modbus RTU.

Los parametros basicos de comunicacion de los puertos RS-485 se configuran en el Software de configuracion de DXM y se
guardan en el archivo de configuracion XML.
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Cree una regla de lectura RTU para el DXMR90-4K

Siga estos pasos para crear una nueva regla de lectura.

Este ejemplo crea una regla de lectura para leer seis registros (direcciones 1 a 6), desde el puerto 0 del servidor Modbus 4.
Los resultados se almacenan en los registros locales 12001 a 12006.

1.

o N OO g~ ODN

Configuracion del sistema

Connect to DXM REC | Cloud Services || Ethernet | Notifications | Scripting | Administration
e

= 2 £ - Note: Master seffings are used only when one or more RTU Read/Write rules
Local Registers Acquire using  |Default Latllon | = Exiernal GPS address 0 are defined on the Register Mapping fab.

Acquire GPS data e
syl o 00:00:00] Dtk o[ Baudrate (19200 | ~| Parity (None =)

Register Mapping Send location to cloud =] Default lengitude o Tatsiat Delay hetween
e 00:0005.000/%]  messages 00:00:00.050 (]
(hhemm:ss ) (hh-mm:ss M)
Settings
01 Swap Endiamnese

Note: Siave settings are used only when no RTU Read/ite rules are defined

on the Register Mapping tab.
Baudrate (19200 | ~| Party [Nene | =
Internal Slave ID o= |ceT| | ser

Vaya a Configuracién » Sistema para definir la configuracion del puerto para que sea compatible con los dispositivos
conectados.

a. Verifique que la velocidad en baudios y la paridad coincidan con las de los dispositivos servidores Modbus
conectados.

b. El tiempo de espera controla cuanto tiempo espera el DXMR90 antes de determinar que ha fallado el envio
de un comando. Establezca el tiempo de espera en funcion de los requisitos especificos de la aplicacion.

c. El retraso entre mensajes define el tiempo minimo de espera antes de enviar otro comando. Establezca el
retraso en funcion de los requisitos especificos de la aplicacion.

La velocidad en baudios se define tanto para el cliente como para el servidor Modbus; la configuracion incluye 19200
(predeterminado), 1200, 2400, 9600, 38400, 57600 y 115200. El retraso entre mensajes se aplica al puerto cliente
Modbus y establece el tiempo de espera minimo desde la finalizacién de una transacciéon Modbus hasta el comienzo
de la siguiente transaccion Modbus. La Paridad se define tanto para el cliente Modbus como para el servidor; la
configuracion incluye Ninguna (predeterminada), par, impar, espacio y marca. El Tiempo de espera se aplica al
puerto cliente Modbus y cubre el tiempo previsto para el envio de mensajes a través de la red inalambrica. Para el
DXM, el parametro de tiempo de espera es la cantidad maxima de tiempo que el DXM debe esperar después de que
se envie una solicitud hasta que se reciba el mensaje de respuesta del dispositivo servidor Modbus.

. Desde la pantalla Asignacién de registros » RTU » Lectura de la RTU presione Agregar regla de lectura.

. Haga clic en la flecha situada junto al nombre para ver los parametros.

. Péngale nombre a la regla.

. Seleccione el ID del servidor.

. Seleccione cuantos registros hay que leer y el registro inicial.

. Defina el tipo de registro, la frecuencia de lectura del registro y cualquier otro parametro apropiado.

. Si es necesario, seleccione la condicidn de error. Para este ejemplo, si la funcién de lectura falla después de tres

intentos, la regla de lectura escribe 12345 en los registros locales de DXM. Observe la lista de nombres de registros
locales que utiliza esta regla de lectura.
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Ejemplo de configuracion de las reglas de lectura

Ejemplo de los ajustes de la configuracion de las reglas de lectura

Comnecttobxm | X1V
RTU Read
Local Registers |Add Read Rule | | Clone Selected Rule| | Delete Selected Rule | ‘ L JIE 2
@ | From slave ID 4@ read EE’ registers starting at | |El through 6 to local registers starting at | 12001 El through 12006
Register Mapping - ) T )
Local Register Names
Remote type Holding register | VibrationReg1
Settings —— Vibrafionfions
§ brationReg
Frequency 00:00:01.000 ] hhvmmss fi Ml
e 3 VibrationRegs
— Scale value [0.000000/%]  Scale offset | =] VibrationRegs
Tools L] Apply offset before scale value
Error condition Aoply value | 12345 [] after 3] read failures
Floaling point [ Swap words
On register o
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Capitulo 5 Instrucciones de configuracion

Configure el controlador para utilizar la autenticacion

Se puede configurar el DXMR90-4K para que envie las credenciales de inicio de sesion y contrasefia por cada paquete
HTTP enviado al servidor web. Esto entrega otra capa de seguridad para los datos del servidor web.

La configuracién exige que el servidor web como el DXMR90-4K tengan las mismas credenciales para el nombre de usuario
y la contrasefa. El nombre de usuario y la contrasefia de autenticacion del servidor web no se almacenan en el archivo de
configuracion XML y se deben guardar en el archivo DXMR90-4K.

1. En el Software de configuracién de DXM, vaya a la pantalla Configuracion > Servicios en la nube.
2. En la parte superior derecha, seleccione Mostrar configuracién avanzada.

3. Defina el nombre de usuario y la contrasefia en la seccion Autenticacién del servidor web de la pantalla.

La primera vez que seleccione Exigir autenticacién, aparece una
ventana emergente con instrucciones adicionales. Dado que los datos

no se guardan en el archivo de configuracion XML, quedan ocultos a Pantalla de autenticacidn del servidor web
la vista de Software de configuracién de DXM. Webserver Authentication

4. Haga clic en Enviar autenticacion. '
El controlador debe estar conectado a la computadora para que se Usemame: | |
realice correctamente esta operacion. Password: | |
Los datos se transmiten directamente a la memoria no volatil del Send Authentication

DXMR90-4K. Si se realiza correctamente, aparecera una ventana
emergente solicitando reiniciar el dispositivo.

5. Seleccione Si para reiniciar el dispositivo.

Configure los servicios web para que utilicen autenticacion
1. En el sitio web de Servicios de datos en la nube de Banner, vaya a Configuracién » Sitios.

2. Para editar la configuracion del sitio, haga clic en Editar en la linea con el nombre del sitio.

Pantalla Configuracion > Sitios del sitio web de CDS de Banner

ROOF SOLAR TEST: 142cad47-d676-4a30-b7c5-c8ab9d5938f7

Site Name ROOF SOLAR TEST
Site Type | Normal ~

Site 1D 142cad47-d676-4a30-b7c5-c8ab9d593817

™ | Roof_Solarxmi - 02/26/2018 12°£ 3 Gel

XML Config
Browse... No file selected.

Advanced | &
Authentication | O

Auto-Configure | O

En la parte inferior de la ventana emergente hay una casilla para activar la autenticacién/validacion.
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3. Escriba el mismo nombre de usuario y contrasefia que utilizé en Software de configuracion de DXM. No es necesario
que el nombre de usuario y la contrasefia sean un usuario definido dentro del sitio web de Servicios de datos en la
nube de Banner.

Autenticacién de la configuracién del controlador

El DXMR90-4K se puede programar para permitir cambios en los archivos de configuracion solo con la autenticacion
adecuada si se configura una contrasefia en la pantalla Configuracién » Administracién del Software de configuracion de
DXM.

Con el DXMR90-4K conectado a la computadora, haga
clic en Obtener el estado del dispositivo. El estado de

DXMR90-4K aparece junto al botén. Configuracion > Pantalla de administracion
Utilice el Software de configuracién de DXM para: | T woom
« Establezca la contrasefia de administrador [ e et n

* Cambie la contrasefia de administrador
« Elimine la contrasefia de administrador

|  Action |SetiChange admin password | =

| New admin password

Para cambiar o eliminar una contrasefia de [

administrador, debe escribir la contrasefia actual y el

DXMR90-4K debe estar conectado a la computadora. T

Flujo y configuracion de e
registros

El flujo de datos de registro de DXMR90-4K pasa por los registros locales, que son elementos de almacenamiento de datos
que residen dentro del procesador. Desde el software de configuracion, se puede programar el controlador para mover datos
de registro desde el grupo de registros locales a dispositivos remotos o a la base de E/S.

Flujo de registros

Procesador ~€—>| Registros locales

Ethernet

Base de E/S

Dispositivos remotos

Enfoque basico de la configuracion

Al programar una aplicacién en el DXMR90-4K, en primer lugar, planifique la estructura general de los datos de los registros
locales. Los registros locales son los principales elementos de almacenamiento del DXMR90-4K. Todo entra o sale de los
registros locales.

1. En el Software de configuracion de DXM, ponga el nombre de los registros locales para proporcionar la estructura
inicial de la aplicacién.

2. Configure las reglas de lectura/escritura para mover los datos. Las reglas de lectura/escritura son reglas simples que
mueven datos entre los dispositivos (nodos, servidores Modbus, sensores, etc.) y los registros locales.

3. La mayoria de las aplicaciones requieren la capacidad de manipular los datos del registro local, no solo de moverlos.
Utilice las Reglas de accién para tomar decisiones o transformar los datos después de que estén en los registros
locales. Las reglas de accién pueden aplicar muchas funciones diferentes a los datos del registro local, como
instrucciones condicionales, operaciones matematicas, operaciones de copia o tendencias.

4. Para realizar eventos programados en los registros locales, vaya a la pantalla Programador en el Software de
configuracion de DXM. Estas reglas permiten crear eventos de registro por dia de la semana. El programador
también puede crear eventos basados en la salida o la puesta del sol.
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Solucion de problemas en una configuracion

Visualizacion de registros locales mediante la pantalla Registros locales > Registros locales en uso del software de
configuracion.

Cuando se esta ejecutando una configuracion en el DXMR90-4K, la visualizacion de los registros locales puede ayudarlo a
entender el funcionamiento de la aplicacion. Esta utilidad también tiene acceso a datos de dispositivos remotos y registros
LED.

Guardar y cargar archivos de configuracién

El Software de configuracién de DXM guarda su informacion de configuracion en un archivo XML. Utilice el menu Archivo
para guardar o cargar archivos de configuracion.

Guarde el archivo de configuracion antes de intentar cargar la configuracion en el DXMR90-4K. El Software de configuracion
de DXM carga el archivo de configuracion guardado en la computadora al DXMR90-4K; no enviara la configuracion cargada
en la herramienta.

Carga o descarga de archivos de configuracion

El DXMR90-4K requiere un archivo de configuracion XML para ser operativo. Para cargar o descargar los archivos de
configuracion, conecte a una computadora al DXMR90-4K mediante el puerto de Ethernet. A continuacion, utilice el Cargar
configuracién en el dispositivo o Descargar configuracién desde el dispositivo del menu Dispositivo.

Configuracion de EtherNet/IP™

El DXMR90-4K se puede configurar para que envie/reciba datos de registro local a y desde un host EtherNet/IP™® _ Los
archivos EDS (hoja de datos electronica, por sus siglas en inglés) permiten que los usuarios del protocolo EtherNet/IP
agreguen facilmente un dispositivo DXM de Banner al PLC. Descargue los archivos EDS desde el sitio web de Banner.

» Archivo de configuracion EDS del DXM (para los PLC) (p/n b_4205242)

» Archivo de configuracion EIP del DXM para el controlador DXM con puerta de enlace interna (modelos: DXM1xx-
BxR1, DXM1xx-BxR3, y DXM1xx-BxCxR1) (p/n 194730)

Configuracion del PLC host

En el PLC host, instale el DXMR90-4K con un archivo EDS o con los siguientes parametros:
» Ensamblado1: Originador a DXM = Instancia 112, 456 bytes (228 palabras)
« Ensamblado2: DXM a originador = Instancia 100, 456 bytes (228 palabras)

El originador es el sistema PLC host, y el DXM es el DXMR90-4K. El sistema host identifica al DXMR90-4K como un
dispositivo genérico con el nombre de producto Banner DXM (TipoProd: 43 - Dispositivo genérico, NomProd: Banner DXM,
Tipo entero - INT).

Importante: No ajuste el intervalo entre paquetes solicitado (RPI) a mas de 20 ms.

Configuracion del controlador

Utilice el software de configuracion para definir Protocol conversion para que cada registro local sea EIP Originator » DXM o
EIP DXM > Originator desde las pantallas Edit Register o Modify Multiple Register .

Defina un registro local DXM como EIP Originator » DXM cuando el PLC host (Originador) envie datos al registro
DXMR90-4K local (DXM).

Defina un registro local DXM como EIP DXM » Originator cuando ese dato de registro sea enviado desde el DXMR90-4K
(DXM) al PLC host (Originador).

Los datos de un controlador EIP en la instancia de ensamblado 112 son datos destinados a los registros locales de
DXMR90-4K. Normalmente, el PLC esta configurado para la transferencia de datos INT o UINT. Esto permite una
transferencia de datos sin interrupciones.

() EttherNet/IP es una marca registrada de Rockwell Automation.
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Instancia de ensamblado 112 de EIP (16 bits) Registros locales de DXM
Direc. Datos Direc. Datos
0 1122 1 1122
1 3344 2 3344
2 5566 3 5566
3 7788 4 7788
4 9900 5 9900

Los datos de los registros locales de DXMR90-4K se envian al controlador EIP mediante la instancia de ensamblado 100.
Cada registro local del DXMR90-4K definido como EIP DXM » Originator se recoge en orden numérico y se coloca en el
bufer de datos destinado a la instancia de ensamblado 100. Los registros locales de DXM tienen capacidad para 32 bits,
pero solo se transfieren los 2 bytes inferiores (16 bits) de cada registro local.

Instancia de ensamblado 100 de EIP (16 bits) Registros locales de DXM
Direc. Datos Direc. Datos
0 1122 1 1122
1 3344 12 3344
2 5566 13 5566
3 7788 14 7788
4 9900 15 9900

Puesta en marcha y conexion de dispositivos |O-Link a un
PLC Rockwell con instrucciones de complemento

Una instrucciéon de complemento o AQOI es una funcién introducida por el software Rockwell en la version 16 del software de
programacion RSLogix 5000. Una AOI permite a los usuarios desarrollar y empaquetar el codigo del PLC en las
instrucciones definidas por el usuario que se reutilizan en todo el programa.

Banner ha desarrollado tres tipos de archivos de instruccion de complemento (AOI, Add On Instruction) relacionados con 10-
Link para su uso con el paquete de software Logix Designer de Rockwell Automation.

AOI (v2) de datos de proceso: Estos archivos se pueden utilizar solos, sin necesidad de otras AOI de IO-Link. La funcién de
una AOI de datos de proceso es analizar inteligentemente la(s) palabra(s) de los datos de proceso como informaciones
separadas. Todo lo que se necesita para utilizar esta AOI es una conexién EtherNet/IP al maestro |0-Link y saber dénde se
encuentran los registros de datos de proceso de cada puerto.

AOI de datos de parametros (v2.1): Estos archivos requieren el uso de una AOI de maestro 10-Link asociada. La funcién de
una AOI de datos de parametros, cuando trabaja en conjunto con el AOI del maestro 10-Link, es entregar acceso de lectura/
escritura en tiempo casi real a todos los datos de parametros 10-Link en el sensor. Cada AOI de datos de parametros es
especifica para un sensor determinado.

AOI de maestro I0-Link (v2.1): Estos archivos requieren el uso de una o mas AOI de datos de parametro asociada. La
funcién de una AOI de maestro 10-Link es traducir las solicitudes de lectura/escritura 10-Link deseadas, hechas por la AOI
de datos de parametros, al formato que requiere un maestro I0-Link especifico. Cada AOI de maestro |0-Link esta hecha a
medida para una marca determinada de maestro IO-Link. Agregue y configure primero la AOI de maestro 10-Link de Banner
correspondiente en su programa de ldgica de escalera; a continuacion, agregue y configure las AOI de dispositivo |1O-Link de
Banner como desee, vinculandolas a la AOI maestra como se indica en la documentacion de la AOI correspondiente.

Las instrucciones de uso de la AOl de DXMR90-4K se encuentran en la pagina del producto DXMR90-4K en el sitio web de
Banner.

En el sitio web de Banner pueden se descargar las instrucciones de los complementos para los distintos dispositivos 10-link
de Banner. La descarga incluye las instrucciones en PDF sobre como utilizar los archivos.
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Ejemplos de las AOI que aparecen en la pagina de producto de Banner Engineering para el sensor de la serie Q4X

PLC SUPPORT FILES DATE Sie S

£+ Q4X I0-LINK AOIS awnov2022 | a0l 16.3u8 P
¥  THICKNESS MEASUREMENT AOI 6aUG 2018 ol 540k - @
4 | Q4X SIEMENS FUNCTIONS wressuE | SEENE 2.3M8 4@
£%  THICKNESS SIEMENS FUNCTION BLOCK & AUG 2018 i 553K » 2@

En el software Logix Designer puede importar las instrucciones del complemento.

Importar las instrucciones del complemento
& Logix Designer - Test in 10L_Banner_Lxample L71TACD [1756-L77 32.11] - 8 x
¢ FILE EDIT  VIEW SEARCH 1OGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP
et s et O B

:x" 1 Path: AB_ETHLP-1192.168.0.98\gackplaney) % & o8 3 itessallan sy st ]
= Energy Storag : 14 v Favomes AdSOn Aams Grt TimerCoumter npltOuput GCompare ComoutMatn MoveLogical FleMisc. Fiik
s Offline 7. No Forces b No Edits 2/ Redundancy
Contoler Organizer = # | = wainerogram - ainrotin
&= (a a Ll PR TP
S Tasks ~ =
42 MainTask |
+ & MainProgram == |
@ Parameters and Local ‘ ‘
aMainRouting
Unscheduled
« I Mation Groups
Ungroupe Axes
4 < Assets
isDat | NewAdd-On instruction.

mpgt Add-On Iastruction...

< Print »

Reintentos de inserciones

Ethernet: Se puede configurar el DXMR90-4K para que envie paquetes de datos de registro a un servidor web. Cuando la
ruta de comunicacion Ethernet no esta en funcionamiento, el DXMR90-4K reintenta el procedimiento de envio. Con una
conexioén de red basada en Ethernet, el DXMR90-4K reintenta enviar un mensaje cinco veces. Los cinco reintentos se
suceden inmediatamente. Una vez agotados todos los intentos, se pierde el paquete de datos de registro. A la siguiente hora
prevista, el DXMR90-4K intenta enviar solo los nuevos datos. Cualquier dato anterior que el DXMR90 no haya podido enviar
se pierde y no se puede recuperar. Si se usa SSL en Ethernet no habra reintentos.

Evento/Accion: Las inserciones basadas en eventos provocadas por reglas de accién enviadas mediante correo electrénico
siguen el mismo proceso cuando se producen fallas, en funcion de la conexién de red.

Correo electrénico: No hay reintentos para los correos electrénicos que fallan al ser enviados desde el DXMR90-4K.
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Capitulo 6 PROFINET®

PROFINET es un protocolo de comunicacion de datos para automatizacion y procesos industriales. E/S de PROFINET
define la manera en que los controladores (controladores de E/S) y los dispositivos periféricos (dispositivos de E/S)
intercambian datos en tiempo real. PROFINET® es una marca registrada de PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. y el
estandar es mantenido por PROFIBUS y PROFINET International (Pl), una organizacion con sede en Karlsruhe, Alemania.

Solo los modelos de controladores DXMR90-4K, DXMR90-X1, DXMR110-8K, DXM700, DXM1000 y DXM1200 son
compatibles con E/S de PROFINET.

Archivo de lenguaje de marcado para la descripcion de
estacion general

Un archivo de descripcion de estacion general (GSD por sus siglas en inglés) de PROFINET es una descripcion de un
dispositivo de E/S proporcionada por el fabricante del dispositivo en formato XML (GSDML.xml).

El archivo GSD es una forma estandarizada de describir la informacion del dispositivo a las herramientas de ingenieria y al
controlador de E/S, y puede funcionar a través de una variedad de herramientas como un conjunto estandar de informacion
del dispositivo.

Modelo de datos de E/S de PROFINET de DXM

El modelo de datos de E/S de PROFINET se basa en un dispositivo de campo expandible tipico que tiene un fondo con
ranuras. Los médulos y tienen distintas funcionalidades.

Los modulos se conectan a las ranuras. En el modelo de datos de E/S de PROFINET, la ranura 0 subranura 1 esta
reservada para el punto de acceso del dispositivo (DAP) o la interfaz de la red.

Configure el controlador DXM para una conexion de E/S de
PROFINET

Para utilizar PROFINET, siga estas instrucciones.
1. Con el software de configuracién DXM, vaya a la pantalla Settings > Ethernet .
2. Seleccione Activar PROFINET.

3. Guarde el archivo de configuracion y carguelo en el controlador DXM (consulte "Guarde y cargue el archivo de
configuraciéon" on page 14).

Una vez que PROFINET esta activado, la direccion IP del controlador DXM es controlada por el host de PROFINET.

El tipo de datos de PROFINET y el tamafio de los datos hacia y desde el controlador DXM son configurables. Los datos de
PROFINET se procesan desde el registro local del controlador DXM.

Configure los puertos 10-Link en el XML segun los médulos seleccionados para cada puerto.

Guarde y cargue el archivo de configuracion

Después de realizar cualquier cambio en la configuracién, debe guardar los archivos de configuracion en su computadora vy,
a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir del
software y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM > Envie la configuracién
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XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitara que elija entre guardar el archivo o
continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuracion XML en su disco duro, vaya al menu Archivo » Guardar como.
2. Vaya al menu DXM » Envie la configuracion XML al DXM.

Barra indicadora de estado

[Connected 192.168.0.1
[Connested 182.166.0.1

VibelQ_DXR80_V2xmi
VibelQ_DXR90_V2xmi

Application Status
Application Status ®
Appication Status

Not Connected VibelQ_DXR80_V2xml

> Si el indicador de estado de la aplicacién esta en rojo, cierre y reinicie Software de configuracion de DXM,
desenchufe y vuelva a enchufar el cable, y vuelva a conectar el DXM al software.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en gris y la barra de estado verde esta en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva configuracion.

Ranuras y modulos para PROFINET de DXMR90-4K y
DXMR110-8K

Hay diez ranuras para alojar los datos del controlador DXM.

Ranuras para valores de entrada y salida

Valores Tamarfio maximo de datos
Valores de entrada 1440 bytes
Valores de salida 1440 bytes

Ranura 1 - Entrada (DXM --> PLC)

ID de médulo ID de submédulo Médulo Tamaiio (bytes) Inicio de registro Fin de registro Direccion
1 3
Informacién del
0x44 0x01 cliente 10-Link de 9 6 6 Entrada
Banner
123 123

Es importante tener en cuenta que el médulo colocado en la ranura 2 corresponde al puerto 1; el médulo colocado en la
ranura 3 corresponde al puerto 2; el modulo colocado en la ranura 4 corresponde al puerto 3, etc.

Para el dispositivo cliente 10-Link DXMR90-4K, no se utilizan las ranuras 6 a 9.

Si se utilizan los médulos de datos de proceso de entrada/salida |O-Link (todos excepto entrada y salida digital), el
dispositivo 10-Link conectado debe tener un tamario de PDI y PDO menor o igual al nimero de bytes de datos permitidos en
el médulo. De lo contrario no se aplicaran las transferencias de datos. Por ejemplo, si se conecta el médulo de 16/16 bytes a
una ranura correspondiente a un dispositivo que tiene 22 bytes de PDO, se produce un error. No se aplicaran los datos de
proceso enviados desde el PLC al DXM.

Ranuras 2 a 9 (1 por puerto 10-link)

ID de médulo ID de submédulo Médulo Tamafio (bytes) Inicio de registro  Fin de registro Direccion
x001 x017
36
. ; x506 x507
0x45 0x01 adalsalida 10-Link de Bidireccional
ytes + Estado X051 X067
46
x851 x859
. . x001 x009
0x46 0x01 Eg};%d:/fahiaéci-%nk de 20 Bidireccional
ytes + kstado X506 X507
Continued on page 33
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Continued from page 32

ID de médulo ID de submédulo Médulo Tamafio (bytes) Inicio de registro  Fin de registro Direccion
x051 x059
30
x851 x859
x001 x005
12
N : x506 x507
Ox47 0x01 Er:ztre:dg/sallda 10-Link de 8/8 bytes Bidireccional
stado x051 x055
22
x851 x859
x001 x003
8
; : x506 x507
Ox48 0x01 Erlnztr:?dg/sallda 10-Link de 4/4 bytes Bidireccional
stado X051 x053
18
x851 x859
x001 x002
6
N : x506 x507
0x49 0x01 Er:ztre:dg/sallda 10-Link de 2/2 bytes Bidireccional
stado X051 X052
16
x851 x859
x001 x002
5
; : x506 x507
Ox4A 0x01 Enttr::jda/sallda 10-Link de 1/1 byte + Bidireccional
stado X051 x052
15
x851 x859
x051 x051
x851 x851
0x4B 0x01 Salida digital 5 Médulo de salida
x853 x853
x858 x858
2 x001 x001
x051 x051
0x4C 0x01 Entrada digital x851 x851 Bidireccional
4
x853 x853
x858 x859
Ranura 10 (ISDU)
ID de médulo ID de submédulo Médulo Tamario (bytes) Inicio de registro  Fin de registro Direccién
196 351 442
0x4D 0x01 ISDU de 190 bytes + Estado
196 200 291
Bidireccional
86 351 396
Ox4E 0x01 ISDU de 80 bytes + Estado
86 200 245
Configuracién de ejemplo
Ranura Médulo Descripcién
Ranura 1 Informacion del cliente 10-Link de Banner Informacion s_c_)bre laID del_groveec_lor, la ID del dispositivo, el numero de
canales admitidos y la version del firmware
Ranura 2 Entrada/salida 10-Link de 32/32 bytes + Estado Obtener/~enV|ar PDI/PDO I0O-Link para dispositivo I0-Link en el puerto 1 con
un tamafio PD entre 17 y 32 bytes
Ranura 3 Entrada/salida 10-Link de 16/16 bytes + Estado Obtener/_enwar PDI/PDO IO-Link para dispositivo 10-Link en el puerto 2 con
un tamafio PD entre 9y 16 bytes
Continued on page 34
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Ranura

Ranura 4

Ranura 5

Ranura 10

Médulo

Entrada/salida I10-Link de 2/2 bytes + Estado

Salida digital

ISDU de 190 bytes + Estado

PROFINET®

Continued from page 33

Configuracién de ejemplo

Descripcion

Obtener/enviar PDI/PDO |O-Link para dispositivo |O-Link en el puerto 3 con
un tamafio PD entre 1y 2 bytes

Utilizar el modo de salida SIO en el puerto 4

Acceso de lectura/escritura de ISDU para todos los puertos en modo 10-
Link

Ranuras y médulos para DXMR90-X1, DXM700, DXM1000 y
DXM1200 PROFINET

Hay nueve ranuras para alojar los datos del controlador DXM.

Ranuras para valores de entrada y salida

Valores
Valores de entrada

Valores de salida

Ranuras
1-6
7-9

Lista de ranuras para valores de entrada y salida

Ranura

Ranura 1
Ranura 2
Ranura 3
Ranura 4
Ranura 5
Ranura 6
Ranura 7
Ranura 8

Ranura 9

PLC
Definicién del médulo

Entero de entrada
Entero de entrada
Entero de entrada
Flotante de entrada
Flotante de entrada
Flotante de entrada
Entero de salida
Entero de salida

Entero de salida

Tamafio maximo de datos

1440 bytes
1440 bytes

Registro local de DXM Tamafio del médulo
Inicio Fin 512
1 256
257 512
513 768
1001 1256
1257 1512
1513 1768
5001 5256
5257 5512
5513 5768

La asociacion de registros locales de DXM que se muestra utiliza un médulo de 512 bytes, lo que equivale a 256 registros
locales en el DXM. Los tamafios de modulo admitidos son 64, 128, 256 y 512 bytes. Los enteros de entrada son datos del

DXM al PLC. Los enteros de salida son datos del PLC al DXM.

Ranuras 1a 3

Médulo
Entero de entrada 512
Entero de entrada 256
Entero de entrada 128

Entero de entrada 64

Ranuras 4 a 6

Médulo
Flotante de entrada 512

page 34 of 46

Notas

Se permite en las ranuras 1 a 3, Identificador de médulo= 0x30

Se permite en las ranuras 1 a 3, ldentificador de médulo= 0x31

Se permite en las ranuras 1 a 3, Identificador de médulo= 0x32

Se permite en las ranuras 1 a 3, Identificador de médulo= 0x33

Notas

Se permite en las ranuras 4 a 6, |dentificador de médulo= 0x34

Continued on page 35
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Continued from page 34

Médulo Notas
Flotante de entrada 256 Se permite en las ranuras 4 a 6, Identificador de moédulo= 0x35
Flotante de entrada 128 Se permite en las ranuras 4 a 6, Identificador de médulo= 0x36
Flotante de entrada 64 Se permite en las ranuras 4 a 6, |dentificador de médulo= 0x37

Ranuras 7 a 9

Médulo Notas
Entero de salida 512 Se permite en las ranuras 7 a 9, ldentificador de médulo= 0x40
Entero de salida 256 Se permite en las ranuras 7 a 9, ldentificador de médulo= 0x41
Entero de salida 128 Se permite en las ranuras 7 a 9, Identificador de médulo= 0x42
Entero de salida 64 Se permite en las ranuras 7 a 9, ldentificador de médulo= 0x43

Ejemplo de configuracion de ranuras y modulos

Ranura Médulo Descripcién

Ranura 1 Entero de entrada 512 Los dos médulos de enteros de entrada tienen un total de 640 bytes (320 registros Modbus).

Ranura 2 Entero de entrada 128 Los datos procederan de los registros locales 1 a 320 del DXM.

ElI médulo de registro flotante de entrada tiene un total de 128 bytes (64 registros Modbus).
Ranura 4 Flotante de entrada 128 Dado que se necesitan dos registros Modbus para obtener un valor flotante de 32 bits, habra 32 valores
de punto flotante que provengan de los registros locales 1001 a 1064.

Ranura7  Entero de salida 64 El médulo de entero de salida 64 tiene un total de 64 bytes (32 registros Modbus).
Los datos procederan del PLC y se ingresaran a los registros locales 5001 a 5032 del DXM.

Instrucciones de configuracion

Instale el archivo GSD

Aunque estas instrucciones son especificas para el software TIA Portal (v14) de Siemens, puede utilizarlas como base para
instalar el archivo GSD en otro controlador.

1. Descargue el archivo GSD de www.bannerengineering.com.

2. Inicie el software TIA Portal (v14) de Siemens.

3. Haga clic en Abrir un proyecto existente.

4. Seleccione un proyecto y abralo.

5. Después de que se haya cargado el proyecto, haga clic en Dispositivos y redes.
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Pantalla Dispositivos y redes

First steps

Project: "DXM Profinet 04032020" was opened successfully. Please select the nex
Open existing project

Create new project
proj I\-\}
Migrate project

P Close project

q x| Configure a device
Welcome Tour

g =

) First steps \’ig\} Wirite PLC program

P Configure

AR technology objects
Installed software
Help I ,‘ Configure an HMI screen

-

@) User interface language

Open the project view

6. Haga clic en Configurar redes.

Pantalla Configurar redes

Devices & . @ S5Show all devices
networks

@ Add new device

>

2=
7

. Configure networks

7. Haga clic en Opciones y seleccione Administrar archivo de descripcion de estacion general (GSD).
Se abre la ventana Instalar archivo de descripcién de estacién general.

8. Haga clic en el icono Mas opciones (...) a la derecha del icono Ruta de origen y busque la ubicacién en la que se
descargo el archivo GSD de DXM.

9. Seleccione el archivo GSD de DXM.
10. Haga clic en Instalar.
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El sistema instala el archivo GSD de DXM y lo pone en el Catalogo de hardware. En el ejemplo, el archivo GSD de
DXM se encuentra en Otros dispositivos de campo » E/S de PROFINET > Banner Engineering Corp. > Banner.

Si no se instala correctamente el archivo GSD de DXM, guarde el registro y comuniquese con Banner Engineering Corp.

Cambie la direccion IP del dispositivo

Siga estas instrucciones para cambiar la direccion IP del dispositivo DXM, con el software TIA Portal (v14) de Siemens. Use
estas instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1. Inicie el software TIA Portal (v14) de Siemens.
2. Haga clic en Abrir un proyecto existente.

3. Seleccione un proyecto y abralo.

4. Haga clic en Dispositivos y redes.

Vista de la red

PLC 1 dxm i -
CPU 1212C 1-port Device i, ﬂ
PLC_1 —

{PLC_1.PROFINET 10-Syste.__ ="

Aparece la Vista de la red.
. Haga doble clic en el icono DXM para abrir la pantalla Vista del dispositivo.

[©22NN4)}

. Haga clic en el icono DXM de la zona grafica de la pantalla Vista del dispositivo.
Aparece la ventana Propiedades de los médulos y ahora se puede configurar el médulo.

7. Haga clic en Propiedades.
8. Haga clic en General.
9. Seleccione Interfaz PROFINET > Direcciones de Ethernet.
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Direcciones de Ethernet

|9 Properties _[%i}Info )] 2] Diagnostics

J General ” 10 tags ” System constants ” Texts ‘

* General
Catalog information
w PROFINETinterface [X1]
General
Ethernet addresses
b Advanced options
Hardware identifier
Identification & Maintenance
Hardware identifier

Ethemet addresses

Interface networked with

Subnet: | PNIE_1

IP protocol

(®) set 1P address in the project

IPaddress: | 192 _ 168 . 0 1

(0) IP address is setdirectly at the device

10. Seleccione Establecer direccién IP en el proyecto.

11. Escriba la direccion IP.

Subnetmask: | 255 . 255 . 255 . 0

12. Haga clic con el botdn derecho en el icono del dispositivo y seleccione En linea y diagnéstico.

dxm
1-port Device
PLET

Menu y pantalla En linea y diagndstico

[l§ Device configuration

Cl

Write 10-Device name to Micro Memaory Card

}{‘ Cut

Ctrl+X

Eg| Copy Cerl+eC
(= Faste carl+v
Del

¥ Delete

Accian ta new DF master | 1O contr

Disconnect frorm DF master system /10 system
[ Highlight DF master system | 10 system

Go to topology view
pology

Compile »
Download to device 3
& Go online Curl L
ggq Qo e 3t

Y] Cnline & diagnostics Ctrl+D
i Astign device name

Aparece las ventanas En linea y diagnéstico.

13.
14.

Seleccione Asignar direccién IP en Funciones.

Haga clic en Dispositivos accesibles.

La ventana Seleccionar dispositivo busca en la red los dispositivos disponibles.

15.

16. Haga clic en Aplicar.

Determine el dispositivo que se ajustara con la direccion MAC y seleccionelo.

Se actualiza la direccion IP para el dispositivo.

17.
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Haga clic en Asignar direccion IP para completar el paso.
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Se completa este paso para cada dispositivo.

De manera predeterminada, cada DXM enviado desde fabrica tiene asignada la direccion IP 192.168.0.1.

Inmediatamente después de se habilita el protocolo PROFINET, el DXM tiene una direccién IP de 0.0.0.0. Recomendamos
utilizar TIA Portal para asignar una direccion IP al DXM, de modo que la direccidon quede guardada en la unidad. Cuando se
enciende el PLC, se puede acceder a esta direccion IP. El PLC puede cambiar la direccion IP si esta configurado para
hacerlo.

Si el PLC asigna la direccion IP del DXM (por ejemplo, mediante la opcion Establecer direccion IP en la opcion del proyecto
del TIA Portal de Siemens), el DXM recibe la direccion especificada, pero solo después de que se haya cargado el programa
al PLC y se esté ejecutando. Si se reinicia el DXM después de haber sido detectado y configurado por el PLC, el DXM
conserva la direccion IP que se le asign6 a través de la pantalla LCD o del software hasta que el PLC detecte al DXM y le
vuelva a asignar la direccion especificada. Sin embargo, si esta direccion es distinta a la esta especificada en el PLC, el
DXM revierte la direccion especificada en el PLC cuando este vuelve a estar activo.

Estas opciones de configuracion conforman el estdndar de PROFINET.

Cambie el nombre del dispositivo

Siga estas instrucciones para cambiar el nombre del dispositivo DXM, mediante el software TIA Portal (v14) de Siemens.
Use estas instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1. Abra un proyecto y haga clic en Dispositivos y redes.
Aparece la Vista de la red.

2. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el icono DXM y seleccione Asignar nombre al dispositivo.
Aparece la ventana Asignar nombre de dispositivo PROFINET. El software busca dispositivos del mismo tipo.

3. Escriba el nombre deseado en el campo Nombre del dispositivo PROFINET. Observe que solo se puede usar una
vez cada nombre.

4. Haga clic en Asignar nombre.
Ahora el dispositivo tiene un nombre PROFINET.
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Chapter Contents

Capitulo 7 Accesorios de DXMR90-4K

Fuentes de alimentacion

PSD-24-4: Fuente de alimentacion DC, estilo Escritorio, 3.9 A, 24 V DC, Clase 2, M12 de desconexion rapida (QD) de
4 pines

PSDINP-24-06—Fuente de alimentacion de DC, 0.63 A, 24 V DC, con clasificacion de montaje para riel DIN, Clase |
Division 2 (Grupos A, B, C, D)

PSDINP-24-13 —Fuente de alimentacion de DC, 1.3 A, 24 VV DC, con clasificacion de montaje para riel DIN, Clase |
Division 2 (Grupos A, B, C, D)

PSDINP-24-25 — Fuente de alimentacién de DC, 2.5 A, 24 VV DC, con clasificacion de montaje para riel DIN, Clase |
Division 2 (Grupos A, B, C, D)

PSW-24-1—Fuente de alimentacién de DC con enchufe de pared de varias hojas, 100-240 V AC 50/60 Hz de entrada,
24 V DC 1 A de salida, con certificacion UL Clase 2, conector M12 hembra de 4 pines

PSWB-24-1—Fuente de alimentacion de DC con enchufe de pared de varias hojas, 100-240 V AC 50/60 Hz de entrada,
24 V DC 1 A salida, con certificacion UL Clase 2, conector con clavija en forma de barril

SMBR90S

» Soporte de acero inoxidable
* 4x M4-07 tuercas PEM (B)

* Incluye 2 tornillos de cabeza hexagonal M4 de acero inoxidable y arandelas
planas

Distancia entre los centros de agujeros: A = 40, B = 20
Tamafio del agujero: A= g 5

Cables conectores M12 macho de 4 pines con cédigo D y doble terminacion a Ethemet RJ45 macho de 8 pines con blindaje

Disposicién de pines de

Modelo Longitud Dimensiones

RJ45 (Macho) (macho)

STP-M12D-403 0.9 m (2.95 pies)
STP-M12D-406 1.83 m (6 pies) i’ 1 4
STP-M12D-415 4.57 m (15 pies) RJ45

r 474 Typ.l 2 3

I 1 = Blanco/naranja 1 = Blanco/naranja
STP-M12D-430 9.14 m (30 pies) | % = g‘g:gg?azul % z ﬁgrr;cnj?gazul
M12 % 1.0 6 =Azul 4 =Azul
2 14.5

Cables conectores M12 hembra de 4 pines con cédigo Ay doble terminacién a M12 macho (hoja de datos p/n 236186)

Modelo Longitud Dimensiones (mm) Dlspos[mones =
pines
BC-M12F4-M12M4-22-1 1 m (3.28 pies) Hembra
40 Ty‘;l)‘ 2
BC-M12F4-M12M4-22-2 2 m (6.56 pies) . 1 @ 1 = Café
3 =
_ - -22- i 2 = Blanco
BC-M12F4-M12M4-22-3 3m (9.84 pies) et ] s 5 3 = Asul
BC-M12F4-M12M4-22-4 4 m (13.12 pies) ot 4 = Negro
“#Typ. Macho 5 = Sin usar
BC-M12F4-M12M4-22-5 5m (16.4 pies)
f 1 ¢ us
BC-M12F4-M12M4-22-10 10 m (30.81 pies) e 240, LISTED
01450577 ° 4
BC-M12F4-M12M4-22-15 15 m (49.2 pies) 3

Disposicién de pines M12
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Cables conectores M12 hembra de 4 pines con cédigo A 'y doble terminacién a M12 macho angulo recto (hoja de datos p/n 236186)

Modelo

BC-M12F4-M12M4A-22-1
BC-M12F4-M12M4A-22-2
BC-M12F4-M12M4A-22-5
BC-M12F4-M12M4A-22-8
BC-M12F4-M12M4A-22-10

BC-M12F4-M12M4A-22-15

Longitud

1 m (3.28 pies)

2 m (6.56 pies)

5 m (16.4 pies)

8 m (26.25 pies)
10 m (30.81 pies)

15 m (49.2 pies)

Dimensiones (mm)

o wx
5 (057
l. l.lm| 0145057

44Ty M12x1

[1.73]

Disposiciones de
pines

Hembra

1 = Café

2 = Blanco
3 =Azul

4 = Negro
5 = Sin usar

GUS

LISTED

Cables conectores M12 hembra de 4 pines con c6digo A, doble terminacién y &ngulo recto a M12 macho y angulo recto (hoja de datos p/n 236186)

Modelo

BC-M12F4A-M12M4A-22-0.3
BC-M12F4A-M12M4A-22-1
BC-M12F4A-M12M4A-22-2
BC-M12F4A-M12M4A-22-5
BC-M12F4A-M12M4A-22-8
BC-M12F4A-M12M4A-22-10

BC-M12F4A-M12M4A-22-15

09-mar-26

Longitud

0.3 m (1 pie)

1 m (3.28 pies)

2 m (6.56 pies)
5m (16.4 pies)

8 m (26.25 pies)
10 m (30.81 pies)

15 m (49.2 pies)
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Disposiciones de

pines
Hembra
2
! ) 5 1= Café
2 = Blanco
4 5 3 = Azul
4 = Negro
Macho 5 = Sin usar
LISTED

page 41 of 46


https://info.bannerengineering.com/cs/groups/public/documents/literature/236186.pdf
https://info.bannerengineering.com/cs/groups/public/documents/literature/236186.pdf

Manual del producto del maestro 10-Link DXMR90-4K

Chapter Contents

Sistema de archivos ¥ ProCeS0 A @rChIVATO ... ......uiiiiiiie ettt ettt et et b e e bt e e bt e b e e s he e e abe e sbeeeabe e bt e saeeanbeenaeesaneennes 42
Actualice el firmware del procesador DXMR90 y DXMR110 mediante el software de configuracion.. .. 42
Politica de @SISTENCIA A8 DXIM.......co ettt ettt e et e e ettt e e s steeeaseeeeeaseeeanaeeeaamseeeasaeeeaaseeeesseeeaaseeeansaeeenmseeeanseeeennseeeanneeesneeeennseaennes 43
LO7e] 4 = 1e3 (T3 Lo PO P T UR PP PR
AdVErENCIaS........cocuiiiieiiiii e
Garantia limitada de Banner ENGINEEIING COmP. ......uiiui ittt ettt ettt ettt ettt e et e e e st e bt e be e ea bt e ab e e ebeeeab e e ebeeaebe e bt e naeeesneenneenaneenns 44

Capitulo 8 Soporte y mantenimiento del producto

Sistema de archivos y proceso de archivado

El sistema de archivos de DXM se encuentra en una EEPROM en serie que almacena informacion de configuracién no
volatil. La EEPROM en serie almacena datos basicos que deben ser no volatiles, incluidos datos de configuracion de red,
direccion IP, direccion MAC, mascaras de red, configuracién de firewall e informacion de autenticacion.

El archivo de configuracion XML del controlador creado por el Software de configuracion de DXM se almacena en la
EEPROM. La pequefia seccion de registros locales no volatiles también se almacena en la EEPROM.

Actualice el firmware del procesador DXMR90 y DXMR110
mediante el software de configuracion

Siga estos pasos para actualizar el firmware de sus procesadores DXMR90 y DXMR110 mediante la aplicacién Software de
configuracién de DXM.
1. Con el Software de configuracién de DXM version 4 o posterior, conéctese al DXMR90-4K a través de Ethernet.
Las cargas de archivos al DXMR90-4K tardara varios minutos.
2. En el Software de configuracion de DXM, vaya a Herramientas > Reprograme > Obtenga informacién del dispositivo
para verificar que cuenta con la version actualizada del firmware.

Debe cargar una version distinta con el mismo nuimero de firmware para que funcione el cargador de arranque.
Descargue los archivos de firmware desde el sitio web de Banner.

Ejemplo de pantalla de informacion del dispositivo, la informacion de cada dispositivo sera distinta

Device Information Firmware Version Check
‘ Get device information ‘ [X] Verify firmware compatibility before configuring DXM

Processor information

Serial number:
| Upload bootloader file

Model number:

Firmware number:

Version,

3. En Herramientas » Reprograme, haga clic en Cargar archivo de cargador de arranque para seleccionar el archivo de
firmware que programara.

4. Seleccione el archivo .HEX incluido para arrancar el dispositivo.
Se trata de un archivo de gran tamafio, por lo que puede tardar entre 10 y 15 minutos en cargarse.
5. Una vez finalizada la carga del archivo, reinicie el dispositivo seleccionando DXM > Reinicie el DXM.

Tras el reinicio, el dispositivo empezara con el cargador de arranque. Habra una luz verde fija encendida durante 6 a
7 minutos. No se alarme si parece que el dispositivo no hace nada. Después de 6 o 7 minutos, una LED ambar
situada cerca del conector de alimentacién parpadea durante 2 o 3 minutos. Una vez finalizado el proceso de carga
de arranque, vuelve a funcionar con normalidad el dispositivo.

6. NO desconecte la alimentacién durante los 6 a 7 minutos después de reiniciar el dispositivo.

Para verificar que se haya actualizado el firmware, vaya a Herramientas » Reprograme » Obtenga informacién del dispositivo
y verifique que aparezcan las nuevas versiones.
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Politica de asistencia de DXM

Los controladores inalambricos DXM son controladores inalambricos industriales que facilitan las aplicaciones de Internet
Industrial de las Cosas (lloT). Como una puerta de enlace de comunicacion, conecta los puertos seriales locales, los puertos
de E/S locales y los dispositivos de radio ISM locales a internet mediante una conexion celular o una conexion con cable a
una red Ethernet. En un esfuerzo continuo por ofrecer el mejor funcionamiento para el DXM, manténgase en contacto con
Banner Engineering Corp para conocer las ultimas actualizaciones a través del sitio web de Banner. Cree un inicio de sesién
hoy mismo para mantenerse informado de todos los lanzamientos de productos Banner.

Actualizaciones de firmware

ElI DXM ha sido disefiado para ser un dispositivo loT robusto y seguro. Para ofrecer el dispositivo mas confiable y seguro
posible, se publican actualizaciones periddicas del firmware para mejorar y ampliar las capacidades del DXM. Puede
encontrar las actualizaciones del firmware y los detalles de la descripcion en el sitio web de Banner. Los clientes con
necesidades criticas de actualizacion tendran acceso al firmware de fabrica antes de su lanzamiento.

Informacion del sitio web
El sitio web de Banner es el principal método de difusién de informacién sobre DXM a los clientes. Los datos que figuran en
el sitio web incluyen:

* Manuales de instrucciones del DXM

* Manuales de configuracion

» Descargas de firmware

* Notas de la version del firmware

» Datos de erratas, cualquier problema conocido con una versién de firmware

» Posibles soluciones para los problemas conocidos

» Guias de soluciones del DXM

Solicitudes de funciones

Nuestro cliente es nuestro recurso mas valioso para mejorar nuestro DXM. Si tiene sugerencias para mejorar el DXM o el
software de configuracion, comuniquese con Banner Engineering Corp.

Posibles problemas con el DXM

Los posibles problemas con el DXM se recopilan de los ingenieros de asistencia de Banner para brindar soluciones. Los
usuarios pueden obtener ayuda de la documentacién del sitio web o llamando a Banner Engineering para obtener asistencia
técnica. Las soluciones son tan sencillas como ajustes de configuracion, soluciones de configuracion alternativas o posibles
nuevas actualizaciones de firmware.

Seguridad de DXM

El DXM se disefio para recopilar datos de sensores inalambricos locales, proporcionar un control sencillo y enviar los datos a
la nube.

El DXM no se ejecuta en un sistema operativo basado en Linux o Windows, sino en un entorno de sistema operativo en
tiempo real (RTOS) integrado. Al ser un sistema operativo propietario, es mas facil gestionar y reducir al minimo los aspectos
de seguridad.

Las actualizaciones de seguridad se publican a través del sitio web de Banner Engineering Corp
(www.bannerengineering.com) y de los anuncios de lanzamiento de nuevos productos (NPRA).

Contactenos

Banner Engineering Corp. | 9714 Tenth Avenue North | Plymouth, MN 55441, EE. UU. | Teléfono: + 1 888 373 6767

Para obtener informacion sobre nuestras sucursales y representantes locales en todo el mundo, visite
www.bannerengineering.com.
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Advertencias

ADVERTENCIA:
« No use este dispositivo para proteccion del personal
« El uso de este dispositivo para proteccion del personal podria provocar lesiones graves o la muerte.
« Este dispositivo no incluye el circuito redundante con auto monitoreo necesario para permitir su uso en las aplicaciones de
seguridad de personal. Una falla o un desperfecto del dispositivo puede causar una condicion de salida energizada
(encendido) o desenergizada (apagado).

Importante: Descargue la documentacion técnica completa de Maestro 10-Link DXMR90-4K, disponible en varios idiomas, desde
www.bannerengineering.com para obtener detalles sobre el uso adecuado, las aplicaciones, las advertencias y las instrucciones de
instalacion de este dispositivo.

Importante: Por favor descargue desde www.bannerengineering.com toda la documentacion técnica de los Maestro 10-Link
DXMR90-4K, disponibles en mdltiples idiomas, para detalles del uso adecuado, aplicaciones, advertencias, y las instrucciones de
instalacion de estos dispositivos.

Importante: Veuillez télécharger la documentation technique compléte des Maestro 10-Link DXMR90-4K sur notre site
www.bannerengineering.com pour les détails sur leur utilisation correcte, les applications, les notes de sécurité et les instructions de
montage.

Instale y conecte a tierra correctamente un supresor de sobrevoltaje calificado al instalar un sistema de antena remota. Las configuraciones de antena remota
instaladas sin eliminadores de sobrevoltaje anulan la garantia del fabricante. Mantenga el cable a tierra lo mas corto posible y haga todas las conexiones a tierra
a un sistema de punto Unico, para garantizar que no se formen bucles de conexion a tierra. Ningun supresor de sobrevoltaje puede absorber todos los rayos; no
toque el dispositivo Sure Cross® ni ningin equipo conectado al dispositivo Sure Cross® durante una tormenta eléctrica.

Exportacién de radios Sure Cross®. Es nuestra intencién cumplir completamente con todas las regulaciones nacionales e internacionales correspondientes a
las emisiones de radio frecuencia. Los clientes que desean reexportar este producto a un pais distinto al cual fue vendido deben asegurarse de que el
dispositivo esté aprobado en el pais de destino. Los productos inaldmbricos Sure Cross fueron certificados para ser utilizados en estos paises mediante la
antena que se envia con el producto. Al utilizar otras antenas, verifique que no excedan los niveles de potencia de transmision permitidos por los organismos de
gobierno locales. Este dispositivo ha sido disefiado para operar con las antenas mencionadas en el sitio web de Banner Engineering, con una ganancia maxima
de 9 dBm. Esta estrictamente prohibido utilizar estos dispositivos con antenas que no estén incluidas en esta lista o que tengan una ganancia superior a 9 dBm.
La impedancia de antena requerida es de 50 ohms. Para reducir la interferencia potencial de la radio hacia otros usuarios, el tipo de antena y su ganancia
deben ser escogidas de tal forma que la potencia equivalente isotrépicamente radiada (EIRP) no sea mayor que la permitida para una comunicacion exitosa.
Consulte con Banner Engineering Corp. si el pais de destino no se encuentra en esta lista.

Importante:
« Nunca opere una radio sin conectar una antena
« Operar una radio sin una antena conectada dafara el circuito de la radio.
« Para evitar dafiar el circuito de la radio, nunca alimente una radio Sure Cross® Performance o Sure Cross® MultiHop sin
conectar la antena.

Importante:
- Dispositivo sensible a la descarga electrostatica (ESD)
« La descarga electrostatica puede dafar el dispositivo. Los dafios causados por manipulacion inadecuada no estan cubiertos
por la garantia.
« Use los procedimientos de manipulacién adecuados para evitar el dafio por ESD. Entre los procedimientos de manipulacién
correctos se incluye dejar los dispositivos en su empaque antiestatico hasta que estén listos para el uso, utilizar brazaletes
antiestaticos y ensamblar las unidades en una superficie con conexion a tierra y disipacion de estatica.

Garantia limitada de Banner Engineering Corp.

Banner Engineering Corp. garantiza que sus productos estan libres de defectos de material y mano de obra durante un afio a partir de la fecha de envio. Banner
Engineering Corp. reparara o reemplazara sin cargo cualquier producto de su fabricacién que, al momento de ser devuelto a la fabrica, haya estado defectuoso
durante el periodo de garantia. Esta garantia no cubre los dafios o responsabilidad por el mal uso, abuso, o la aplicacién inadecuada o instalacion del producto
de Banner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVAY REEMPLAZA A TODAS LAS OTRAS GARANTIAS, SEAN EXPRESAS O IMPLICITAS (INCLUIDA, SIN
LIMITACION, CUALQUIER GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN FIN ESPECIFICO), Y SE DERIVEN DE LA EJECUCION,
NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta Garantia es exclusiva y se limita a la reparacion o, a juicio de Banner Engineering Corp., el reemplazo. EN NINGUN CASO, BANNER ENGINEERING
CORP. SERA RESPONSABLE ANTE EL COMPRADOR O CUALQUIER OTRA PERSONA O ENTIDAD POR COSTOS ADICIONALES, GASTOS, PERDIDAS,
PERDIDA DE GANANCIAS NI DANOS IMPREVISTOS, EMERGENTES O ESPECIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL PRODUCTO O DEL
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USO O INCAPACIDAD DE USO DEL PRODUCTO, YA SEA QUE SE DERIVE DEL CONTRATO O GARANTIA, ESTATUTO, AGRAVIO, RESPONSABILIDAD
OBJETIVA, NEGLIGENCIA O DE OTRO TIPO.

Banner Engineering Corp. se reserva el derecho a cambiar, modificar o mejorar el disefio del producto sin asumir obligaciones ni responsabilidades en relacion
con productos fabricados anteriormente por Banner Engineering Corp. Todo uso indebido, abuso o aplicacion o instalacién incorrectas de este producto, o el uso
del producto en aplicaciones de proteccion personal cuando este no se ha disefiado para dicho fin, anulara la garantia. Cualquier modificacién a este producto
sin la previa aprobacion expresa de Banner Engineering Corp anulara las garantias del producto. Todas las especificaciones publicadas en este documento
estan sujetas a cambios; Banner se reserva el derecho de modificar las especificaciones del producto o actualizar la documentacién en cualquier momento. Las
especificaciones y la informacién de los productos en idioma Inglés tienen prioridad sobre la informacién presentada en cualquier otro lenguaje. Para obtener la
version mas reciente de cualquier documentacion, consulte: www.bannerengineering.com.

Para obtener informacioén de patentes, consulte www.bannerengineering.com/patents.
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