Triangulaéni laserovy senzor Q5X s potlaéenym
p 0oZa d im more sensors, more solutions

Struény navod
Laserovy CMOS senzor tfidy 2 se dvéma vystupy a |0-Link. Probih& patentové fizeni.

Tento navod slouzi pro instalaci a nastaveni triangulanich laserovych senzorud s potlatenym pozadim fady Q5X. Kompletni
informace o nastaveni, vykonu, feSeni problém(, rozmérech a pfisluSenstvi naleznete v Navodu k obsluze na
www.bannerengineering.com. Podrobny navod k obsluze hledejte pod p/n 208794. PouZziti tohoto dokumentu pfedpoklada znalost
pFislusnych primyslovych standard( a postup(.

UPOZORNENI: Nepouzivejte pro ochranu osob

A Nikdy nepouzivejte toto zarizeni jako snimaci zarizeni pro ochranu osob. Neuposlechnuti by mohlo
vést k vaznému zranéni nebo umrti. Toto zafizeni neobsahuje zpétnou kontrolu redundantnimi obvody
nezbytnou pro pouziti v bezpecnostnich aplikacich k ochrané osob. Selhani senzoru mize zpusobit bud
aktivni, nebo neaktivni vystup.

Vlastnosti

1. Dva indikatory vystupu (Zluté)
2. Displej
3. Tlacitka

Displej a indikatory
Displej je 4mistny 7segmentovy LED. Rezim RUN je zobrazen primarné.

Pro rezimy 2-pt, BGS, FGS a DYN TEACH zobrazuje displej aktualni vzdalenost ke snimanému pfedmétu v centimetrech. V rezimu

1202020

dual TEACH zobrazuje displej procentualni shodu s nau¢enym referenénim povrchem. Hodnota ===~ na displeji indikuje, ze
senzor nebyl dosud nastaven

Obrdzek 1 Displej v rezimu RUN

1 ———7— 2 1. STB - indikator stability, zeleny
STB DYN FGS BGS 2. Indikatory rezimu TEACH
G e ems = *  DYN - dynamicky, Zluty
* FGS - potlaceni popredi, Zluty
* BGS - potlaceni pozadi, zluty
Indikator vystupu Indikatory Aktivnhi TEACH
»  Sviti - vystup sepnut * DYN, FGS ani BGS nesviti - dvoubodovy TEACH
* Nesviti - vystup rozepnut rezim je aktivni (standardné)

* DYN sviti - dynamicky TEACH rezim je aktivni

Indikator stability (STB) - FGS sviti - TEACH rezim potlaceni popedi je

»  Sviti - stabilni signal v nastaveném snimacim rozsahu

o S X aktivni
* Blika - slaby signal, cil je mimo meze nastaveného - BGS sviti - TEACH rezim potlageni pozadi je
snimaciho rozsahu nebo existuje vice stavu aktivni

. l\lesvitt]i - cil neni detekovan v nastaveném snimacim DYN, FGS a BGS sviti soucasné - dual TEACH
ozsahu rezim je aktivni
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Tlacitka
Pro nastaveni senzoru pouzijte tladitka (SELECT) (TEACH), (+)(CH1/CH2), a (-)(MODE).

CH1 CH1/CH2 2sec

‘ STB DYN FGS BGS

(SELECT)(TEACH) (+)(CH1/CH2)
+  Stisknutim vyvolate menu v rezimu Setup. + Stisknéte pro pohyb v menu senzoru v rezimu
» Stisknéte a drzte déle nez 2 sec pro zahajeni aktualné Setup.
vybraného rezimu TEACH (standardné dvoubodovy + Stisknéte pro zménu vybrané hodnoty. Stisknéte
TEACH). a drzte pro zvySeni numerickych hodnot.

+ Stisknéte a drzte déle nez 2 sec pro prepnuti mezi
kanalem 1 a 2.

(-)(MODE)
+ Stisknéte pro pohyb v menu senzoru v rezimu Setup. = Poznamka: Pfi pohybu v menu tvofi
+ Stisknéte pro zménu vybrané hodnoty. Stisknéte polozky menu smy¢&ku.

a drzte pro snizeni numerickych hodnot.
» Stisknéte a drzte déle nez 2 sec pro vstup do rezimu
Setup.

Popis laseru a bezpec&nostni informace

VAROVANI: Pouziti ovladacich prvkd nebo provadéni jinych postupl nez téch, které jsou zde uvedeny, mize
A mit za nasledek vystaveni se nebezpecnému zareni. NepokouSejte se senzor rozebirat a opravovat. Vadny
senzor vratte do vyrobniho zavodu.

Senzory s laserem tfidy 2

VAROVANI: Nikdy se nedivejte pfimo do optiky senzoru. Laserové svétlo mize poskodit vase oci.
A Nikdy neumistujte odrazivé povrchy do drahy paprsku. Nikdy nepouzivejte zrcadla na cile.

Bezpecné pouzivani laseru tridy 2
* Nedivejte se do paprsku.
* Nemifte laserovym paprskem nikomu do o€i.
* Namontujte senzor tak, aby draha paprsku byla nad nebo pod urovni o¢i.
* Na konec uzite¢né drahy laserového paprsku umistéte vhodné zaclonéni.

Reference IEC 60825-1:2007, Sekce 8.2.

Lasery tridy 2
LASER LIGHT

. . ; o e , - , ; ; DO NOT STARE INTO BEAM
Lasery tfidy 2 jsou lasery, které vyzatuji viditelné zafeni v rozsahu vinovych délek od 400 CLASS 2 LASER PRODUCT
do 700 nm, kde je ochrana o¢i obvykle zajiSténa pfirozenou averzi, véetné mrkaciho 64057%606215611‘2,807- ngeler;_gth "

' - v > ~ s - - nm; 1.0mVV max. Complies wil

reflexu. Tento ref[ex by rpel bvyt dogtgtecr.lou'ochr?'nou.ga rozumn'evpre’dwdatelunych 21 GFR 10400 2nd 1040.11 except for deviions
provoznich podminek, v€etné pouZiti optickych pfistroji pro prohlizeni paprsku. pursuant to Laser Notice

No. 50, dated June 24, 2007.

Bezpecénostni poznamky k laseru tridy 2

Nizkoenergetické lasery jsou ze své podstaty neschopné zpUsobit poranéni o¢i béhem
trvani mrknuti (pfirozena reakce oka) 0,25 sekundy. Lasery musi vysilat pouze svétlo o
viditelné vinové délce (400 az 700 nm). Proto by nebezpeci poskozeni oli existovalo pouze
tehdy, pokud by osoba prekonavala svou pfirozenou averzi k jasnému svétlu a zirala pfimo
do laserového paprsku.

Obrdzek 2 FDA (CDRH) stitek upozornéni (tfida
2

Vystup: < 1.0 mW Vinova délka laseru: 640 to 670 nm Trvani pulzu: 20 pys az 2 ms

2 www.bannerengineering.com - Tel: + 1 888 373 6767 P/N 208795 Rev. B
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Instalace

Orientace senzoru

Spolehlivost detekce a rozpoznavani malych objektl Ize optimalizovat spravnym nastavenim vzajemné polohy senzoru a cile.
Doho dosahnete spravnou orientaci senzoru v zavislosti na snimaném predmétu.

-7
AT

Obrdzek 3 OptimdlIni orientace senzoru a snimaného
prfedmétu

Priklady spravnych a nespravnych orientaci snimace a cile naleznete na nasledujicich obrazcich. Néktera umisténi senzoru mohou
pfedstavovat problémy pfi snimani nékterych cild. Q5X muze byt pouzit i v méné preferované orientaci nebo pfi strmych thlech

paprsku a pfesto poskytuje spolehlivy detekéni vykon diky vysokému zisku. Minimalni vzdalenost objektl pro rlizné pfipady
naleznete v kapitole Vykonové krivky na strané 10.

i L i 1t
\ ! \ : i .,',.i
| 1 I
i |/
| f
I l— 1i ,—
— —
Spravné Spatné Spravné Spatné Spravné Spatné

Obrdzek 4: Orientace u zdi Obrdzek 5: Orientace pro pohybujici se objekt Obrdzek 6: Orientace pro riazné vysky

<= li]
(moznost) Reflexni
Horizontalni Vertikalni povrch
orientace orientace (moznost)

Obrdgzek 7: Orientace pro rizné barvy nebo lesky Obrdzek 8: Orientace pro vysoce reflexni pfedmety*

Montaz pfistroje

1. Pokud je tfeba pouzit uchytku, namontujte ji na senzor.

2. Namontujte senzor (nebo senzor s Uchytkou) na stroj nebo jiné pozadované misto. Zatim neutahujte Uplné upevhovaci
Srouby.

3. Zkontrolujte polohu pfistroje.

4.

Utahnéte upevriovaci Srouby pro zajisténi pristroje (nebo pfistroje s Uchytkou) v pozadované poloze.

1 Naklonéni senzoru muze zlepsit vykon u reflexnich povrchi. Smér a velikost néklonu zavisi na aplikaci, ale ¢asto postacuje naklonéni o 15°.

P/N 208795 Rev. B www.bannerengineering.com - Tel: + 1 888 373 6767
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Schéma zapojeni

1
1 + [ + 1
] g 3 4 CH1 : 2
-
= 1 10-30VDC % @—t—— zitei |—® | 40.50vnc 4
L Q— 1 ] 3
z \ al 3
§ 3 _ m‘ * _
2 CH2 —Lv . Legenda
zdalené
2 CH2 ) cl\_l_"as e
Zatez 1 = hnédy
2 = bily
Obrézek 9: Kanal 2 jako diskrétni PNP nebo PFM vystup Obrdzek 10: Kanal 2 jako vzddlené nastaven/ 3= mOdl’y
4 = Cerny
= Poznamka: Volné vodi¢e musi byt pfipojeny ke svorkovnici.

_— Poznamka: Polarita a funkce kanalu 2 jsou uzivatelsky nastavitelné. Ve vychozim nastaveni pracuje jako PNP
vystup. V Navodu k obsluze (p/n 208794) naleznete podrobné informace o pouZiti jako vstup vzdaleného
nastaveni nebo frekvenéni vystup (PFM).

NPN vystupy
PNP vystupy
1 + 1 +
2L I ey 10-30 VDC 4_ctit 10-30 VDC
3 - -
2 CH2 -ﬂﬁ 2 CH2 r7==
Obrdzek 11: Kandl 1 = NPN vystup, kandl 2 = NPN vystup Obrdzek 12: Kandl 1 = PNP vystup, kandl 2 = PNP vystup
NPN vystup a vstup vzdaleného nastaveni PNP vystup a vstup vzdaleného nastaveni

1 + 1 +
ACH o 10-30 VDC 10-30VDC
3 - -
2 CH2 1 vzdalene

=% o E F——o0 o

nastav.
Obrdzek 13: Kandl 1 = NPN vystup, kandl 2 = vstup vzddleného nastaveni Obrdzek 14: Kandl 1 = PNP vystup, kandl 2 = vstup vzddleného nastaven/

Cisténi a udrzba
P¥i instalaci a provozu zachazejte se senzorem opatrné. Senzorova okna znecisténa otisky prstu, prachem, vodou, olejem atd.

mohou vytvorit falesné svétlo, které maze zhorsit Spickovy vykon snimace. Okno vyfoukejte Cistym stlacenym vzduchem a poté
podle potfeby vycistéte vodou a mékkym hadfikem.

Nastaveni senzoru

Senzor je mozné nastavit pomoci tladitek nebo pomoci vstupu vzdaleného nastaveni (moznosti nastaveni jsou omezeny).

Kromé nastaveni senzoru slouzi vstup dalkového nastaveni pro zamknuti tlacitek z dlivodu zabezpeceni a zabranéni
neopravnénym nebo nahodnym zménam v nastaveni. Dal$i informace naleznete v Navodu k obsluze, p/n 208794.

Rezim nastaveni

Pro vstup do rezimu Nastaveni z rezimu Run stisknéte a drzte MODE déle, nez 2 sec. Tlacitka ® a @ slouzi pro pohyb v menu.
SELECT pro vybér polozky submenu a navrat do hlavniho menu. Pokud stisknete SELECT a budete ho drZet déle nez 2 sec,
provede se vybér polozky submenu a navrat do rezimu Run.

4 www.bannerengineering.com - Tel: + 1 888 373 6767 P/N 208795 Rev. B
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L {

Pro navrat z rezimu Nastaveni do rezimu Run nejprve vyberte Frida pak stisknéte SELECT.

Poznamka: Cislo, které nasleduje poloZzku menu, napf. == ¢, indikuje vybrany kanal. U polozek menu bez &isla

= .
kanaly.
Kanal 1
Hlavnimenu  g.p peny
tow +tO®+
Vystup CHY v s naskassil
g-— Lo~ Spindni suétlem
/_W do Spinsni tmou
Teach mdim CH1
2-P% « Dvocbodoj 2alick Teach
d9n  Dyrerricky) Teach
— FGS  Podateni popiedi
uG Potfaie pazaci
duBl  Duakirziim

Adaplivni sledovers CHE

an on: adapayni sledavani zapnuls
GFF <o acepiwisledovari vyornmo
w5 Wysakergohicalnl adaptini s ecevdni
* Mena adhpdenha siedovind e & dsposic, kdy? jo CHY nastes na dudini redim
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‘ o
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1 n {rl
'“"‘"’“é'!““ $ i+ 191 0.1sz 191 ompra modely 2000 mm
[ T Meou Vel heet ches ok crpeact pobud s CHY neglaess neo =53
Reakéni doba CH1 & CH2 Reakéni doba medeli 2000 mm
[=4=] ki doisa 3
H 3 regkin Ime
L 2 d — S reskon dobadme
— !5 reakéni doba 15ms
[~ @5« reakini data 25
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v
Zpobdini vystups CHY
oF & . cff bez zpczdani
GLRY  on: powaije zooddéni (Hodnota v menu zpaddeni)
— 15ho  * Shal, vystuani ouz pone Sifky
totl Tolaizer
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: s ot |
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Obrazek 15, Mapa menu senzoru — Kanal T
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Kanal 2

Hlavnimenu  g,p menu
+1@@®v +tO@®v

Vystup CH2

DR ) g

v Spinani svétlem (v vychozi nastaveni)
Spinani tmou
Dopliikovy k vystupu 1
set: vstup vzdaleného nastaveni

a.

D}

Yl
o

oD

O

D

]

LaFF laservypnutvlog. 1

.. o laser zapnut v log. 1°

~HSE  master

SLUE slave

PulS pulz

y
Teach rezim CH2

2-P  Dvoubodovy staticky teach = Polozky menu k dispozici pouze,
o4~  Dynamicky teach kdyZ out2 je nastaven na LO nebo DO
[= Potlaceni popredi

K
g
=55 Potlaceni pozadi
cheAL  Dualni rezim

o on: adaptivni sledovani zapnuto
oFF v off: adaptivni sledovani vypnuto

A
=5 Vysokorychlostni adaptivni sledovani
* Menu adaptivni sledovani je k dispozici, kdyZ je CH2 nastaven na dualni rezim.
\ 4
R T R Aukav  Auto
1 X ’-‘ L—-‘ ’-.- (DD ]
T ;—E 4> 151 0.1az191 cm pro modely 2000 mm
** Menu Velikost okna je k dispozici, pokud je CH2 nastaven na FGS
Zpozdéni V)"stupu CH2
[ =N '-,',:' e oFF v off bez zpozdéni
LAY on: povoluje zpozdéni (hodnota v menu ¢asovaé zpozdéni)
{Sho 1 Shot, vystupni pulz pevné Sirky
ot Totalizér
Casovac zpozdéni CH2 ***
TP
! e
lg désepf;:'c'onp(’k“d ':_" :'_,' ; Rozsah £ms az 94 ['s, nastavuje zpozdéni (hodnota v menu ¢asovace zpozdéni)
L —— - -
i_____ Rl *** Menu neni zobrazeno, kdyz o5& je oF
¢ K dispozici, pokud :_ o :_ .:" (mmad @ @F g, vychozi hodnota 0, dt? vychozi hodnota 10)
4 i IS - wn’ Twm T ' ~ ~ - . . v’ »
:@Lﬁﬁ_ l_e_“:_"llf‘: _________ B Rozsah dt1: 1 ms az 90 s nebo 10 ms az 90 s, v zavislosti na nastavené reakcni dobé
12 je k dispozici, pokyg -
:d":lé‘ etokl B =
1nebo {5ha )
A Hystereze CH2
e e e b
v LR ’-l pu} |: -1 {» -2 5 Hodnota -0.1 az -200 cm
T — Auko” Senzor nastavuje hysterezi v zavioslosti na vzdalenosti
2 > 200 Hodnota 0.1 az 200 cm
Menu Hystereze je k dispozici, pokud je CH2 nastaven na staticky dvoubodovy,
Offset CH2 ** dynamicky nebo BGS teach

i o= J’tf)— & vHodnota: -191 cm az 191 cm pro modely 2000 mm

I **** Menu Offsetu je k dispozici, pokud je CH2 nastaven na FGS nebo BGS

Konec nastaveni

) ‘ .
[ Dl .‘: }w— End  end: konec nastaveni

Obrazek 16. Mapa menu senzoru — Kanal 2
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Zaklady nastavovani

Nasledujici instrukce popisuji nastavovani senzoru Q5X. Pokyny na displeji senzoru se mohou lisit v zavislosti na typu zvoleného
rezimu TEACH. Zakladnim TEACH rezimem je dvoubodovy TEACH.
1. Stisknéte a drzte TEACH pro vstup do vybraného rezimu TEACH.
2. Nastavte cil.
3. Stisknéte TEACH pro nastaveni cile. Cil je zapamatovan a senzor ¢eka na druhy cil, pokud se ve vybraném
TEACH nastavuji dva. Jinak se vrati do rezimu Run.
4. Pokracujte témito kroky pouze, pokud je to vyZzadovano pfislusnym rezimem TEACH.
a) Nastavte druhy cil.
b) Stisknéte TEACH pro nastaveni cile. Cil je zapamatovan a senzor se vrati do reZimu Run.

Detailni informace a popis dal$ich TEACH rezim( naleznete v Navodu k obsluze. Dostupné TEACH rezimy:

» Dvoubodovy staticky s potlatenym pozadim o-FE. dvoubodovy TEACH nastavuje jeden spinaci bod. Senzor
nastavuje spinaci bod mezi dvéma nastavenymi vzdalenostmi cile, relativné vzhledem k posunutému umisténi
pocatku.

+  Dynamicky s potladenym pozadim == - dynamicky TEACH nastavuje jeden spinaci bod béhem provozu stroje. Senzor

zméfi nékolik vzork( a nastavi spinaci bod mezi minimalni a maximalni vzdalenost vzorku.

» Jednobodové okno (potlaceni popfedi) L5 jednobodové okno nastavuje okno (dva spinaci body) vycentrované
okolo nastavené vzdalenosti cile.

» Jednobodové potlageni pozadi I jednobodové potlaceni pozadi nastavuje jeden spinaci bod pfed nastavenou
vzdalenost cile. Objekty za nastavenym spinacim bodem jsou ignorovany.

«  Dudlni intenzita + vzdalenost =7, - dudlni reZim zaznamenava vzdalenost a mnozstvi svétla pfijatého z referenéniho
povrchu. V kapitole Poznamka k referenénimu povrchu v dualnim reZimu na strané 10 naleznete dal$i informace o
vybéru referenéniho povrchu. Vystup se pfepne, kdyz objekt prochazejici mezi senzorem a referenénim povrchem zméni
vhimanou vzdalenost nebo mnozZstvi vraceného svétla.

Ruéni nastaveni
Ruéni nastaveni spinaciho bodu senzoru pomoci tlacitek @ a @

1. Vrezimu Run stisknéte jednou @ nebo @ Kratce se zobrazi ¢islo kanalu, pak pomalu blika hodnota spinaciho
bodu.

2. Stisknéte @ pro posun spinaciho bodu nahoru nebo @ pro posun spinaciho bodu dolu. Po 1 sec bez aktivity blika novy
spinaci bod rychle, nova hodnota je akceptovana a senzor se vrati do rezimu Run.

Poznamka: V rezimu FGS (indikator FGS sviti) ru¢ni nastaveni posunuje obé meze symetricky ke stfedu okna
a rozSifuje tak nebo zuZuje velikost okna. Ru€ni nastaveni neposouva stied okna.

o
Poznamka: Pokud je vybran dualni rezim (DYN, FGS nebo BGS indikatory sviti), po ukonéeni TEACH,
pouzijte ruéni nastaveni pro nastaveni citlivosti meznich hodnot kolem nastaveného referenéniho bodu.
Ruéni nastaveni neméni nastaveny referenéniho bodu, stisknuti @ zvySuije citlivost, stisknuti @ citlivost
snizuje. Pokud zménite polohu senzoru nebo referenéniho cile, provedte nové nastaveni.

o

Uzamknuti a odemknuti tlacitek laseru

Pomoci funkce zamknuti a odemknuti zabranite neopravnénym nebo nahodnym zménam nastaveni. K dispozici jsou tfi moznosti:
.o.Z= - Senzor je odeméen a je moZné zménit véechna nastaveni (vychozi stav).

0z - Senzor je uzamc&en a neni mozné zménit zadné nastaveni.

»JZ - Spinaci bod je mozné nastavit pomoci TEACH nebo ru¢niho nastaveni, ale nastaveni senzoru pomoci
menu neni mozné.

Poznamka: Pokud je senzor bud .. iz nebo .z rezimu, aktivni kanal je mozné zménit pouZitim
(+)(CH1/CH2).
V reZimu 1. =iz, se zobrazi i iz, pokud stisknete tlagitko (SELECT)(TEACH). P¥i stisknuti (+)(CH1/CH2) nebo (-)(MODE)

se zobrazi spinaci mez, pokud jsou ale tlagitka stisknuta a drzena, zobrazi se ». .
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V rezimu 1. o= se zobrazi . s, pokud stisknete a drzite tlacitko (-)(MODE). Pro pfistup k manualnimu nastaveni stisknéte kratce
(+)(CH1/CH2) nebo (-)(MODE). Pro vstup do rezimu TEACH stisknéte tlacitko (SELECT)(TEACH) a drzte déle nez 2 sec.

Pro vstup do rezimu vz, drite @ a stisknéte Ctyfikrat @ Pro vstup do rezimu S oz drzte @ a stisknéte © sedmkrat. Pokud

budete drzet ® a stisknete Ctyfikrat @ senzor se odemkne a zobrazi r.o-

Specifikace

)

Snimaci paprsek

Laser tfidy 2, viditelny ¢erveny, 650 nm
Napajeci napéti (Vcc)

10 az 30 VDC (zdroj tfidy 2) (max. zvinéni 10%)
Spotieba bez zatéze

<1WwW
Snimaci rozsah

95 az 2000 mm

Konfigurace vystupu

Kanal 1: 10-Link, Push/pull, PNP nebo NPN vystup
Kanal 2: Vstup vzdaleného nastaveni, PNP / NPN nebo frekvenéni vystup

Zatizeni vystupu
Max. proud vystupu: max. 50 mA

Velikost bodu
+ 43 mm ve 2000 mm
Doba odezvy
Nastavit Ize: 3, 5, 15, 25 nebo 50 ms
Zpozdéni po zapnuti
<25s
Max. utahovaci moment
Montaz ze strany: 1 Nm
Odolnost viici okolnimu osvétleni
az 5000 lux v 1000 mm
az 2000 lux v 2000 mm

Konektor
Integrovany 4pinovy konektor M12 (Euro-style)

Vstup pro vzdalené nastaveni
Rozsah pfipustného napéti na vstupu: 0 az Vsupply
Aktivni v High (slaby interni pull-down): Uroveri High > (Vsupply — 2.25 V) pfi
2 mA max.
Aktivni v Low (slaby interni pull-up): Uroveri Low < 2.25 V pfi 2 mA max.

Velikost paprsku

Vzdalenost (mm) Velikost (X x Y) (mm)

100 26x15
1000 42x25
2000 6x3,6

Velikost paprsku se vypocita jako 1,6 nasobek naméfené hodnoty D4o

8 www.bannerengineering.com - Tel: + 1 888 373 6767

Konstrukce
Specifikace kanalu 1 Pouzdro: ABS
- Cocky: PMMA akrylat
Uroveri High: 2 Vsupply -2.5V & i ie: 2
1O-Link Push/Pull - " g ! i pply Svétlovody a kryt displeje: polykarbonat
Uroved Low: <28V Teplotni vliv (typicky)
PNP Uroveri High: = Vsupply - 2.5 V < 0.5 mm/°C ve vzdélenosti < 500 mm
Urovef Low: <1V (loads < 1 MQ) < 1.0 mm/°C ve vzdélenost! <1000 mm
Urove High: > Vsupply - 2.5 V (loads < 50 kQ) <2.0 mm/°C ve vzdalenosti < 2000 mm
NPN Urovefi Low: <25V Opakovatelnost diskrétniho vystupu
Vzdalenost (mm) Opakovatelnost
Specifikace kanalu 2 95 az 300 +0.5 mm
5 o
NP Urove High: > Vsupply - 2.5 V 300 az 1000 +0.25%
5 o
Urovefi Low: <2.5V (loads < 70 kQ) 1000 a2 2000 +05%
NP Urove High: > Vsupply - 2.5 V (loads < 70 kQ)
Urovef Low: 2.5V Ochrana napajeciho obvodu

Ochrana vuci prepdlovani a prechodovym piepétim

10-Link interface
Podpora profilu Smart Sensor: ano
podporované pfenosove rychlosti: 38400 bps
Sitka procesnich dat: 16 bitu
10DD soubor: Poskytuje vSechny moznosti nastaveni a dal$i funkce.

Poznamka pro pouziti

Pro dosazeni optimalniho vykonu ponechte senzor po zapnuti 10 min zahfat.
Stupen kryti

IEC IP67 dle IEC60529
Vibrace

MIL-STD-202G, Metoda 201A (vibrace: 10 az 60 Hz, 0.06“ (1,52 mm) dvojita
amplituda, 2 hodiny podél os X, Y a Z), pfi provozu jednotky
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Vyzadovana nadproudova ochrana Razy
UPOZORNEN:I: Elektrické zapojeni musi provést MIL-STD-202G, metoda 213B, podminka | (100G 6x podél os X, Y a Z, 18 razu),
kvalifikovana osoba v souladu s mistnimi a pfi provozu senzoru
narodnimi zakony a smérnicemi. . .
Provozni podminky

-10 °C az +50 °C (+14 °F az +122 °F)

relativni vihkost 35% az 95%
Nadproudova ochrana musi byt dle nasledujici tabulky.

Nadproudovou ochranou maZe byt vnéjsi pojistka nebo proudovy chranig, Skladoﬂvacivteplo:a L .
napajeci zdroj tfidy 2. -25°Caz +70 °C (-13 °F az +158 °F)

Napajeci vodice < 24 AWG by nemély byt spleteny.
Vice informaci o vyrobku naleznete na www.bannerengineering.com.

Napajeci vedeni (AWG) Vyzadovana nadproudova ochrana (A) c €

20 50

Certifikace

2 3,0 Industrial Napaijeni tridy 2
24 20 0“5 Eauipment Stupen kryti UL: Typ 1
26 1,0 LISTED 313

28 0,8

= @ I0-Link’

Funkéni rezerva

Funkéni rezerva pfi pouziti 90% bilé karty 2
Doba odezvy (ms) ve vzdalenosti 100 ve vzdalenosti 500 mm ve vzdalenosti 1000 ve vzdalenosti 2000 mm
3 150 50 15 4
5 150 50 15 4
15 725 (225) 250 (75) 70 (25) 15 (6)
25 1250 (800) 450 (250) 125 (70) 30 (15)
50 2500 (1250) 900 (450) 250 (125) 60 (30)

2 Standardni funkéni rezerva pro dobu odezvy 15, 25 a 50 ms. Standardni funkéni rezerva poskytuje zvy$enou odolnost viéi ruseni.
P/N 208795 Rev. B www.bannerengineering.com - Tel: + 1 888 373 6767
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Provozni krivky
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o

Vzdalenost bodu sepnuti
Obrdzek 17 MinimdlIn/ vzddlenost oddéleni objektd (odrazivost 90 aZ 6 %)

Poznamka k referenénimu povrchu v dualnim rezimu

Optimalizujte spolehlivou detekci pouzitim téchto principl pfi vybéru referenéniho povrchu, umisténi senzoru vzhledem k referenéni
ploSe a prezentaci cile. Robustni detekéni schopnosti Q5X umoziuji v mnoha pfipadech Uspé&snou detekci i za podminek, které
nejsou idealni. Typickymi referenénimi povrchy jsou ramy kovovych strojl, boc¢ni kolejnice dopravniku nebo namontované plastové
cile. Pokud potfebujete pomoc pfi nastaveni stabilniho referenéniho povrchu ve vasi aplikaci, kontaktujte svého obchodniho
zastupce. Detailni instrukce pro detekci prihlednych nebo &irych objektl naleznete v navod p/n 208794.

1. Referencni povrch by mél mit, pokud mozno, tyto charakteristiky:
* matny nebo rozptylujici povrch
* pevny povrch bez vibraci
* suchy povrch bez znecisténi oleji, vodou nebo prachem
2. Umistéte referenéni povrch ve vzdalenosti 200 mm az maximalni snimaci rozsah.
Umistéte pfedmeét, ktery se ma snimat, co nejblize k senzoru a co nejdale od referenéniho povrchu.
4. Uhel snimaciho paprsku vzhledem ke snimanému pfedmétu a vzhledem k referenénimu povrchu by mél byt 10 stupiti
nebo vice.

w
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Zaruka spolecnosti Banner Engineering Corp.

Spole¢nost Banner Engineering na své produkty poskytuje jednoro¢ni zaruku od data zaslani zakaznikovi. Spole¢nost Banner Engineering zdarma opravi nebo vyméni jakykoli sviij vyrobek,
ktery bude shledan vadnym a ktery bude vracen zpét vyrobci v zaruéni dobé. Tato zaruka se nevztahuje na poskozeni vznikla nespravnym pouzitim nebo instalaci produktd spolegnosti
Banner.

TATO OMEZENA ZARUKA JE VYHRADNI A NAHRAZUJE VSECHNY OSTATNi ZARUKY AT VYSLOVNE €| ODVOZENE (VEETNE OMEZENE ZARUKY PRODEJNOSTI NEBO
VHODNOSTI PRO ZVLASTN{ UEELY) A AT VZNIKAJICi NA ZAKLADE PRUBEHU REALIZACE, PROBEHU JEDNANi NEBO OBCHODNICH UCELU.

Tato zaruka je exkluzivni a omezena na opravu nebo, na zakladé rozhodnuti spole¢nosti Banner Engineering, vyménu. V ZADNEM PRIPADE SPOLEENOST BANNER ENGINEERING CORP.
NEZODPOVIDA KUPUJICIMU NEBO JINE OSOBE NEBO JEDNOTCE ZA DALSI NAKLADY, VYDAJE, ZTRATY, USLY ZISK NEBO VEDLEJSI, NASLEDNE NEBO ZVLASTNi SKODY
VYPLYVAJICI Z JAKEKOLIV VADY VYROBKU, POUZIVANI NEBO NESCHOPNOSTI POUZIVAT PRODUKT, AT JSOU VE SMLOUVE NEBO ZARUCE, STATUTU BEZPRAVI, PLNE
ODPOVEDNOSTI, NEDBALOSTI NEBO JINYM ZPUSOBEM.

Spoleé¢nost Banner Engineering Corp. si vyhrazuje pravo ménit, upravovat nebo zlepsovat konstrukci produktu, aniz by prevzala jakékoli zavazky nebo zavazky tykajici se jakéhokoli
produktu dfive vyrobeného spoleé¢nosti Banner Engineering Corp. Jakékoli zneuziti, nespravné pouziti, nespravna aplikace nebo instalace tohoto produktu nebo pouziti produktu k
ochrané osob, pokud k tomu neni vyrobek uréen, zptsobi ztratu platnosti zaruky na vyrobek. Jakéakoliv modifikace tohoto produktu bez predchoziho vyslovného souhlasu od spole¢nosti
Banner Engineering povede ke zruseni zaruky na vyrobek. Viechny specifikace publikované v tomto dokumentu jsou piedmétem ke zméné; spole¢nost Banner si vyhrazuje pravo
specifikace zménit nebo kdykoliv dokumentaci aktualizovat. Specifikace a informace o vyrobku v angli¢tiné maji prednost pred témi, které jsou uvedeny v jakémkoli jiném jazyce.
Nejaktualngjsi verze jakékoliv dokumentace viz: www.bannerengineering.com.

Informace o patentech naleznete na www.bannerengineering.com/patents.

BANNEZXER

more sensors, more solutions © Banner Engineering Corp.
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