Guia de inicio rapido del sensor de distancia laser de
tiempo de vuelo LTF

Descripcion del producto

Sensor de distancia laser con salidas analdgica y discreta (conmutadas)

Esta guia esta disefiada para ayudarlo a instalar y configurar Sensor de distancia laser de tiempo de vuelo LTF. Para obtener
informacion completa acerca de la programacién, desempeiio, soluciéon de problemas, dimensiones, y accesorios, consulte el Manual
de Instrucciones en www.bannerengineering.com. Busque el p/n 194135 para ver el manual. El uso de este documento supone que el
usuario esta familiarizado con los estandares y las practicas industriales pertinentes.

ADVERTENCIA:
» No use este dispositivo para proteccién del personal
» El uso de este dispositivo para proteccion del personal podria provocar lesiones graves o la muerte.
A + Este dispositivo no incluye el circuito redundante con auto monitoreo necesario para permitir su uso en
las aplicaciones de seguridad de personal. Una falla o un desperfecto del dispositivo puede causar una
condicién de salida energizada (encendido) o desenergizada (apagado).

Caracteristicas e indicadores

Tres indicadores LED proporcionan una indicacién continua del

Caracteristicas estado de deteccion.
Salida analogica Indicador LED de salida analégica
Indicador LED i " . . .
A‘ime:t:;é:r Ambar fijo = La distancia visualizada se encuentra dentro de
Indicador LED Pantalla la ventana de salida analdgica mostrada

Apagado = La distancia visualizada esta fuera de la ventana

Salida discreta de salida analdgica mostrada

Indicador LED

Indicador LED de encendido

Verde fijo = Funcionamiento normal, sensor y laser encendido
Verde intermitente (1 Hz) = sensor y laser apagado (modo de
habilitacion del laser)

Arriba y abajo
Botones

Boton Intro
Indicador LED de salida discreta

Ambar fijo = Salida discreta activada
Apagado = Salida discreta apagada

Botén Escape

Pantalla

La pantalla es de LCD con 2 lineas y 8 caracteres. La pantalla
principal esta en el modo de ejecucion, que muestra la medicion
de la distancia en tiempo real y la medicién de la salida
analdgica.

Pantalla que se muestra en el modo de ejecucion

Botones e iconos

Use los botones del sensor Abajo, Arriba, Entrar y Salir para programar el sensor y acceder a la informacién del sensor.

Botones Abajo y Arriba

Presione hacia Abajo y hacia Arriba para:
* Navegar al menu rapido desde el modo de ejecucion
» Navegar por los sistemas de menu
+ Cambiar la configuraciéon de programacion
» Cambiar valores de digitos individuales en configuraciones basadas en distancia

Al navegar por los sistemas de mend, los elementos del menu se repiten.
Continued on page 2
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Guia de inicio rapido del sensor de distancia laser de tiempo de vuelo LTF

Continued from page 1
[ v ] Botén Intro

Presione Intro para:
» Acceder al menu rapido desde el modo de ejecucion
* Acceder a los submenus
» Mover un digito a la derecha en la configuracién basada en la distancia
» Guardar cambios

En el menu del sensor, una marca de verificacion = en la esquina inferior derecha de la pantalla indica que al
presionar Intro se accede a un submenu.

Presione Intro para guardar cambios. Los nuevos valores parpadean rapidamente y el sensor vuelve al menu
principal.

B Botén Escape

Presione Salir para:
» Dejar el menu actual y regrese al menu principal
* Regresar al modo de ejecucion desde el menu rapido

Importante: Presionar Salir descarta cualquier cambio de programacién no guardado.

En el menu del sensor, una flecha de retorno en la esquina superior izquierda de la pantalla indica que al presionar
Salir vuelve al menu principal.

Mantenga presionado Salir durante 2 segundos para volver al modo de Ejecucion desde cualquier mend o
ensefianza remota.

ﬁ Un simbolo de bloqueo aparece en la esquina superior izquierda de la pantalla para indicar que el sensor esta
blogueado.

Descripcion del laser clase 2 e informacion de seguridad - LTF

Luz laser. No mire fijamente al haz de luz. CLASS 2

LASER PRODUCT

Cumple con 21 CFR 1040.10 y 1040.11, excepto las desviaciones de
conformidad con el aviso de laser N.° 56, de fecha 8 de mayo de 2019.

ATENCION:
* Nunca mire directamente a la lente del sensor.
A * La luz laser puede dafar sus ojos.
+ Evite ubicar objetos con efecto de espejo en el rayo. Nunca use un espejo como objetivo retrorreflectante.

ATENCION:
+ Las unidades defectuosas devueltas al fabricante.
» El uso de controles o ajustes o la ejecucion de procedimientos distintos a los que se especifican en este
A documento puede generar una exposicion a radiacion peligrosa.
* No intente desmontar este sensor para repararlo. Las unidades defectuosas se deben devolver al
fabricante.

Los laseres Clase 2 emiten radiacion visible en el rango de longitud de onda de 400 nm a 700 nm, donde la proteccién ocular
normalmente se logra mediante respuestas de aversion, incluido el reflejo de parpadeo. Se puede esperar que esta reaccién
proporcione una protecciéon adecuada en condiciones de funcionamiento razonablemente previsibles, incluido el uso de instrumentos
opticos para la observacion directa del haz.

Cumple con las normas IEC 60825-1:2014 y EN 60825-1:2014+A11:2021.

Notas de seguridad del laser clase 2. Los laseres de baja potencia son, por definicién, incapaces de causar lesiones en los ojos dentro
de la duracién de un parpadeo (respuesta de aversion) de 0.25 segundos. También deben emitir solo longitudes de onda visibles

(400 nm a 700 nm). Por lo tanto, un riesgo ocular puede existir solo si los individuos superan su aversion natural a la luz brillante y
miran directamente al rayo laser.

Importante: Este dispositivo laser no tiene un agujero de mira.

Caracteristicas del laser clase 2

Potencia de salida: < 0.91 mW
Longitud de onda del laser: 660 nm
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Guia de inicio rapido del sensor de distancia laser de tiempo de vuelo LTF

Instalacion del sensor

Nota: Manipule el sensor con cuidado durante la instalacién y el funcionamiento. Las ventanas del sensor sucias
con huellas dactilares, polvo, agua, aceite, etc. pueden crear luz parasita que puede degradar el maximo
rendimiento del sensor. Limpie la ventana con aire comprimido y luego limpie segin sea necesario usando alcohol
isopropilico al 70 % y algodén o agua y un pafio suave.

Instalacion del dispositivo

1. Si se requiere de un soporte, instale el dispositivo en el soporte.

2. Instale el dispositivo (o el dispositivo y el soporte) en la maquina o el equipo en la ubicacién deseada. No apriete los tornillos
de montaje en este momento.

3. Verifique la alineacion del dispositivo.
4. Apriete los tornillos de montaje para fijar el dispositivo (o el dispositivo y el soporte) en la posicion alineada.

Diagramas de cableado

Modelo de corriente analdgica Modelo de voltaje analdgico
café (1) _ + café (1) _ +
azul (3) ] 12-30 VDC azul (3) - 12-30 VDC
rzi s - ED ey B
g H © o g H ° ol
L T 2 D_Out 1L egro B f-i | Dot o
banco (&) 17 50 mAl— A_Out _~ blenco (2 b A Out _~
is (5 is (5
ol ~ entrada o~ entrada
shield = shield =
* Configuracion PNP/NPN configurable por el usuario * Configuracion PNP/NPN configurable por el usuario

Programacion del sensor

Programe el sensor usando los botones del sensor o la entrada remota (opciones de programacién limitadas).

Desde el modo de ejecucion, use los botones para acceder al menu rapido y al menu del sensor. Consulte"Menu rapido” en la pagina 3,
"Menu del sensor LTF (MENU)" en la pagina 4 y el manual de instrucciones (p/n 194135) para obtener mas informacion sobre las
opciones disponibles en cada menu. Para las opciones ENSENANZA, siga las instrucciones de ENSENANZA en el manual de
instrucciones.

Ademas de programar el sensor, use la entrada remota para desactivar los botones por motivos de seguridad, evitando cambios de
programacioén no autorizados o accidentales. Consulte el manual de instrucciones para obtener mas informacion.

Accediendo a los menus

desde el modo de ejecucion

Acceso Acceso
Menu rapido =] = Menu del sensor
Consulte "Menu rapido” en la pagina 3 Consulte "Menu del sensor LTF (MENU)" en la pagina 4

Menu rapido

El sensor incluye un menu rapido con facil acceso para ver y cambiar los puntos de conmutacion analégicos y de salida discreta.
Acceda al menu rapido presionando Abajo o Arriba desde el modo de ejecucién. Cuando se encuentre en el Menu Réapido, la medicién
de distancia actual aparece en la primera linea y el nombre del menu y el valor analégico se alternan en la segunda linea de la pantalla.
Presione Intro para acceder a los puntos de conmutacion. Presione Abajo y Arriba para cambiar cada digito. Presione Intro para mover
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un digito a la derecha. Después de revisar cada digito, presione Intro nuevamente para guardar el nuevo valor y regresar al Menu

rapido. Presione Cancelar para ignorar cualquier cambio realizado si solo se han cambiado algunos digitos.

Mapa de menu répido (Modo Ventana)

Menu rapido
Ejecucion

Modo——> 4mA Pt (valor) ——@—>

<]}

20mA Pt (valor) ——@Zl—>
SPt1 Pt (valor) —{E—>

SPt2 Pt (valor) * ——@—>

establecer
valor con

Guardar configuracion
VAl regresar a
Menu rapido
[
Cancelar y
a volver a

MenU rapido

g acceso al sensor
MENU 92— Menu (Menu principal)
\—J * En modo punto de ajuste,

se cambia SPt1 Pt por SPt
y SPt2 Pt no esta disponible.

Menu del sensor LTF (MENU)

Acceda al menu del sensor presionando Intro desde el modo de ejecucion. Al menu del sensor también se puede acceder desde el
menu rapido: navegue hasta MENU y presione Intro. El menu del sensor incluye varios submenus que proporcionan acceso para ver y

cambiar la configuracién del sensor y para ver la informacion del sensor.
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Mapa del menu del sensor

Menu principal
Ingrese oo
—&B— MENU A_OUT ~——@&B— AOUTTch2pt

al mend principal
A_OUT TehMid —E

A_OUT Adj4mA

Modo de
ejecucion

«=:08- -

Ingrese al menu rapido Bucle
(consulte el diagrama del menu rapido)

A_OUT AI20MA e

A_OUT Slope

A_OUT LossSig —E

.
MENU D_OUT @)= D_OUT Tch2Pt

D_OUT TehMid —E

D_OUT AdjsPt1

-

D_OUT AdjSPt2

Modo D_OUT

(solo en modo SPY) D_OUT SPtRef

D_OuT

Submens

Tch2Pt Tch4mA =@ Tch4mA 50 mir
Tch2Pt Tch20mA s Tch20m A 12000 mm

TchMid WndSize s WndSize +02000 mm
TchMid Tch12mAss=== Tch12m A 6000 mn
TchMid Despla == Desplazamier

@2
Seleccione la opcién de ment
0

presione para guardar la configuracion

Adj4m A +00050 mm
Adj20m  +12000 mm

Pendiente positiva *
Pendiente negativa

4=

Vuelva al ment principal
0

LossSig 3.5 mA *

LossSig 20.5 mA mantenga presionado para volver

LossSig Hold al modo de ejecucion
(V]

Tch2Pt TchSPt1 @@= TchSPt1 50 mm
Tch2Pt TChSP12 e TchSPt2 12000 mm

TchMid WndSize === WndSize +00020mm
TchMid TchMdPt === TchMdPt 6000 mm
TchMid Despla === Desplazamier
AdjSPt1 +00050 mm

AdjSPt2 +12000 mm

Modo Alarma

Modo Estado

Modo Swich .

Modo Swtch I~

Modo Wnd L *

Modo Wnd ~LI™

Objeto SPtRef

Fondo SPtRef

SPtRef personal

(solo en el modo

> Desplazamiento = Desplazamie
SPRef personalizado)

D_OUT Hyst e Hyst Automatico
D_OUT Temporizador Temporizador OffDIly es=== OffDly 0 ms
Temporizador Off1Sho == Off1Sho 0 ms

(continGia desde la izquierda)

Temporizador OnDly == OnDly 0 ms Menu principal Submenus
Temporizador On1Sho === On1Sho 0 ms
Polaridad D_OUT Polaridad PNP * oo
- | ) -@@- DISPLAY Unidad *
Polaridad NPN ( MOSTRAR MENU Unidades nicaces mm
Unidades pulg.
.
MENU ENTRADA —@— ENTRADA Tipo Tipo Aprendizaje DISPLAY Cero Cero cercano *
Tipo LasrEnbl Cero lejano
Tipo Activar DISPLAY Cambio Cambio apagado *
Tipo SyncMstr Cambio Automatico
Tipo SyncSive Cambio TchZero
Tipo Desactivado * DISPLAY Ver —E Vista normal ~ *
ENTRADA Activa Activar en pulso bajo * EPHENILEISIA
Activar en pulso alto DISPLAY *
Suspension 1 min
. - i Suspension 5 min
MENU MEDICION -e— ;e'?jg;‘dmm =@~ Velocidad rapida Suspension 15 min
o " .
= Velocidad estandar Suspension 60 min
'\ Velocidad media * -
L= \elocidad baja MENU
, == @B—=Modelo INFO =@~ Modelo LTF12I
MEDICION Activar === Activar muestra * INFORMACION INFOPIN e P/N 94849
= Activar Promedio INFOSIN s S/N F..S..P..D.
= Activar méx. informacion Version Versién 1.0.0
b= Activar min.
S = Activar rango r
= Activar TrackMax y
X MENU REINICIO =@ REINICIAR No
= Activar TrackMin
REINICIAR Si
\___"Configuracion predeterminada )

Especificaciones

Voltaje de alimentacion
12V DCa30VDC

Consumo de energia y corriente (sin carga)
Modo de ejecuciéon normal: < 2.1 W
Consumo de corriente <85 mAa 24V DC

Circuito de proteccion de alimentacion

Protegido contra polaridad inversa y sobrevoltajes
transitorios

Material
Carcasa de zinc fundido a presion; ventana acrilica

07-ago-25
reserva
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Torque maximo
2.6 N'm (23.0 pulg.-Ib)

Haz de deteccion
Rojo visible, 660 nm

Rango de deteccion -- LTF12
Objetivo blanco al 90 %: 50 mm a 12000 mm
Objetivo gris al 18 %: 50 mm a 11000 mm
Objetivo negro al 6 %: 50 mm a 7000 mm

page 5 of 8
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Rango de deteccion -- LTF24
Objetivo blanco al 90 %: 50 mm a 24000 mm
Objetivo gris al 18 %: 50 mm a 18000 mm
Objetivo negro al 6 %: 50 mm a 11000 mm
Inmunidad a la luz ambiental
> 40000 lux
Retraso en el encendido
2 segundos
Medicién de rango de salida
0.5ms
Configuracion de salida

Salida analégica: 4 a 20 mA o 0 a 10 V, dependiendo del
modelo

Rango de salida discreta: NPN/PNP discreto es
configurable por el usuario
Rango de salida

Salida discreta: 100 mA maximo (protegido contra
sobrecarga continua y cortocircuito)

Corriente de fuga de estado apagado (PNP): <10 yAa
30V

Corriente de fuga de estado apagado (NPN): <200 pAa
30V

Salida de saturacion de voltaje (salidas PNP): <3V a 100
mA

Salida de saturacién de voltaje (salidas NPN): < 1.6 V a
100 mA

Salida de corriente analégica (Modelos LTF ... 1): 1 kQ
maximo a 24 V; Resistencia de carga maxima =
[(V DC-4.5) /0.02 Q]

Salida de voltaje analégica (modelos LTF ... U): resistencia
de carga minima de 2.5 kQ

Entrada remota
Rango de voltaje de entrada permisible: 0 a V DC

Activo bajo (colector interno débil - corriente entrante):
estado alto > 4.3 V a 740 pA maximo; estado bajo< 1.3V a
800 pyA maximo

Activo alto (emisor interno débil - corriente saliente): estado
alto > 4.3 V a 1.7 mA maximo; estado bajo < 1.3V a 1.6 mA
maximo

Tamafo minimo de ventana, Analdgico y Discreto
10 mm

Avistamiento
100 mm de radio a 12000 mm

Certificaciones

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

l ' K Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court

C n Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

Industrial
Control
c US' Equipment

LISTED 3T

Linealidad/Precision

LTF12 LTF24
Reflectancia
10 mm 125 mm 25 mm 50 mm +100 mm
Tari
arjeta negra 4m 7m 7m 8m 1M1m
al6 %
Tarjeta gris al
7m 1M1m M1m 13m 18 m
18 %
Tarjeta blanca
12m - 24 m

al 90 %

page 6 of 8
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Efecto de temperatura
50 mm a 12000 mm: + 0,25 mm/°C (tipico)
> 12000 mm: = 0.5 mm/°C (tipico)
Resolucion
LTF12: <0.3 mma 3 mm
LTF24: <0.3 mm a4 mm
Resolucion medida como doble repetibilidad con objetivo
blanco a velocidad de respuesta lenta a 20 °C. Consulte las
curvas de repetibilidad para conocer mas detalles.
Tamano del punto de haz
6.5 mm a 50 mm
10 mm a 7500 mm
12.5 mm a 12000 mm
35 mm a 24000 mm
El tamafio del punto de haz se calcula como 1.6 veces el
diametro medido D4o
Tiempo de respuesta
Rapido: 1.5 ms
Estandar: (8 ms)
Medio: 32 ms
Despacio: 256 ms

Condiciones de Almacenamiento
—30 °C a +65 °C (22 °F a +149 °F)
Condiciones de operacion
—20 °C a +55 °C (-4 °F a +131 °F)
90 % a +55 °C de humedad relativa maxima (sin
condensacion)
Choque
MIL-STD-202G, método 213B, condicién | (100 G 6x a
través de los ejes X, Y y Z, 18 impactos), con el dispositivo
en operacion
Repetibilidad
Consulte "Desemperio de repetibilidad" en la pagina 7
Indice de proteccién ambiental
P67

Vibracién
MIL-STD-202G, método 201A (Vibracion: 10 Hz a 55 Hz,
doble amplitud de 0.06 pulgadas (1.52 mm), 2 horas cada
una a lo largo de los ejes X, Y y Z), con el dispositivo en
operacion

Nota de la aplicacion

Para un rendimiento 6ptimo, permita 15 minutos para que
el sensor se caliente

Proteccién contra sobrecorriente requerida

JAAN

Se exige que se entregue proteccion contra sobrecorriente
segun la tabla final de aplicacion de producto final.

La proteccion contra sobrecorriente puede ser entregada
por un fusible externo o por medio de limitaciéon de
corriente de una fuente de alimentacion Clase 2.

Conductores del cableado de alimentacién < 24 AWG no
deben juntarse.

Para soporte adicional sobre el producto,
visite www.bannerengineering.com.

ADVERTENCIA: Las conexiones
eléctricas deben hacerse por personal
calificado conforme a los codigos
eléctricos locales y nacionales, y los
reglamentos.

Ci de Proteccién contra Cableado de F i6n contra
alimentacién  sobrecorriente exigida ion bi iente exigida
(AWG) A) (AWG) (A)
20 5.0 26 1.0
22 3.0 28 0.8
24 2.0 30 0.5
07-ago-25
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Desempenio de repetibilidad

Modelos LTF12
Velocidad: Despacio (256 ms) Velocidad: Media (32 ms)
Tarjeta negra al 6 % !
14.(0.55) = = Tarjeta gris al 18 % 14 (0.55) l/
e Tarjeta blanca al 90 %| & 'I
@ o} 14s Alla del rango especificado
§ 12(0.47) Més Alla del rango especificado i B 12(047) Mas 41800 engo eeppeis ,"
@ pid k=2 7
=1 o 2 /
2 10(039) s = 10(039) 7 z
€ + £ ¥ /
S s0a1) -~ G g3t 7 -
[} ) o7 P (0.31) I - I I , 7
e = ¢ ; I PR, $arje:: negraI e;las/“/u 77 ”
~ o’ = = Tarjeta gris al 18 % ’
K] 6(0.24) ’l’ “ g 6(0.24) _Tagew Elanca al 90 % # I’4 <
e A P 2 /
3 -~ e =2 | o e
= 4019 ps P S 4(016) o 7
2 - P ] Vd »
g - L= < o - -
¢ 200 P e [—— & 2(008) e B
e I e =T T —T 1
[ - e m———et I—
0o 2 4 6 8 10 12 ) 2 4 8 0 12
(6.6) (13.12) (19.7) (26.2) (32.8) (39.4) (6.6) (13.12) (19.7) (26.2) (32.8) (39.4)
Distancia en m (pies) Distancia en m (pies)
Velocidad: Estandar (8 ms) Velocidad: Rapida (1.5 ms)
=== Tarjeta negra al 6 % H /| ‘ ‘ ‘ i
14(059) = =Tarjeta gris al 18 % ] 4 14(055) ," 1 === 6% Black Card
- | Tarjeta blanca al 90 s 7 ] 14 - = 18% GrayCard |1
3 12(047) T / — 12(047) / 7 —— 90% White Card ||
s ! , S /
=1 ! 7 £ ; 7
£ 10(0.39) i 7 e 10(0.39) K
E E l’ /
] o
S 8(031) ’ / 2. 8(031) /
5] I} > /
[} ’ / = d
P’ ! d 2 / Z
B 6(0.24) ; = S 6(0.24)
3 ’ Pd 51;3_ ¥ 7 7
3 P g ’
= 4019 e —— € 4010 I "
3 ’l’ - \9 ! £ = —
o P - V4
@ ”’ _ - —— _
o 2(0.08) ____,'l' P ag— 2008) - — 7
% 2 4 6 10 12 0 2 4 8 10 12
(6.6) (13.12) (19.7) (26.2) (32.8) (39.4) (6.6) (13.12) (19.7) (26.2) (32.8) (39.4)
Distancia en m (pies) Distance in m (ft)
Modelos LTF24
Velocidad: Despacio (256 ms) Velocidad: Media (32 ms)
20(0.79) 20 (0.79) -
— ' - ‘Tar}eta‘ nei;ra ‘al 6“’/ 1 7 T aaonea 8% |
——— o —— i i [ |
& 18(0.71) — — Tarjetagrisal 18 % 3 18071 L — 1’_2”_32 %Irlasngla138I 9/?) %|
B ——— Tarjeta blanca al 90 %[ | S 16063
S 160063 S 16(063)
> >3
£ 14(055) 2 14(055)
e 1S
£ 12(047) £ 12(047) y =
c e 7
0b> 10 (0.39) g 10 (0.39) ;
7
- ~ 7/
3 8(0.31) _ ~ 5 8(0.31) / -
S 602 i 427 = 602 AL
ES 2 Cal 2 401 AL
g 4(0.16) - — ] (0.16) 1 —
' 4 ——
& 2008 et T HEEE & 2008 el =
0 M o BT
0 4 8 12 16 20 24 0 4 8 12 16 20 24
(13.12)  (2624)  (39.36)  (5248)  (65.60)  (78.72) (1312)  (26.24)  (39.36)  (5248)  (65.60)  (78.72)
Distancia en m (pies) Distancia en m (pies)
Continued on page 8
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Continued from page 7
Modelos LTF24

Velocidad: Estandar (8 ms) Velocidad: Répida (1.5 ms)

20(0.79)
18 (0.71)

==== Tarjeta negra al 6 %
Tarjeta gris al 18 %
Tarjeta blanca al 90 %

20(0.79)
====Tarjeta negra al 6 %
18 (0.71) Tarjeta gris al 18 %
Tarjeta blanca al 90 %

16 (0.63) i 16 (0.63)

14 (0.55)
12 (0.47)

14 (0.55) /

12 (047) /

10 (0.39) y 10 (0.39)

8(0.31)
6(0.24)

1
/]
]
1}
]
'
1

1

1]

1

'

[]
l
1]
'3
1
12
’
7
']
1
8(0.31) /7 !
4

6(0.24) / '/
4(0.16) e
2(0.08) %

0

’

4(0.16)
=

Repetibilidad 10 en mm (pulgadas)
Repetibilidad 10 en mm (pulgadas)

2(0.08

0

0 4 8 12 16 20 2% 0 4 8 12 16 20 2%

(1312)  (2624)  (39.36)  (5248)  (65.60)  (78.72) (1312)  (2624)  (39.36)  (5248)  (65.60)  (78.72)
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Garantia limitada de Banner Engineering Corp.

Banner Engineering Corp. garantiza que sus productos estan libres de defectos de material y mano de obra durante un afio a partir de la fecha de envio. Banner Engineering Corp.
reparara o reemplazara sin cargo cualquier producto de su fabricacién que, al momento de ser devuelto a la fabrica, haya estado defectuoso durante el periodo de garantia. Esta
garantia no cubre los dafios o responsabilidad por el mal uso, abuso, o la aplicacion inadecuada o instalacion del producto de Banner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVAY REEMPLAZA A TODAS LAS OTRAS GARANTIAS, SEAN EXPRESAS O IMPLICITAS (INCLUIDA, SIN LIMITACION, CUALQUIER
GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN FIN ESPECIFICO), Y SE DERIVEN DE LA EJECUCION, NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta Garantia es exclusiva y se limita a la reparacion o, a juicio de Banner Engineering Corp., el reemplazo. EN NINGUN CASO, BANNER ENGINEERING CORP. SERA
RESPONSABLE ANTE EL COMPRADOR O CUALQUIER OTRA PERSONA O ENTIDAD POR COSTOS ADICIONALES, GASTOS, PERDIDAS, PERDIDA DE GANANCIAS NI
DANOS IMPREVISTOS, EMERGENTES O ESPECIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL PRODUCTO O DEL USO O INCAPACIDAD DE USO DEL PRODUCTO,
YA SEA QUE SE DERIVE DEL CONTRATO O GARANTIA, ESTATUTO, AGRAVIO, RESPONSABILIDAD OBJETIVA, NEGLIGENCIA O DE OTRO TIPO.

Banner Engineering Corp. se reserva el derecho a cambiar, modificar o mejorar el disefio del producto sin asumir obligaciones ni responsabilidades en relacién con productos
fabricados anteriormente por Banner Engineering Corp. Todo uso indebido, abuso o aplicacién o instalacién incorrectas de este producto, o el uso del producto en aplicaciones de
proteccion personal cuando este no se ha disefiado para dicho fin, anulara la garantia. Cualquier modificacion a este producto sin la previa aprobacion expresa de Banner
Engineering Corp anulara las garantias del producto. Todas las especificaciones publicadas en este documento estan sujetas a cambios; Banner se reserva el derecho de modificar
las especificaciones del producto o actualizar la documentacion en cualquier momento. Las especificaciones y la informacion de los productos en idioma Inglés tienen prioridad
sobre la informacién presentada en cualquier otro lenguaje. Para obtener la version mas reciente de cualquier documentacion, consulte: www.bannerengineering.com.

Para obtener informacion de patentes, consulte www.bannerengineering.com/patents.
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