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Capitulo 1 Informacién general

Informacion general del hardware

El DXM puede tener varias configuraciones distintas. EI DXM tiene una etiqueta con el nimero de modelo en la carcasa.
Utilice el numero de modelo y la tabla de modelos para identificar qué placas se incluyen en su controlador.

No todas las combinaciones de placas base y radios son compatibles.

Importante:

« Dispositivo sensible a la descarga electrostatica (ESD)

» La descarga electrostatica puede dafar el dispositivo. Los dafios causados por manipulacion
inadecuada no estan cubiertos por la garantia.

» Use los procedimientos de manipulaciéon adecuados para evitar el dafio por ESD. Entre los
procedimientos de manipulacién correctos se incluye dejar los dispositivos en su empaque
antiestatico hasta que estén listos para el uso, utilizar brazaletes antiestaticos y ensamblar las
unidades en una superficie con conexion a tierra y disipacion de estatica.

~— Housing Catch

Cellular Antenna

Connection Cellular Modem Board
Processor Board
ISM Radio
Antenna MultiHop or Gateway
Connection Radio Board

DXM100 I/O Base Board

Se muestra la placa base de E/S DXM100. La placa base de E/S DXM1000 es similar.

Placa base de E/S: La placa base de E/S del DXM proporciona conexiones para todas las entradas, las salidas y la
alimentacion. La placa base de E/S contiene un controlador solar de 12 V que acepta conexiones a un panel solary a
una bateria de plomo acido sellada (SLA). La conexion de la bateria también se puede utilizar con alimentacion de linea
eléctrica para proporcionar una bateria de reserva en caso de cortes en la alimentacion de linea eléctrica.

Radio ISM: La radio ISM, ya sea una puerta de enlace MultiHop o una DX80, encaja en la placa base de E/S en los
z6calos paralelos. Instale la radio ISM de forma que la conexidn de antena U.FL quede hacia el lado con los conectores
de antena SMA. Conecte el cable U.FL de la radio ISM U.FL al conector U.FL del lado derecho. Las placas de radio ISM
estan disponibles con una radio de 900 MHz (Norteamérica) o una de 2.4 GHz (resto del mundo).
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reservados.



Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Informacion general

Procesador: La placa del procesador se conecta a la placa base mediante dos conectores hembra de 20 pines. La placa
se coloca sobre el zdcalo de la radio ISM y se sujeta mediante los separadores de la placa base. Coloque la placa del
procesador de forma que las conexiones USB y de RJ45 para Ethernet queden en la parte delantera, lejos de las

conexiones de antena SMA.

Médem celular (opcional): La placa del médem celular opcional (se vende por separado) se conecta a la placa del
procesador con la conexion de la antena U.FL a la izquierda. Conecte el cable de antena del médem celular a la

conexion U.FL izquierda de la placa base.

En algunos modelos DXM, se puede cambiar el médem celular por una radio ISM. En esta configuracién, coloque la
conexién de antena de radio ISM superior a la izquierda del conector de la antena SMA.

Placa LCD (pantalla): La carcasa superior contiene la placa LCD. La placa de visualizacion se conecta a la placa base

mediante un cable cinta con un conector de 20 pines.

Informacion general del sistema DXM100-B1

El controlador I6gico DXM de Banner integra la radio inalambrica de Banner, conectividad celular y E/S locales para
brindar una plataforma para el Internet Industrial de las Cosas (lloT).

Entradas y salidas Conectividad
Entradas Universales Celular
Salidas discretas Radios Sure Cross

Alimentacion de cortesia y
alimentaciéon conmutada

Ethernet
usB
Cliente RS-485 y servidor RS-485
RS-232

CAN

Entradas y salidas
Los puertos de E/S universales y programables integrados
se conectan a sensores, indicadores y equipos de control
locales

Controlador l6gico Interfaz de usuario

Reglas de accién Pantalla LCD

Lenguaje de programacion Indicadores LED

Programador

Envio a la nube

Registro de informacion

Entradas universales
Salidas discretas, de cortesia y de potencia conmutada
Bateria de reserva, controlador solar

Conectividad: Las opciones de conectividad inalambrica y por cable de los DXM facilitan compartir informacion entre
equipos locales y remotos. La opcion del médem celular elimina la necesidad de una infraestructura de Tl para conectar
equipo remoto para deteccion y control. La radio inalambrica Sure Cross® integrada habilita la conectividad Modbus a

los sensores, indicadores y equipo de control remotos.
Conectividad con cable
Ethernet: Modbus/TCP o Ethernet/IP

Bus de campo: cliente/servidor Modbus RS-485, RS-232 o
red de area de controlador (CAN)

Conectividad inalambrica

Radio inalambrica Sure Cross®: DX80 de 900 MHz, DX80
de 2.4 GHz, MultiHop de 900 MHz o MultiHop de 2.4 GHz

Modem celular: LTE-M (Estados Unidos) o LTE-M/NB-loT
(fuera de Estados Unidos)

Controlador légico: Programe el controlador l6gico del DXM utilizando reglas de accién y/o lenguaje ScriptBasic, que se
puede ejecutar concurrentemente. Las funciones de control permiten libertad cuando se crean secuencias
personalizadas de control y deteccidn. El controlador I6gico soporta los estandares del protocolo Modbus para el manejo
de informacién, asegurando una integracion impecable con los sistemas de automatizacién existentes. La proteccion a

través de contrasefia de los archivos y el LCD es una opcion.

Asignacion de registros
Reglas de lectura ciclicas desde los dispositivos
inalambricos o dispositivos Modbus conectados por cable
localmente que incluyen escalamiento opcional,
condiciones de error, y la habilidad de activar una regla de
lectura

Reglas de escritura ciclicas o de cambio de estado hacia
los dispositivos inalambricos o hacia los dispositivos locales
Modbus con cable que incluyen escalamiento

Reglas de lectura y escritura como Cliente Modbus/TCP
para dispositivos externos en la red
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Reglas de accién

Umbrales (IF/THEN/ELSE) con temporizadores, tiempo
minimo de encendido/apagado, y opciones de registro

Reglas Matematicas/Ldgicas (aritmética y operadores de
bits)

Légica de Control (operadores légicos y flip flops SR/T/D/
JK)

Tendencias (multiples filtros de promediado)
Seguimiento (contadores, tiempo de encendido/apagado)
Envio de datos sobre las condiciones

Programador

Eventos basados en Horario/Calendario
Ignora dias festivos; eventos unicos
Actualizacion dinamica del programador
Reloj astronémico
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Informacion general Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Lenguaje de programacion por texto opcional Registro de informacién

ScriptBasic para crear variables, arreglos, funciones, Registro ciclico de informacién/eventos
bucles, IF/THEN/ELSE, operadores légicos y aritméticos,

comandos API, acceso a registros, funciones y operadores

de string, comandos de tiempo

Interfaz de usuario: Interfaz de usuario simplificada conformada por una pantalla LCD y cuatro LED indicadoras. Utilice
la pantalla LCD para acceder al estado y la configuracién del sistema, ver eventos o datos seleccionables por el usuario,
y para vincular y realizar pruebas de campo para radios Sure Cross. Configure las LED programables por el usuario
para indicar el estado del DXM, los procesos o los equipos.

LCD programable por el usuario Ver el estado del sistema
Vinculacion de las radios Sure Cross Indicadores LED definidos por el usuario
Realizar una prueba de campo Cuatro LED multicolores: verde, ambar y rojo
Ver informacion del sensor Comportamiento programable

Modelos DXM100-B1

Modelo Base Configuracion de la radio
DXM100- B1 R1

En blanco = Ninguna
R1 = Radio Performance PE5 de 900 MHz, 500 mW
(Norteamérica)

R2 = Radio de datos MultiHop HE5 de 900 MHz, 500 mW

B1 = Controlador Modbus para la agregacion de datos de (Norteamérica)
sensores y redes inalambricas
Alimentacion: 12-30 V DC/solar/bateria R3 = Radio Performance PE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo el
Comunicaciones: RS-485, CAN, RS-232 c/flujo o RS-485 ~ mundo)
secundario
Entradas: Cuatro entradas universales R4 = Radio de datos MultiHop HE5 de 2.4 GHz, 65 mW (TOdO
Salidas: Cuatro salidas NMOS, dos salidas analdgicas el mundo)
(0-10 V 0 4-20 mA)
Salida de alimentacién: dos opciones de alimentacion R5 = Radio de datos MultiHop HE5L de 900 MHz, 65 mW

conmutada de 5V 0 16 V, una alimentacion de cortesia de  (Utilizado para redes M-GAGE)
5V

R8 = Radios Performance de 900 MHz aprobadas para
Australia/Nueva Zelanda

R9 = Radio MultiHop de 900 MHz aprobada para Australia/
Nueva Zelanda

Algunos ejemplos de modelos incluyen, pero no estan limitados a, los siguientes:

Modelos Descripcién
DXM100-B1R1 Controlador inalambrico DXM100-B1 con radio DX80 ISM de 900 MHz
DXM100-B1R2 Controlador inalambrico DXM100-B1 con radio DX80 MultiHop ISM de 900 MHz
DXM100-B1R3 Controlador inaldmbrico DXM100-B1 con radio DX80 ISM de 2.4 GHz
DXM100-B1R4 Controlador inaldmbrico DXM100-B1 con radio DX80 MultiHop ISM de 2.4 GHz

Comunicacién celular: Los controladores solo aceptan médems LTE-M de Banner (CATM1). Los médems celulares se
venden por separado como accesorios con los siguientes numeros de pieza:

* LTE CAT-M1 AT&T (solo Norteamérica): SXI-CATM1ATT-001
» LTE CAT-M1 Verizon (solo Estados Unidos): SXI-CATM1VZW-001
* Multiportadora LTE CAT-M1/NB-loT (solo Europa): SXI-CATM1WW-001

Informacion general del sistema DXM100-B2

El controlador légico DXM de Banner integra la radio inalambrica de Banner, conectividad celular y E/S locales para
brindar una plataforma para el Internet Industrial de las Cosas (lloT).

Entradas y salidas Conectividad Controlador I6gico Interfaz de usuario
Entradas Universales Celular Reglas de accién Pantalla LCD
Salidas discretas Radios Sure Cross Lenguaje de programacion Indicadores LED

Alimentacion de cortesia y

. o Ethernet Programador
alimentacion conmutada

Continued on page 8
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Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Informacion general

Continued from page 7

Entradas y salidas Conectividad

Salidas de bloqueo temporal DC UsB
Salidas analdgicas Cliente RS-485 y servidor RS-485

Interfaz serie SDI-12

Entradas y salidas
Los puertos de E/S universales y programables integrados
se conectan a sensores, indicadores y equipos de control
locales.

Controlador l6gico Interfaz de usuario

Envio a la nube

Registro de informacién

Entradas universales, salidas discretas, salidas de potencia
de cortesia y de alimentacién conmutada, salidas de
bloqueo temporal DC

Bateria de reserva, regulador solar, interfaz en serie SDI-12

Conectividad: Las opciones de conectividad inalambrica y por cable de los DXM facilitan compartir informacién entre
equipos locales y remotos. La opcion del mdédem celular elimina la necesidad de una infraestructura de Tl para conectar
equipo remoto para deteccion y control. La radio inalambrica Sure Cross® integrada habilita la conectividad Modbus a

los sensores, indicadores y equipo de control remotos.

Conectividad con cable
Ethernet: Modbus/TCP o Ethernet/IP

Bus de campo: cliente/servidor Modbus RS-485

Conectividad inalambrica

Radio inalambrica Sure Cross®: DX80 de 900 MHz, DX80
de 2.4 GHz, MultiHop de 900 MHz o MultiHop de 2.4 GHz

Modem celular: LTE-M (Estados Unidos) o LTE-M/NBIoT
(fuera de Estados Unidos)

Controlador légico: Programe el controlador l6gico del DXM utilizando reglas de accién y/o lenguaje ScriptBasic, que se
puede ejecutar concurrentemente. Las funciones de control permiten libertad cuando se crean secuencias
personalizadas de control y deteccion. El controlador I6gico soporta los estandares del protocolo Modbus para el manejo
de informacion, asegurando una integracién impecable con los sistemas de automatizacion existentes. La proteccion a

través de contrasefia de los archivos y el LCD es una opcion.

Asignacion de registros
Reglas de lectura ciclicas desde los dispositivos
inalambricos o dispositivos Modbus conectados por cable
localmente que incluyen escalamiento opcional,
condiciones de error, y la habilidad de activar una regla de
lectura

Reglas de escritura ciclicas o de cambio de estado hacia
los dispositivos inalambricos o hacia los dispositivos locales
Modbus con cable que incluyen escalamiento

Reglas de lectura y escritura como Cliente Modbus/TCP
para dispositivos externos en la red

Reglas de accion

Umbrales (IF/THEN/ELSE) con temporizadores, tiempo
minimo de encendido/apagado y opciones de registro

Reglas matematicas/légicas (operadores aritméticos y de
bits) Légica de control (operadores légicos vy flip flops SR/T/
D/JK)

Tendencias (multiples filtros de promediado)

Seguimiento (recuentos, tiempos de encendido/apagado)
Enviar datos sobre las condiciones

Programador
Eventos basados en Horario/Calendario
Ignora dias festivos; eventos Unicos
Actualizacion dinamica del programador
Reloj astronémico

Lenguaje de programacion por texto opcional

ScriptBasic para crear variables, arreglos, funciones,
bucles, IF/THEN/ELSE, operadores légicos y aritméticos,
comandos API, acceso a registros, funciones y operadores
de string, comandos de tiempo

Registro de informacién
Registro ciclico de informacion/eventos

Interfaz de usuario: Interfaz de usuario simplificada conformada por una pantalla LCD y cuatro LED indicadoras. Utilice
la pantalla LCD para acceder al estado y la configuracién del sistema, ver eventos o datos seleccionables por el usuario,
y para vincular y realizar pruebas de campo para radios Sure Cross. Configure las LED programables por el usuario

para indicar el estado del DXM, los procesos o los equipos.

LCD programable por el usuario
Vinculacién de las radios Sure Cross
Realizar una prueba de campo
Ver informacién del sensor
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Ver el estado del sistema

Indicadores LED definidos por el usuario
Cuatro LED multicolores: verde, ambar y rojo

Comportamiento programable

09-dic-24

reservados.



Informacion general Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Modelos DXM100-B2

Familia de .
modelos Base Radio
DXM100- B2 R1

En blanco = Ninguna

R1 = Radio Performance PE5 de 900 MHz, 500 mW

(Norteamérica)
R2 = Radio de datos MultiHop HE5 de 900 MHz, 500 mW
B2 = Control inteligente de valvulas, recoleccién de datos (Norteamérica)
SDI-12
Alimentacion: 12-30 V DC/solar/bateria R3 = Radio Performance PE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo el
Comunicaciones: RS-485, (1) interfaz en serie SDI-12 mundo)

Entradas: Cuatro entradas universales . .

Salidas: Cuatro salidas NMOS, dos analdgicas de 0-10 V, = R4 = Radio de datos MultiHop HE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo
dos de bloqueo temporal DC el mundo)

Salida de alimentacion: Dos de alimentacion conmutada

ajustable de 5V a 24 V, una de alimentacion conmutada R5 = Radio de datos MultiHop HE5L de 900 MHz, 65 mW
SDI y una de alimentacion de cortesia de 5 V (Utilizado para redes M-GAGE)

R8 = Radios Performance de 900 MHz aprobadas para
Australia/Nueva Zelanda

R9 = Radio MultiHop de 900 MHz aprobada para Australia/
Nueva Zelanda

Algunos ejemplos de modelos incluyen, pero no estan limitados a, los siguientes:

Modelos Descripcion
DXM100-B2R1 Controlador inalambrico DXM100-B2 con radio DX80 ISM de 900 MHz
DXM100-B2R2 Controlador inaldmbrico DXM100-B2 con radio DX80 MultiHop ISM de 900 MHz
DXM100-B2R3 Controlador inalambrico DXM100-B2 con radio DX80 ISM de 2.4 GHz
DXM100-B2R4 Controlador inalambrico DXM100-B2 con radio DX80 MultiHop ISM de 2.4 GHz

Comunicacién celular: Los controladores solo aceptan médems LTE-M de Banner (CATM1). Los médems celulares se
venden por separado como accesorios con los siguientes nimeros de pieza:

* LTE CAT-M1 AT&T (solo Norteamérica): SXI-CATM1ATT-001
* LTE CAT-M1 Verizon (solo Estados Unidos): SXI-CATM1VZW-001
» Multiportadora LTE CAT-M1/NB-IoT (solo Europa): SXI-CATM1WW-001

Informacion general del sistema DXM1000-B1

El controlador l6gico DXM de Banner integra la radio inalambrica de Banner, conectividad celular y E/S locales para
brindar una plataforma para el Internet Industrial de las Cosas (lloT).

Entradas y salidas Conectividad Controlador l6gico Interfaz de usuario
Entradas Universales Celular Reglas de accién Pantalla LCD
Salidas discretas Radio Sure Cross® Lenguaje de programacion Indicadores LED

Alimentacion de cortesia y

alimentacion conmutada Ethernet Programador
usB Envio a la nube
Cliente RS-485 y servidor RS-485 Registro de informacién
RS-232

Registros Modbus para los registros locales internos (ID Modbus 199)

Registros locales Tipo Descripcién
1-845 32 bits entero Registros de datos locales
846-849 32 bits entero Reinicio, Constante, Temporizador
851-900 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil

Continued on page 10
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Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Informacién general
1000-Bx

Continued from page 9

Registros locales Tipo Descripcién
901-1000 Reservado para uso interno
1001-5000 Punto flotante Registros con punto flotante, registros de datos locales
5001-7000 32 bits entero Registros de datos locales
7001-8000 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil
> 10000 Registros virtuales de solo lectura, datos nivel sistema

Entradas/salidas: Los puertos de E/S universales y programables integrados se conectan a sensores, indicadores y
equipos de control locales.

* Entradas universales

» Salidas discretas

» Alimentacioén de cortesia

* Alimentacion conmutada

» Bateria de reserva

» Controlador solar

Conectividad: Las opciones de conectividad inaldmbrica y por cable de los DXM facilitan compartir informacion entre
equipos locales y remotos. La opcion del médem celular elimina la necesidad de una infraestructura de Tl para conectar
equipo remoto para deteccion y control. La radio inalambrica Sure Cross® integrada habilita la conectividad Modbus a
los sensores, indicadores y equipo de control remotos.

Conectividad con cable Conectividad inalambrica
Ethernet: Modbus/TCP o Ethernet/IP Radio inalambrica Sure Cross: DX80 de 900 MHz, DX80 de
2.4 GHz, MultiHop de 900 MHz o MultiHop de 2.4 GHz

Bus de campo: Controlador/periférico Modbus RS-485
(cliente/servidor) Modem celular: LTE-M (Estados Unidos) o LTE-M/NB-loT
(fuera de Estados Unidos)

Controlador légico: Programe el controlador légico del DXM utilizando reglas de accion y/o lenguaje ScriptBasic, que se
pueden ejecutar concurrentemente. Las funciones de control permiten libertad cuando se crean secuencias
personalizadas de control y deteccidn. El controlador I6gico soporta los estandares del protocolo Modbus para el manejo
de informacidn, asegurando una integracion impecable con los sistemas de automatizacién existentes. La proteccion a
través de contrasefia de los archivos y el LCD es una opcion.

Asignacién de registros Programador
Reglas de lectura ciclicas desde los dispositivos Eventos basados en Horario/Calendario
inaldambricos o d_|sp03|t|vos Modbl_Js conect_ados por cable Ignora Dias Festivos
localmente que incluyen escalamiento opcional, L
condiciones de error, y la habilidad de activar una regla de Eventos unicos
lectura Actualizacion dinamica del programador
Reglas de escritura ciclicas o de cambio de estado hacia Reloj astronémico

los dispositivos inalambricos o hacia los dispositivos locales

Modbus con cable que incluyen escalamiento Lenguaje de programacion por texto opcional

. . ScriptBasic para crear variables, arreglos, funciones,
R:rgalz?jsisd%é?'[(i‘,&grsae);%srﬁgtsu;anc,;(a)nrwgdCI|ente Modbus/TCP bucles, IF/THEN/ELSE, operadores logicos y aritméticos,
P P comandos API, acceso a registros, funciones y operadores
Reglas de accién de string, comandos de tiempo
Umbrales (IF/THEN/ELSE) con temporizadores, tiempo Registro de informaci6n
minimo de encendido/apagado, y opciones de registro
Reglas Matematicas/Logicas (aritmética y operadores de
bits)
Légica de Control (operadores logicos y flip flops SR/T/D/
J

Registro ciclico de informacion/eventos

Tendencias (multiples filtros de promediado)
Seguimiento (contadores, tiempo de encendido/apagado)
Envio de datos sobre las condiciones

Interfaz de usuario: Interfaz de usuario simplificada conformada por una pantalla LCD y cuatro LED indicadoras. Utilice
la pantalla LCD para acceder al estado y la configuracién del sistema, ver eventos o datos seleccionables por el usuario,
y para vincular y realizar pruebas de campo para radios Sure Cross. Configure las LED programables por el usuario
para indicar el estado del DXM, los procesos o los equipos.

LCD programable Ver el estado del sistema
Vinculacion de las radios Sure Cross Indicadores LED definidos por el usuario
Realizar una prueba de campo Cuatro indicadores LED definidos: verde, ambar y rojo
Ver informacion del sensor Comportamiento programable
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Informacion general Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Modelos DXM1000-B1

Modelo Base Configuracién de la radio
DXM1000- B1 R1

En Blanco = Ninguna
R1 = Radio Performance PE5 de 900 MHz, 1 W
(Norteamérica)

B1 = Controlador Modbus para la agregacion de datos de R2 = Radio MultiHop HES de 900 MHz, 1 W (Norteamérica)

sensores y redes inalambricas R3 = Radio Performance PE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo el
Alimentacion: 12-30 V DC/solar/bateria mundo)
Comunicaciones: RS-485, RS-232 c/flujo o RS-485
secundario R4 = Radio MultiHop HE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo el
DXM1000- Entradas: Cuatro entradas universales adio MulHop e 2, 65 mW (Todo e

Salidas: Cuatro salidas NMOS, dos salidas analdgicas mundo)

(0-10 V 0 4-20 mA) _ . .
Salida de potencia: dos opciones de alimentacién RS = Radio de datos MultiHop HESL de 900 MHz, 65 mW

conmutada de 5 V o 16 V, una alimentacion de cortesia de  (Utilizado para redes M-GAGE)

5V
R8 = Radios Performance de 900 MHz aprobadas para

Australia/Nueva Zelanda

R9 = Radio MultiHop de 900 MHz aprobada para Australia/
Nueva Zelanda

Algunos ejemplos de modelos incluyen, pero no estan limitados a, los siguientes:

Modelos Descripcion
DXM1000-B1R1 Controlador inalambrico DXM1000-B1 con radio DX80 ISM de 900 MHz
DXM1000-B1R2 Controlador inaldmbrico DXM1000-B1 con radio DX80 MultiHop ISM de 900 MHz
DXM1000-B1R3 Controlador inalambrico DXM1000-B1 con radio DX80 ISM de 2.4 GHz
DXM1000-B1R4 Controlador inalambrico DXM1000-B1 con radio DX80 MultiHop ISM de 2.4 GHz

Comunicacién celular: Los controladores solo aceptan médems LTE-M de Banner (CATM1). Los médems celulares se
venden por separado como accesorios con los siguientes nimeros de pieza:

* LTE CAT-M1 AT&T (solo Norteamérica): SXI-CATM1ATT-001

* LTE CAT-M1 Verizon (solo Estados Unidos): SXI-CATM1VZW-001

» Multiportadora LTE CAT-M1/NB-IoT (solo Europa): SXI-CATM1WW-001

Informacion general del sistema DXM1000-B2

El controlador l6gico DXM de Banner integra la radio inalambrica de Banner, conectividad celular y E/S locales para
brindar una plataforma para el Internet Industrial de las Cosas (lloT).

Entradas y salidas Conectividad Controlador l6gico Interfaz de usuario
Entradas Universales Celular Reglas de accién Pantalla LCD
Salidas discretas Radios Sure Cross Lenguaje de programacion Indicadores LED
Salida? de a"memadén.(,je Ethernet Programador
cortesia y de conmutacion
Salidas de bloqueo temporal DC UsB Envio a la nube
Salidas analdgicas Cliente y servidor RS-485 Registro de informacién

Interfaz serie SDI-12

Registros Modbus para los registros locales internos (ID Modbus 199)

Registros locales Tipo Descripcién
1-845 32 bits entero Registros de datos locales
846-849 32 bits entero Reinicio, Constante, Temporizador
851-900 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil
901-1000 Reservado para uso interno
1001-5000 Punto flotante Registros con punto flotante, registros de datos locales

Continued on page 12
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Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Informacién general
1000-Bx

Continued from page 11

Registros locales Tipo Descripcién
5001-7000 32 bits entero Registros de datos locales
7001-8000 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil
> 10000 Registros virtuales de solo lectura, datos nivel sistema

Entradas y salidas Entradas universales, salidas discretas, alimentacion de
Los puertos de E/S universales y programables integrados cortesia, alimentacion de conmutacion _
se conectan a sensores, indicadores y equipos de control Bateria de reserva, controlador solar, salidas de bloqueo
locales temporal DC, interfaz en serie SDI-12

Conectividad: Las opciones de conectividad inalambrica y por cable de los DXM facilitan compartir informacion entre
equipos locales y remotos. La opcion del médem celular elimina la necesidad de una infraestructura de Tl para conectar
equipo remoto para deteccion y control. La radio inalambrica Sure Cross® integrada habilita la conectividad Modbus a
los sensores, indicadores y equipo de control remotos.

Conectividad con cable Conectividad inalambrica
Ethernet: Modbus/TCP o Ethernet/IP Radio inalémt?rica Sure Cross: DX80 C}e 900 MHz, DX80 de
Bus de campo: cliente/servidor Modbus RS-485 2.4 GHz, MultiHop de 900 MHz o MultiHop de 2.4 GHz

Modem celular: LTE-M (Estados Unidos) o LTE-M/NBIoT
(fuera de Estados Unidos)

Controlador Iégico: Programe el controlador l6gico de los DXM utilizando reglas de accion y/o lenguaje ScriptBasic, que
se pueden ejecutar concurrentemente. Las funciones de control permiten libertad cuando se crean secuencias
personalizadas de control y deteccidn. El controlador I6gico soporta los estandares del protocolo Modbus para el manejo
de informacién, asegurando una integracion impecable con los sistemas de automatizacién existentes. La proteccion a
través de contrasefia de los archivos y el LCD es una opcion.

Asignacion de registros Programador
Reglas de lectura ciclicas desde los dispositivos Eventos basados en Horario/Calendario
inalambricos o d_lsposmvos Modbys conect.ados por cable Ignora Dias Festivos
localmente que incluyen escalamiento opcional, L.
condiciones de error, y la habilidad de activar una regla de Eventos unicos
lectura Actualizacion dinamica del programador
Reglas de escritura ciclicas o de cambio de estado hacia Reloj astronémico

los dispositivos inalambricos o hacia los dispositivos locales
Modbus con cable que incluyen escalamiento

Reglas de lectura y escritura como cliente Modbus/TCP
para dispositivos externos en la red

Lenguaje de programacion por texto opcional

ScriptBasic para crear variables, arreglos, funciones,
bucles, IF/THEN/ELSE, operadores légicos y aritméticos,
comandos API, acceso a registros, funciones y operadores
Reglas de accién de string, comandos de tiempo

Umbrales (IF/THEN/ELSE) con temporizadores, tiempo Registro de informacién
minimo de encendido/apagado, y opciones de registro

Reglas Matematicas/Ldgicas (aritmética y operadores de
bits)
Légica de Control (operadores logicos y flip flops SR/T/D/
JK)

Tendencias (multiples filtros de promediado)
Seguimiento (contadores, tiempo de encendido/apagado)
Envio de datos sobre las condiciones

Registro ciclico de informacion/eventos

Interfaz de usuario: Interfaz de usuario simplificada conformada por una pantalla LCD y cuatro LED indicadoras. Utilice
la pantalla LCD para acceder al estado y la configuracion del sistema, ver eventos o datos seleccionables por el usuario,
y para vincular y realizar pruebas de campo para radios Sure Cross. Configure las LED programables por el usuario
para indicar el estado del DXM, los procesos o los equipos.

LCD programable por el usuario Ver el estado del sistema
Vinculacion de las radios Sure Cross Indicadores LED definidos por el usuario
Realizar una prueba de campo Cuatro LED multicolores: verde, ambar y rojo
Ver informacion del sensor Comportamiento programable
page 12 of 111 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos 09-dic-24

reservados.



Informacion general

Modelos DXM1000-B2

Modelo Base

DXM1000- B2

B2 = Control inteligente de valvulas, recoleccién de datos

SDI-12
Alimentacion: 12-30 V DC/solar/bateria

Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Configuracién de la radio
R1

En Blanco = Ninguna
R1 = Radio Performance PE5 de 900 MHz, 1 W
(Norteamérica)

R2 = Radio MultiHop HE5 de 900 MHz, 1 W (Norteamérica)

R3 = Radio Performance PE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo el
mundo)

Comunicaciones: RS-485, una interfaz en serie SDI-12

Entradas: Cuatro entradas universales

R4 = Radio de datos MultiHop HE5 de 2.4 GHz, 65 mW (Todo

Salidas: Cuatro salidas NMOS, dos analdgicas de 0-10 V, el mundo)

dos de bloqueo temporal DC

Salida de alimentacion: Dos de alimentacion conmutada
ajustable de 5V a 24 V, una de alimentacion conmutada
SDI y una de alimentacion de cortesia de 5V

R5 = Radio de datos MultiHop HE5L de 900 MHz, 65 mW
(Utilizado para redes M-GAGE)

R8 = Radios Performance de 900 MHz aprobadas para
Australia/Nueva Zelanda

R9 = Radio MultiHop de 900 MHz aprobada para Australia/
Nueva Zelanda

Algunos ejemplos de modelos incluyen, pero no estan limitados a, los siguientes:

Modelos
DXM1000-B2R1
DXM1000-B2R2
DXM1000-B2R3
DXM1000-B2R4

Descripcion

Controlador inaldmbrico DXM1000-B2 con radio DX80 ISM de 900 MHz
Controlador inaldmbrico DXM1000-B2 con radio DX80 MultiHop ISM de 900 MHz
Controlador inalambrico DXM1000-B2 con radio DX80 ISM de 2.4 GHz
Controlador inalambrico DXM1000-B2 con radio DX80 MultiHop ISM de 2.4 GHz

Comunicacién celular: Los controladores solo aceptan médems LTE-M de Banner (CATM1). Los médems celulares se
venden por separado como accesorios con los siguientes nimeros de pieza:

* LTE CAT-M1 AT&T (solo Norteamérica): SXI-CATM1ATT-001
* LTE CAT-M1 Verizon (solo Estados Unidos): SXI-CATM1VZW-001
» Multiportadora LTE CAT-M1/NB-IoT (solo Europa): SXI-CATM1WW-001

Software de configuracion de DXM

Descargue la ultima versién de todos los software de
configuracion desde http://www.bannerengineering.com.
Para obtener mas informacion sobre el uso del software
de configuraciéon del DXM, consulte el manual de
instrucciones (p/n 209933).

El software de configuracion configura el cliente DXM al
crear un archivo XML que se transfiere al cliente DXM
mediante un conector USB o Ethernet. El cliente DXM
también puede recibir el archivo de configuracion XML
desde un servidor web mediante una conexion celular o
Ethernet.

Este archivo de configuracion rige todos los aspectos del
funcionamiento del cliente y servidor DXM.

Los dispositivos para redes inaldmbricas son un sistema
configurable independiente. Utilice el software de
configuracion de Performance DX80 para configurar la
radio cliente DX80 interna y los nodos de servidor
inalambricos vinculados a ella. Utilice el software de
configuracion de MultiHop, si la radio interna es un
dispositivo MultiHop.

Informacion general de las funciones del software de configuracion

DXM Configuration Software

Registros locales

Mapeo de registros
Normas de actuacion
Calendario
Script Basic

Ajustes Utilidad de
del sistema vista de registro

USB
Archlvp’de Ethernet
configuracion XML [——p

Todo el software de configuracion se puede conectar al cliente DXM mediante un cable USB o una conexién Ethernet.
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Protocolos de automatizacion del DXM

El DXM admite los siguientes protocolos de automatizacion.

Modbus RTU

ElI DXM gestiona dos puertos fisicos independientes que ejecutan el protocolo Modbus RTU. EI DXM es el cliente
Modbus cuando funciona el puerto RTU del cliente Modbus. EI DXM utiliza el bus RTU de cliente Modbus para
comunicarse con dispositivos Modbus conectados localmente o utiliza la radio inalambrica de Banner para
comunicarse con dispositivos Modbus remotos.

El otro puerto Modbus RTU lo utiliza un sistema host para acceder al DXM como dispositivo de servidor. El puerto
de Modbus RTU servidor permite acceder a todos los registros internos simultaneamente con el puerto RTU cliente.
Configure la ID de Modbus desde el menu LCD: CONFIGURACION DEL SISTEMA > ID de Modbus del DXM.

De manera predeterminada, los puertos Modbus RTU estan activos. Configure los parametros del puerto mediante
el software de configuracion.

Modbus TCP/IP

Un sistema host que actia como cliente Modbus puede acceder al DXM mediante el protocolo Modbus TCP/IP a
través de Ethernet. El puerto Modbus estandar 502 es utilizado por el DXM para todas las solicitudes de Modbus
TCP/IP.

Todos los registros internos estan disponibles para el sistema host simultaneamente con Modbus RTU.

De manera predeterminada, Modbus TCP/IP esta activo. Configure el DXM con las reglas de Modbus TCP del
software de configuracion.

EtherNet/IP™

El puerto Ethernet esta ejecutando activamente EtherNet/IP. De fabrica, el DXM esta configurado para leer y escribir
los registros del 1 al 16 en los dispositivos inalambricos DX80. Se pueden establecer las configuraciones
personalizadas con el software de configuracion.

De manera predeterminada, EtherNet/IP esta activo.

Informacion general de Modbus de DXM

El DXM utiliza registros internos de 32 bits para almacenar informacion. Los registros locales internos del procesador
funcionan como el conjunto global principal de registros y se utilizan como mecanismo comun de intercambio de datos.
Los registros de los dispositivos Modbus externos se pueden leer hacia los registros locales o escribir desde los
registros locales.

ElI DXM, como un dispositivo cliente o servidor Modbus, intercambia datos usando los registros locales. Modbus a través
de Ethernet (Modbus/TCP) utiliza los Registros Locales como los registros de datos accesibles.

Las reglas de accion, lectura/escritura y umbral le permiten manipular los registros locales del procesador. Las
capacidades de programacion de ScriptBasic amplian el uso de registros locales con variables, a fin de crear una
solucion de programacion flexible para aplicaciones mas complejas.

Los registros locales del procesador se dividen en tres tipos: enteros, de punto flotante y no volatiles. Cuando se utilizan
registros locales internamente, el usuario puede almacenar nimeros de 32 bits. Usar registros locales con dispositivos
Modbus externos sigue el estandar de Modbus de un registro de retencion de 16 bits. Se puede acceder a los registros
locales como ID de Modbus 199.

El acceso a la placa base de E/S y a la LCD sigue la misma comunicacién que un dispositivo Modbus externo. Cada
dispositivo tiene una ID de Modbus unica. La placa base de E/S es la ID de Modbus 200 y la LCD es la ID de
Modbus 201.
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1000-Bx
Informacion general del procesador Modbus de DXM
DXM Processor
Local Registers
(Modbus ID 199) _
Local Registers 4—»( Clast?way VI B
Integer ( )
Local Registers
Float
Local Registers 1/0 Base Board )
Non-Volatile (ID 200)
LCD
Modbus Data (ID 201)
Traffic Control
<+—> Action Rules
Read/Write Rules
<«— ScriptBasic
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Capitulo 2 Guia de inicio rapido

Configuracion del dispositivo

Aplique alimentaciéon desde un PSW-24-1 al controlador
Siga estas instrucciones para aplicar una alimentacion de 12-30 V DC al controlador mediante un enchufe de pared.
Equipo utilizado:

+ Controladores inaldmbricos DXM

*+ MQDMC-401 Cable conector de 0.3 m (1 pie) con accesorio de desconexion rapida M12 de 4 pines
* PSW-24-1 Fuente de alimentacién con enchufe de pared; 24 V DC, 1A

Importante:
* Nunca opere una radio sin conectar una antena
» Operar una radio sin una antena conectada dafiara el circuito de la radio.

« Para evitar danar el circuito de la radio, nunca alimente una radio Sure Cross® Performance
o Sure Cross® MultiHop sin conectar la antena.

1. Conecte el hilo café del cable conector MQDMC-401 al terminal PW (alimentacién +) de DXM.
2. Conecte el hilo azul del cable conector MQDMC-401 al terminal GD (conexion a tierra -) de DXM.
3. Conecte la alimentacion PSW-24-1 al cable conector MQDMC-401.

4. Enchufe la fuente de alimentacion de enchufe de pared PSW-24-1.

Vinculacién y realizacion de una prueba de campo con la radio ISM

Antes de que se pueda comunicar la radio ISM, la radio ISM dentro del DXM debe estar vinculada a las otras radios de
la red inalambrica.

Utilice el menu LCD DXM para vincular radios externas a la radio ISM interna.

Si tiene dificultades para realizar la vinculacién o las pruebas de campo, se puede deber a la velocidad del archivo de
configuracion XML o del script que se ejecuta en el DXM. Para resolver este problema, pruebe una de las siguientes
opciones:

» Desactive el XML y el script poniendo el interruptor DIP 4 de la placa del procesador en ON vy reiniciando la
alimentacion del DXM. Después de vincular los dispositivos, apague el interruptor DIP 4 y vuelva a encenderlo
para que el XML y el script vuelvan a funcionar con normalidad.

» Ajuste el XML o el script para ralentizar las reglas de lectura o escritura de la RTU.
» Cargue un XML en blanco, vincule todos los dispositivos y, a continuacion, cargue el archivo XML configurado.

Vincule un nodo DX80 a un DXM y asigne la direccion del nodo

La vinculacién de nodos a una puerta de enlace garantiza que los nodos solo intercambien datos con la puerta de
enlace a la que estan vinculados. Después de que una puerta de enlace ingresa al modo de vinculacion, la puerta de
enlace genera y transmite automaticamente un cédigo de vinculacién o de direccionamiento extendido (XADR), unico, a
todos los nodos dentro del rango que también estan en modo de vinculacion. El coédigo de direccionamiento extendido
(de vinculacion) define la red, y todas las radios dentro de una red deben usar el mismo cédigo.

1. Aplique alimentacion a todos los dispositivos.

Separe las radios a 2 metros cuando se realice el procedimiento de vinculacion. Ponga solo una puerta de
enlace DXM a la vez en modo de vinculacion para evitar que se vincule con la puerta de enlace equivocada.

2. Ingrese al modo de vinculacion en la radio DXM:

a. Use las teclas de flecha para seleccionar el menu ISM Radio en la pantalla LCD y presione ENTER.
b. Resalte el menu Binding y presione ENTER.

3. Asigne la direccion del nodo al nodo.
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o Para nodos sin diales giratorios: Utilice las teclas de flecha del DXM para seleccionar la direcciéon de
nodo que se asignara al nodo DX80 a punto de entrar en modo de vinculacién. EI DXM asigna esta
direccion de nodo al siguiente nodo que entra en modo de vinculacién. Vincule solo un nodo a la vez.

o Para nodos con diales giratorios: Utilice los diales giratorios del nodo para asignar una direccion de nodo
decimal valida (entre 01 y 47). El dial giratorio izquierdo representa el digito de las decenas (0 a 4) y el
derecho representa el digito de las unidades (0 a 9) de la direccion del nodo. Puede dejar la direccion
"Bind to" del DXM en 1 porque los diales giratorios del nodo anularan ese ajuste.

4. Inicie el modo de vinculacion en la radio DXM, presionando ENTER en la radio DXM.

5. Ingrese al modo de vinculacion en el nodo DX80.
o Para las radios con carcasa, haga clic tres veces en el boton 2.
o Para radios a nivel de placa, haga clic tres veces en el boton.

o Para los nodos sin botones, consulte la hoja de datos del nodo para obtener instrucciones sobre como
entrar en el modo de vinculacion.
Las LED derecha e izquierda parpadean alternativamente y el nodo busca una puerta de enlace en el modo de
vinculacién. Después de que el nodo se vincula, las LED permanecen fijas momentaneamente y luego
parpadean juntos cuatro veces. El nodo sale automaticamente del modo de vinculacion y se reinicia.

6. Etiquete el nodo con el nimero de la direccion asignada para futura referencia.

7. Presione BACK en el DXM para salir de la vinculacién para esa direcciéon de nodo especifica.
Las LED de nodo siguen parpadeando en rojo hasta que el DXM sale del modo de vinculacion con esa direccion
de nodo.

8. Repita estos pasos para todos los nodos DX80 sean necesarios para su red.

9. Cuando haya terminado la vinculacion, presione BACK en el DXM hasta que regrese al menu principal.

Vincule una radio MultiHop a un DXM y asigne la ID de dispositivo

Antes de empezar el procedimiento de vinculacion, aplique alimentacion a todos los dispositivos. Separe las radios a
dos (2) metros cuando se realice el procedimiento de vinculacion. Ponga solo una radio cliente DXM MultiHop en modo
de vinculacion a la vez para evitar vincular las radios servidor o repetidora a la radio cliente equivocada.

La vinculacién de radios MultiHop garantiza que todas las radios MultiHop dentro de una red se comuniquen solo con
otras radios dentro de la misma red. La radio cliente MultiHop genera automaticamente un cédigo de vinculacién unico
cuando entra en modo de vinculacién. Este cddigo se transmite a todas las radios dentro del rango que también estan
en modo de vinculacién. Después de que una radio repetidora/servidor esta vinculada, la radio repetidora/servidor
acepta datos solo de la radio cliente a la que esta vinculada. El codigo de vinculacién define la red, y todas las radios
dentro de una red deben usar el mismo cddigo de vinculacion.

1. Ingrese al modo de vinculacion en la radio DXM:
a. Use las teclas de flecha para seleccionar el menu ISM Radio en la pantalla LCD y presione ENTER.
b. Resalte el menu Binding y presione ENTER.
2. Asigne la direccion del dispositivo a las radios servidor o repetidora. Las ID de dispositivo validas son del 11 al
60.

o Para las radios MultiHop sin diales giratorios: Utilice las teclas de flecha del DXM para seleccionar la ID
del dispositivo que se asignara a la radio MultiHop a punto de entrar en modo de vinculacion. El DXM
asigna esta ID del dispositivo a la siguiente radio que entra en modo de vinculacién. Vincule solo una
radio servidor a la vez.

o Para las radios MultiHop con diales giratorios: Utilice los diales giratorios de la radio MultiHop para
asignar una ID de dispositivo. El dial giratorio izquierdo representa el digito de las decenas (1 a 6) y el
derecho representa el digito de las unidades (0 a 9) de la ID del dispositivo. Puede dejar la direccion
"Bind to" del DXM en 1 porque los diales giratorios de MultiHop anularan ese ajuste.

3. Inicie el modo de vinculacién en la radio DXM, presionando ENTER en la radio DXM.

4. Después de entrar en modo de vinculacién en el DXM, ponga el repetidor MultiHop o la radio servidor en modo
de vinculacion.

o Para las radios con carcasa, haga clic tres veces en el boton 2.
o Para radios a nivel de placa, haga clic tres veces en el boton.

o Para las radios sin botones, consulte la hoja de datos de la radio para obtener instrucciones sobre como
entrar en el modo de vinculacion.

Una vez finalizada la vinculacion, la radio MultiHop sale automaticamente del modo de vinculacion y empieza a
funcionar.

5. Presione BACK en el DXM para salir de la vinculacién para esa direccion de dispositivo especifica.

Las LED de la radio MultiHop seguiran intermitentes en rojo hasta que el DXM salga del modo de vinculacion
con esa radio MultiHop.
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6. Etiquete la radio MultiHop con el nimero de la direccién asignada para futura referencia.

7. Repita estos pasos, cambiando la direccién del dispositivo, para todas las radios MultiHop que sean necesarias
para la red.

8. Cuando haya terminado la vinculacién, presione BACK en el DXM hasta que regrese al menu principal.

Todos los dispositivos de radio empiezan a formarse después de que la radio de datos cliente salga del modo de
vinculacion.

Realice una prueba de campo desde el DXM
Realice una prueba de campo para verificar la comunicacion inalambrica entre las radios de la red inalambrica.

Realice la prueba de campo cuando los nodos y el controlador DXM se encuentren en los lugares de instalacion
propuestos para determinar la intensidad de la sefial de cada radio con el DXM.

Para una red DX80, la puerta de enlace controla la prueba de campo y la visualizacién de los resultados en la pantalla
LCD. La ejecucion de una prueba de campo en una red DX80 no afecta al rendimiento de la red DX80. El sistema de
nodo-puerta de enlace DX80 puede realizar una prueba de campo mientras la red esta operativa. Para una red
MulitHop, el dispositivo cliente envia la solicitud de prueba de campo al dispositivo servidor Modbus previsto. Se realiza
la prueba de campo y los resultados aparecen en la pantalla LCD. La realizaciéon de una prueba de campo en una red
MultiHop detiene todo el trafico de red hacia ese dispositivo.

1. En el DXM: Use los botones de flecha para seleccionar el ment ISM Radio y presione ENTER.
2. Seleccione el submenu Site Survey y presione ENTER.

3. Utilice las flechas arriba o abajo para seleccionar el nimero de ID del dispositivo y presione ENTER para realizar
la prueba de campo con esa radio.

Los resultados de la prueba de campo aparecen como paquetes verdes, amarillos, rojos y perdidos. El verde
indica la intensidad de sefial mas alta, después el amarillo y el rojo. No se han recibido paquetes perdidos.
4. Cuando termine de realizar la prueba de campo, presione Back dos veces para volver al menu principal.

Si falla la prueba de campo (100 paquetes perdidos), verifique que las radios estén al menos a 3 m (10 pies) del DXM o
vuelva a realizar el procedimiento de vinculacion. Si la calidad de la sefial es deficiente, las soluciones mas comunes
incluyen mover el DXM a una ubicaciéon mas central con respecto a los nodos o utilizar antenas de mayor ganancia en el
DXM. Comuniquese con su representante local de Banner Engineering para obtener ayuda.

Establezca una direccion IP estatica

Cambie la direccién IP del DXM para conectarse a una red de area local, a un controlador host Modbus TCP/IP 0 a un
controlador host EtherNet/IP.

Hay dos formas de configurar la direccion IP: desde el menu LCD del DXM o con el software de configuracion para
cambiar el archivo XML. Las direcciones IP ingresados en el sistema de menus LCD anulan las direcciones IP de los
archivos de configuracion XML. Para utilizar las direcciones IP establecidas en el archivo de configuracion XML, borre
las direcciones IP del sistema de mendus.

Opciones del menu System Config

System Config —> Ethemet ———> DHCP —— Update DHCP Mode
Q o to change the value

IP: —> Update IP Address
SN: —> Update SN @ to accept
After making changes to the GW: > Update GW Address )
Ethernet settings, restart the DXM. Reset ——> Resets Ethernet parameters @ to return to the previous menu

to xml defaults.

. En el DXM, use las flechas y vaya al menu System Config. Presione ENTER.

. Utilice las teclas de flecha para seleccionar el menu Ethernet. Presione ENTER.
. Resalte la opcion DHCP y presione ENTER. Ponga el DHCP en OFF.

. El sistema solicitara un reinicio, presione ENTER para confirmar.

a A WO N -

. Siga los pasos 1y 2 para volver a ingresar al menu de Ethernet. Utilice las teclas de flecha para seleccionar IP.
Presione ENTER.

Aparece la direccion IP (por ejemplo, 192.168.0.1).
6. Usa las flechas arriba y abajo para cambiar la direccion IP. Presione ENTER para pasar al siguiente octeto.
7. Presione ENTER en el ultimo octeto para aceptar los cambios.
8. Reinicie el DXM.

Los cambios se guardan en el DXM y se utilizara la nueva direccion IP.

page 18 of 111 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos 09-dic-24
reservados.



Guia de inicio répido Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Utilice el mismo procedimiento para configurar la mascara de subred (SN) y la puerta de enlace predeterminada (GW)
para que coincidan con los requisitos de red. El departamento de informatica puede proporcionar estas configuraciones
si es necesario.

Instrucciones de configuracion

Configuracion del controlador

Configuracion de DXM mediante el software de configuracién. Software
de configuracién de DXM permite que el usuario defina parametros para
DXM, a continuacion, guarda la configuracién en un archivo XML en la Software de configuracion de DXM
PC. Para configurar DXM, conecte el puerto USB o Ethernet de DXM a
una computadora.

DXM Configuration Software

Registros locales

Ajustes Utilidad de

Una vez guardado el archivo de configuracion, cargue el archivo de
configuracion XML en DXM para el funcionamiento.

Esta guia de inicio rapido describe las operaciones béasicas para
configurar DXM mediante el software de configuracion. Para una
explicacidon mas completa de las funciones, consulte la seccion Software
de configuraciéon de DXM Manual de instrucciones (p/n 209933).

e . e del sistt ista d ist!
Introduccion al modo de configuracion Yy G
tradicional uss

., ., ; . .. . Archivo de Ethernet
Esta seccion lo guiara a través del método tradicional para configurar el configuracion XML [————p

software de configuracion DXM y comunicarse con un dispositivo DXM
conectado. La version 4 del software de configuracién admite varios
modelos de dispositivos DXM, cada uno de los cuales incorpora
funciones diferentes.

En cuanto se conecta un modelo DXM a la computadora, el software detecta automaticamente el modelo correcto y
carga las pantallas adecuadas. También puede seleccionar manualmente qué modelo de DXM esta configurando si
pretende crear un archivo de configuracion sin conectar un dispositivo. Esto garantiza que la interfaz y el archivo de
configuracion utilicen las funciones correctas.

No todas las pantallas estan disponibles para todos los modelos. Para cambiar a otro modelo de DXM, vaya a la seccién
Conectar con DXM vy utilice la lista desplegable para seleccionar otro modelo. Si la configuracion activa no es compatible
con el modelo seleccionado, se le solicitara que continde y borre la configuracion activa o que cancele el cambio de
modelo y conserve la configuracion.

Pantalla de inicio de la configuracion tradicional

Connect to DXM
Mode: [Tradtional Setup T

Local Registers

Register Mapping Connectto DXM using: (= Serial () TCPAP

Comm Port _FOM) 1= |£, Connect

Settings

Not Connected
Tools

Select DXM Model: |DxMT700 I=J

Conexion mediante USB o Ethernet. Si se conecta a través de Ethernet, configure los parametros de red desde el menu
LCD del DXM en el menu Config del sistema » Ethernet. Los parametros de red también se pueden configurar en el
software de configuracién. La configuracion de parametros en el menu LCD anula los parametros almacenados en el
archivo de configuracién. Para utilizar los parametros de red del archivo de configuracién, reinicie los parametros de red
en el menu LCD del DXM.

Dado que el DXM-R90x solo se conecta mediante el TCP, la pantalla Conectar con DXM difiere de la de los demas
modelos DXM. Cuando el menu desplegable Select DXM Model se establece en DXM-R90x, aparece una nueva tabla
de descubrimiento de red. Haga clic en Busqueda en red de DXM para detectar dispositivos DXM en la red de la
computadora host. Los DXM descubiertos aparecen en la tabla de descubrimiento de red. Haga doble clic en cualquier
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entrada de la fila para conectarse a ese DXM. Si ya se conoce la direccion IP del DXM, la opcién de conexion TCP
estandar esta disponible debajo de la tabla de descubrimiento de red.

Banner recomienda desconectar el puerto COMM a través del menu Device antes de apagar o desconectar el cable
USB. Utilice Dispositivo » Reiniciar para reiniciar el DXM si es necesario; la herramienta desconecta automaticamente el
puerto COMM y luego lo vuelve a conectar.

Consejo: Si los intentos de conexion fallan (el icono de estado de la aplicacién en la parte inferior de
la herramienta esta rojo), cierre el software de configuracion y desconecte el cable USB de la
computadora. Vuelva a conectar el cable, inicie el software e intente volver a conectarse.

Si no puede conectarse al controlador DXM, consulte para mas obtener mas informacion.

Importante: Cualquier modelo de DXM se puede conectar al software de configuracion
independientemente del modelo de dispositivo seleccionado en la herramienta. La compatibilidad se
verifica antes de cargar los archivos de configuracion en el dispositivo.

Ejemplo de configuracion: Lectura de registros en un dispositivo servidor Modbus
Los registros locales son el conjunto global principal de registros que define el usuario para almacenar datos dentro del
DXM. Los registros locales figuran en la pantalla Registros locales » Registros locales en uso.

La barra de estado de la parte inferior muestra el estado de las comunicaciones, el estado de la aplicacion y la version
Software de configuracion de DXM.

En este breve ejemplo, configuraremos el DXM para leer seis registros en un dispositivo servidor Modbus externo y
guardar los datos en los registros locales.

El software solo carga un archivo en el DXM. Los ajuste de los parametros internos que se modifiquen en la
herramienta, pero que no se guarden en el archivo no se enviaran al dispositivo.

Modifique varios registros

Modifique un rango de registros desde la pantalla Registros locales » Registros locales en uso > Modifique varios
registros.

Seleccione los campos de parametros que desea modificar. La mayoria de los parametros tienen tres opciones.
» Sin cambios
* Predeterminado: cambiar a la configuracion predeterminada
» Establecer: modifique el parametro. Apareceran otras opciones en funcion del parametro.

Modifique la pantalla Varios registros
Edit Register  Modify Multiple Registers

Starting Register 1E=] Ending Register 1= | Modify Registers | | Reset Form |
Modify Properties
Mame \Unchanged | = | Counter  |Unchanged | = | LCD permissicns Unchanged | =

\henangeR ) =)

Register group | Unchanged | = | Scaling  |Unchanged | = | SO card logging |Unchanged | =

e

Units unchanged | = Signtype (Unchanged | v | Cloud settings Set | =) (Read

el kel |

Frotocol conversion | Unchanged | =

. Introduzca el Registro inicial y Registro final.
. Seleccione el valor que desea modificar mediante la lista desplegable ubicada junto a cada valor.
. Escriba el nuevo valor en el campo correspondiente.

A ODN -

. Para enviar los valores de registro al servidor web, establezca los Permisos en la nube en lectura.

Si los Permisos en la nube estan configurados como Lectura, el servidor web solo lee los datos del dispositivo y
no puede escribir datos en el dispositivo. Si los permisos estan configurados como Escritura, el servidor web solo
escribe los datos en el dispositivo y no puede leer los datos. Si los permisos estan configurados como Lectura/
Escritura, el servidor web puede leer los datos en el dispositivo y escribir en el dispositivo desde la web.

5. Haga clic en Modificar registros para guardar y aplicar los cambios.
Definir una regla de lectura de la RTU
Siga estos pasos para crear una nueva regla de lectura.

Esta pantalla de ejemplo muestra una regla de lectura creada para leer seis registros (direccion 1 a 6), desde Modbus ID
4. Los resultados se almacenan en los registros locales 1 a 6.
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Reglas de lectura - Ejemplo de configuracion

RTU Read
| AddRead Ruie| | Clone Selected Rule | | Delite Selectad Rule | Edlld
@ None From slave ID 4% read 6@ registers starting at 1 E] through & to local registers starting at 1= through &
Remote type Holding register | =
VibrationReg1
Frequency 00:00:05.000 8] nhmm-es VibrationReg2
VibrationReg3
Scale value |0.000000 5]  Scale offset 0E] VibrationRegd
Scaling : VibrationRegs
[] Apply offset betore scale value VibrationRegh
Error condition Apply value | 12345 %] after 3[2] read failures
Floating point [ swap words
On register 0=

. Desde la pantalla Asignacién de registros » RTU » Lectura de la RTU presione Agregar regla de lectura.
. Haga clic en la flecha situada junto al nombre para ver los pardmetros.

. Ponle nombre a tu regla.

. Seleccione la ID del dispositivo.

. Seleccione cuantos registros hay que leer y el registro inicial.

. Defina el tipo de registro, la frecuencia de lectura del registro y cualquier otro parametro apropiado.

N oo oA WODN -

. Si es necesario, seleccione la condicidn de error. Para este ejemplo, si la funcién de lectura falla después de tres
intentos, la regla de lectura escribe 12345 en los registros locales de DXM. Observe la lista de nombres de
registros locales que utiliza esta regla de lectura.

Ajuste la hora

Utilice la pantalla Configuracién » Sistema para definir la zona horaria y la opcion de horario de verano. Las opciones de
zona horaria y horario de verano se guardan en el archivo de configuracion.

Configuracion > Sistema > Hora del dispositivo

Current device time —-—

| Get time from device

| Synch PC time with device

Device observes DST []

1. Vaya a la pantalla Configuracién » Sistema.

2. Si conecta el DXM a una computadora, haga clic en Sincronizar la hora de la PC con el dispositivo para ajustar
la hora del DXM a la de la computadora.

3. Ajuste la zona horaria y seleccione si su dispositivo utiliza o no el horario de verano (DST).

Guarde y cargue el archivo de configuracion

Después de realizar cualquier cambio en la configuracion, debe guardar los archivos de configuracion en su
computadora y, a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir de la
herramienta y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM » Envie la
configuracion XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitard que elija entre guardar
el archivo o continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuracion XML en su disco duro, vaya al menu Archivo » Guardar como.
2. Vaya al menu DXM > Envie la configuracién XML al DXM.

Barra indicadora de estado

‘Connected 192.168.0.1 VibelQ_DXRS0 Application Status

Connected 192.168.0.1 VibelQ_DXR90 Application Status @

Not Connected VibelQ_DXR90_V2, Application Status

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en rojo, cierre y reinicie la herramienta de configuracion
DXM, desenchufe y vuelva a enchufar el cable y vuelva a conectar el DXM al software.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

09-dic-24 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 21 of 111
reservados.



Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Guia de inicio répido
1000-Bx

> Si el indicador de estado de la aplicacién esta en gris y la barra de estado verde estd en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva
configuracion.
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Capitulo 3 Placa de radio ISM (ID 1)

Conecte la radio ISM en la placa base de E/S con el conector de antena U.FL mas cercano a los conectores SMA.
Normalmente, los usuarios no deberan ajustar la configuracién de los interruptores DIP en los médulos de radio fisicos.

Para los modelos DXM con pantalla, ajuste las opciones de radio
mediante el menu de la LCD.

Placa de radio ISM

Funcionamiento de los botones _

Para los modelos DXM sin LCD, utilice el boton para vincular la radio ‘@‘
ISM. En los modelos con LCD, utilice el mena ISM para vincular la = Antenna
radio.

Operacion de la LED -
La LED situada en el médulo de radio ISM indica la alimentacion y el -
trafico de comunicaciones. Las operaciones de la LED de la placa E'
ISM también aparecen en la LED del lado derecho de la placa base
de E/S. 0o

» La LED verde fija de la radio ISM DX80 indica que recibe

alimentacion. C]
* LaLED verde. intermitente de la radio ISM MultiHop indica —- -

que esta funcionando. ==y LIEBD == :E:
» Rojo y verde combinadas: trafico de comunicaciones y = =

vinculacion. DIP Switch DIP Switch Button

Bank 1 Bank 2

Interruptores DIP para la radio
MultiHop

Los modelos de radio ISM MultiHop incluyen R2, R4 o R5 en el nimero de modelo.
* DXMxxx-xxR2 - MultiHop de 900 MHz
* DXMxxx-xxR4 - MultiHop de 2.4 GHz
* DXMxxx-xxR5 - MultiHop de 900 MHz, 100 mW
o DXMxxx-xxR9 - MultiHop de 900 MHz, (Australia)

Para realizar cambios en los ajustes de baudios o paridad es necesario realizar los mismos ajustes en la seccién
Comunicaciones de cliente Modbus dentro del archivo Software de configuracién de DXM (Configuracién » Informacion
general).

Al desactivar el puerto serie se desactiva la radio ISM en el DXM. La seleccién del modo Transparente hace que las
comunicaciones por radio sean mas lentas y se niega el acceso a los datos del registro de E/S del dispositivo.

Configuracion del interruptor DIP

Interruptores D1 Interruptores D2
Configuracién de dispositivos 1 2 3 4 1 2 3 4

Velocidad en baudios de la linea en serie 19200 O

ranuras del receptor definidas por el usuario OFF OFF

Velocidad en baudios de la linea en serie 38400 O 32

OFF ON
ranuras de receptor

Velocidad en baudios de la linea en serie 9600 O 128

ON OFF
ranuras de receptor

Velocidad en baudios de la linea en serie
Personalizada O 4 ranuras de receptor

ON ON
Paridad: ninguna OFF* OFF*
Paridad: par OFF ON

Paridad: impar ON OFF
Continued on page 24
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Continued from page 23
Interruptores D1 Interruptores D2

Configuracién de dispositivos 1 2 3 4 1 2 3 4

Desactive la serie (modo de bajo consumo) y active las

ranuras de receptor; seleccione para los interruptores 1 ON ON
y2

Potencia de transmision

Radios de 900 MHz: 500 mW (27 dBm) OFF*
Radios de 2.4 GHz: 65 mW (18 dBm) y trama de
60 ms

Potencia de transmision

Radios de 900 MHz: 250 mW (24 dBm) ON
Radios de 2.4 GHz: 65 mW (18 dBm) y trama de
40 ms

Modo de aplicacion: Modbus OFF*

Modo de aplicacion: Transparente ON

Configuracién de radio MultiHop: Repetidor OFF OFF
Configuracion de radio MultiHop: Cliente OFF ON
Configuracion de radio MultiHop: Servidor ON OFF

Configuracién de radio MultiHop: Control de menu LCD " N
ON ON
de DXM

* Configuracion predeterminada. La configuracion predeterminada de los interruptores DIP D2 3 y 4 es en activado. Esto
permite forzar el dispositivo al modo cliente y el control del menu de DXM para los ajustes de la potencia de radio.

Modo de aplicacién

La radio MultiHop funciona tanto en el modo Modbus como en el modo transparente. Utilice los interruptores DIP
internos para seleccionar el modo de operacion. Todas las radios MultiHop dentro de la red inalambrica deben estar en
el mismo modo.

El modo Modbus utiliza el protocolo Modbus para enrutar los paquetes. En el modo Modbus, se guarda una tabla de
enrutamiento en cada dispositivo primario a fin de optimizar el trafico de radio. Esto permite la comunicacién punto a
punto en una red de varias radios de datos y confirma/reintenta los paquetes de radio. Para ingresar a la E/S de una
radio, las radios deben estar funcionando en modo Modbus.

En el modo de aplicacion transparente, se guardan todos los paquetes entrantes, luego se transmiten a todas las radios
de datos conectadas. La comunicacion de datos se basa en paquetes y no es especifica para ningun protocolo. La capa
de la aplicacion es responsable de la integridad de datos. Para las radios de datos uno a uno, es posible habilitar la
confirmacion de la transmision de los paquetes de datos para entregar una mejor capacidad de proceso. En el modo
transparente, no hay acceso a la E/S de la radio.

Velocidad en baudios y paridad

La velocidad en baudios (bits por segundo) es la velocidad de transmision de los datos entre el dispositivo y sea lo que
sea a lo que esté conectado fisicamente. Fije la paridad para que iguale la paridad del dispositivo al que esta conectado.

Desactive la conexidon en serie

Si no es necesaria la conexién en serie, desactivela para reducir el consumo de electricidad de una radio de datos
alimentada con un conjunto solar o a bateria. Todas las comunicaciones de radio siguen operativas.

Niveles de potencia de transmisidon/tamarnio de la trama
Las radios de 900 MHz pueden funcionar a 500 mW (27 dBm) o a 250 mW (24 dBm). En la mayoria de los modelos, la
potencia de transmision predeterminada es de 500 mW.

Para las radios de 2.4 GHz, la potencia de transmision se fija en 65 mW (18 dBm) y se utiliza el interruptor DIP 5 para
ajustar la temporizacion de la trama. La posicion predeterminada (OFF) establece el intervalo de la trama en

60 milisegundos. Para aumentar el rendimiento, establezca el intervalo de la trama en 40 milisegundos. En los
dispositivos alimentados por bateria, el aumento del rendimiento disminuye la duracién de la bateria.
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Configuracion de los interruptores DIP del médulo de radio
de puerta de enlace Performance

Las radios de 900 MHz tienen una opcidn de alto rendimiento que
transmitira a 500 mW (27 dBm). La opcion de bajo rendimiento

transmitira a 250 mW (24 dBm). EI modo de 250 mW reduce el alcance Banco 1y banco 2 de los interruptores DIP
de la radio, pero mejora la duracién de la bateria en aplicaciones de corto _
alcance. En los modelos de 2.4 GHz, este interruptor DIP esta \@\
desactivado. La potencia de transmision para 2.4 GHz se fija en unos = Antenna
65 mW EIRP (18 dBm).
Los dispositivos de radio de banda ISM de puerta de enlace Performance ;I
DX80 incluyen R1, R3 o R8 en el numero de modelo.
* DXMxxx-xxR1 - Performance DX80 de 900 MHz El
* DXMxxx-xxR3 - Performance DX80 de 2.4 GHz
* DXMxxx-xxR8 - Performance DX80 de 900 MHz (Australia) gd
Importante: Para ajustar la potencia de transmision en la P P C]
radio de puerta de enlace, Banner recomienda utilizar el E==-| LED == E
menu LCD (Configuracion del sistema > Radio ISM > RF | O .= 1 i
CNTRL). DIP Switch DIP Switch ~ Button
Bank 1 Bank 2

Ajustes del interruptor DIP para el banco 1

Interruptor DIP 1

OFF 500 mW (27 dBM) (configuracion predeterminada; solo 900 MHz)
ON 250 mW (24 dBm, solo modelos de 900 MHz), modo de compatibilidad DX80
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Capitulo 4

Placa del procesador

Placa del procesador para los modelos DXM1x0

Placa del procesador para el DXM

) o) H ~
D \/
. gD
v
] i B E g
b
o = =
it —
il ||

Caracteristicas de la placa del procesador

Rétulo

Descripcion

Conexién por médem
celular

Boton

Puentes de carga de
arranque

Interruptores DIP
Tarjeta micro SD

LED 1

LED 2

LED 3

LED 4

Funcién

Instale el médem celular en la placa del procesador con el conector U.FL del médem celular a la
izquierda. El cable de antena ira entre el conector U.FL celular y el conector U.FL de la placa base
de E/S izquierda. Siempre desconecte la alimentacion del dispositivo antes de instalar o retirar un
maédem celular.

Utilice el botén de la placa del procesador para forzar la insercion a una nube. Para forzar una
insercion a la nube, mantenga presionado este botén durante cinco (5) segundos para enviar un
mensaje de insercion inmediato desde el dispositivo (si esta configurado correctamente).

Latido, indica que el procesador esta funcionando

Indica que el corte de energia del médem celular estéa activo; si la alimentacion entrante es inferior
a 11.2 'V, se apaga el médem celular.

El archivo de configuracion XML fue rechazado; o la carga del archivo esta en proceso; o la
segunda fase de la carga de arranque esta en proceso (intermitente).

No se pudo cargar el programa ScriptBasic; o esta en proceso la fase inicial de la carga de
arranque (intermitente = en proceso, encendido = completado).

Placa del procesador para los modelos DXM1x00

A - Conexion del médem celular
B - Cargador de arranque

C-LED

D - Interruptores DIP
E - Tarjeta Micro SD
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Conexién de médem celular: Instale el médem celular en la placa del procesador con el conector U.FL del médem
celular a la izquierda. El cable de antena ira entre el conector U.FL celular y el conector U.FL de la placa base de E/S
izquierda. Siempre desconecte la alimentacion del dispositivo antes de instalar o retirar un médem celular.

Funcionamiento de los botones: Mantener presionado el botén durante el encendido pone al procesador en modo de
programacion manual. La programacion requiere una aplicacion de programacion SAM-BA de microchip. Para forzar
una insercién a la nube, mantenga presionado este botén durante cinco (5) segundos para enviar un mensaje de
insercion inmediato desde el dispositivo (si esta correctamente configurado).

Funcionamiento de las LED: Una sola LED indica que el procesador esta funcionando.
 Intermitente en verde: El procesador esta funcionando
» Un solo destello en rojo al encenderse: el cargador de arranque esta presente.
« Alterna entre rojo y naranja: El cargador de arranque estd examinando el nuevo archivo
» Alterna entre rojo/verde: El cargador de arranque esta cargando la nueva imagen.

Configuracion de los interruptores DIP de la placa del
procesador

Después de realizar cambios en la configuracion de los interruptores DIP, reinicie el dispositivo.

Los interruptores DIP de la placa del procesador DXM

Interruptores DIP

Configuracion
1 2 3 4
OFF*
Desactive el puerto Ethernet
ON
OFF*
Desactive pantalla LCD
ON
No se utiliza OFF*
OFF*
Omita XML
ON
Omita XML

Active para que el archivo XML sea ignorado en el arranque. Esto es Util para ignorar un archivo de configuraciéon
XML corrupto o cuestionable. Después de que el dispositivo esté funcionando, se puede cargar un nuevo archivo
XML utilizando la herramienta de configuracién de DXM.

Se activa para que el procesador deje de ejecutar la configuracion definida. Esto es Util si la configuracién cargada
esta utilizando todo el tiempo de procesamiento y no permite las operaciones de la herramienta de configuracion del
DXM.

La posicion predeterminada de fabrica es Desactivado.
Desactive el puerto Ethernet

Péngalo en Activado para apagar la interfaz Ethernet. Desactivar el puerto Ethernet no utilizado reduce el consumo
de electricidad.

La posicion predeterminada de fabrica es Desactivado.

Desactive pantalla LCD

Péngalo en Activado para desactivar la pantalla LCD. Este interruptor DIP debe estar activado cuando no esté
conectada la placa de visualizacién LCD.

La posicion predeterminada de fabrica es Desactivado.

Ethernet

Antes de aplicar alimentacion al DXM, verifique que el cable de Ethernet esté conectado.

El nimero de veces en que el procesador intenta conectarse a la red Ethernet se configura en la opcién Software de
configuracion de DXM (Configuracién » Adquisicién de conexién de red Ethernet). La configuracion predeterminada es
de dos reintentos un minuto después de que se inicie el dispositivo y otro reintento dos minutos después.

La conexion de Ethernet es compatible con el Software de configuracion de DXM, Modbus/TCP y EtherNet/IP.
ScriptBasic también tiene acceso a Ethernet para una programacion personalizada. Utilice el software o el sistema de

09-dic-24 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 27 of 111
reservados.



Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Placa del procesador
1000-Bx

menus de la LCD para configurar las caracteristicas de la conexién de Ethernet, incluida la direccién IP. Los parametros
que no se pueden modificar desde el sistema de menus son configurables desde el software de configuracion.

Los cambios de los parametros Ethernet que se ingresan a través del menu de la LCD anulan los parametros de
configuracién XML. Para volver a utilizar la configuracién de red del archivo de configuracion XML, elimine los
parametros Ethernet definidos por el menu de la LCD mediante el menu Configuracién del sistema » Ethernet » Reinicio.

USB

El puerto USB se utiliza con el Software de configuracion de DXM para programar el Controlador inalambrico DXM100-
Bx o 1000-Bx. El puerto USB ademas se utiliza como salida de consola para el procesador y ScriptBasic.

Active los mensajes de depuracion a la consola en serie, seleccionando Imprimir mensajes de depuracién de insercién a
la consola en serie en la pantalla Software de configuracién de DXM Configuracién » Servicios en la nube.
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Capitulo 5 Placas base de E/S

Conexiones de la placa base de E/S para los modelos B1
B] | 32 19 | |D

[ [ W b - b w b [ [
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] i i B o | | | ] | | | ] ] il il
Pt L I ‘t::‘
A Il
o = [cojo] |AOUT?2
E AOUT1
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L
K
F
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1 Sin conexion 12 CT. RS-232 CTS 23 N3. Salida NMOS 3
2 PW.12a30VDC oalimentacion 13 S-.RS-485 secundario - 24 N2. Salida NMOS 2
solar en (+)
3 GD. Tierra 14 S+. RS-485 secundario + 25 N1. Salida NMOS 1
4 B+. Bateria conectada (< 15V DC) 15 CL. CANL (solo DXM100-B1) 26 GD. Tierra
5 GD. Tierra 16 CH. CANH (solo DXM100-B1) 27 U4. Entrada universal 4
6 M-. RS-485 - primario 17 GD. GND 28 U3. Entrada universal 3
7 M+ RS-485 + primario 18 g’?/ Alimentacion de cortesia de 29 GD.Tiera
) . - P1. Alimentacién de cortesia
8 GD. Tierra 19 A2. Salida analdgica 2 30 ajustable (5 V 0 16 V)
9 TX. RS-232 Tx 20 A1. Salida analégica 1 31 U2. Entrada universal 2
P2. Alimentacién de cortesia .
10 RX. RS-232 Rx 21 ajustable (5 V 0 16 V) 32 U1. Entrada universal 1
11 RT. RS-232 RTS 22 N4. Salida NMOS 4
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LED de placa base

A1. Antena celular o secundaria

LED de la radio

A2. Antena ISM

Puentes: Configura la salida
analdgica 1y 2 paramAoV

Botoén de vinculacion de la radio

Encabezado de programacion

Conexion de la placa de la radio
ISM

Placa base de E/S para los modelos B2 y S2

Placas base de E/S

Interruptores DIP de ID del servidor
Modbus

Interruptores DIP de ID del servidor
Modbus

Conexion de la placa del
procesador

Conexion de la pantalla
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Sin conexién 12 2B. DLatch 2B 23
PW. alimentacién 12 a 30 V DC o S-. RS-485 secundario - (no se
13 . 24
solar en (+) utiliza para el S2)
GD. Tierra 14 Sf: RS-485 secundario + (no se 25
utiliza para el S2)
B+ Bateria conectada (< 15VDC) 15 o-Almentacion de cortesiade 26
GD. Tierra 16 SD. Datos SDI-12 27
M-. RS-485 - primario 17 GD. GND 28
M+ RS-485 + primario 18 g::;/ Alimentacion de cortesia de 29
GD. Tierra 19 A2 Salida analdgica 2 (0-10 V) 30
1A. DLatch 1A 20 A1. Salida analdgica 1 (0-10 V) 31
P2. Alimentacién de cortesia
1B. DLatch 1B 21 ajustable (5 a 24 V) 32
2A. DLatch 2A 22 N4. Salida NMOS 4
LED de placa base J
A1. Antena celular o secundaria K
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N3. Salida NMOS 3

N2. Salida NMOS 2

N1. Salida NMOS 1

GD. Tierra

U4. Entrada universal 4

U3. Entrada universal 3
GD. Tierra

P1. Alimentacién de cortesia
ajustable (5 a 24 V)

U2. Entrada universal 2

U1. Entrada universal 1

Interruptores DIP de ID del servidor
Modbus

Interruptores DIP de ID del servidor
Modbus
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Continued from page 30

Conexion de la placa del

C LED de la radio G Encabezado de programacion L
procesador
D A2 Antena ISM H I%o&exmn de la placa de la radio M Conexion de la pantalla

Interruptores DIP para la placa de E/S

Los interruptores DIP de la placa de E/S de Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx estan ajustados de fabrica a
la ID de Modbus 200.

Configurar la ID de Modbus en la placa base de E/S (para
modelos sin LCD)

En los modelos de servidor DXM sin sistema de menus LCD, utilice los interruptores DIP J y K para configurar la ID de
Modbus.

Este dispositivo puede utilizar un registro de Modbus 6804 en la placa de E/S para acceder a toda la gama de ID de
Modbus.

La ubicacion J del interruptor DIP define el grupo de cursos de ID de Modbus. El interruptor DIP 4 debe estar en ON
para los modelos DXM100-S1, DXM100-S2, DXM100-S1R2 y DXM100-S2R2.

Ubicaci6n J de los interruptores DIP

Configuracion
1 2 3 4
ID de Modbus ajustada entre 11y 19 OFF OFF
ID de Modbus ajustada entre 20 y 29 ON OFF
ID de Modbus ajustada entre 30 y 39 OFF ON
ID de Modbus ajustada entre 40 y 49 ON ON
No se utiliza -
Configuracion del servidor Modbus (solo modelos DX100-S1 y ON
-s1R2) (1
Modo de comunicacién estandar OFF

Los interruptores DIP en la posicion K definen el digito inferior de la ID Modbus.

Interruptores DIP J Interruptor DIP K, interruptores 1, 2, 3, 4 (0 es activado, 1 es desactivado)
1 2 0,0,0,0 1,0,0,0 0,1,0,0 1,1,0,0 0,0,1,0 1,0,1,0 0,1,1,0 1,1,1,0 0,0,0,1 1,0,0,1
OFF OFF x @) 1" 12 13 14 15 16 17 18 19
ON OFF 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
OFF ON 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39
ON ON 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49

Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-BxEjemplo: Para ajustar el Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx
a una ID de Modbus de 34, configure lo siguiente:

Ubicacion J de los interruptores DIP ajustados en 1 = Desactivado, 2 = Activado
Ubicacion K de los interruptores DIP ajustados en: 1 = Desactivado, 2 = Desactivado, 3 = Activado, 4 = Desactivado

Los interruptores DIP de la posicion J ajustan el digito superior de la ID de Modbus en 3, mientras que los interruptores
DIP de la posicidn K ajustan el digito inferior en 4.

Configuracion de la ID de Modbus de la placa de E/S del DXM mediante los registros de Modbus: Escriba en el registro
de Modbus 6804 de la placa de E/S para establecer la ID de Modbus en cualquier ID de Modbus valida (1 a 245).
» Para el modelo Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx todos los interruptores del interruptor DIP K
deben estar en la posicién OFF para utilizar la ID del servidor de registro de Modbus.

() Debe estar en posicion ON para el modelo -S1 y -S1R2
Utiliza el valor del registro de Modbus 6804.
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Puentes de la placa de E/S para los modelos B1 y S1

Los puentes de hardware de la placa de E/S del DXM permiten que el usuario seleccione operaciones alternativas de
los pines. Apague el dispositivo antes de cambiar las posiciones de los puentes.

Puente Funcién Posiciones
E Caracteristicas de salida Define la corriente (0-20 mA) o el voltaje (0-10 V) para las salidas analégicas 1y 2.
analdgica para AO2 (pin 19) y De manera predeterminada, se selecciona la corriente (0-20 mA) mediante los puentes 1y 2,y
AO1 (pin 20) los registros 4008 y 4028 contienen el valor 2.

Para seleccionar el voltaje (0-10 V) para la salida Aout1, coloque el puente 1 en la posicion de
voltaje (V) y ajuste el registro de Modbus 4008 de la placa de E/S (SID 200) en 3.

Para seleccionar el voltaje (0-10 V) para la salida Aout2, coloque el puente 2 en la posicion de
voltaje (V) y ajuste el registro de Modbus 4028 de la placa de E/S (SID 200) en 3.

Aplique alimentacion al controlador DXM100-Bx

Aplique alimentacion al Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx, ya sea mediante 12 a 30 V DC o una Panel
solar de 12 V DC y una bateria sellada de acido-plomo de 12 V funcionando juntos.

El DXM100 tiene tres opciones de entrada y salida de alimentacién:
» Alimentacion de entrada:
> 12a30VDC
o Panel solar de 12a 30V DC
> Bateria de plomo acido sellada de 12 V DC con carga automatica

* Fuentes de alimentacion de salida de cortesia:
o Unafijade 5V DC
o Dosde 5V DC o 16 V DC (modelos DXM100-B1) o dos de 5V a 24 V DC (modelos DXM100-B2)

En DXM monitorea continuamente el estado de las entradas de alimentacién. Si se detecta una falla en la entrada de
alimentacion, el DXM cambia automaticamente a la bateria con un funcionamiento continuo ininterrumpido.

Si el voltaje de entrada cae por debajo de 11.2 V DC, no se enciende el médem celular y no se encendera hasta que el
voltaje sea superior a 11.8 V DC. Un archivo de texto (cmVMon.txt) en la tarjeta micro SD interna guarda las muestras
periodicas del voltaje entrante. Si la operacion celular se detiene debido al voltaje, se registra en este archivo.

Pin Descripcién
Pin 1 Sin conexion
Pin 2 Entrada de 12 a 30 V DC (+) o conexion del panel solar (+)
Pines 3, 5, 8, 17, 26, 29 Conexion a tierra légica principal para el Controlador inaldmbrico DXM100-Bx o 1000-Bx

Entrada positiva solar o de bateria de reserva. El voltaje de la bateria debe ser inferior a 15 V DC. Utilice

Pin 4 unicamente una bateria de plomo acido sellada (SLA).

Conexidon de una bateria

Al conectar una bateria al DXM como bateria de reserva o como bateria solar, verifique que el algoritmo de carga esta
configurado correctamente. La configuracion predeterminada de fabrica para el algoritmo de carga de la bateria supone
que usted esta utilizando 12 a 30 V DC para recargar la bateria.

El algoritmo de carga esta disefiado para funcionar Unicamente con una bateria sellada de acido-plomo (SLA) o de
ferrofosfato de litio (LFP).
» Al utilizar 12 a 30 V DC, conecte el 12 a 30 V DC + al pin 2 y conecte a tierra el pin 3.
» Cuando utilice alimentacion principal de DC con una bateria de reserva (configuracion predeterminada), conecte
la alimentacion principal entrante al pin 2 (+) y al pin 3 (-). Conecte la bateria de 12 V al pin 4 (+) y al pin 5 (-). La
alimentacion principal debe ser de 15 a 30 V DC para cargar la bateria.

Alimentacion desde un panel solar
Para alimentar el Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx desde un panel solar de 12 V DC, conecte el panel
solar a los pines de alimentacion 2(+) y 3(-). Conecte una bateria recargable SLA o LFP de 12 V DC a los pines 4(+) y

5(-).
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El ajuste predeterminado de fabrica para la configuracién de carga de la bateria supone que usted esta utilizando
alimentacion 12 a 30 V DC para recargar la bateria. Si la alimentacion procede de un panel solar, debe cambiar la
configuracién de carga.

La configuracién de carga de la bateria es de manera predeterminada una configuracion de bateria de reserva. Para
cambiar la configuracién de carga desde el sistema de mendus:

1. Desde el menu LCD de DXM, navegue hasta Configuracién del sistema > Placa de E/S > Cargador.

2. Seleccione Solar para las configuraciones de paneles solares o DC para las configuraciones con bateria de
reserva.

Para cambiar la configuracién de carga escribiendo en el registro de Modbus 6071 de la placa base de E/S (ID 200):
1. Escriba 0 para seleccionar la configuracién de carga de energia solar.

Conexioén de los pines de comunicacion

Las conexiones de comunicacion de la placa base al controlador inalambrico DXM100-B1 son RS-485 (primario),
RS-485 (secundario) o RS-232. Las conexiones de comunicacion de la placa base al controlador inalambrico DXM100-
B2 son RS-485 (primario) y RS-485 (secundario).

RS-485. El bus RS-485 primario es un bus comun compartido con la placa de la radio ISM (ID 1 de Modbus) o la placa
celular opcional. El Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx se define como cliente Modbus en este bus. Otros
servidores de Modbus internos incluyen los registros del procesador local (ID 199 de Modbus), el controlador de E/S
base (ID 200 de Modbus) y la placa de visualizacion (ID 201 de Modbus). Cuando asigne las ID de Modbus a los
dispositivos conectados externamente, utilice solo las ID 2 a 198.

RS-232. El bus RS-232 no esta definido actualmente para los modelos DXM100-B1. No hay RS-232 para los modelos
DXM100-B2.

Pin Parametro Descripcién
Pin 6 RS-485 primario - Para ejecutar el protocolo de Modbus a 19.2 k baudios, utilice este bus para conectarse a otros
dispositivos de servidor Modbus. EI Controlador inaldmbrico DXM100-Bx o 1000-Bx es un
Pin7 RS-485 primario + dispositivo cliente Modbus en este puerto RS-485.
Pin 9 RS-232 Tx Conexién RS-232 en serie. Este bus debe utilizar una conexion a tierra entre dispositivos para
funcionar correctamente. (Solo para modelos DXM100-B1; no disponible en los modelos
Pin 10 RS-232 Rx DXM100-B2)

El Controlador inaldambrico DXM100-Bx o 1000-Bx es un servidor Modbus en este bus

Pin 13 RS-485 secundario - (consulte "Conexiones de la placa base de E/S para los modelos B1" on page 29).

Pin 14 RS-485 secundario +

Pin 15 CANL -
Solo para modelos DXM100-B1. No disponible en los modelos DXM100-B2 o DXM1000.
Pin 16 CANH +

Puertos cliente y servidor Modbus RTU

El DXM puede ser un dispositivo cliente Modbus RTU para otros dispositivos de servidor y también puede ser un
dispositivo de servidor Modbus para otro cliente Modbus RTU. El DXM utiliza el puerto primario RS-485 (M+/M-) como
cliente Modbus RTU para controlar los dispositivos de servidor externos. Todos los dispositivos con cable conectados al
puerto RS-485 cliente deben ser dispositivos de servidor.

» Como dispositivo cliente Modbus RTU, el DXM controla los servidores externos conectados al puerto primario
RS-485, la radio de banda ISM local, la placa base de E/S local y la placa de pantalla local.

» Como dispositivo de servidor Modbus RTU, otro dispositivo cliente Modbus RTU puede leer o escribir en los
registros locales del DXM.

El puerto secundario (S+/S-) es la conexion del servidor Modbus RTU. El puerto Modbus RS-485 secundario (servidor)
(S+/S-) es controlado por otro dispositivo cliente Modbus, no por el DXM. Un dispositivo cliente Modbus externo utiliza el
puerto servidor que accedera al DXM como dispositivo de servidor Modbus.

Utilice el software de configuracion para definir la configuracion operativa tanto para el puerto del cliente Modbus RTU
como para el puerto del servidor Modbus RTU.

Utilice el menu LCD del DXM para configurar la ID de Modbus del puerto RS-485 secundario.
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Establezca los parametros de los puertos cliente y servidor

Los parametros basicos de comunicacion de los puertos RS-485 se configuran en el Software de configuracion de DXM
y se guardan en el archivo de configuracion XML.

Configuracion > Pantalla general
[¥] Show agvanced settings

s oS oo
Current davice tima - Baud rate | 19200 »| Parity [None -
Get time from device Sync PC time with device Delay between —
- ot sqm | 00.00.05.000f8]  messages 00:00:00.050 &
(hh:mm:ss.
Device (UTC) |UTC (UTC+00:00) = 2 |
Device observes DST [] Siave Port Settings S+/S-
; Baud rate |19200 | = | Parity None jx)
Device Location / GPS
Acguire using | Default Latlon |~ | External GPS address 0 Wirgless Backbone (None | =}
:::W&f;smﬂ:: 50-00.00 Defautt latitude 0 -
! ’ B Roco Communicabens
Send location to cloud O Default longitude (==
L ] Automatic Radio Polling |None | Pt
| HLTE L Dok Loge DXM700 comms
Clear HTTP / Data logs (Daily at midnight UTC | = Baud rate | 19200 ¥ FPanty |None =)
Eresa iR I Date o Timeout (hh:mm:ss.f) 00:00:05.000 /]
Delay between
messages 00:00:00.050 ]
{(hh:mm:ss. M)

1. En el software de configuracién de DXM, vaya a la pantalla Configuracién » Informacién general.

2. Para configurar los parametros del cliente Modbus, cambie la configuracién en la seccion Configuracién del
puerto cliente M+/M-.

3. Para configurar los parametros de los servidores Modbus, cambie la configuracion en la seccion Configuracién
del puerto cliente S+/S-.

Velocidad en baudios Tiempo de espera
Definido tanto para el cliente Modbus como para el servidor Corresponde al puerto cliente Modbus
La configuracion incluye: 19200 (predeterminado), 1200, Cubre el tiempo previsto para el envio de mensajes a
2400, 9600, 38400, 57600 y 115200. través de la red inalambrica. Para el DXM, el parametro de

Ret " . tiempo de espera es la cantidad maxima de tiempo que el
etraso entre mensajes ) DXM debe esperar después de que se envie una solicitud
Corresponde al puerto cliente Modbus hasta que se reciba el mensaje de respuesta del dispositivo
Establece el tiempo de espera minimo desde la finalizacion de servidor Modbus.
de una transaccion Modbus hasta el comienzo de la Red troncal Modbus inalémbrica

A ion M _
siguiente transaccion Modbus Corresponde al puerto servidor Modbus

Paridad . . . Se define cuando hay una radio de banda ISM conectada a
Definido tanto para el cliente Modbus como para el servidor la placa del procesador. Cuando se hace esto, el puerto
La configuracion incluye: Ninguno (predeterminado), par, servidor Modbus utiliza la radio MultiHop como puerto
impar, espacio y marca servidor, en lugar de la conexién del bloque de terminales

de la placa base de E/S. La configuracion incluye: Ninguno
(predeterminado), Modbus o Ethernet

Establezca la ID del puerto del servidor Modbus del DXM

Ajuste la ID del puerto del servidor Modbus del DXM utilizando el sistema de menus de la LCD.
1. En la LCD, utilice la flecha hacia abajo para resaltar Configuracion del sistema y haga clic en el botén Intro.
2. Destaque la ID de Modbus de DXM y haga clic en Intro.
3. Utilice los botones de flecha arriba y abajo para cambiar la ID del puerto del servidor Modbus de DXM.
4. Presione Intro para aceptar el cambio de ID.
5. Utilice el software de configuracion para reiniciar el dispositivo.

Después de reiniciar el dispositivo, aparece la ID de Modbus de DXM actualizada en la lista en el ment Configuracion
del sistema.

Entradas y salidas

La placa base de E/S es un dispositivo de servidor Modbus (ID 200) que se comunica con la placa del procesador
mediante comandos Modbus. Utilice el Software de configuracion de DXM para crear una configuracion utilizando
mapas de lectura/escritura que tendran acceso a las entradas o las salidas de la placa de E/S.

La comunicacion con la placa de E/S funciona a una velocidad maxima de 10 ms por transaccion. La configuracion de
los parametros del bus con la placa de E/S y la placa del procesador es fija. La comunicacion de Modbus externo
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funciona a una velocidad maxima de 50 ms por transaccion. La configuraciéon de los parametros para los buses RS-485
externos se controla mediante el Software de configuraciéon de DXM.

Consulte para obtener mas descripciones de cada registro de Modbus en el Controlador inalambrico DXM100-Bx o
1000-Bx.

Entradas universales

Las entradas universales del Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx se pueden programar para aceptar varios
tipos de entradas:

* NPN y PNP discretas

0 a 20 mA analdgica

0 a 10 V analdgica

Termistor de temperatura de 10k
Sensor del potenciometro
Puente

NPN rapida y en bruto

Cualquier entrada se puede utilizar como contador sincrono si se configura la entrada como entrada NPN/PNP discreta.

Utilice la herramienta Software de configuracion de DXM para escribir en los registros de Modbus apropiados de la placa
de E/S para configurar el tipo de entrada. Las entradas universales se tratan como entradas analégicas. Cuando las
entradas universales se definan como mA, V o temperatura, utilice los registros de Modbus para configurar las
caracteristicas operativas de las entradas. Estos parametros son el tipo de conversién de temperatura, habilite la escala

completa, el umbral y la histéresis. Consulte el manual de instrucciones del controlador DXM100 (p/n 190037) para las
definiciones de los parametros.

Cuando una entrada universal se configura como tipo de entrada NPN o PNP, se puede habilitar para que sea un
contador sincrono. Habilite la funcion de contador mediante la configuracion del registro de Modbus "Habilitar
ascendente" o "Habilitar descendente" en 1. Consulte "Registros de E/S de Modbus para la placa base B1 de E/S" on
page 77 para obtener las definiciones del registro de entrada universal.

’ . Registro de ety
Pin Entrada universal Modbus Descripcion
27 4 4 Programe las entradas universales para que acepten los tipos de entrada NPN,
PNP, termistor de 10 k, 0 a 10 V, 0 a 20 mA o potencidémetro. La configuracion
28 3 3 predeterminada es 8: NPN rapida y en bruto. Para configurar el tipo de entrada,
escriba los siguientes valores en los registros de Modbus de tipo de entrada
31 2 2 definido en "Registros de E/S de Modbus para la placa base B1 de E/S" on page
77.
0=NPN
1=PNP
2=0a20mA
32 1 1 3=0a10VvVDC

4 = Termistor de 10 k

5=No se usa

6 = No se usa

7 = Puente

8 = NPN rapida y en bruto (predeterminada)

Entrada de termistor
Una entrada de termistor debe utilizar un termistor de

NPN vs NPN rapida y en bruto
La diferencia entre la NPN y la NPN rapida y en bruto es la

temperatura de 10 k entre la conexion a tierra y la entrada
universal. El termistor debe ser un NTC de 10 k (nUmero de
modelo BWA-THERMISTOR-002 de Banner) o equivalente.
Seleccione la conversion de temperatura de grados C
(predeterminado) o grados F al escribir en los registros de
Modbus definidos en "Registros de E/S de Modbus para la
placa base B1 de E/S" on page 77.

Entrada del potenciémetro

Se crea una entrada de potencidmetro a partir de tres
entradas: una fuente de voltaje (pin 30) que suministra 5 V
al potenciometro y dos entradas destinadas a las entradas
de voltaje para leer el voltaje en el potenciémetro. Consulte
Uso de entradas universales para leer un potenciéometro (p/
n b_4462775) para obtener mas informacion.

Entrada de puente
Aun no esta implementada la entrada de puente.
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cantidad de tiempo de estabilizacion que se da a la
entrada. Cambia el tipo de entrada a NPN si la entrada no
detecta una transicion.

Contadores sincronos

Cuando una entrada esta configurada como contador
(entradas ajustadas a NPN/PNP), la entrada cuenta las
transiciones de la sefal de entrada. El valor de recuento se
almacena en dos registros de Modbus de 16 bits para un
recuento total de 32 bits (sin signo). Para programar una
entrada que capture los recuentos de transicion de los
bordes, siga "Ejemplo: Configure la entrada 1 como
contador sincrono" on page 36.

El contador sincrono toma muestras de las entradas cada
10 ms. La légica de entrada no detecta bordes
ascendentes o descendentes, sino que toma muestras de
la entrada cada 10 ms para detectar cambios de nivel. Las
sefiales de entrada deben ser altas o bajas durante mas de
10 ms o la entrada no detectara las transiciones. Dado que
la mayoria de las sefales no son perfectas, un limite
realista para el contador sincrono seria de 30 a 40 Hz.
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Ejemplo: Configure la entrada 1 como contador sincrono

1

2.

N o O b

8.

. Conecte el DXM a la computadora.
Inicie el software Software de configuracion de DXM.

. Conéctese al DXM seleccionando la opcion del menu Dispositivo » Configuracién de conexién. Puede conectarse
con USB o Ethernet.

. Seleccione un puerto COMM de la lista desplegable y haga clic en Conectar.
. Haga clic en la pestafia Ver registro en la parte izquierda de la pagina.
. Cambie la seleccion de Fuente de registro a Registros de la placa de E/S.

. En el area Escribir registros, ponga el registro de Modbus 4908 en 1 para habilitar el recuento en el borde
ascendente de la sefal de entrada.

Lea los registros de Modbus 4910 y 4911 para obtener el valor de 32 bits del recuento.

Ejemplo: Cambiar la entrada universal 2 a una entrada de 0 a 10 V DC

1

2.
3.

© 0o N O 0o

. Conecte el DXM a la computadora.
Inicie el software Software de configuracion de DXM.

Conéctese al DXM seleccionando la opcion del menu Dispositivo » Configuraciéon de conexioén. Puede conectarse
con USB o Ethernet.

. Seleccione un puerto COMM de la lista desplegable y haga clic en Conectar.

. Haga clic en la pestafia Ver registro en la parte izquierda de la pagina.

. Cambie la seleccion de Fuente de registro a Registros de la placa de E/S.

. Escriba un 3 en el registro de Modbus 3326 en la ID de Modbus 200 (placa de E/S).
. Reinicie el dispositivo.

. Mediante la pestafia Ver Registro lea el registro 3326 para verificar que esta en 3.

Ejemplo: Cambiar la salida analdgica 1 a una salidade 0 a 10 V DC

1.
2.
3.

N o g b~

Conecte el DXM a la computadora.
Inicie el software Software de configuracion de DXM.

Conéctese al DXM seleccionando la opcion del menu Dispositivo » Configuracion de conexién. Puede conectarse
con USB o Ethernet.

. Seleccione un puerto COMM de la lista desplegable y haga clic en Conectar.
. Haga clic en la pestaria Ver registro en la parte izquierda de la pagina.
. Cambie la seleccion de Fuente de registro a Registros de la placa de E/S.

. Coloque el puente 1 de la placa base de E/S en la posicion de 0 a 10 V. Consulte la imagen de la placa base
para ver la posicion del puente de la salida analégica.

8. Escriba 3 en el registro de Modbus 4008 en la ID de Modbus 200 (placa de E/S).
9. Reinicie el dispositivo.

10.

Mediante la pestafia Ver registro, lea el registro 4008 para verificar que esta en 3.

Salidas NMOS para el DXM100

Pines de salida NMOS para los modelos DXM100

Salidas Registro de

Pin discretas NMOS Modbus Descripcion Cableado
22 4 504
Output
23 3 503
Menos de 1 A de corriente maxima a 30 V DC

24 2 502 Saturacion en estado encendido: Menos de 0.7 V

a 20 mA

Condicion de Encendido: Menos de 0.7 V

Condicién de apagado: Abierto
35 1 501
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Salidas analdgicas (DAC) para los modelos B1 y S1

Las salidas analdgicas B1 y S1 se pueden configurar como salidas de 0 a 20 mA (predeterminado) ode 0 a 10 V.

Para cambiar el tipo de salida analdgica (DAC):
1. Desconecte la alimentacion del dispositivo.
2. Quite la cubierta del DXM.

3. Cambie la posicion del puente de los accesorios de montaje (consulte la tabla para conocer el nimero de pin 'y
"Conexiones de la placa base de E/S para los modelos B1" pagina 29 para ver la ubicacion de los pines).

4. Vuelva a colocar la cubierta del DXM.

. Restablezca la alimentacién del DXM.

6. Ajuste el registro de Modbus de seleccién de tipo de salida (en la placa de E/S, ID 200) en un valor de 2
(predeterminado) para seleccionar de 0 a 20 mA o en un valor de 3 para seleccionar de 0 a 10 V. Para la salida

analdgica 1 escriba en el registro de Modbus 4008; para la salida analdgica 2 escriba en el registro de
Modbus 4028 (consulte la tabla para ver los valores).

¢}

Modelos DXM100/1000-B1 y S1

Pin Salida analégica Registro de Modbus Descripcion

20 1 507 Salida de 0 a20 mAode 0 a 10 V DC (puente de placa de E/S seleccionable)
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C

19 2 508 Resolucién: 12 bits

Salidas analdgicas (DAC) para los modelos B2 y S2

Las salidas analdgicas B2 y S2 son salidas de 0 a 10 V DC y se no pueden modificar.

Modelos DXM100/1000-B2 y S2
Registro de

Pin Salida analégica Modbus Descripcion
20 1 509 Salida0a 10V DC

Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
19 2 510 Resolucion: 12 bits

Salidas con boqueo temporal de DC para los modelos B2 y S2

Salidas de

Pin bloqueo R:z')zt{:] :e Descripcién Cableado
temporal DC
9 D1A
10 D1B 507 Escriba 1 en el registro de salida para activar la salida DA 2-wire
de bloqueo temporal DC de A a B. seIf—Iatching
" D2A Escriba 0 en el registro de salida para desactivar la .
508 salida de bloqueo temporal DC de B aA. DB solenoid
12 D2B

El software de configuracion de DXM permite que el usuario ajuste los parametros que rigen el funcionamiento de las
salidas de bloqueo temporal DC. La mayoria de las aplicaciones no requeriran ningin cambio para operar
correctamente. Los parametros del software incluyen:

» Habilitar puente H: Habilite o desactive la salida del puente H. Habilitado de manera predeterminada.

» Voltaje: El voltaje aplicado a la salida cuando esta se activa. De manera predeterminada, 13 V DC.

« Tiempo de calentamiento: La cantidad de tiempo asignada a la carga del condensador de salida. Cuanto mas
tiempo se dé para cargar el condensador de salida, mas energia habra disponible para activar la salida. De
manera predeterminada, 80 ms

» Tiempo de conmutacién: La cantidad de tiempo que se activa la salida para poder cambiar la salida del
solenoide. De manera predeterminada, 40 ms

Interfaz SDI-12 para los modelos B2 y S2

La interfaz SDI-12 de los controladores inalambricos B2 admite hasta cinco

dispositivos con doce valores de registro de 32 bits cada uno. La interfaz serial sD

SDI-12 se puede configurar para aumentar el niUmero de registros por

direccion de dispositivo para los dispositivos con grandes conjuntos de SDH2 | power P B2

registros. La configuracion de fabrica habilita uno de los dispositivos SDI-12, device Controller
ground GD
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utilizando la direccién de dispositivo 1 con hasta nueve registros con un comando SDI-12 de "M!".

Utilice el software de configuracion o el sistema de menus de la LCD para ajustar los parametros de SDI-12.

Parametros basicos de la interfaz de SDI-12
Através de la interfaz SDI-12 se puede acceder a un maximo de cinco dispositivos/comandos. Hay tres parametros para

cada dispositivo/comando: Habilitar, Direccion del dispositivo, Comando del dispositivo. Para obtener mas informacion,
consulte las Notas Técnicas de SDI-12.

Habilitar Ordena al dispositivo DXM que active o desactive el dispositivo SDI-12. Escriba 1 para habilitar y 0 para
deshabilitar. El valor predeterminado de fabrica para el dispositivo 1 es habilitado; los dispositivos 2 al 5 estan
desactivados.

Direccién de dispositivo. Cada dispositivo SDI-12 debe tener una direccion de dispositivo Unica. Este parametro es el
codigo ASCII para la direccion del dispositivo. Las direcciones de dispositivo validas son 0-9 y a-z que corresponden a
codigos ASCII 48-57 y 97-122respectivamente. Las direcciones predeterminadas de fabrica son:

» El dispositivo SDI-12 0 usa cédigo ASCII 48

» El dispositivo SDI-12 1 usa codigo ASCII 49

» El dispositivo SDI-12 2 usa cddigo ASCII 50

« El dispositivo SDI-12 3 usa cédigo ASCII 51

» El dispositivo SDI-12 4 usa codigo ASCII 52

Comando de dispositivo La interfaz SDI-12 admite los comandos "M!" o "jC!" . Utilice el parametro Comando de

dispositivo para definir qué comando se utilizara para este dispositivo. El valor predeterminado de fabrica son comandos
"M!". para todos los dispositivos (valor de 10 en el registro de Modbus).

Comandos M! compatibles

Comando SDI-12 Valor de registro Comando SDI-12 Valor de registro
ixm! 0010 ixM5! 15
ixM1! 1 ixM6! 16
ixM2! 12 ixM7! 17
ixM3! 13 jxm8! 18
ixM4! 14 ixM9! 19

Comandos C! compatibles

Comando SDI-12 Valor de registro Comando SDI-12 Valor de registro
ixC! 1020 ixC5! 25
ixC1! 21 ixCe! 26
ixC2! 22 ixC7! 27
ixC3! 23 ixC8! 28
ixC4! 24 ixC9! 29

Se presentan los registros de configuracion Modbus. Todos los registros se definen como registros de retencion de
Modbus. Los valores predeterminados de fabrica aparecen entre paréntesis. Todos los valores estan en decimales a
menos que se indique lo contrario.

Registros (valor predeterminado)
Configuracién de dispositivo/CMD

Habilitar Direccién de dispositivo Comando de dispositivo
Dispositivo SDI-12/CMD 1 1751 (1) 11001 (48) () 11002 (10)
Dispositivo SDI-12/CMD 2 1701 (0) 11201 (49) 11202 (10)
Dispositivo SDI-12/CMD 3 1651 (0) 11401 (50) 11402 (10)
Dispositivo SDI-12/CMD 4 1601 (0) 11601 (51) 11602 (10)
Dispositivo SDI-12/CMD 5 1551 (0) 11801 (52) 11802 (10)

(™ Las direcciones del dispositivo predeterminadas 48 a 52 estan en ASCII.
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Registros de resultado para dispositivo SDI-12

Los registros de resultado almacenan toda la informacion recibida de los dispositivos SDI-12.

Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
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Los registros son de 16 bits y se necesitan dos registros para almacenar un valor de 32 bits. La configuracion
predeterminada de fabrica define los registros de resultados como registros de 32 bits, formato de punto flotante, y estan
habilitados para su uso los primeros nueve registros de resultados. Un sistema host lee los datos del dispositivo SDI-12

desde estos registros.

Registros de resultado

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 1

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 1

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 2

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 2

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 3

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 3

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 4

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 4

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 5

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 5

Registros de resultado

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 1

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 1

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 2

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 2

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 3

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 3

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 4

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 4

Resultados superiores del dispositivo
SDI-12/CMD 5

Resultados inferiores del dispositivo
SDI-12/CMD 5

Configuracion de dispositivos SDI-12

Registro 1

11101

11102

11301

11302

11501

11502

11701

11702

11901

11902

Registro 7

11113

11114

11313

11314

11513

11514

11713

11714

11913

11914

Registro 2

11103

11104

11303

11304

11503

11504

11703

11704

11903

11904

Registro 8

11115

11116

11315

11316

11515

11516

11715

11716

11915

11916

Registro 3

11105

11106

11305

11306

11505

11506

11705

11706

11905

11906

Registro 9

11117

11118

11317

11318

11517

11518

1717

11718

11917

11918

Registro 4

11107

11108

11307

11308

11507

11508

11707

11708

11907

11908

Registro 10

11119

11120

11319

11320

11519

11520

11719

11720

11919

11920

Registro 5

11109

11110

11309

11310

11509

11510

11709

11710

11909

11910

Registro 11

11121

11122

11321

11322

11521

11522

11721

11722

11921

11922

Registro 6

11111

11112

11311

11312

11511

11512

1711

11712

11911

11912

Registro 12

11123

11124

11323

11324

11523

11524

11723

11724

11923

11924

Los siguientes son pardmetros genéricos de muestra, alimentacion y calentamiento, los cuales deberian funcionar para
todos los dispositivos SDI-12. Consulte, a continuacion, la tabla de dispositivos probados. En la mayoria de los casos,
no sera necesario ajustar los parametros, pero si es necesario hay tres parametros comunes del dispositivo SDI-12 que
controlan las comunicaciones y la alimentacion del dispositivo SDI-12. Comuniquese con el servicio de asistencia de
Banner Engineering Corp para obtener mas informacion.

» Frecuencia de muestras. Formado por dos parametros de 16 bits, una palabra Hl y una palabra LOW. La
frecuencia de muestreo es la frecuencia con la que se enciende el dispositivo SDI-12 y se le pregunta por los

datos. El valor de los registros es el numero de recuento de 0.010 segundos. Por ejemplo, los valores

09-dic-24
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predeterminados son la palabra HI (1) y la palabra LOW (24,464), que después de combinar las palabras en
hexadecimal se calculard a 90.000 x 0.010 segundos. El ajuste de este valor afecta a la duracién de la bateria.
» Tiempo de calentamiento. Tiempo de espera, en incrementos de 0.010 segundos, desde el encendido del
dispositivo hasta el momento de enviar las comunicaciones al dispositivo. El valor predeterminado es 200 o 200
x 0.010 segundos. El ajuste de este valor afecta a la duracién de la bateria.
» Voltaje. La configuracion de voltaje predeterminada es de unos 6.7 volts o un valor de registro de 148. El ajuste
de este valor afecta a la duracién de la bateria.

Configuracion de dispositivo/
CMD

Dispositivo SDI-12/CMD 1

Dispositivo SDI-12/CMD 2

Dispositivo SDI-12/CMD 3

Dispositivo SDI-12/CMD 4

Dispositivo SDI-12/CMD 5

Habilitar

1751 (1)

1701 (0)

1651 (0)

1601 (0)

1551 (0)

Direccion
de
dispositivo

11001 (48)
(1)

11201 (49)

11401 (50)

11601 (51)

11801 (52)

Registros (valor predeterminado)

Habilitacién

de Comando
alimentacién de

de dispositivo
conmutacién

1754 (4) 11002 (10)

1704 (4) 11202 (10)

1654 (4) 11402 (10)

1604 (4) 11602 (10)

1554 (4) 11802 (10)

Muestra
alta

1752 (1)

1702 (1)

1652 (1)

1602 (1)

1552 (1)

Muestra
baja

1753
(24464)

1703
(24464)

1653
(24464)

1603
(24464)

1553
(24464)

Tiempo de
calentamiento

1755 (200)

1705 (200)

1655 (200)

1605 (200)

1555 (200)

Estas sondas SDI-12 han sido probadas y son funcionales con los ajustes predeterminados de fabrica.

MFG Modelos
Acclima SEN-SDI (Sensor de humedad del suelo TDT
SDI-12)
Telemetria Adcon HydraProbell
AquaCheck Sonda subterranea
Decagon MPS-2, MPS-6, 5TE, TS1, T8
HSTI HydraScout
Sentek EnviroSCAN

b_4182040)

Nota técnica

Voltaje

1756 (148)

1706 (148)

1656 (148)

1606 (148)

1556 (148)

SDI-12 y sonda de humedad del suelo Acclima TDT SDI-12 (p/n

SDI-12 y sonda de humedad del suelo bajo superficie AquaCheck (p/n

b_4182041)

SDI-12 y sonda de humedad del suelo Decagon 5TE (p/n b_4182042)
SDI-12 y sonda de humedad del suelo Decagon GS3 (p/n b_4182043)

SDI-12 y la sonda de humedad del suelo Decagon MPS-2 (p/n

b_4182044)

SDI-12 y sonda HydraScout HSTI (p/n b_4182045)

SDI-12 y sonda de humedad del suelo Sentek EnviroScan (p/n

b_4182046)

(™ Las direcciones del dispositivo predeterminadas 48 a 52 estan en ASCII.
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Capitulo 6 Placas de mdédem celular

Placa de mdédem celular

El médem celular LTE-M (Estados Unidos) o LTE-M/NB-IoT (fuera de Estados Unidos) es un accesorio opcional que se
instala en la placa del procesador en los dos zécalos de 12 pines.

A: Conexién de antena U.FL

El conector U.FL debe estar a la izquierda y el cable Placa de médem celular
de la antena debe ir al conector U.FL de la antena
izquierda. La tarjeta SIM se desliza en el z6calo de
la parte posterior de esta placa.

O

. fo
Requisitos de Eu 0D
alimentacion celular Bg
Si el voltaje de entrada cae por debajo de = g g
11.2 V DC, no se enciende el médem celular y no (o)

se encendera hasta que el voltaje sea superior a
11.8 V DC. Un archivo de texto (cmVMon.txt) en la

wl
g

tarjeta micro SD interna guarda las muestras

periddicas del voltaje entrante. Si la operacion %
celular se detiene debido al voltaje, se registra en mm
este archivo. {E

O

Uso del mdédem celular \ -
de DXM

El médem celular de DXM ofrece una solucién de
conectividad de red remota para el DXM.

Para utilizar el médem celular:

1. Verifique que el médem celular esté instalado y que la antena correcta esté conectada al puerto de la antena
celular.

2. Active el servicio celular.
3. Configure el DXM para utilizar la red celular como interfaz de red.

Activar un modem celular

Siga estos pasos basicos, como se detalla en este documento, para activar las capacidades celulares de su controlador
DXM.

1. Adquiera un kit de médem celular de Banner Engineering Corp.

2. Instale el médem celular, conecte el cable de la antena y conecte la antena celular.

3. Active un plan celular para la tarjeta SIM, luego inserte la tarjeta SIM en el médem celular.

4. Configuraciéon del DXM para utilizar el médem celular.
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Adquiera uno de estos modelos de kit de modem celular.

Modelo de kit celular Descripcién del kit

Modem celular Verizon CAT M1 utilizando el kit de médem
Telit ME910 (numero de pieza de Verizon SXIM1V).
Incluye un médem celular, una tarjeta SIM, una antena
adhesiva interna, una antena SMA externa y un cable de
antena. La tarjeta SIM es especifica para la tecnologia
SXI-CATM1VZW-001 LTE-M y no se puede utilizar en otros médems celulares.
Requiere un plan inaldambrico celular LTE de Verizon
unido al nimero ICCID (tarjeta SIM) y al numero IMEI
(Identidad internacional de equipo mdvil).
Los planes celulares se pueden adquirir a través de
celldata.bannercds.com.

El médem celular AT&T CAT M1 que utiliza el kit de
modem Telit ME910 (nimero de pieza SXIM1A de AT&T).
Incluye un médem celular, una tarjeta SIM, una antena
adhesiva interna, una antena SMA externa y un cable de
antena. La tarjeta SIM es especifica para la tecnologia
SXI-CATM1ATT-001 LTE-M y no se puede utilizar en otros médems celulares.
Requiere un plan inaldmbrico celular LTE de AT&T unido
al numero ICCID (tarjeta SIM) y al niumero IMEI (Identidad
internacional de equipo movil).
Los planes celulares se pueden adquirir a través de
celldata.bannercds.com.

El médem celular Worldwide CAT M1 que utiliza el kit del
modelo Telit ME910. Incluye un médem celular, una
tarjeta SIM, una antena adhesiva interna, una antena
SMA externa y un cable de antena. La tarjeta SIM es
especifica para la tecnologia LTE-M/NB-IoT y no se

SXI-CATM1WW-001 puede utilizar en otros médems celulares. Requiere un
plan celular LTE unido al nimero ICCID (tarjeta SIM) y al
numero IMEI (Identidad internacional de equipo movil).
Los planes celulares se pueden adquirir en
celldata.bannercds.com o con un proveedor local de SIM
de roaming.

Modem celular Verizon LTE utilizando el kit de médem
Telit LE910 (numero de pieza de Verizon SENSX002).
Incluye un médem celular, una tarjeta SIM, una antena y
un cable de antena. La tarjeta SIM es especifica para la
tecnologia LTE y no se puede utilizar en otros médems
SXI-LTE-001 celulares. Requiere un plan inalambrico celular LTE de
Verizon unido al numero ICCID (tarjeta SIM) y al nimero
IMEI (Identidad internacional de equipo movil).
Los planes celulares se pueden adquirir en
celldata.bannercds.com o con un proveedor local de SIM
de roaming.

Placas de médem celular

Notas importantes

Este kit de médem celular es para usar en
aplicaciones que requieren un uso mensual de datos
cercano a 50 MB o 250 MB con intervalos de envio
automatico cada 10 minutos o mas. Este médem solo
se puede utilizar en la region contigua a Estados
Unidos.

Visite nuestro sitio de soporte para obtener mas
informacioén sobre las zonas de cobertura y los precios
de los planes celulares.

Este kit de médem celular es para usar en
aplicaciones que requieren un uso mensual de datos
cercano a 50 MB o 250 MB con intervalos de envio
automatico cada 10 minutos o mas. Este médem solo
se puede utilizar en la region de Norteamérica.

Visite nuestro sitio de soporte para obtener mas
informacion sobre las zonas de cobertura y los precios
de los planes celulares.

Este kit de médem celular es para usar en
aplicaciones que requieren un uso mensual de datos
cercano a 50 MB o 250 MB con intervalos de envio
automatico cada 10 minutos o mas. Este médem solo
se puede utilizar en la region europea dentro de los
paises miembros de la UE/AEMA que adopten
productos conformes a la RED/CE.

Visite nuestro sitio de soporte para obtener mas
informacion sobre las zonas de cobertura y los precios
de los planes celulares.

Este médem celular solo se utiliza con el concentrador
puente de la red inaldmbrica (NET-HUB).

Visite nuestro sitio de soporte para obtener mas
informacién sobre las zonas de cobertura y los precios
de los planes celulares.

Para obtener mas informacioén, consulte el centro de asistencia Servicios de datos en la nube de Banner
(support.bannercds.com). El centro de asistencia incluye tutoriales en video, documentacion del producto, notas

técnicas y enlaces para descargar el software de configuracion.

Importante: Solo los modelos DXM100 y DXM150 junto con un médem celular SXI-LTE-001
(obsoleto) pueden ofrecer capacidades de mensajeria SMS/texto directamente desde el dispositivo.
Comuniquese con un especialista de asistencia de Banner Engineering para obtener instrucciones
de configuracion, o puede enviar mensajes SMS/texto a través del servicio web Banner CDS desde

cualquier modelo DXM.

Instale el médem celular (modelos DXM100, 150, 700 y 1000)

Siga estos pasos para instalar el médem celular y el cable de la antena.

Importante:

+ Dispositivo sensible a la descarga electrostatica (ESD)

» La descarga electrostatica puede dafar el dispositivo. Los dafios causados por manipulacion

inadecuada no estan cubiertos por la garantia.

» Use los procedimientos de manipulacion adecuados para evitar el dafio por ESD. Entre los
procedimientos de manipulacién correctos se incluye dejar los dispositivos en su empaque
antiestatico hasta que estén listos para el uso, utilizar brazaletes antiestaticos y ensamblar las
unidades en una superficie con conexion a tierra y disipacion de estatica.
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Instalacion del modem celular

1. Las tarjetas SIM vienen en un soporte del tamafio de una tarjeta de crédito. Retirela con cuidado del soporte.

2. Anote el numero IMEI del médem celular y el nimero ICCID de la tarjeta SIM.
Los numeros se encuentran en el médem celular y en la tarjeta SIM o en el soporte de la tarjeta SIM. Necesitara
el numero SIM para asociar un plan inaldmbrico a esta tarjeta SIM.

3. Inserte la tarjeta SIM en el zécalo situado en la parte inferior del médem celular, asegurandose de que las
almohadillas conductoras de la tarjeta SIM estén en contacto con los terminales del médem.
Hay una muesca que coincide con el zécalo y la tarjeta SIM que solo permite insertar la SIM en una orientacion.
No fuerce la tarjeta SIM en el zécalo.

4. Oriente el médem celular segun la disposicion de los pines.

DXM100, 150 y 1000 DXM700

--~  SIM card*
+«— |ocation

*SIM card is located on the underside of installed modem *SIM card is located on the underside of installed modem

o Para los modelos DXM100, DXM150 y DXM1000: Instale la placa del médem celular en la placa del
procesador como se muestra. Utilice el diagrama para verificar que la orientacién sea la correcta.

o Para los modelos DXM700: Instale la placa del médem celular en la placa base como se muestra. Utilice
el diagrama para verificar que la orientacion sea la correcta.

a. Verifique que los pines estén alineados correctamente.

b. Verifique que el agujero del médem celular esté alineado con el agujero de la placa del DXM.
c. Presione firmemente el médem en el zécalo de 24 pines.

5. Conecte el cable de antena entre la placa del médem celular y la placa base como se muestra.

6. Instale la antena celular externa en el conector SMA del DXM situado junto al cable de antena.

Instale el médem celular (modelos DXM1200)

Siga estos pasos para instalar el médem celular y el cable de la antena.

Importante:

+ Dispositivo sensible a la descarga electrostatica (ESD)

» La descarga electrostatica puede dafar el dispositivo. Los dafios causados por manipulacion
inadecuada no estan cubiertos por la garantia.

» Use los procedimientos de manipulaciéon adecuados para evitar el dafio por ESD. Entre los
procedimientos de manipulacién correctos se incluye dejar los dispositivos en su empaque
antiestatico hasta que estén listos para el uso, utilizar brazaletes antiestaticos y ensamblar las
unidades en una superficie con conexion a tierra y disipacion de estatica.
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Instalacion del modem celular

1. Las tarjetas SIM vienen en un soporte del tamafio de una tarjeta de crédito. Retirela con cuidado del soporte.

2. Anote el numero IMEI del médem celular y el nimero ICCID de la tarjeta SIM.

Los numeros se encuentran en el médem celular y en la tarjeta SIM o en el soporte de la tarjeta SIM. Necesitara
el numero SIM para asociar un plan inaldmbrico a esta tarjeta SIM.

3. Inserte la tarjeta SIM en el zécalo situado en la parte inferior del médem celular, asegurandose de que las
almohadillas conductoras de la tarjeta SIM estén en contacto con los terminales del médem.

Hay una muesca que coincide en el zécalo y en la tarjeta SIM que solo permite insertar la SIM en una
orientacion. No fuerce la tarjeta SIM en el zécalo.

4. Coloque la antena interna como se muestra, prestando atencion a la posicién del cable de antena.

a. Retire el papel adhesivo protector del centro de la antena; solo deje al descubierto la parte central. La
colocacion de la antena es mas facil si solo queda al descubierto una pequefia parte central del adhesivo.

b. Centre la antena en la pared lateral. Utilice el adhesivo expuesto en el centro de la antena para
mantenerla en su posicion, mientras la alinea a lo largo de la carcasa.

c. Despegue lentamente el papel protector y deje al descubierto el adhesivo; péguelo a la carcasa de
plastico. La antena debe quedar por debajo del borde de la carcasa.

d. Presione firmemente.

5. Oriente el médem celular segun el diagrama siguiente.

El médem celular se inserta en la placa principal con el cable de la antena interna conectado a la PCI del médem
celular.

Vista interna de un DXM1200

1= SIM card*

i_,' location i

: Micro USB

*SIM card is located on the underside of installed modem

a. Verifique que los pines estén alineados correctamente.
b. Verifique que el agujero del médem celular esté alineado con el agujero de la placa del DXM.
c. Presione firmemente el médem en el zécalo de 24 pines.

6. Conecte el cable de la antena entre la placa del médem celular y la placa base. El cable de la antena utiliza la
conexion de la antena superior.

Active un plan celular 4G LTE o CAT M1

Active un plan celular para su DXM a través del sitio web Servicios de datos en la nube de Banner.
1. Vaya a secure.bannercelldata.com para adquirir planes de datos celulares.

2. Si ya ha creado una cuenta, haga clic en Inicio de sesién y escriba su nombre de usuario y contrasefia para
continuar.

3. Si est& creando un inicio de sesion por primera vez:

a. Seleccione la region en la que funcionara el dispositivo.

b. Seleccione el plan de suscripcion celular. Utilice la calculadora y la informacion de cobertura regional
para determinar el plan necesario para el dispositivo (https://support.bannercds.com/home/pricing/how-to-
choose-a-cellular-service-plan).
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c. Cree un nombre de usuario y una contrasefa (utilice una direccion de correo electrénico para el nombre
de usuario).
d. Ingrese los datos de pago, direccion postal, y acepte los términos y condiciones.

4. Vaya a la secciéon Mis servicios y equipos.

5. Escriba el numero de la tarjeta SIM (ICCID) y el nimero del médulo (IMEI).

EI ICCID es el numero de 20 digitos de la SIM, el numero del codigo de barras inferior del soporte de la tarjeta
SIM. Si no se dispone de la tarjeta del soporte, el ICCID también esta impreso en la tarjeta SIM, pero se debe
extraer del zécalo para poder leerlo. El IMEI es el nimero de 15 digitos que aparece en la parte superior del
dispositivo 4G LTE.

6. Haga clic en Activar.

Escriba los numeros ICCID e IMEI y haga clic en Activar.
IMEI number

MNOTE: Your activation is usually complete within 2-5 minutes

Click Activate

Aunque las nuevas activaciones suelen funcionar en 20 minutos o menos, el plan celular puede tardar hasta
24 horas en activarse en la red inalambrica.

Active un plan mundial de celular 4G LTE M/NB-IOT (RED/CE)

El médem celular 4G LTE-M/NB-IOT mundial esta operativo en aquellos paises europeos que son miembros de la UE/
EEE y adoptan productos conformes con RED/CE.

Con el médulo mundial se incluye una tarjeta SIM de roaming internacional que se puede activar siguiendo los pasos
indicados en " Active un plan celular 4G LTE o CAT M1 " pagina 44. Sin embargo, puede haber regiones que no estén
cubiertas por la tarjeta SIM incluida. En este caso, se debe activar y utilizar una tarjeta SIM local con este dispositivo

para adquirir servicios de conectividad.

1. Colabore con el personal local de asistencia técnica de Banner para identificar y adquirir tarjetas SIM de
maquina a maquina (M2M) (exclusivamente plan de datos) con factor de forma 3FF "micro".

El uso mensual tipico de datos estara entre 20 y 50 MB al mes. Cuando elija un plan, preste atencién a las
tarifas de datos y de mensajes SMS (mensajes de texto).

2. Al activar la SIM, tenga en cuenta el nombre del punto de acceso (APN) que el proveedor de la SIM indica
utilizar con su SIM.

El IMEI es el nimero de 15 digitos que aparece en la parte superior de la PCI del mddulo celular, debajo de las
palabras Telit MES10G1-WW y sobre el cédigo de barras. EI ICCID es el nimero de 20 digitos impreso en la
misma tarjeta SIM.

Configure el controlador DXM para un médem celular

Utilice el Software de configuracion de DXM para crear una configuracion a través de una conexion celular.

Importante: Solo los modelos DXM100 y DXM150 junto con un médem celular SXI-LTE-001
(obsoleto) pueden ofrecer capacidades de mensajeria SMS/texto directamente desde el dispositivo.
Comuniquese con un especialista de asistencia de Banner Engineering para obtener instrucciones
de configuracion, o puede enviar mensajes SMS/texto a través del servicio web Banner CDS desde
cualquier modelo DXM.

1. Vaya a la pantalla Configuracién » Servicios en la nube.
2. Configure la Interfaz de insercion a Celda
Todos los datos de insercion se enviaran utilizando el médem celular.

3. Vaya a la pantalla Configuracién » Celular. En virtud de la Configuracién de la celda, seleccione la opcién Médulo
celular de la lista desplegable.

o Para Estados Unidos (contiguos): Para los médems LTE/CATM de Verizon, seleccione SXI-LTE-001 o
SXI-CATM1VZW-001 y establezca el APN en vzwinternet.

o Para Norteamérica: Para los médems ATT LTE/CATM, seleccione SXI-CATM1ATT-001 y establezca el
APN en iot0119.com.attz. Requiere la compra de un médulo SIM a un operador de servicios inalambricos
basado en el numero IMEI del médem celular. El operador de servicios inaldambricos entregara los
parametros APN. Es posible que no sean necesarios todos los parametros.
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o Para las regiones fuera de Norteamérica: Seleccione SXI-CATM1WW-001 y establezca el APN en
m2m.tele2.com cuando se utilice la tarjeta SIM incluida con el juego de Banner Engineering. Cuando

utilice una tarjeta SIM de roaming local, utilice el APN sugerido por su proveedor de conectividad celular
(SIM).

4. Para enviar datos al servidor web, complete los parametros en la pantalla Configuracién » Servicios en la nube.
Fije el Intervalo de insercién en la nube y la configuracidn del Servidor web. Para obtener mas informacion,
consulte el manual de instrucciones del software de configuracién del DXM (p/n 201127).

En la pantalla Configuracién » Servicios en la nube

File Traffic DXM Help

PUS— 20 [ cloud Services jular | Ethemet | Notifications | Logging ipting || Administration
Syste Gloud S« Cellul Eth t | Notificati L« Scripti Adi trat
[X] Show advanced settings
Loca Registors [ et e Avsiarcor
push metnog | & HTTP Cloud Pusn Servername /1P| push bannercds.com J | | aws Thing Endpoint  aws com
ush metnos _——
5 ) AWS IoT Core Page |/push.aspx |
Register Mapping _— D
Push inferface (Cell = Hostheaser ]
Gateway IDis |GUID = Port 888
Settings Cloud Push
Ciear|  [00000000-0000-0000-0000-000000000000 A T Tl e
Cloud push interval 5 minutes - = i
Push packettomat  Dotaut -
m Custom HTTP Headers ‘
[ Apply scale and offsat to push data Certicate File ==
o Push Options —
Sample count 1
[X] Inciude XML GUID in first push Private Key File =
Push port s0fg] %] Include serial number in pushes
P Root CA File: Selact
Ethenet refries per push inlerva 5 [ Include model number in pushes
Include cell connection quality in pushes
[] Print push debug messages to serial console O el
] Omit push failures in logs
[T Web Server Authentication
Require Authentication
dificate CN
Certificate
Username
Password
Send Authentication

Importante: Banner Engineering ofrece varias soluciones listas que informan a la plataforma de
software basada en web de los servicios de datos en la nube de Banner mediante conectividad
celular. Muchas de estas soluciones ejecutan la insercion de datos utilizando un archivo ScriptBasic
en lugar del archivo de configuracion XML. Si utiliza una solucién lista de Banner (por ejemplo,
SOLUTIONSKIT9-VIBE), no es necesario que defina el parametro Intervalo de insercién en la nube
en la pantalla Configuracién » Servicios en la nube. Todavia debe establecer la Interfaz de insercién a
Celda y seleccionar el Médulo de celda y APN.

Cuando el DXM esta configurado para utilizar el médem celular, la informacién sobre el médem celular se encuentra en
el menu LCD en Informacion del sistema » Celda. EIl mend no muestra los valores hasta que se completa una
transaccion con la torre celular inalambrica.

En la pantalla Configuracién > Celular

System J Cloud Services JR®=IVENdN Ethernet | Logging | Scripting | Administration

[X] Show advanced settings

Cell Configuration Cell Software Firewall

Cell module |SXI-CATM1VZW-001 - [ Enable software firewall
APN | vzwinternet | | Reset

APN Usemname | ‘ ‘ Phone Number

o all SMSs

APN Password [ | ‘ ‘E‘ [Remove |

Jpen to all IPs

R rem— (7] [Remove
Open to all Emails
Connection retry 5[
Connection retry wait 00:00 10.000
Cell DNS
Primary cell DNS IP address |0.0.00 |

Secondary cell DNS IP address | 0.0.0.0 \

Si no hay parametros de servidor web definidos, el usuario debe forzar una insercion para recuperar los datos de la red
celular. En el menu LCD, seleccione Insercién » Desencadenar insercién de datos.

Obtencién del servicio LTE fuera de los planes de datos celulares de Banner: Los clientes tienen la opcién de contratar
ellos mismos un plan de datos para la red de Verizon sin utilizar el portal de datos celulares de Banner
(celldata.bannercds.com). Los planes adecuados incluirian los disponibles de Verizon directamente o de algun operador
de red movil virtual (MVNO por sus siglas en inglés) con licencia para revender planes de datos de la red de Verizon. (El
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SXI-LTE-001 o SXI-CATM1VZW-001 no funcionara con las redes AT&T, T-Mobile o Sprint). Al comprar un plan de datos,
es importante mencionar el médem por su nombre de la red oficial de Verizon (por ejemplo, SENSX002) y dar el nUmero
IMEI (que se encuentra en el médem celular) al proveedor del plan. Para utilizar la tarjeta SIM que se incluye con el
juego del moédem celular, entregue el numero de la tarjeta SIM al proveedor. El factor de la forma de tarjeta SIM exigida
es 3FF - Micro.
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Capitulo 7 LCD y sistema de menus

Dispone de cuatro indicadores LED definidos por el usuario, cuatro botones de control y una pantalla LCD. Los cuatro
botones controlan el sistema de menus en el menu de la pantalla LCD.

El menu principal muestra siempre la hora en formato de

24 horas.
« Las flechas arriba y abajo se desplazan por los Mendi principal
elementos de la pantalla.
» El boton INTRO selecciona los elementos
resaltados en la pantalla. Banne'r Eng 08:25:45
+ El botén VOLVER regresa a una opcion de menu — Registers R
anterior. - IPSul\th d'S —08:25:15 il
: — adio
La columna izquierda de la pantalla muestra una flecha al jg(;s?e(ﬁrgonfig
principio de la linea si el menu tiene submenus. La ” — System Info @
columna derecha muestra una linea vertical con una flecha

en la parte inferior, en caso de que el usuario pueda
desplazarse hacia abajo para ver mas elementos del
menu.

Se puede configurar el DXM para que sea necesario escribir un cédigo de acceso antes de que funcionen la pantalla
LCD y el sistema de menus. La configuracion del codigo de acceso se define en el software de configuracion de DXM.

Registros

En el submenu Registros aparecen los registros locales del procesador que se pueden configurar mediante el Software
de configuracion de DXM.

Mendu de registros

Registers—> List of Local Register

Values and the Register Name 6 o to change the value
@ to accept
@ to return to the previous menu

Para configurar estos registros locales, ejecute el Software de configuracion de DXM. Vaya a Registros locales y amplie
la vista de un registro local haciendo clic en la flecha hacia abajo situada junto al nUmero de registro. En el campo
Permisos de la LCD, seleccione Ninguno, Lectura, Escritura o Lectura/Escritura.

Lectura permite visualizar el registro y Escritura o Lectura/Escritura permite cambiar el valor del registro utilizando la
LCD. Los parametros Unidades y Escala son opcionales, y afectan ala LCD.
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Insercion

El menu Insercién muestra informacion sobre los Ultimos datos enviados al servidor web.

Menu Insercion

Push —> Trigger Data Push—— Trigger Data Push

Status 0
Time (hh:mm:ss)

to change the value

8 to accept

to return to the previous menu

El usuario puede forzar una insercion inmediata al servidor web con Insercién de disparador. Si hay una insercion en
curso, puede tardar varios minutos en completarse a través del celular.
» El submenu Insercién de disparador fuerza la inserciéon inmediata al servidor web.
» Los campos de estado y hora indican si ultimo intento de insercion se hizo o no correctamente y la hora del
ultimo intento de insercion.

Radio ISM

El menu Radio ISM permite que el usuario vea la ID de Modbus de la radio ISM interna, ingrese en el modo de
vinculacién o realice una prueba de campo. Este menu de nivel superior Radio ISM es distinto del submenu
Configuracién del sistema > Radio ISM.

Menu Radio ISM
ISM Radio—> MultiHop/DX80 ID

* 6 o to change the value

Binding —> Bindto>1
¢ 8 to accept
Site Survey —> Node/Modbus ID > 1 @ to return to the previous menu
Please Wait...

{

Site Survey results OR Failed to start Site Survey

La primera opcién del menu Radio ISM solo muestra el tipo de radio en el DXM (MultiHop o DX80 Star) y la ID de
Modbus de la radio. Para cambiar la ID de Modbus de la radio ISM, vaya al menu Sistema.

Seleccione Vinculacién para ingresar al modo de vinculaciéon o seleccione Prueba de campo para realizar una prueba de
campo.

Vinculacién: Todos los dispositivos de radio ISM deben estar vinculados al dispositivo de puerta de enlace/cliente interno
antes de que el DXM tenga acceso a los dispositivos inalambricos. El primer submenu de Vinculaciéon permite que
usuario configure la direccién inalambrica del dispositivo con el que se va a vincular. Esto es necesario para vincular con
dispositivos inalambricos que no tengan dial giratorio (por ejemplo, M-GAGE, sensores ultrasonicos y dispositivos Q45).
Consulte "Vinculacion y realizacion de una prueba de campo con la radio ISM" on page 16. Para obtener mas
informacién sobre la vinculaciéon de un dispositivo en particular, consulte la hoja de datos individual.

Prueba de campo: Después de crear una red inalambrica mediante el proceso de vinculacion, ejecute una prueba de
campo en cada dispositivo para ver la calidad de la vinculacién. Consulte "Realice una prueba de campo desde el DXM"
on page 18.

Placa de E/S

Utilice el menu Placa de E/S para ver los valores de entrada, los valores de salida, los valores de los contadores de
entrada y el estado del cargador en la placa de E/S del DXM. Para modificar los parametros de configuracion, utilice el
menu Configuracién del sistema.
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Menu Placa de E/S

1/0 Board —> Inputs —> Input 1
Input 2
Input 3

Input 4

Outputs —> Output 1
Output 2
Output 3
Output 4
Output 5

Output 6

Counter 1
Counter 2
Counter 3
Counter 4

Supply (V)
Battery (V)
Charging (A)
Charge (%)

Counters—>

!

Charger —>

El menu Placa de E/S incluye los siguientes submenus.

Entradas
Enumera las entradas. Dependiendo del tipo de entrada,
también aparecera el valor y la informacién de la unidad.
Salidas

La configuracion base del DXM puede incluir salidas
discretas, de corriente o de voltaje. Los valores de salida
apareceran en funcion de sus ajustes de configuracion.

Configuracion del sistema

to change the value

8 to accept

to return to the previous menu

Contadores

Los contadores de la placa base del DXM estan asociados
a las entradas, pero el valor de recuento se almacena en
un registro diferente. Ajuste o visualice los registros de
recuento desde el menu LCD.

Cargador

El cargador a bateria/solar incorporado del DXM almacena
informacion sobre el circuito de carga en los registros de
Modbus. Utilice el menu LCD para ver informacion sobre el
voltaje de entrada, la corriente de carga, el voltaje de la
bateria y el porcentaje de carga de la bateria.

Utilice el menu Configuracién del sistema para configurar los parametros del sistema de DXM.

Menu Configuracion del sistema

System Config—>1SM Radio —> DX80 ID: x

—> New ISM Modbus ID: x

Auto Detect Radio —> Radio Detected Type: DX80

Advanced Options

ID: 1
—> Ref Type: DX80
Ref Modbus ID: x

Max Node Count: xx —> New ISM Max Nodes: xx

Binding #: xxxxxx

—> New ISM Binding Code: xxxxxx

RF Ctrl: Dip 1.00W

/O Board —> Inputs —>

Outputs —>

Counters

Charger —>
Ethernet —> DHCP —

IP: e

SN: e

GW: —

Reset e
Provision Cell

DXM Modbus ID: xxx
LCD Contrast: xx
Restart

Radio ISM

Inputx —> InType:
Cnt Rise:

Cnt Fall:
Default:

Type:
Voltage:

Output x —>

Charger: DC

Update DHCP Mode
Update IP Address
Update SN

Update GW Address
Resets Ethernet parameters
to xml defaults.

“ o to change the value
@ to accept

@ to return to the previous menu

After making changes to the
Ethernet settings, restart the DXM.

ID DX80/MultiHop: La radio de banda ISM viene configurada de fabrica con la direccion de dispositivo Modbus 1 (ID de
Modbus 1). Para algunas aplicaciones, es posible que deba cambiar la ID de Modbus. Ajuste la direccién del dispositivo
Modbus desde el sistema de menus de la pantalla LCD. Cualquier otro método puede causar problemas con el DXM, si
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no se sabe qué direccién de dispositivo Modbus esta asignada a la radio, lo que causa problemas al ejecutar la
vinculacién o la prueba de campo desde el menu LCD.

Establezca la ID de Modbus de la radio en un nimero valido (1 a 247) que no esté siendo utilizado por el sistema DXM.
A los registros locales del procesador se les asignan la ID 199, a la placa de E/S, la ID 200 y la placa de visualizacion, la
ID 201. Con una puerta de enlace DX80 (red en estrella), es facil elegir una nueva ID. Con una red MultiHop, recuerde
que la radio cliente MultiHop asigna un rango de varias ID de Modbus para los dispositivos inaldmbricos, normalmente
dela 11 ala110.

Al configurar la nueva ID de Modbus de la banda ISM, el sistema cambia la ID de Modbus en la radio interna y cambia la
referencia a la misma en el DXM. La ID de Modbus de referencia es la que el DXM utiliza para ingresar a la radio interna
cuando se ejecuta la vinculacion o la prueba de campo.

Deteccién automética de radios: Si se cambid la ID de Modbus interna de la radio o se cambid la radio interna, pero no
se registro, utilice Deteccidén automatica de radios para determinar la ID de la radio y el tipo de radio. La rutina de
deteccion automatica emite mensajes de descubrimiento y espera una respuesta. Si hay otros dispositivos conectados a
los puertos RS-485 externos, puede que sea necesario desconectarlos para que este proceso funcione correctamente.

Opciones avanzadas: No se suele utilizar el menu de Opciones avanzadas a menos que se cambie la ID de Modbus sin
el DXM, por ejemplo, cuando se escribe directamente en los registros de Modbus de la radio.

« El tipo de referencia selecciona el tipo de radio entre las radios de arquitectura en estrella DX80 y una radio
MultiHop. EI DXM utiliza esta referencia para determinar como comunicarse con la radio interna. Si se ajusta
incorrectamente, es posible que el DXM no pueda ejecutar la prueba de campo desde el menu LCD. A menos
que esté cambiando o agregando el dispositivo de radio interno, no deberia haber ninguna razén para cambiar el
tipo de radio.

» La ID de Modbus de referencia define la ID de Modbus que el DXM utiliza cuando se comunica con la radio
interna. Si se configura incorrectamente, el DXM no podra ejecutar la vinculacién o la prueba de campo a través
del menu LCD.

Recuento méaximo de nodos: Define el nUmero maximo de dispositivos para la red inaldmbrica de DX80.

N.° de vinculacién: Este parametro permite que el usuario defina el cédigo vinculacion dentro de la radio ISM.
Normalmente, no debera ajustar este numero a menos que esté cambiando una puerta de enlace o una radio cliente
existente.

RF Ctrl: Muestra el estado del interruptor DIP 1 de la radio ISM (apagado o encendido). El menu no permite al usuario
cambiar la configuracion del interruptor DIP a través de la pantalla.

Placa de E/S

Utilice el submenu Configuracién del sistema > Placa de E/S para cambiar los parametros de configuracion de las
entradas, las salidas, los contadores y el cargador.

Utilice el menu Entradas para cambiar el tipo de entrada. Las entradas universales del DXM vienen definidas de fabrica
como entradas de absorcién. Para cambiar el tipo de entrada:

1. Vaya al menu Configuracién del sistema » Placa de E/S > Entradas.

2. Seleccione la entrada que desea cambiar.

3. Seleccione el tipo de entrada. Los parametros disponibles incluyen el tipo de entrada y la deteccion de bordes de
contador.

Parametros de entrada

Tipo de entrada Descripcién
Absorcion Entrada discreta, activa baja, 0 = ON, 1 = OFF
Fuente Entrada discreta, activa alta, 0 = ON, 1 = OFF
Corriente Entrada analdgica, 0-20 mA
Voltaje Entrada analégica, 0-10 V DC
Termistor 2* Entrada de termistor, 10 k - J (curva r-t), beta(K) 3890
Termistor 1* Entrada de termistor, 10 k - G (curva r-t), beta(K) 3575
Contador Descripcion
Tipo entrada Absorcion o fuente
Aumento del contador Incrementa la cuenta cuando la entrada pasa de 0 -> 1
Disminucion del contador Incrementa la cuenta cuando la entrada pasa de 1 ->0
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Utilice el menu Salida para cambiar la condicion predeterminada, el tipo de salida y el voltaje de alimentacion
conmutada.

Parametros de salida

Tipo de salida Descripcién

Fuerza los registros de salida a una condicion predeterminada si no se ha comunicado con la placa de E/S
Valor predeterminado durante un tiempo definido por el usuario. El parametro de tiempo de espera de comunicacién debe estar
configurado para utilizar la condicién Valor predeterminado.

Tipo Seleccione el tipo de salida: Absorcion NMOS, alimentaciéon de conmutacién (Swch Pwr), Analégica.

Voltaje Las salidas definidas como de alimentacion conmutada pueden ajustar el voltaje: de 5V o 16 V

Utilice el menu Cargador para cambiar el algoritmo de carga de la bateria. Este parametro también se puede ajustar
escribiendo el registro de Modbus 6071 de la placa de E/S. Consulte "Alimentacion desde un panel solar" on page 32.

Parametros del cargador

Parametros del cargador Descripcién

Se utiliza cuando las fuentes de alimentacion de 12-24 V DC estan conectadas a los pines de alimentacion del
DC DXM y las baterias conectadas se utilizan como baterias de reserva. Esto limita la corriente durante el proceso
de carga de la bateria (configuracion predeterminada de fabrica).

Seleccione Solar cuando haya algun panel solar conectado a los pines de alimentacién del DXM. Los paneles
Solar solares tienen la corriente limitada por su disefio y, por lo tanto, pueden cargar la bateria sin gestionar la
alimentacion de entrada.

Ethernet

Utilice el submenu Ethernet para configurar la direccién IP, la direccion de la puerta de enlace y la méscara de subred de
la interfaz de Ethernet del DXM. Puede cambiar estos ajustes desde el menu de LCD (Configuracion del

sistema > Ethernet) o desde el archivo de configuracion XML creado por la aplicacion Software de configuracion de
DXM.

La configuracién de la direccion de red del menu de LCD tienen la méxima prioridad y anulan los ajustes del archivo de
configuracién XML. Para utilizar la configuracién de los parametros del archivo de configuracion XML o utilizar DHCP,
ejecute el comando Reiniciar en Configuracion del sistema » Ethernet o utilice la LCD para configurar la direccion IP, la
direccion de puerta de enlace y la mascara de subred en 255.255.255.255. Reinicie el DXM después de cambiar los
parametros de Ethernet.

El cable de Ethernet se debe conectar antes de encender el DXM.

Celda de provision

Si el DXM tiene un médem celular instalado, se debe configurar el médem en la red. Este menu aprovisiona el médem
celular en la red. Para obtener instrucciones paso a paso, consulte "Uso del médem celular de DXM" on page 41.

ID de Modbus del DXM

Utilice el puerto RS-485 secundario de Modbus cuando el DXM esté conectado a una red Modbus RTU como dispositivo
del servidor Modbus. Ajuste la ID de Modbus para el puerto secundario RS-485 con el menu de la LCD Configuracién
del sistema > ID de Modbus del DXM.

Contraste de la LCD

Utilice la opcion Contraste de la LCD para ajustar el contraste de la pantalla LCD. Ajuste el nimero inicial mas bajo para
disminuir el contraste de la pantalla. El valor predeterminado de fabrica es 28. No configure un nimero inferiora 15 o la
pantalla podria no ser lo suficientemente brillante como para poder ver para volverla a cambiar.

Reinicio

Utilice el menu Reinicio para forzar el reinicio del procesador principal. Esto no afecta a las demas placas del sistema.
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Informacion del sistema

En este menu se muestran diversas configuraciones del sistema DXM. Los parametros Insercion, Ethernet y Celda son
Utiles para depurar las conexiones de red. Se trata de un menu de solo lectura.

Menu Informacion del sistema

09-dic-24

System Info———— Controller——— Date:
Firmware:
Build:
Model:
Serial:
Method:
Interval: hh:mm
URL:

Page:
Https: on/off
Site ID:

Push ——

ISM Radio — Serial:
Model:
Date:

RF FW Pt:
RF FW Ver:
RF EE Pt:

RF EE Ver:

Serial:
Model:
Date:

RF FW Pt:
RF FW Ver:
RF EE Pt:
RF EE Ver:

10 Board —

Ethernet — DHCP:
IP:
Subnet:
Gate:
Mac:
DNS1:
DNS2:

Cell — Signal:
Phn#:
Dev#:
SIM:
CellVer:
CellMdl:
CellFw:
CellMask:

to change the value

8 to accept

to return to the previous menu

Wifi IP:
\ Mode:

AP:
Stat:
Script — Path:
Baud:
\ Code:
LCD Board — Serial:
Model:
Date:
RF FW Pt:
RF FW Ver:
RF EE Pt:
RF EE Ver:

Celda

Muestra el numero MEID celular (Identificador de equipo
maévil), MDN (nuimero de dispositivo movil), version, sefial,
configuracion de firewall y mascara de firewall. Algunos de
estos parametros no son visibles hasta que se accede a la
red celular.

Controlador

Muestra la fecha, la compilacion, el modelo y el niumero de
serie.

Ethernet

Muestra la direccion IP, la direccion MAC, DHCP, la
direccion de puerta de enlace y la configuracion DNS.

Placa de E/S

Muestra el nimero de serie, el modelo, la fecha, los
numeros de pieza del firmware y los numeros de version.

© Banner Engineering Corp. Todos los derechos

Radio ISM
Muestra el nimero de serie, el modelo, la fecha, los
numeros de pieza del firmware y los nimeros de version.
Placa LCD
Muestra el nimero de serie, el modelo, la fecha, los
numeros de pieza del firmware y los numeros de version.
Insercion
Muestra los parametros actuales cargados desde la
configuracién XML que se aplica al envio de datos a un
servidor web, incluido el método (Ethernet o celular), el
intervalo, la URL, la pagina, HTTPS y la ID del sitio.
Script
Muestra el nombre del archivo ScriptBasic que se esta
ejecutando.
Wi-Fi
Muestra la direccion IP del Wi-Fi y otros ajustes.
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Bloqueo de pantalla

El bloqueo de pantalla protege al sistema de menus de la pantalla LCD del DXM para que no se pueda utilizar hasta que
se escriba el cédigo de acceso adecuado.

Menu Bloqueo de pantalla

Display Lock — Enter password
> x 0 o to change the value
@ to accept
@ to return to the previous menu

La funcién de bloqueo de pantalla utiliza el software de configuracion para establecer un cédigo de acceso dentro del
DXM. Un cédigo de acceso valido tiene entre 1 y 9 digitos, y utiliza los numeros del 0 al 9. Por ejemplo, 1234 o
209384754,
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Capitulo 8 Instrucciones de configuracion

Software de configuracion de DXM

Descargue la ultima version de todos los software de
configuracién desde http://www.bannerengineering.com.
Para obtener mas informacion sobre el uso del software  Informacion general de las funciones del software de configuracion
de configuracion del DXM, consulte el manual de
instrucciones (p/n 209933).

DXM Configuration Software

El software de configuracion configura el cliente DXM al Registros locales
crear un archivo XML que se transfiere al cliente DXM Mapeo de registros
mediante un conector USB o Ethernet. El cliente DXM
también puede recibir el archivo de configuracion XML

Normas de actuacion

desde un servidor web mediante una conexion celular o Calendario

Ethernet. Script Basic

Este archivo de configuracion rige todos los aspectos del Ajustes  Utlidad de

funcionamiento del cliente y servidor DXM. delsistema i g i

Los dispositivos para redes inalambricas son un sistema USB

configurable independiente. Utilice el software de Archivo de Ethernet
4—»

configuracién de Performance DX80 para configurar la ConfoliconhiE
radio cliente DX80 interna y los nodos de servidor
inalambricos vinculados a ella. Utilice el software de
configuracién de MultiHop, si la radio interna es un
dispositivo MultiHop.

Todo el software de configuracion se puede conectar al cliente DXM mediante un cable USB o una conexién Ethernet.

Guarde y cargue el archivo de configuracion

Después de realizar cualquier cambio en la configuracion, debe guardar los archivos de configuracién en su
computadora y, a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir de la
herramienta y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM » Envie la
configuracion XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitara que elija entre guardar
el archivo o continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuraciéon XML en su disco duro, vaya al menu Archivo > Guardar como.
2. Vaya al menu DXM > Envie la configuracién XML al DXM.

Barra indicadora de estado

Connected 192.168.0.1 VibelQ_DXR90_V2.xm| Application Status

Connected 192.168.0.1 Vibe!Q_DXR90_V2.xml Application Status @

Not Connected VibelQ_DXR90_V2.xml Application Status

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en rojo, cierre y reinicie la herramienta de configuracion
DXM, desenchufe y vuelva a enchufar el cable y vuelva a conectar el DXM al software.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en gris y la barra de estado verde esta en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva
configuracion.
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Flujo y configuracion de registros

El flujo de datos de registro de DXM pasa por los registros locales, que
son elementos de almacenamiento de datos que residen dentro del

procesador. Flujo de registros
Con el Software de configuracion de DXM, se puede programar el

controlador para mover datos de registro desde el conjunto de registros Processor
locales a los dispositivos remotos, la radio interna, la base de E/S (si

procede) o la pantalla. 1

\

Enfoque basico de la configuracion

Al programar una aplicaciéon en el DXM, en primer lugar, planifique la
estructura general de los datos de los registros locales. Los registros Reﬁgfe'rs
locales son los principales elementos de almacenamiento del DXM. Todo Ethemet/USB/Cellular

entra o sale de los registros locales.

Remote Devices

1. En el Software de configuracion de DXM, ponga el nombre de los
registros locales para proporcionar la estructura inicial de la
aplicacion.

2. Configure las reglas de Iegtura/escrltura para mover los datos. Display 1B Intemal
Las reglas de lectura/escritura son reglas simples que mueven Radio

datos entre los dispositivos (nodos, servidores Modbus, sensores,
etc.) y los registros locales.

3. La mayoria de las aplicaciones requieren la capacidad de
manipular los datos del registro local, no solo de moverlos. Utilice las Reglas de accién para tomar decisiones o
transformar los datos después de que estén en los registros locales. Las reglas de accion pueden aplicar
muchas funciones diferentes a los datos del registro local, como instrucciones condicionales, operaciones
matematicas, operaciones de copia o tendencias.

4. Para realizar eventos programados en los registros locales, vaya a la pantalla Programador en el Software de
configuracion de DXM. Estas reglas permiten crear eventos de registro por dia de la semana. El programador
también puede crear eventos basados en la salida o la puesta del sol.

Solucion de problemas en una configuracion

Visualizacién de registros locales mediante la pantalla Registros locales » Registros locales en uso del Software de
configuracién de DXM.

Cuando se esta ejecutando una configuracién en el DXM, la visualizacidn de los registros locales puede ayudarlo a
entender el funcionamiento de la aplicacion. Esta utilidad también tiene acceso a datos de dispositivos remotos.

Para configurar los datos del registro local que se mostraran en el menu LCD, vaya a la pantalla Registros locales,
ajuste los Permisos de LCD en lectura o lectura/escritura.

Guardar y cargar archivos de configuracion

El Software de configuracién de DXM guarda su informacién de configuracion en un archivo XML. Utilice el menu
Archivo para guardar o cargar archivos de configuracion.

Guarde el archivo de configuracion antes de intentar cargar la configuracion en el DXM. El Software de configuracion de
DXM carga el archivo de configuracion guardado en la computadora al DXM; no enviara la configuracion cargada en la
herramienta.

Carga o descarga de archivos de configuracion

El DXM requiere un archivo de configuracion XML para ser operativo. Para cargar o descargar archivos de
configuracion, conecte una computadora al DXM mediante el puerto USB o el puerto Ethernet. A continuacion, utilice la
opcion Cargar configuracion en el dispositivo o Descargar configuracién desde el dispositivo del menu Dispositivo.

Programador

Utilice el Programador para crear una programacion de calendario para los cambios de registro local, entre otros, la
definicion de los dias de la semana, la hora de inicio, la hora de finalizacién y los valores de registro.

Las programaciones se almacenan en el archivo de configuracion XML, que se carga en el archivo DXM. Reinicie el
DXM para activar una nueva programacion.

Si se reinicia la alimentacion del DXM en medio de una programacion, el DXM mira todos los eventos programados ese
dia y procesa el ultimo evento anterior a la hora actual.
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En las pantallas que contienen tablas con filas, haga clic en cualquier fila para seleccionarla. A continuacion, haga clic
en Clonar o Borrar para copiar/pegar o eliminar esa fila.

Cree un evento semanal
Utilice la pantalla Herramientas » Programador » Eventos semanales para definir los eventos semanales.

Programador > Pantalla de eventos semanales

lAUd\Meelevanll lcloml.aslivent] lDeleEaLastEvanIJ
&) Rogiter JEETIES Nore Actve dovs [ MG D EN st 1 at 220000

Schedule Definition Holidays

Avaitable Holidays

Start Value

18] stant at (Specific Time | =

22:00 4 24 nour format

[] End Value

0] Endat (51

=

me |

= | | 00:01 5] 24 hour format

Active Holidays

(~) [ weekly Event 2 Ragister|  20[%] None Active days @@@B Start 0 at 02:00:00
ki

Active Holidays Available Holidays
Start Value 0[] startat: |gpecific Time | = | | 02:00 F&] 24 hour format Add

= |
[T; Ena value 0] Endat (Spectic Time | ~ | [ 00:01 ] 24 hour format Remove

1. Haga clic en Agregar evento semanal.
Se crea una nueva regla de programacion.
2. Haga clic en la flecha situada a la izquierda de la nueva regla para ampliar los parametros a la vista.
Aparecen los parametros definidos por el usuario.
. Péngale nombre a la nueva regla.
. Escriba el registro local.
. Seleccione los dias de la semana a los que se aplica esta regla.
. Escriba el valor inicial del registro local.
. Utilice la lista desplegable para seleccionar el tipo de Hora de inicio: una hora especifica o una hora relativa.

0 N OO g M~ W

. Escriba la hora de inicio.
9. Escriba la hora final y el valor final del registro local.

Se pueden modificar las actualizaciones del registro hasta dos veces al dia para cada norma. Se puede establecer cada
regla para cualquier nUmero de dias de la semana con solo hacer clic en los botones M, T, W, Th, F, S o Su.

Si se definen dos cambios de registro para un dia, defina que la hora de inicio sea anterior a la hora de finalizacion.
Seleccione Valor final para habilitar el segundo evento en un periodo de 24 horas. Para abarcar dos dias (que crucen el
limite de medianoche), establezca el valor de inicio en el primer dia, sin seleccionar Valor final. Utilice el dia siguiente
para crear el estado de registro final.

Se pueden especificar las horas de inicio y de finalizacién en relacién con la salida y la puesta del sol, o se pueden fijar
en una hora concreta dentro de un periodo de 24 horas. Cuando utilice las horas de salida o de puesta del sol, configure
las coordenadas GPS del dispositivo para que pueda calcular la salida y la puesta del sol.

Cree un evento Unico

Defina eventos Unicos para actualizar los registros en cualquier momento dentro de un afio calendario.

Al igual que los eventos semanales, los horarios pueden ser especificos o estar relacionados con la salida o la puesta
del sol. Defina los eventos unicos mediante la pantalla Herramientas » Programador > Eventos Unicos.

Programador > Pantalla de eventos unicos

Add One-Time Event| | Clone Last Event| | Delete Last Event

@ None Start 1 at 02/19/2019 DAWN-50 End 0 at 02M¥2019 [?USK-?QO

Start Value 18] Stantat RelstveTime) »| | Tuesday, February 19, 2019 (8] ~| | 01.00[8] HHmm (Before | = (Sunrise | =
[¥] End Value 0 E End at |Relatve Time | ~ Tuesday, February 19, 2019'@ v: 12:00 @ HH:mm |After - kSn.m'sel k)

| L

|

e =

‘ @ Special Sale Register Number |

1. Haga clic en Agregar evento Unico.
Se crea un nuevo evento Unico.

2. Haga clic en la flecha para obtener una vista expandida de los parametros.
Aparecen los parametros definidos por el usuario.

3. Para poner el nombre a su evento Unico, haga clic en el enlace del nombre y escriba un nombre.

09-dic-24 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos

reservados.

page 57 of 111



Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Instrucciones de configuracién
1000-Bx

4. Escriba el registro local.
5. Escriba la hora y la fecha de inicio y el valor inicial del registro local.

6. Escriba la hora y la fecha de finalizacién y el valor final del registro local.

Crear un evento de dias festivos
Utilice el Herramientas » Programador > Dias festivos para crear rangos de fechas y/u horas que interrumpan los eventos
semanales.

Planificador > Pantalla de dias festivos

| AddHoliday || Clone Selected Holiday | | Delete Selected Holiday |

Name Start Date and Time End Date and Time
New Holiday| Tuesday, February 19, 2019, 00.00 x| Tuesday, February 19, 2019, 00:01 @T]

1. Haga clic en Agregar dias festivos.
Se crea una nueva regla.
2. Escriba un nombre para la nueva regla de dias festivos.
3. Seleccione la fecha y hora de inicio del nuevo dia festivo.
4. Seleccione la fecha y hora de término del nuevo dia festivo.

Configuracion de la autenticacion

ElI DXM tiene tres areas que se pueden configurar para que exijan autenticacion de inicio de sesion y contrasefia.
» Autenticacion de servidores web/servicios en la nube
« Autenticacion del servidor de correo
» Autenticacion de la configuracion del DXM

La autenticacién del servidor web y del servidor de correo depende del proveedor de servicios.

Configure el controlador para utilizar la autenticacion

Se puede configurar el DXM para que envie las credenciales de inicio de sesién y contrasefia por cada paquete HTTP
enviado al servidor web. Esto entrega otra capa de seguridad para los datos del servidor web.

La configuracién exige que el servidor web como el DXM tengan las mismas credenciales para el nombre de usuario y la
contrasefia. El nombre de usuario y la contrasefia de autenticacion del servidor web no se almacenan en el archivo de
configuracion XML y se deben guardar en el archivo DXM.

1. En el Software de configuracion de DXM, vaya a la pantalla Configuracién » Servicios en la nube.
2. En la parte superior derecha, seleccione Mostrar configuracién avanzada.

3. Defina el nombre de usuario y la contrasefia en la seccion Autenticacién del servidor web de la pantalla.

La primera vez que seleccione Exigir autenticacién, aparece una
ventana emergente con instrucciones adicionales. Dado que los

datos no se guardan en el archivo de configuracion XML, quedan Pantalla de autenticacidn del servidor web
ocultos a la vista de Software de configuracion de DXM. Webserver Authentication

4. Haga clic en Enviar autenticacion. '
El controlador debe estar conectado a la computadora para que Usermams: | |
se realice correctamente esta operacion. Password: | |
Los datos se transmiten directamente a la memoria no volatil del Send Authentication

DXM. Si se realiza correctamente, aparecera una ventana
emergente solicitando reiniciar el dispositivo.

5. Seleccione Si para reiniciar el dispositivo.

Autenticacion de la configuracién del controlador

ElI DXM se puede programar para permitir que solo con la autenticacion adecuada se puedan cambiar los archivos de
configuracion mediante el establecimiento de una contrasefia en la pantalla Configuracién » Administracién del Software
de configuracién de DXM.

Con el DXM conectado al PC, haga clic en Obtener estado del dispositivo. El estado de DXM aparece junto al boton.
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Configuracion > Pantalla de administracion

Unknown

Current admin password

Action (SetChange admin password | =
New admin password

Verify new password

LCD Protection
LCD passcode 15
‘Characters remaining: 4096

Utilice el Software de configuracion de DXM a:
» Establecer la contrasefia de administrador
» Cambiar la contrasefia de administrador
* Eliminar la contrasefia de administrador

Para cambiar o eliminar una contrasefia de administrador, se debe proporcionar la contrasefia actual. EI DXM debe
estar conectado a la computadora para cambiar la contrasefia de administracion.

Se puede desbloquear el DXM sin conocer la contrasefia de administracion, pero al hacerlo se borran el programa de
configuracion, los archivos de registro y cualquier programa ScriptBasic del dispositivo. Para obtener instrucciones sobre
cémo hacerlo, consulte la seccion "Informacion adicional" on page 64.

Configuracion de EtherNetIP

ElI DXM viene definido de fabrica para enviar/recibir datos de registro desde la puerta de enlace y los primeros 16 nodos
con un host de EtherNet/IP™() |

Para ampliar el numero de dispositivos que van a Ethernet/IP, cambie el parametro Dispositivos del sistema en la puerta
de enlace DX80 (el valor predeterminado es 8) a 32. Para cambiar este valor:

1. Inicie el software de configuracién del DX80.
2. En la barra de menus, vaya a Dispositivo » Configuracién de conexién y seleccione DXM Serie o Ethernet.

3. En la pantalla Configuracién » Configuracién de dispositivo, haga clic en la flecha situada junto a la puerta de
enlace para ampliar y mostrar los parametros de la puerta de enlace.

4. En la seccion Sistema, utilice la lista desplegable Dispositivos del sistema para hacer su seleccion.
Esto permite que el usuario maximice el uso del bufer EtherNet/IP hasta 28 dispositivos.

Los archivos EDS (Hoja de datos electrénicos) permiten que los usuarios del protocolo EtherNet/IP agreguen facilmente
un dispositivo DXM de Banner al PLC. Descargue los archivos EDS del sitio web de Banner.

 Archivo de configuracion EDS del DXM (para los PLC) (p/n b_4205242)

» Archivo de configuracion EIP de DXM para el controlador DXM con puerta de enlace interna (Modelos: DXM1xx-
BxR1, DXM1xx-BxR3, y DXM1xx-BxCxR1) (p/n 194730)

Descargue una configuracion existente del DXM
Si ya tiene un archivo de configuracion, guarde el archivo XML localmente como copia de seguridad en su computadora.
1. Aplique alimentacién al DXM.
2. Conecte un cable Ethernet o USB entre la computadora y el DXM.
3. Inicie el software de configuracion de DXM v4 y seleccione su modelo DXM.
4. En el menu Dispositivo » Configuracién de conexién, seleccione una de las siguientes opciones:
o Seleccione TCP/IP como tipo de conexion y escriba la Direccion IP del controlador DXM; o
o Seleccione En serie como tipo de conexién y seleccione el Puerto de comunicaciones

5. En la barra de menus, seleccione Dispositivo » Obtenga la configuracion XML de DXM para descargar el archivo
de configuracion XML.

6. Guarde el archivo XML localmente en su computadora.

() EtherNet/IP es una marca registrada de Rockwell Automation.
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Configuracion del controlador

Utilice el software de configuracion para definir Protocol conversion para que cada registro local sea EIP
Originator » DXM o EIP DXM » Originator desde las pantallas Edit Register o Modify Multiple Register .

Defina un registro local DXM como EIP Originator » DXM cuando el PLC host (Originador) envie datos al registro DXM
local (DXM).

Defina un registro local DXM como EIP DXM > Originator cuando ese dato de registro sea enviado desde el DXM (DXM)
al PLC host (Originador).

Los datos de un controlador EIP en la instancia de ensamblado 112 son datos destinados a los registros locales de
DXM. Normalmente, el PLC esta configurado para transferir datos INT o UINT. Esto permite una transferencia de datos
sin interrupciones.

Instancia de ensamblado 112 de EIP (16 bits) Registros locales de DXM
Direc. Datos Direc. Datos
0 1122 1 1122
1 3344 2 3344
2 5566 3 5566
3 7788 4 7788
4 9900 5 9900

Los datos de los registros locales de DXM se envian al controlador EIP mediante la instancia de ensamblado 100. Cada
registro local del DXM definido como EIP DXM » Originator se recoge en orden numérico y se coloca en el bufer de
datos destinado a la instancia de ensamblado 100. Los registros locales de DXM tienen capacidad para 32 bits, pero
solo se transfieren los 2 bytes inferiores (16 bits) de cada registro local.

Instancia de ensamblado 100 de EIP (16 bits) Registros locales de DXM
Direc. Datos Direc. Datos
0 1122 1 1122
1 3344 12 3344
2 5566 13 5566
3 7788 14 7788
4 9900 15 9900

Configure los registros locales para exportar datos a un PLC
1. En el software de configuracién de DXM: Vaya a la pantalla Registros locales.

2. Seleccione los registros que se exportaran a un PLC host.
Se puede leer o escribir un maximo de 228 registros con Ethernet/IP.

3. En la seccion Almacenamiento/conectividad, seleccione EIP DXM -> Originador de la lista desplegable
Conversién de protocolos.

Para cambiar un blogue de registros locales continuos, utilice la pantalla Modificar varios registros.

Configure los registros locales para importar datos desde un PLC
1. En el software de configuracién de DXM: Vaya a la pantalla Registros locales.

2. Seleccione los registros que se importaran desde un PLC host.
Se puede leer o escribir un maximo de 228 registros con Ethernet/IP.

3. En la seccion Almacenamiento/conectividad seleccione Originador de EIP -> DXM de la lista desplegable
Conversién de protocolos.
Para cambiar un blogue de registros locales continuos, utilice la pantalla Modificar varios registros.

Para ver los registros de entrada y salida de EIP, vaya a la pantalla Herramientas » Conversién del protocolo. También
puede exportar el mapa de registros a un archivo CSV.
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Guarde y cargue el archivo de configuracion

Después de realizar cualquier cambio en la configuracion, debe guardar los archivos de configuracién en su
computadora y, a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir de la
herramienta y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM > Envie la
configuracién XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitard que elija entre guardar
el archivo o continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuracién XML en su disco duro, vaya al menu Archivo > Guardar como.
2. Vaya al menu DXM » Envie la configuracién XML al DXM.

Barra indicadora de estado

‘Connecled 192.168.0.1

VibelQ_DXR90_V2.xmi
Connected 192.168.0.1 VibelQ_DXR90_V2.xml Application Status @

Application Status

Not Connected VibelQ_DXR90_V2.xml Application Status

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en rojo, cierre y reinicie la herramienta de configuracion
DXM, desenchufe y vuelva a enchufar el cable y vuelva a conectar el DXM al software.

> Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

> Si el indicador de estado de la aplicacién esta en gris y la barra de estado verde estd en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva
configuracion.

Configuracion del PLC host

En el PLC host, instale el DXM mediante un archivo EDS o con los siguientes parametros:
» Conjunto1: Originador a DXM = Instancia 112, 456 bytes (228 palabras)
» Conjunto2: DXM a originador = Instancia 100, 456 bytes (228 palabras)

El originador es el sistema PLC host, y el DXM es el DXM. El sistema host ve al DXM como dispositivo genérico con el
nombre de producto Banner DXM (TipoProd: 43 - Dispositivo genérico, NombreProd: Banner DXM, Tipo entero - INT).

Importante: No ajuste el intervalo entre paquetes solicitado (RPI) a mas de 150 ms.

Defina la configuracion de la interfaz de red

En la pantalla Servicios en la nube (que aparece cuando Mostrar configuracion avanzada esta seleccionado), defina la
configuracién de la conexidn de red seleccionando Ethernet o Celda en la lista desplegable Interfaz de la red. Esto
determina la manera en DXM envia datos.

Si no necesita enviar datos a un servidor web, defina en intervalo de Insercién en la nube en cero.

Pantalla Servicios en la nube

(=] Show advanced tetings

T T LT

o HTTP Cloud Puth Server name /1P | push bannercds com
Pushmathod |
L) A3 1o Coce Fage Puth atgn
Push ivertace |Eneenat | =) Tl bewdwy
Gabeway 10 | GUD 1=
jowepen | s—
Come | DODXRH-0000-0003-00- OO0
Cloud push interval | oo = =
Push packe tomat (Dot z jomectes |
= e | | Custom HTTP Heaoers
(] Appiy scate and oftsat 10 push data S o bicaia e
Push Opticens.
Sample count B
Ememet retres per push interval s

[Jinciuge ot connecson quasty in pushes
] O push tadures in kogs
CluserTies

[ Regqure Autnestcason

] Print pusih debug ma1a0as 10 serial console

Configure la conexion de Ethernet
Al seleccionar Ethernet, vaya a la pantalla Configuracién » Ethernet.

1. Para definir la direccién IP de Ethernet, dé a DXM una direccién IP estatica. En la mayoria de los casos, puede
seleccionar que el dispositivo utilice DHCP y que se asigne automaticamente la direccion IP.
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2. Normalmente no es necesario configurar el DNS. EI DXM utiliza un servicio publico para resolver los nombres de
dominio, pero si la conexién de red no tiene acceso a Internet, se puede necesitar configurar el DNS.

Configuracion > Pantalla Ethernet

System | Cloud Services JIS(Enl=

Notifications J Logging | Scripting | Administration

@ shwamancedsemngs e o

] current Device 1P

IP Address 0.0.00 DHCP -
B
Subnet 0.0.0.0 o
IP address 0.0.0.0
Gateway address 0.0.0.0
Device MAC 00:00:00:00:00:00 Subnet 253.25

Gateway address

| Get Settings from Uevlce|

UDP Console Ethernet DNS

Primary DNS IP address 10.0.00

[] Enable UDP console

Secondary DNS IP address 10.0.0.0

Profinet

[] Enable Profinet

Configure la conexion celular

Para utilizar una conexion celular, seleccione Celular como conexion de red en la pantalla Configuracién » Servicios en
la nube (consulte "Configure el controlador DXM para un modem celular” on page 45). La pantalla Celular no aparece a
menos que la Interfaz de red se establezca en Celular.

El uso de un modulo celular 4G LTE requiere un plan celular; siga las instrucciones del p/n 205026 para activar un
mddem celular.

1. En la pantalla Configuracién » Celular seleccione su médem celular en la lista desplegable.
2. Configure el APN.
o Si esta utilizando un médulo Verizon 4G LTE-M de Banner (ME910C1), configure la opcion APN en
vzwinternet.
o Si esta utilizando un médulo AT&T 4G LTE de Banner (ME910C1), configure la opcion APN en
iot0119.com.attz.
o Si esta utilizando un médulo 4G LTE-M/NB-loT Worldwide de Banner (ME910G1), configure la opcion
APN en m2m.tele2.com.
o Si utiliza una tarjeta SIM de otro fabricante, el proveedor de servicios de telefonia celular debe
proporcionarle el APN, el nombre de usuario de APN y la contrasefia.

Reintentos de insercion Ethernet y celular

Se puede configurar el DXM para que envie paquetes de datos de registro a un servidor web. Cuando la ruta de
comunicacién Ethernet o celular no esta en funcionamiento, el DXM reintenta el procedimiento de envio. A continuacion,
se describe el proceso de reintento de comunicaciones para cada configuracion.

Independientemente del tipo de comunicacién (Ethernet o celular), un intento fallido hace que el paquete de datos de
registro se guarde en el dispositivo de almacenamiento local.("El nimero de reintentos dependera del tipo de conexién
de red.

Cuando la intensidad de la sefal celular es débil o no hay conexion de Ethernet, los intentos de transmisién no se
cuentan como intentos fallidos de envio de datos. Solo cuando haya una buena conexion de red y se hayan producido
10 intentos fallidos, el controlador archivara los datos en el dispositivo de almacenamiento local. Los datos archivados
en el dispositivo de almacenamiento local se deben recuperar manualmente.

M Habilite el registro HTTP para guardar los datos en el dispositivo de almacenamiento local; este es el valor predeterminado de fabrica. Consulte
Configuracion » Registro de datos en el software de configuracion de DXM.
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Reintentos de insercion de Ethernet

Con una conexion de red basada en Ethernet, el DXM reintenta enviar un mensaje cinco veces. Los cinco reintentos se
suceden inmediatamente. Una vez agotados todos los intentos, se guarda el paquete de datos de registro en el
dispositivo de almacenamiento local.

A la siguiente hora programada, el DXM intenta enviar el paquete guardado asi como el paquete de datos de registro
recién creado. Si no puede enviar el nuevo paquete de datos de registro, el nuevo paquete de datos de registro se
agrega al archivo guardado en el dispositivo de almacenamiento local para enviarlo mas tarde. Tras 10 rondas de
reintentos, el conjunto de datos se archiva en el dispositivo de almacenamiento local en la carpeta _sxi. No se realizan
intentos adicionales para volver a enviar los datos; se debe recuperar el archivo de datos manualmente.

Si utiliza SSL en Ethernet no tendra reintentos, pero guardara cada intento fallido en el dispositivo de almacenamiento
local hasta 10 rondas fallidas. En este momento, se archiva el paquete de datos de registro.

Reintentos de insercion celular

En un sistema de conexion celular no hay reintentos. Las transmisiones erroneas se guardan en el dispositivo de
almacenamiento local.

Tras 10 intentos errdneos sucesivos, los datos se archivan en la carpeta _sxi.

Los intentos de envio con una calidad de sefial baja no se contabilizan en el limite de 10 intentos. Por ejemplo, si la
antena celular se desconecta durante un periodo en el que el controlador DXM habria enviado 20 mensajes en
circunstancias normales, se guardaran los 20 mensajes y se volvera a intentar cuando se vuelva a conectar la antena.

Si la calidad de la sefial era buena, pero la red celular no respondia, el DXM archiva los paquetes de datos de registro
tras 10 intentos erréneos.

Regla de evento/accion o archivo de registro de reintentos de insercion

Las inserciones basados en eventos provocados por reglas de accién siguen el mismo proceso cuando se producen
fallas, en funcién de la conexion de red. Los mensajes fallidos basados en eventos se reenvian con la siguiente
programacion ciclica o con el siguiente mensaje de evento que desencadene un mensaje de insercion.
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Capitulo 9 Informacion adicional

Como trabajar con dispositivos Modbus
El DXM cuenta con dos conexiones fisicas RS-485 que utilizan el protocolo Modbus RTU.

El DXM puede ser un dispositivo cliente Modbus RTU para otros dispositivos de servidor y también puede ser un
dispositivo de servidor Modbus para otro cliente Modbus RTU. El DXM utiliza el puerto primario RS-485 (M+/M-) como
cliente Modbus RTU para controlar los dispositivos de servidor externos. Todos los dispositivos con cable conectados al
puerto RS-485 cliente deben ser dispositivos de servidor.

» Como dispositivo cliente Modbus RTU, el DXM controla los servidores externos conectados al puerto primario
RS-485, la radio de banda ISM local, la placa base de E/S local y la placa de pantalla local.

» Como dispositivo de servidor Modbus RTU, otro dispositivo cliente Modbus RTU puede leer o escribir en los
registros locales del DXM.

El puerto secundario (S+/S-) es la conexion del servidor Modbus RTU. El puerto Modbus RS-485 secundario (servidor)

(S+/S-) es controlado por otro dispositivo cliente Modbus, no por el DXM. Un dispositivo cliente Modbus externo utiliza el
puerto servidor que accedera al DXM como dispositivo de servidor Modbus.

Informacion general del sistema Modbus del procesador

4 )

Ethernet <

" |Processor Modbus
Modbus RS-485 «————————|  Control/Data

(server port)

4 4 Modbus RS-485
il (client port) External
K » Modbus

il Servers (2-10)

Lo cal ISM Displa 1/0 Base
Registers Radio piay Board
\_ J

ElI DXM tiene dos funciones Modbus: un dispositivo de servidor Modbus y un dispositivo cliente Modbus. Se ejecutan
como procesos independientes.

El puerto del servidor Modbus solo tiene acceso a los registros locales del DXM. Para funcionar como dispositivo de
servidor Modbus, el DXM necesita que se le asigne una ID de servidor Modbus Unica que pertenezca a la red Modbus
host. Esta ID es independiente de las ID de servidor Modbus internas que el DXM utiliza para su propia red Modbus. La
ID de Modbus del DXM se define a través del menu LCD. Otros parametros del puerto del servidor Modbus se definen
utilizando el software de configuracion.

ElI DXM opera el puerto de cliente Modbus. A cada dispositivo del puerto cliente se le debe asignar una ID de Modbus
unica. Hay varias ID de Modbus que estan reservadas para los dispositivos internos en el DXM.
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Las ID de Modbus internas del DXM (predeterminadas de fabrica)

ID de Modbus Dispositivo
1 Puerta de enlace Performance DX80 o Radio de banda ISM MultiHop: A los dispositivos inalambricos MultiHop
conectados a la radio interna MultiHop se les deben asignar las ID de Modbus a partir del 11.
199 Registros locales: Registros de almacenamiento interno del DXM
200 Placa base de E/S: Todos los datos y los parametros de cada entrada o salida del DXM.
201 Pantalla LCD: El usuario tiene acceso a los indicadores LED del DXM.

Asignacion de las ID de Modbus

Asigne la ID de Modbus del DXM solo si un dispositivo cliente Modbus esta leyendo o escribiendo los datos del registro
local de DXM a través del puerto servidor Modbus RS-485 (S+, S-).

Ajuste la ID de DXM desde el menu LCD en Sistema » ID del servidor DXM. El DXM puede tener cualquier ID Unica
entre 1y 246, dependiendo de la red Modbus del host. Otros parametros del puerto del servidor RS-485 se configuran
en el software de configuracion en la pestafia Configuracién > Informacién general.

Configuracion del cliente DXM: Cuando el DXM funcione como un dispositivo de cliente Modbus, utilice el software de
configuracion para configurar las operaciones de lectura o escritura de la red Modbus de DXM. El DXM se comunica con
todos los dispositivos periféricos internos y externos mediante el bus Modbus externo RS-485 (M+, M-)

configurado de fabrica con las ID de Modbus. Asigne las ID 2 a 10 a los dispositivos de servidor de Modbus que estan
conectados fisicamente al DXM. Asigne las ID 11 a 60 a los dispositivos servidores inalambricos dentro de la red
MultiHop.

No asigne una ID superior a 10 a los dispositivos del servidor Modbus que estén conectados fisicamente mediante el
puerto RS-485 si hay una radio interna MultiHop de banda ISM en el DXM. La radio MultiHop de banda ISM intenta
enviar algun dato Modbus destinado a las ID 11 a 60 a través de la red de radio, lo que entra en conflicto con los
dispositivos de servidor conectados si las ID se superponen. Se puede cambiar el valor predeterminado de fabrica de
las ID 11 a 60 de Modbus de la radio cliente MultiHop, en caso de que necesiten mas servidores conectados.

Dispositivos inalambricos y con cable

Puerta de enlace inaldmbrica DX80: La arquitectura de la puerta de enlace DX80 es una arquitectura en estrella en la
que todos los nodos del sistema envian sus datos de regreso a la puerta de enlace. El host puede acceder a todos los
datos de la red desde la puerta de enlace, que es ID de Modbus 1. Debido a que el DXM no enviara ningin mensaje
Modbus a través del enlace inalambrico, el parametro de tiempo de espera se puede establecer bajo (menos de

1 segundo) y el dispositivo se trata como un dispositivo conectado directamente.

Cliente MultiHop: La radio cliente MultiHop forma una red inaldmbrica en arbol utilizando los repetidores y los servidores.
A cada dispositivo de una red MultiHop se le debe asignar una ID de Modbus Unica y se debe acceder a él como un
dispositivo independiente. Para que el DXM hable con un dispositivo MultiHop de la red inalambrica, el dispositivo
MultiHop cliente interroga cada mensaje del bus RS-485. Si se encuentran dentro del alcance de los dispositivos
inalambricos (las ID de 11 a 60), el mensaje se envia a través de la red inaldambrica. Para cambiar este rango, el usuario
debe ajustar la configuracién de desplazamiento y el alcance de la radio cliente MultiHop (ID de Modbus 1). El registro
de Modbus 6502 contiene el desplazamiento de Modbus (predeterminado 11). El registro de Modbus 6503 contiene el
nuamero de servidores Modbus permitidos (maximo 100).

Las ID de Modbus para dispositivos inalambricos y con cable

ID de Modbus Descripcion
1 Asignado para el dispositivo de radio de banda ISM interno, ya sea una puerta de enlace DX80 o una radio cliente
MultiHop.
2-10 Direcciones de servidor disponibles para los dispositivos servidores Modbus conectados directamente al puerto
RS485 del cliente (M+ , M-).
11-60 Asignado para dispositivos inalambricos de la red de radio MultiHop. Si no hay un MultiHop interno en el DXM, estas
direcciones de servidor estan disponibles para los dispositivos conectados directamente.
61-198 A disposicion de los usuarios para los dispositivos de servidor Modbus conectados directamente o la expansion de las
ID de servidor de la red inalambrica para ir mas alla de 50 dispositivos inalambricos.
199 Asignado al registro local interno
200 Asignado para la placa base de E/S; sera diferente para los modelos especiales DXM de solo servidor.
201 Asignado para la placa LCD, el usuario puede leer/escribir las LED.
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Tiempos de espera de comunicacion de Modbus

Un tiempo de espera de Modbus es la cantidad de tiempo que se le da a un servidor Modbus para enviar un acuse de
recibo de un mensaje enviado por el cliente Modbus. Si el cliente Modbus espera durante el periodo de tiempo de
espera y no se aprecia ninguna respuesta, el cliente Modbus lo considera un mensaje perdido y contintia con la
siguiente operacion.

El parametro de tiempo de espera es facil de configurar para los dispositivos Modbus conectados directamente a DXM,
si no hay dispositivos inaldmbricos MultiHop. Se deben tener consideraciones especiales para establecer el pardametro
de tiempo de espera cuando una red MultiHop utiliza DXM como radio cliente.

Configure los controladores que operan redes inalambricas para que dispongan de tiempo suficiente para los reintentos
de transmisién por hardware. Configure el Tiempo de espera de comunicacidn para cubrir el tiempo previsto para el
envio de mensajes a través de la red inaldmbrica. Para DXM el tiempo de espera de comunicacién es la cantidad
maxima de tiempo que DXM debe esperar después de que se envie una solicitud hasta que se reciba el mensaje de
respuesta del dispositivo servidor Modbus. Utilice Software de configuracion de DXM para establecer el parametro de
tiempo de espera en la pantalla Configuracién > Sistema (seleccione Mostrar configuracién avanzada).

La configuracién predeterminada para el parametro de tiempo de espera es de 5 segundos.

Redes MultiHop frente a redes en estrella DX80

La puerta de enlace en topologia de estrella DX80 recoge todos los datos de los nodos, lo que permite que el sistema
host lea directamente los datos de la puerta de enlace sin necesidad de enviar mensajes a través de la red inalambrica.
Esto permite que la puerta de enlace DX80 sea tratada como cualquier otro dispositivo Modbus con cable.

En una red MultiHop, los datos residen en cada dispositivo, lo que obliga a que el controlador envie mensajes a través
de la red inaldmbrica para acceder a los datos. Por esta razon, considere cuidadosamente el valor del parametro de
tiempo de espera inalambrico.

Calculo del tiempo de espera de comunicacion para radios MultiHop a bateria

Las radios MultiHop a bateria estan configuradas para funcionar de forma eficiente y maximizar la duracion de la
bateria. Al optimizar la duracion de la bateria, la ventana de comunicaciones permitida para recibir mensajes es lenta
(una vez cada 1.3 segundos) y la velocidad de envio de mensajes es estandar (una vez cada 0.04 segundos).

Un dispositivo MultiHop viene configurado de fabrica con el parametro de reintento de 8. Esto significa que, en el peor
de los casos, se envia un mensaje desde DXM a un dispositivo final nueve veces en total (un mensaje inicial y ocho
mensajes de reintento). El dispositivo final devuelve el mensaje de acuse de recibo a DXM un maximo de nueve veces
(un mensaje inicial y ocho reintentos). Una transaccion de Modbus Unica puede enviar hasta dos mensajes +

16 mensajes de reintento antes de que se complete la transaccién. Ademas, las radios esperan aleatoriamente durante
un periodo antes de retransmitir un mensaje de reintento. Por tanto, para tener en cuenta el tiempo de espera aleatorio,
agregue un periodo adicional por cada tiempo intermedio de reintentos.

Para calcular el parametro de tiempo de espera de comunicacion de una radio cliente a un servidor (sin repetidores):

Cliente a servidor, tiempo de envio = (9 x 1.3 s) + (8 reintentos, espera x 1.3 s) = 22 segundos
Servidor a cliente, tiempo de envio = (9 x 0.04 s) + (8 reintentos, espera x 0.04 s) = 1 segundo
Tiempo total de envio/recepcion = 23 segundos

Tiempo minimo de espera = 23 segundos

Si la calidad del enlace de la red es mala, se pueden producir tiempos de transferencia maximos. Ajuste el parametro de
tiempo de espera para admitir el nUmero maximo de reintentos que pueden ocurrir en la aplicacién.

Cuando se agregan repetidores MultiHop a la red inalambrica, cada nivel adicional de red jerarquica aumenta el tiempo
de espera requerido. Dado que los repetidores MultiHop funcionan a la velocidad de comunicacién mas alta, el efecto
global no es tan bueno.

Cliente a repetidor, tiempo de envio = (9 x 0.04 s) + (8 reintentos, espera x 0.04 s) = 1 segundo

Repetidor a cliente, tiempo de envio = (9 x 0.04 s) + (8 reintentos, espera x 0.04 s) = 1 segundo

Tiempo de espera adicional para un repetidor = 2 segundos

Usando el calculo de tiempo de espera anterior de 23 segundos, si se agrega un repetidor a la red se debe fijar el
tiempo de espera en 25 segundos. Por cada dispositivo repetidor MultiHop adicional que cree otro nivel de jerarquia de
red, agregue dos segundos adicionales al tiempo de espera.

Calculo del tiempo de espera de comunicacion para radios MultiHop de 10-30 V DC

Los dispositivos MultiHop alimentados por linea (10-30 V DC) funcionan a la maxima velocidad de comunicacion, lo que
se traduce en un ajuste del parametro de tiempo de espera mucho menor. Por cada repetidor agregado a la red,
aumente el parametro de tiempo de espera en 2 segundos.

Para una radio cliente a una radio servidor alimentada con 10-30 V DC (sin repetidores):

Cliente a servidor, tiempo de envio = (9 x 0.04 s) + (8 reintentos, espera x 0.04 s) = 1 segundo
Servidor a cliente, tiempo de envio = (9 x* 0.04 s) + (8 reintentos, espera x 0.04 s) = 1 segundo
Tiempo total de envio/recepcion = 2 segundos

Tiempo minimo de espera = 2 segundos
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Ajuste de los parametros de las ranuras de recepcién y del recuento de reintentos

El nimero de ranuras de recepcion rige la frecuencia con la que un dispositivo MultiHop se puede comunicar en la red
inalambrica.

Los dispositivos a bateria suelen tener interruptores DIP que permiten que el usuario ajuste el nimero de ranuras de
recepcion, lo que afecta directamente a la duracion de la bateria de la radio. Ajustar las ranuras de recepcion cambia la
frecuencia con la que se puede recibir un mensaje. De manera predeterminada, las ranuras de recepcion estan
configuradas en 4 (cada 1.3 segundos). Cuando las ranuras de recepcion estan configuradas en 32, la radio escucha un
mensaje entrante cada 0.16 segundos.

Los usuarios también pueden dejar el mecanismo de reintento a cargo de la aplicacion que esta accediendo a la red
inalambrica, en este caso la aplicacion DXM. Ajuste el numero de reintentos en los dispositivos MultiHop escribiendo el
numero de reintentos deseado en el registro Modbus 6012. La configuracidon predeterminada es 8.

Calculo del tiempo de espera de comunicacion para una red en estrella DX80

En la red DX80, todos los datos del nodo se recogen automaticamente en la puerta de enlace para su lectura. DXM no
utiliza la red inalambrica para tener acceso a los datos, lo que permite una mensajeria mucho mas rapida y unos valores
de tiempo de espera mucho mas bajos.

Para un DXM con una puerta de enlace interna DX80, ajuste el valor de tiempo de espera en 0.5 segundos. Si hay otros
dispositivos Modbus conectados a las lineas RS-485, el parametro de tiempo de espera rige todas las transacciones de
comunicacién y se debe ajustar para recibir a todos los dispositivos en el bus.

Cliente Modbus TCP

ElI DXM puede funcionar como cliente Modbus TCP en Ethernet. Los usuarios pueden definir hasta cinco conexiones de
zécalo para que los dispositivos de servidor Modbus TCP lean los datos de registro de Modbus a través de Ethernet.
Utilice el Software de configuracion de DXM para definir y configurar las comunicaciones del cliente Modbus TCP con
otros servidores Modbus TCP.

Resumen de registros de Modbus
Registros de Modbus del DXM

El DXM puede tener hasta cuatro dispositivos internos de servidor Modbus.

Todos los registros de Modbus se definen como registros de retencion de Modbus de 16 bits. Cuando conecte los
dispositivos del servidor Modbus externos, solo utilice desde la ID 2 a la 198. Los registros locales, la base de E/S y las
ID de la LCD son fijos, pero se puede cambiar la ID de radio interna, si es necesario.

Las ID de Modbus internas del DXM (predeterminadas de fabrica)

ID de Modbus Dispositivo
1 Puerta de enlace Performance DX80 o Radio de banda ISM MultiHop: A los dispositivos inalambricos MultiHop
conectados a la radio interna MultiHop se les deben asignar las ID de Modbus a partir del 11.
199 Registros locales: Registros de almacenamiento interno del DXM
200 Placa base de E/S: Todos los datos y los parametros de cada entrada o salida del DXM.
201 Pantalla LCD: El usuario tiene acceso a los indicadores LED del DXM.

Registros de Modbus para el médulo de la placa de radio MultiHop

La radio cliente DX80 MultiHop es un dispositivo de arquitectura en arbol que permite que las radios repetidoras amplien
la red inalambrica. Cada dispositivo en una red MultiHop es un dispositivo Modbus con una ID de Modbus unica.

Los registros de Modbus en una red MultiHop estan dentro de cada dispositivo de radio individual. Para obtener los
datos de registro de Modbus de un dispositivo MultiHop, configure la opcion DXM para tener acceso a cada dispositivo a
través de la red inalambrica como un dispositivo de servidor Modbus individual.

Ejemplo de registros de Modbus de MultiHop con dispositivos genéricos.

Dispositivo MulitHop ID de Modbus Registros de Modbus
Radio cliente del DXM 1 ninguno
Radio servidora 1 Los registros de Modbus 1-16 son entradas, 501-516 son salidas
Radio repetidora 12 Los registros de Modbus 1-16 son entradas, 501-516 son salidas
Radio servidora 15 Los registros de Modbus 1-16 son entradas, 501-516 son salidas
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Registros de Modbus para el médulo de radio de puerta de enlace
Performance

La puerta de enlace DX80 Performance es un dispositivo de arquitectura en estrella que contiene todos los registros de
Modbus para la red inalambrica dentro de la puerta de enlace. Para tener acceso a cualquier valor de entrada o salida
dentro de toda la red inalambrica, lea el registro de Modbus correspondiente desde la puerta de enlace.

Hay 16 registros de Modbus asignados para cada dispositivo en la red inalambrica. Los 16 primeros registros (1-16) se
asignan a la puerta de enlace, los 16 siguientes (17-32) al nodo 1, los 16 siguientes (33-48) al nodo 2 y asi
sucesivamente. No hay entradas ni salidas en la puerta de enlace integrada del DXM, pero los registros de Modbus
siguen estando asignados a ellas.

Aunque solo aparecen siete nodos en la tabla, la numeracion de los registros de Modbus contintia para tantos nodos

como haya en la red. Por ejemplo, el numero de registro para el nodo 10, punto de E/S 15, es 175. Calcule el numero de
registro de Modbus para cada dispositivo con la ecuacion:

Nimero de registro = n.° E/S + (n.° nodo x 16)

Registros de retencion de Modbus

Puerta de

Punto de E/S e Nodo 1 Nodo 2 Nodo 3 Nodo 4 Nodo 5 Nodo 6 Nodo 7
1 1 17 33 49 65 81 97 113
2 2 18 34 50 66 82 98 114
3 3 19 35 51 67 83 99 115
4 4 20 36 52 68 84 100 116
5 5 21 37 53 69 85 101 117
6 6 22 38 54 70 86 102 118
7 7 23 39 55 71 87 103 119
8 8 24 40 56 72 88 104 120
9 9 25 41 57 73 89 105 121
10 10 26 42 58 74 90 106 122
1" 1 27 43 59 75 91 107 123
12 12 28 44 60 76 92 108 124
13 13 29 45 61 77 93 109 125
14 14 30 46 62 78 94 110 126
15 15 31 47 63 79 95 1M1 127
16 16 32 48 64 80 96 112 128

Acceso a todos los registros de la red inaldambrica mediante la lectura de la ID de Modbus 1

Dispositivo DX80 ID de Modbus Registros de Modbus
Puerta de enlace de la . .
radio DXM 1 Los registros de Modbus 1-8 son entradas, 9-16 son salidas
Nodo 1 - Los registros de Modbus 17-24 son entradas, 25-32 son salidas
Nodo 2 - Los registros de Modbus 33-40 son entradas, 41-48 son salidas
Nodo 3 - Los registros de Modbus 49-56 son entradas, 57-64 son salidas
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Organizacion alternativa de registros de Modbus

Los registros de la organizacion alternativa de registros de Modbus de Sure Cross DX80 se utilizan para reordenar los
registros de datos y permitir que los sistemas host accedan de forma eficiente a todas las entradas o las salidas con un
solo comando Modbus. Los grupos de registros incluyen los registros de entrada/salida, los registros empaquetados en
bits y los registros analdgicos. Esta funcién solo esta disponible con los modelos Performance que utilizan la version 3 o
posterior del cédigo de firmware de la pantalla LCD.

Organizacion alternativa de registros de Modbus

Nombre Direccion de registro de Modbus (decimal)
Entradas y salidas, ordenadas por dispositivo 2201 a 4784
Empaquetado en bits discretos (estado, entradas discretas, salidas 6601 a 6753
discretas)
Entradas analdgicas (1-8) y salidas analogicas (1-8) 6801 a 9098

Registros de entrada y registros de salida
Los registros de Modbus 2201 a 2584 se utilizan para organizar todas las entradas juntas.

En este formato, los usuarios pueden leer secuencialmente todos los registros de entrada con un mensaje de Modbus.
Los registros de Modbus 4401 a 4784 organizan todas las salidas juntas para permitir que los usuarios escriban
secuencialmente en todos los registros de salida con un mensaje de Modbus.

Registros de entrada y salida

Entradas (2201-2584) Salidas (4401-4784)
Direcci6n de registro de Modbus Valor de registro de 16 bits Direccion de registro de Modbus Valor de registro de 16 bits
(decimal) (decimal)
2201-2208 Entradas de puerta de enlace de 1 4401-4408 Salidas de puerta de enlace de 1 a
a8 8
2209-2216 Entradas de nodo 1de 1a 8 4409-4416 Salidas de nodo 1de 1a8
2217-2224 Entradas de nodo2de 1a 8 4417-4424 Salidas de nodo2de 1a8
2577-2584 Entradas de nodo 47 de 1a 8 4777-4784 Salidas de nodo 47 de 1a 8

Consulte la hoja de datos de su dispositivo para obtener una lista de las entradas y salidas activas. Es posible que no
todas las entradas o las salidas de esta tabla estén activas en su sistema.

Registros discretos empaquetados en bits

Los registros discretos con empaquetado de bits incluyen los registros discretos de estado, las entradas discretas y las
salidas discretas.

El empaquetado de bits utiliza un Unico registro, o rango de registros contiguos, para representar los valores de E/S.

Cuando las redes utilizan nodos similares para recopilar datos utilizando los mismos registros de E/S para cada nodo,
los datos discretos de varios nodos se pueden empaquetar en bits en un Unico registro de la puerta de enlace. Los datos
empaquetados en bits se ordenan por punto de E/S, empezando en el registro Modbus 6601. Por ejemplo, la entrada
discreta 1 para todos los nodos de la red se almacena en tres registros contiguos de 16 bits.

La forma méas eficiente de leer (o escribir) los datos discretos desde una puerta de enlace DX80 de Sure Cross® es
utilizando estos registros empaquetados en bits, ya que los usuarios pueden leer o escribir registros para todos los
dispositivos utilizando un mensaje Modbus. Los siguientes registros contienen valores discretos de E/S empaquetados
en bits para la puerta de enlace y todos los nodos. Los valores se almacenan primero para la puerta de enlace y
después para cada nodo por orden de direccion del nodo.
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Informacion adicional

Direcciones de registros discretos empaquetados en bits y posiciones de bits

Registro de estado de dispositivo empaquetado en bits

Posicion de bit

Direccion de registro 15 14 13 12 1 10 9 8 7 6
6601 Nodo 15 | Nodo 14 | Nodo 13 | Nodo 12 ' Nodo 11 | Nodo 10 | Nodo9 | Nodo8 | Nodo7 = Nodo 6
6602 Nodo 31 | Nodo 30 | Nodo 29 | Nodo 28 | Nodo 27 | Nodo 26 | Nodo 25 | Nodo 24 | Nodo 23 | Nodo 22
6603 Nodo 47 | Nodo 46 | Nodo45 | Nodo44 | Nodo43 = Nodo42 | Nodo41 < Nodo40 = Nodo39 = Nodo 38
Entrada discreta empaquetada en bits 1
Posicion de bit
Direccion de registro 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6
6611 Nodo 15 | Nodo 14 | Nodo 13 | Nodo 12 | Nodo 11 | Nodo 10 | Nodo9 ' Nodo8 = Nodo7 | Nodo 6
6612 Nodo 31 | Nodo 30 | Nodo29 | Nodo 28 ' Nodo27 | Nodo 26 = Nodo25 | Nodo24 | Nodo23 | Nodo 22
6613 Nodo 47 | Nodo46 | Nodo45 | Nodo44 ' Nodo43 | Nodo42 = Nodo41 | Nodo40 | Nodo39 | Nodo 38
Salida discreta empaquetada en bits 1
Posicion de bit
Direccion de registro 15 14 13 12 1 10 9 8 7 6
6691 Nodo 15 | Nodo 14 | Nodo 13 | Nodo 12 | Nodo 11 | Nodo 10 | Nodo9 | Nodo8 | Nodo7 = Nodo6
6692 Nodo 31 | Nodo 30 | Nodo 29 | Nodo 28 | Nodo 27 | Nodo 26 | Nodo 25 | Nodo 24 | Nodo 23 | Nodo 22
6693 Nodo 47 | Nodo 46 | Nodo45 | Nodo44 | Nodo43 | Nodo42 | Nodo41 | Nodo40 ' Nodo39 | Nodo 38

Registros discretos empaquetados en bits para entradas y salidas

Entradas

Direccion de registro Descripcién (entradas) Direccion de registro

Modbus (decimal) Modbus (decimal)

6601-6603 Estado de todos los dispositivos

6611-6613 Entrada 1 de todos los dispositivos 6691-6693
6621-6623 Entrada 2 de todos los dispositivos 6701-6703
6631-6633 Entrada 3 de todos los dispositivos 6711-6713
6641-6643 Entrada 4 de todos los dispositivos 6721-6723
6651-6653 Entrada 5 de todos los dispositivos 6731-6733
6661-6663 Entrada 6 de todos los dispositivos 6741-6743
6671-6673 Entrada 7 de todos los dispositivos 6751-6753
6681-6683 Entrada 8 de todos los dispositivos

5 4 3 2 1 0
Nodo5 | Nodo4 | Nodo3 | Nodo2
Nodo 21 | Nodo 20 | Nodo 19 | Nodo 18
Nodo 37 | Nodo 36 | Nodo 35 | Nodo 34

Nodo 1 Puerta de enlace
Nodo 17 | Nodo 16
Nodo 33 | Nodo 32

5 4 3 2 1 0
Nodo5 | Nodo4 | Nodo3 ' Nodo2
Nodo 21 | Nodo20 | Nodo 19 | Nodo 18
Nodo 37 | Nodo 36 | Nodo 35 | Nodo 34

Nodo 1 Puerta de enlace
Nodo 17 | Nodo 16
Nodo 33 | Nodo 32

5 4 3 2 1 0
Nodo5 = Nodo4 | Nodo3 | Nodo2
Nodo 21 | Nodo 20 | Nodo 19 | Nodo 18
Nodo 37 | Nodo 36 | Nodo 35 | Nodo 34

Nodo 1 Puerta de enlace
Nodo 17 | Nodo 16
Nodo 33 | Nodo 32

Salidas

Descripcion (salidas)

Salida 1 de todos los dispositivos
Salida 2 de todos los dispositivos
Salida 3 de todos los dispositivos
Salida 4 de todos los dispositivos
Salida 5 de todos los dispositivos
Salida 6 de todos los dispositivos

Salida 7 de todos los dispositivos

Los registros de estado (6601-6603) contienen una representacion empaquetada en bits que define los dispositivos
operativos en el sistema inalambrico. Cada bit indica un nodo sincronizado (1) o nodo no sincronizado (0).

Un uno (1) escrito en el &rea de registro de estado discreto indica que el dispositivo esta activo dentro del sistema
inaldmbrico. Un cero (0) indica que el dispositivo no esta activo dentro de la red inaldmbrica.

Los registros de entrada de todos los dispositivos utilizan los registros Modbus 6611 a 6683 para organizar el bit menos

significativo en una matriz secuencial de registros. El primer registro contiene el

bit menos significativo de los valores de

entrada para la puerta de enlace hasta el nodo 15. El segundo registro contiene los valores de entrada de los nodos 16

al 31, y el tercer registro contiene los valores de entrada de los nodos 32 al 47.

Para las entradas discretas, solo se utiliza el bit menos significativo. Para las entradas analdgicas, el bit menos
significativo indica si el valor analdgico esta por encima o por debajo del valor umbral seleccionado (cuando se utiliza el
parametro de umbral configurado en el software de configuracién del usuario). Por ejemplo, un bit menos significativo de
uno (1) indica que el valor analégico esté por encima del valor umbral seleccionado. Un bit menos significativo de cero

(0) indica que el valor analdgico esta por debajo del valor umbral.

Los registros de salida de todos los dispositivos utilizan los registros Modbus 6691 a 6753 para organizar el bit menos
significativo en una matriz secuencial de registros. La salida 8 (punto de E/S 16) no se puede escribir utilizando el

formato discreto.

Registros analdgicos de 16 bits (Registros 6801 a 9098)

La forma mas eficiente de leer (o escribir) datos analégicos desde una puerta de enlace es utilizando estos registros
analogicos de 16 bits. La mayoria de las redes constan de nodos similares que informan datos usando los mismos
registros de E/S para cada nodo. Por esta razon, los datos analégicos se organizan por punto de E/S utilizando los

registros Modbus 6801 a 9098.

Por ejemplo, la Entrada 1 para la puerta de enlace y todos los nodos se almacenan en los primeros 48 bloques

contiguos de registros analdgicos de 16 bits, empezando por el registro 6801.
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En este formato, los usuarios pueden leer un registro de retencion de 16 bits para todos los dispositivos o escribir en un
registro para todos los dispositivos utilizando un mensaje Modbus. El uso de estos registros es la forma mas eficiente de
leer todos los registros de estado, leer en todas las entradas analdgicas o escribir a todas las salidas analdgicas.

Los siguientes registros contienen valores analdgicos de E/S para la puerta de enlace y todos los nodos. Los valores se
almacenan primero para la puerta de enlace y después para cada nodo por orden de direccion del nodo.

Registros de entradas y salidas analdgicas

Entradas Salidas
Direccion de registro Descripcién (Entradas) Direccion de registro Descripcion (Salidas)
Modbus (decimal) Modbus (decimal)
6801 Entrada 1 para puerta de enlace 8001 Salida 1 para puerta de enlace
6802 Entrada 1 para nodo 1 8002 Salida 1 para nodo 1
6803 Entrada 1 para nodo 2 8003 Salida 1 para nodo 2
6951 Entrada 2 para puerta de enlace 8151 Salida 2 para puerta de enlace
6952 Entrada 2 para nodo 1 8152 Salida 2 para nodo 1
6953 Entrada 2 para nodo 2 8153 Salida 2 para nodo 2
7101 Entrada 3 para puerta de enlace 8301 Salida 3 para puerta de enlace
7102 Entrada 3 para nodo 1 8302 Salida 3 para nodo 1
7103 Entrada 3 para nodo 2 8303 Salida 3 para nodo 2
7851 Entrada 8 (registro de estado) para puerta 9051 Salida 8 para puerta de enlace
de enlace

7852 Entrada 8 (registro de estado) para nodo 1 9052 Salida 8 para nodo 1
7853 Entrada 8 (registro de estado) para nodo 2 9053 Salida 8 para nodo 2

Por ejemplo, 6801 contiene el valor de entrada 1 para la puerta de enlace, 6802 contiene el valor de entrada 1 para el
nodo 1, y 6848 contiene el valor de entrada 1 para el nodo 47.

Registros locales internos (ID 199) para el DXM100 y el DXM150

Los elementos de almacenamiento principal para el DXM son sus registros locales, los cuales pueden guardar valores
de 4 bytes que resultan de la asignacion de registros, reglas de accién, o comandos ScriptBasic.

» Los registros locales del 1 al 850 son registros estandar de 32 bits sin signo.

» Los registros locales 851 a 900 son registros no volatiles que estan limitados a 100,000 ciclos de escritura.

* Los registros locales 1001 a 1900 son numeros en formato de punto flotante. Cada direccién de registro
almacena la mitad de un numero de punto flotante. Por ejemplo, los registros 1001 y 1002 almacenan el primer
numero completo de 32 bits de punto flotante.

» Los registros locales 10001 a 19000 son registros del sistema de solo lectura que realizan un seguimiento de los
datos y las estadisticas de DXM.

Registros de Modbus para los registros locales internos (ID de Modbus 199)

Registros locales Tipo Descripcion
1-845 32 bits sin signo Memoria interna del procesador
846-849 32 bits sin signo Reinicio, Constante, Temporizador
851-900 32 bits sin signo Data flash, no volatil
1001-1900 g;r;)ti?sﬂotante IEEE de Registros de punto flotante, memoria interna del procesador
> 10000 Registros virtuales de solo lectura

Registros locales del 1 al 850 (Memoria interna del procesador, 32 bit, sin signo): Los registros locales son el principal
grupo de registros globales. Los Registros Locales son usados como registros de almacenamiento basicos y como el
mecanismo comun de intercambio de datos. Los registros de los dispositivos Modbus Externos pueden ser leidos hacia
los Registros Locales o escritos desde los Registros Locales. El DXM, como un dispositivo cliente Modbus o como un
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dispositivo de servidor Modbus, intercambia datos usando los registros locales. Modbus a través de Ethernet (Modbus/
TCP) utiliza los Registros Locales como los registros de datos accesibles.

Registros locales del 851 al 900 (datos Flash, no volatil, 32 bits, sin signo): Los primeros 50 registros locales son
registros especiales no volatiles. Los registros pueden almacenar constantes o datos de calibraciéon que debe ser

mantenido cuando se retira la alimentacién. La informacion de estos registros se almacena en un componente flash que

tiene una capacidad de escritura limitada a 100,000 ciclos, asi que estos registros no deberian ser utilizados como
registros de memoria comunes que cambian frecuentemente.

Registros locales del 1001-1900 (punto flotante IEEE de 32 bits): Estos registros locales se utilizan en pares para

almacenar un nimero de 32 bits en formato de punto flotante IEEE en big endian. Los registros 1001 [31:16], 1002
[15:0] almacenan el primer valor con punto flotante; los registros 1003, 1004 almacenan el segundo nimero con punto
flotante. Hay en total 500 valores con punto flotante; estan direccionados como dos piezas de 16 bits para alojar el

protocolo Modbus. Utilice estos registros cuando lea/escriba en dispositivos externos que requieren registros de Modbus

en formato con punto flotante. Debido a que las transacciones de Modbus son de 16 bits, el protocolo requiere dos
registros para formar un nimero de 32 bits con punto flotante.

Registros virtuales: El DXM un pequefio grupo de registros que muestra variables internas del procesador principal.
Algunos valores de registros dependeran de los parametros de configuracion del DXM. No utilice Reglas de Lectura
para mover la informacion de los Registros Locales Virtuales hacia los Registros Locales. Utilice la funcion Regla de
accién » Copia de registro para mover los registros locales virtuales a los espacios de los registros locales (1-850).

Registros virtuales

Registros virtuales
10001
10002
10003
10004

10011-10012
10013-10014
10015-10016
10017-10018
10021

10022

10023

10024

10025-10026
10027-10028
10029-10030
10031-10032
10033-10034
10035-10036

10037-10038

10039-10040

10055-10056

10057-10058
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Definicién
Direccion de la latitud GPS (N, S, E, O)
Latitud GPS
Direccioén de la longitud GPS (N, S, E, O)
Longitud GPS
Temporizador de resincronizacion
Vuelco del temporizador de resincronizacion
Causa de reinicio (codigos de reinicio arriba)
Reinicio de contador Watchdog
Voltaje de la bateria de la tarjeta de E/S (mV)

Tarjeta de E/S- Voltaje de alimentacion entrante
(mV)

Funcién de corte

Tarjeta de E/S - Corriente de la carga de la
bateria (mA)

Adquisiciones HTTP Push SSL
Liberaciones HTTP Push SSL
Liberaciones forzadas HTTP Push SSL
Intentos HTTP Push

Exitos HTTP Push

Fallas HTTP Push

Ultimo estado HTTP Push

Fuerza del celular, BER

Alarmas, SMTP, intentos

Alarmas, SMTP, fallas

Datos de coordenadas GPS si el DXM esta configurado para leer una
unidad GPS externa.

Usado por ingenieria
Usado por ingenieria
Tipo de reinicio
Contador

mV
mV

0: Sin lecturas exitosas
1: Rango normal

2: Corte activado

mA

Conteos estadisticos de las conexiones, desconexiones y
desconexiones forzadas cuando el DXM crea una conexion utilizando
SSL/TLS (conexiones encriptadas)

Conteos estadisticos de las conexiones, desconexiones y
desconexiones forzadas cuando el DXM crea una conexion utilizando
HTTP sin encriptacion

Ultimo Estado de la insercién del DXM
0 = Estado inicial, ningun intento de insercién ha finalizado aun

1 = Intento completo
2 = Intento abortado

Fuerza de la sefial celular Rango de valores: 0-31
=-113 dBm o menos
=-111 dBm
2-30 =—-109 dBm hasta —53 dBm en pasos de 2 dBm
31 =-51 dBm o mayor
99 = desconocido o no detectable; BER no utilizado

Intentos de envio por correo electrénico (solo disponible con algunas
configuraciones de modelo)

Errores de envio por correo electrénico (solo disponible con algunas
configuraciones de modelo)

Continued on page 73
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Registros virtuales Definicion
10059-10060 Alarmas, SMS, intentos Inter)tos dg envio de mensaje de texto SMS (solo disponible con algunas
configuraciones de modelo)
10061-10062 Alarmas, SMS, fallas Fallas en el envio de mensaje de texto SMS (solo disponible con algunas

configuraciones de modelo)

Numero de mapas de lectura en

10100 predeterminados
10101 Numero de éxitos del mapa de lectura
10102 Numero de tiempos de espera agotados del Estadisticas del mapa de lectura

mapa de lectura
10103 Numero de errores del mapa de lectura
10104 Exitos sucesivos del mapa de lectura
10105 Numero de éxitos del mapa de escritura
10106 Numero de tiempos de espera agotados del

mapa de escritura Estadisticas del mapa de escritura
10107 Numero de errores del mapa de escritura
10108 Exitos sucesivos del mapa de escritura
10109 Numero de éxitos de paso
10110 Numero de tiempos de espera de paso

Estadisticas del mensaje API pasante

10111 Numero de errores de paso
10112 Exitos sucesivos del paso
10113 Numero de éxitos del buffer 43
10114 Numero de tiempos de espera del buffer 43 Estadisticas del buffer de mensajes automaticos de la puerta de enlace
10115 Numero de errores del buffer 43 DX80
10116 Exitos sucesivos del buffer 43
11000 Conteo de éxitos del mapa de lectura
12000 Conteo de éxitos del mapa de escritura

Conteo tiempos de espera agotados del mapa
13000

de lectura

Conteo tiempos de espera agotados del mapa
14000 .

de escritura

Estadisticas del mapa de Lectura/Escritura

15000 Conteo de errores del mapa de lectura
16000 Conteo de errores del mapa de escritura
17000 Exitos sucesivos del mapa de lectura
18000 Exitos sucesivos del mapa de escritura
19000 El mapa de lectura esta en predeterminado

Los cddigos de reinicio estan en el registro virtual 11015 y definen la condicion de la ultima operacion de reinicio.

Cédigo de reinicio Definicién
0 Indefinido
1 Desconocido
2 Informacion general
3 Caida de tensién
4 Watchdog
5 Usuario
6 Software
7 Retorno del modo de respaldo
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Registros locales internos (ID 199) para el DXM700, DXM1000, y DXM1200

Los elementos de almacenamiento principal para el DXM son sus registros locales, los cuales pueden guardar valores
de 4 bytes que resultan de la asignacion de registros, reglas de accién o comandos ScriptBasic.

Los registros locales actualizados a través de transacciones Modbus estan restringidos a valores de datos de 16 bits
para acomodarse a la definicién estandar de los registros de almacenamiento Modbus.

Todos los registros locales definidos en las reglas de accion deben estar dentro del mismo grupo de registros. Por
ejemplo, una regla de accién no puede poseer entradas de un grupo entero con el registro resultante definido como un
registro de punto flotante. Para mover valores entre enteros y flotantes, use la Regla de Copiar Registro.

» Los registros locales del 1-850 y del 5001-7000 son registros de enteros de 32 bits
» Los registros locales del 851-900 y del 7001-8000 son registros de enteros de 32 bits no volatiles
» Los registros locales del 901-1000 estan reservados para uso interno

» Los registros locales del 1001-5000 son para numeros en formato de punto flotante, cada direccién guarda la
mitad de un numero con punto flotante; por ejemplo, los registros 1001 y 1002 guardan completo el primer
numero con punto flotante de 32 bits

» Los registros locales 10000 en adelante son registros virtuales de solo lectura; los registros virtuales almacenan
varios datos a nivel sistema

Registros Modbus para los registros locales internos (ID Modbus 199)

Registros locales Tipo Descripcion
1-845 32 bits entero Registros de datos locales
846-849 32 bits entero Reinicio, Constante, Temporizador
851-900 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil
901-1000 Reservado para uso interno
1001-5000 Punto flotante Registros con punto flotante, registros de datos locales
5001-7000 32 bits entero Registros de datos locales
7001-8000 Entero de 32 bits no volatil Data flash, no volatil
> 10000 Registros virtuales de solo lectura, datos nivel sistema

Registros locales del 1-850 y 5001-7000 (Memoria interna del procesador, 32 bits, sin signo): Los registros locales son
el principal grupo de registros globales. Los registros locales son usados como registros de almacenamiento basicos y
como el mecanismo comun de intercambio de datos. Los registros de los dispositivos Modbus Externos pueden ser
leidos hacia los registros locales o escritos desde los registros locales. EI DXM, como un dispositivo cliente Modbus o
como un dispositivo servidor Modbus, intercambia datos usando los registros locales. Modbus a través de Ethernet
(Modbus/TCP) utiliza los registros locales como los registros de datos accesibles.

Registros locales del 851-900 y 7001—-8000 (data flash, no volatil, 32 bits, sin signo): Los primeros 50 registros locales
son registros especiales no volatiles. Los registros pueden almacenar constantes o datos de calibracidon que deben ser
mantenidos cuando se retira la alimentacion. La informacion de estos registros se almacena en un componente flash
que tiene una capacidad de escritura limitada a 100,000 ciclos, asi que estos registros no deberian ser utilizados como
registros de memoria comunes que cambian frecuentemente.

Registros locales del 1001-5000: Estos registros locales se utilizan en pares para almacenar un nimero de 32 bits en
formato de punto flotante IEEE en big endian. Los registros 1001 [31:16], 1002 [15:0] almacenan el primer valor con
punto flotante; los registros 1003, 1004 almacenan el segundo nimero con punto flotante. Hay en total 2000 valores con
punto flotante; estan direccionados como dos piezas de 16 bits para acomodar el protocolo Modbus. Utilice estos
registros cuando lea/escriba en dispositivos externos que requieren registros de Modbus en formato con punto flotante.
Debido a que las transacciones de Modbus son de 16 bits, el protocolo requiere dos registros para formar un nimero de
32 bits con punto flotante.

Registros virtuales: EI DXM tiene un pequefio grupo de registros virtuales que muestran variables internas del
procesador principal. Algunos valores de registros dependeran de los parametros de configuracion del DXM. No utilice
Reglas de lectura para mover la informacion de los registros locales virtuales hacia los registros locales. Utilice la
funcién Reglas de accion » Copia de registro para mover los registros locales virtuales a los espacios de los registros
locales (1-850).

Registros Modbus para los registros virtuales

Registros Definicion
10001 Direccién de la latitud GPS (N, S, E, O) Datos de coordenadas GPS si el DXM esta configurado para leer una unidad
Cor%ﬁ§e%x6?1”ﬁg‘ge 75
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Registros
10002
10003
10004

10011-10012

10013-10014

10015-10016
10017-10018

10021

10022

10023

10024

10025-10026
10027-10028
10029-10030
10031-10032
10033-10034
10035-10036

10037-10038

10039-10040

10055-10056

10057-10058

10100
10101
10102

10103
10104
10105

10106

10107
10108
10109
10110
10111
10112

09-dic-24
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Definicion
Latitud GPS
Direccién de la longitud GPS (N, S, E, O)
Longitud GPS
Temporizador de resincronizacion

Vuelco del temporizador de
resincronizacion

Causa de reinicio (codigos de reinicio
arriba)

Reinicio de contador Watchdog

Voltaje de la bateria de la tarjeta de E/S
(mV)

Tarjeta de E/S- Voltaje de alimentacion
entrante (mV)

Caracteristica de corte de voltaje de la
tarjeta de E/S

Tarjeta de E/S - Corriente de la carga de
la bateria (mA)

Adquisiciones Http Push SSL
Liberaciones Http Push SSL
Liberaciones forzadas Http Push SSL
Intentos Http Push

Exitos Http Push

Fallas Http Push

Ultimo Estado Http Push

Fuerza del celular, BER

Alarmas, smtp, intentos

Alarmas, smtp, fallas

Numero de mapas de lectura en
predeterminados

Numero de éxitos del mapa de lectura

Numero de tiempos de espera agotados
del mapa de lectura

Numero de errores del mapa de lectura
Exitos sucesivos del mapa de lectura
Numero de éxitos del mapa de escritura

Numero de tiempos de espera agotados
del mapa de escritura

Numero de errores del mapa de escritura
Exitos sucesivos del mapa de escritura
Numero de éxitos de paso

Numero de tiempos de espera de paso
Numero de errores de paso

Exitos sucesivos del paso

Usado por ingenieria
Usado por ingenieria
Tipo de reinicio
Contador

mV (No corresponde a los modelos DXM700 o DXM1200)

mV (No corresponde a los modelos DXM700 o DXM1200)

1000-Bx

0: Sin lecturas correctas (No corresponde a los modelos DXM700 o DXM1200)

1: Rango normal

2: Corte activado

mA (No corresponde a los modelos DXM700 o DXM1200)

Conteos estadisticos de las conexiones, desconexiones y desconexiones

forzadas cuando el DXM crea una conexién utilizando SSL/TLS (conexiones

encriptadas)

Conteos estadisticos de las conexiones, desconexiones y desconexiones

forzadas cuando el DXM crea una conexién utilizando HTTP sin encriptaciéon

Ultimo estado del push del DXM

0 = Estado inicial, ningun intento de push ha finalizado aun
1 = Intento completo
2 = Intento abortado

Fuerza de la sefal celular Rango de valores: 0-31

0 =-113 dBm o0 menos

1=-111dBm

2-30 =—-109 dBm hasta —53 dBm en pasos de 2 dBm
31 =-51 dBm o mayor

99 = desconocido o no detectable; BER no utilizado

Intentos de envio por correo electrénico (solo disponible con algunas
configuraciones de modelo)

Errores de envio por correo electrénico (solo disponible con algunas
configuraciones de modelo)

Estadisticas del mapa de lectura

Estadisticas del mapa de escritura

Estadisticas del mensaje API pasante

Continued on page 76
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Registros

10113
10114

10115
10116
11000
12000

13000

14000

15000
16000
17000
18000

19000

Continued from page 75

Definicion
Numero de éxitos del buffer 43

Numero de tiempos de espera del buffer
43

Numero de errores del buffer 43

Exitos sucesivos del buffer 43

Conteo de éxitos del mapa de lectura
Conteo de éxitos del mapa de escritura

Conteo tiempos de espera agotados del
mapa de lectura

Conteo tiempos de espera agotados del
mapa de escritura

Conteo de errores del mapa de lectura
Conteo de errores del mapa de escritura
Exitos sucesivos del mapa de lectura
Exitos sucesivos del mapa de escritura

El mapa de lectura esta en
predeterminado

Estadisticas del mapa de Lectura/Escritura

Informacion adicional

Estadisticas del buffer de mensajes automaticos de la puerta de enlace DX80

Estadisticas del cliente TCP: La "x" representa el socket 0 al 4. El socket flexible no se utiliza. Este rango se repite para el siguiente

socket.

Registro
2x001
2x003
2x005
2x007
2x009
2x011
2x013

2x015-2x020
2x021
2x023
2x025
2x027
2x029
2x031
2x033
2x035
2x037
2x039

Cadigos de reinicio:

Cadigo de reinicio

0

a A O N

page 76 of 111

Intentos de conexion del socket x (20001 es el primer socket, 21001 es el segundo socket...)

Conexiones del socket x

Desconexiones del socket x

Transmisiones del socket x

Recepciones del socket x

Intentos del resolver del socket x (reservado)

Resolver del socket x (reservado)

Reservado

Transmisiones de la Regla 0 del socket x

Recepciones de la Regla 0 del socket x

Tiempos de espera agotados de la Regla 0 del socket x
Emision de la Regla 0 del socket x

Reservado

Transmisiones de la Regla 1 del socket x

Recepciones de la Regla 1 del socket x

Tiempos de espera agotados de la Regla 1 del socket x
Emision de la Regla 1 del socket x

Reservado

Definicion

Los cddigos de reinicio estan en el registro virtual 11015 y definen la condicién de la ultima operacion de reinicio.

Indefinido
Desconocido
Informacion general
Caida de tension
Watchdog

Usuario

Definicion

Continued on page 77
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Continued from page 76

Cadigo de reinicio Definicion
6 Software
7 Retorno del modo de respaldo

Registros de E/S de Modbus para la placa base B1 de E/S

La placa base de E/S almacena los valores de entrada y salida en los registros de retencién de Modbus. Dado que la
placa base de E/S se define como un dispositivo independiente, configure el DXM para que lea o escriba los valores en
la placa base de E/S.

Conexién de entrada de la placa base

Registro de Modbus Rango Descripcién
1 0-65535 Entrada universal 1
2 0-65535 Entrada universal 2
3 0-65535 Entrada universal 3
4 0-65535 Entrada universal 4

Rangos de registro de entradas universales

Tipos de registro Unidad Valor minimo Valor maximo
Entrada/salida discreta 0 1
Entrada universal entre 0y 10 V mV 0 10000 *
Entrada universal entre 0 y 20 mA HA 0 20000 *

C o F, con signo, en

Temperatura de entrada universal (-40 °C a +85 °C) décimas de grado

-400 850

Potenciémetro universal sin signo 0 65535
* Si se ajusta Habilitar escala completa en 1, los rangos se ajustan a una escala lineal de 0 a 65535.

Conexion de salida de la placa base del controlador B1

Registro de Modbus Rango Descripcién

501 0-1 Salida NMOS 1

502 0-1 Salida NMOS 2

503 0-1 Salida NMOS 3

504 0-1 Salida NMOS 4

505 0-1 Alimentacién de conmutacion 1 (5V a 16 V)

506 0-1 Alimentacion de conmutacion 2 (5V a 16 V)
0-20000 Salida analdgica 1 predeterminada (0-20.000 mA)

%07 0-10000 Salida analégica 1 (0 a 10.000 V)
0—-20000 Salida analégica 2 predeterminada (0-20.000 mA)

508 0-10000 Salida analdgica 2 (0 a 10.000 V)

Registros de E/S de Modbus para la placa base B2 de E/S

La placa base de E/S almacena los valores de entrada y salida en los registros de retencién de Modbus. Dado que la
placa base de E/S se define como un dispositivo independiente, configure el DXM para que lea o escriba los valores en
la placa base de E/S.

Conexién de entrada de la placa base

Registro de Modbus Rango Descripcion
1 0-65535 Entrada universal 1
2 0-65535 Entrada universal 2
3 0-65535 Entrada universal 3
4 0-65535 Entrada universal 4
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Rangos de registro de entradas universales

Tipos de registro
Entrada/salida discreta
Entrada universal entre 0 y 10 V

Entrada universal entre 0 y 20 mA
Temperatura de entrada universal (-40 °C a +85 °C)

Potenciémetro universal

Informacion adicional

Unidad Valor minimo Valor maximo
0 1
mV 0 10000 *
HA 0 20000 *
“cimas do grado. 400 850
sin signo 0 65535

* Si se ajusta Habilitar escala completa en 1, los rangos se ajustan a una escala lineal de 0 a 65535.

Conexion de salida de la placa base del controlador B2

Registro de Modbus Rango
501 0-1
502 0-1
503 0-1
504 0-1
505 0-1
506 0-1
507 0-1
508 0-1
509 0-10000
510 0-10000

Descripcion
Salida NMOS 1
Salida NMOS 2
Salida NMOS 3
Salida NMOS 4
Alimentacién conmutada 1 (5 V a 24 V)
Alimentacion conmutada 2 (5V a 24 V)
Salidas de bloqueo temporal DC 1
Salidas de bloqueo temporal DC 2
Salida analdgica 1 (0 a 10,000 V)
Salida analogica 2 (0 a 10,000 V)

Registros de configuracion de Modbus para las entradas universales

Cada entrada o salida de la placa base de E/S tiene asociados los registros de Modbus que configuran su

funcionamiento.

Registros de parametros de entrada universales
Entradas universales

Habilite los registros de escala completa
Registros de temperatura en °C/°F

Registros de tipo de entrada

Registros de umbral

Registros de histéresis

Habilite los registros ascendentes

Habilite los registros descendentes

Registro alto para los registros de contador

Registro bajo para registros del contador

1 2 3 4
3303 3323 3343 3363
3304 3324 3344 3364
3306 3326 3346 3366
3308 3328 3348 3368
3309 3329 3349 3369
4908 4928 4948 4968
4909 4929 4949 4969
4910 4930 4950 4970
4911 4931 4951 4971

Registros de configuraciéon de Modbus para la salida analdgica

La placa base de E/S tiene dos salidas analégicas que se pueden seleccionar como 0 a 20 mA (valor predeterminado de
fabrica) o 0 a 10 V. Para modificar la caracteristica de salida analdgica, se deben cambiar tanto los puentes fisicos de la
placa de E/S como un parametro del registro de Modbus.

Para obtener instrucciones paso a paso sobre como modificar las caracteristicas de salida, consulte "Salidas analdgicas

(DAC) para los modelos B1 y S1" pagina 37.

Los parametros de la salida analdgica 1 empiezan en 4001 hasta 4008. Los parametros de la salida analégica 2

empiezan en 4021 hasta 4028.
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Registros para parametros de salida analogica (4xxxx)

Salida analégica 1  Salida analdgica 2 Descripcién Valores
4001 4021 Valor analégico maximo
4002 4022 Valor analégico minimo
0 = Almacenar las lecturas en datos especificos para la
4003 4023 Habilitar escala completa de registros unidad
1 = Frecuencia lineal de 0 a 65535
0 = Desactiva Mantener el ultimo estado y utiliza el ajuste de
Estado de salida predeterminado durante una condicion de
4004 4024 Mantener el ultimo estado habilitado error
1 = Establece la salida en su ultimo valor conocido
4005 4025 Estado de salida predeterminado
Salidade 0 a20 mAode 0a 10V DC (puente de placa de E/
S seleccionable)
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
Resolucion: 12 bits
4008 4028 Tipo de salida analégica Despl_Jes de camblarl la posicion del puente, es.crllba el vz_alor
apropiado en los registros de Modbus para definir su salida
analégica de forma que coincida con la configuracion
seleccionada por el puente.
2 = Salida de 0 a 20 mA (predeterminada)
3=S8alidade0a10V
2952 Habilite el tiempo de espera de 0 = Desactivar
comunicacion predeterminado 1 = Habilitar

Tiempo de espera de comunicacién de

2953 E/S predeterminado (100 ms/recuento) Numero de periodos de 100 ms
. S . 0 = Desactivar
2954 De forma predeterminada la habilitacion 1 = Envia las salidas del dispositivo a su estado

esta activada durante el encendido )
predeterminado

Tipo de salida analégica: Las salidas analdgicas se pueden configurar como salidas de 0 a 20 mA (predeterminado) o de
0 a 10 V. Para cambiar el tipo de salida analégica, cambie la posicion del puente de los accesorios de montaje y escriba
en el registro de Modbus que define el tipo de salida analdgica. Para la salida analdgica 1, escriba en el registro de
Modbus 4008, para la salida analdgica 2 escriba en el registro de Modbus 4028. Escriba un valor de 2 (predeterminado)
para seleccionar de 0 a 20 mA; escriba un valor de 3 para seleccionarde 0 a 10 V.

Condiciones de salida predeterminada:Los activadores de salida predeterminada son las condiciones que conducen las
salidas a estados definidos. Algunos ejemplos de las condiciones de salida predeterminadas se producen cuando las
radios no estan sincronizadas, cuando un dispositivo se apaga y se enciende, o cuando se agota el tiempo de espera de
comunicacion con el host.

» 2952 Habilitar el tiempo de espera de comunicacién predeterminado: "Tiempo de espera de comunicacion” se
refiere a la comunicacion entre cualquier host cliente Modbus y la placa base del DXM. Ponga este registro en 1
para habilitar la condicion predeterminada cuando el host no se haya comunicado con la placa base del DXM
durante el periodo de tiempo definido por el Tiempo de espera de comunicacion de E/S predeterminado.

» 2953 Tiempo de espera de comunicacién de E/S predeterminado (100 ms/recuento): Este parametro define el
periodo de tiempo de espera del host en incrementos de 100 milisegundos. Si un host no se comunica dentro de
este periodo de tiempo de espera, las salidas del dispositivo se establecen en los valores predeterminados.

» 2954 Habilitar el valor predeterminado durante el encendido: Si se ajusta este parametro en 1, las salidas del
dispositivo vuelven a su estado predeterminado cuando se enciende la placa base DXM. Ponga en 0 para
desactivar esta funcion.

Estado de salida predeterminado: El parametro Estado de salida predeterminado representa la condicion
predeterminada de la salida analégica. Cuando existe una condicidn de error, las salidas se ajustan a este estado de
salida de 16 bits definido por el usuario. Para definir las condiciones de error de las salidas del dispositivos, consulte los
parametros de salida predeterminados 2950-2954 del MultiHop.

Habilitar registro a escala completa: Seleccione 1 para activar una rango lineal de 0 a 65535 para el rango de entrada
especificado. Para una salida de 4 a 20 mA, un valor de 0 representa 4 mA 'y 65535 representa 20 mA. Ajuste este
parametro en 0 para almacenar las lecturas en datos especificos para la unidad. Por ejemplo, los datos del registro que
representan una lectura de 15.53 mA son 15530. Para las unidades de corriente (salidas de 0 a 20 mA), los valores se
almacenan como PA (microamperes), y los valores de voltaje se almacenan como mV (milivolts).

Habilitacién de Mantener ultimo estado: Ajuste Mantener ultimo estado en 1 para ajustar la salida en su ultimo valor
conocido antes de que se produjera el error. Coloque este parametro en 0 para desactivar Mantener el ultimo estado y
utilice la configuracion Estado de salida predeterminado durante una condicién de error.
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Valor analégico maximo: El registro Valor analégico maximo almacena el valor analégico maximo permitido. Las
unidades de medida especificas se aplican al valor de registro. Por ejemplo, el registro puede contener 20000, para
20 mA, o para una salida de voltaje el registro puede contener 8000, para 8 volts.

Valor analégico minimo: El registro Valor analégico minimo almacena el valor analégico minimo permitido. Las unidades
de medida especificas se aplican al valor de registro. Por ejemplo, el registro puede contener 4000, para 4 mA, o para

una salida de voltaje el registro puede contener 2000, para 2 volts.

Registros de configuraciéon de Modbus para E/S (Definiciones)

Habilite la escala completa
Seleccione 1 para habilitar un rango lineal de 0 a 65535

para el rango de entrada especificado. Para una entrada de

4 a 20 mA, un valor de O representa 4 mAy 65535
representa 20 mA. Ajuste este parametro en 0 para

almacenar las lecturas de las entradas en datos especificos

para la unidad. Por ejemplo, los datos del registro que

representan una lectura de 15.53 mA son 15530. Para las
unidades de corriente (entradas de 0 a 20 mA), los valores

se almacenan como pA (microamperes), y los valores de
voltaje se almacenan como mV (milivolts).

Histéresis y umbral

El umbral y la histéresis trabajan juntos para establecer los
puntos de activado y desactivado de una entrada
analdgica. El umbral define un punto de activacién o umbral
de informe (punto de activado) para una entrada de sensor.
Cuando el valor de entrada es superior al umbral, la
entrada esta activada. La histéresis define qué tan por
debajo del umbral debe estar la entrada analégica antes de
que la entrada se considere desactivada. Un valor tipico de
histéresis es del 10 % al 20 % del rango de la unidad.

En el ejemplo que se muestra, la entrada se considera

activada a 15 mA. Para considerar la entrada desactivada a
13 mA, ajuste la histéresis a 2 mA. La entrada se
considerara desactivada cuando el valor sea 2 mA menor
que el umbral.

Habilite Ascendente/descendente
Utilice estos registros para habilitar la l6gica de entrada
universal para contar una transicion ascendente o una
transicion descendente. Escriba uno (1) para habilitar y
cero (0) para deshabilitar.

Registro alto/bajo para contador
Los registros alto y bajo del contador contienen el valor del
contador de 32 bits. Para borrar el contador, escriba ceros
en ambos registros. Para preestablecer un valor de
contador, escriba ese valor en el registro correspondiente.

Valgrksntracla

Ertrada

Tiempa

Tipo de entrada
Programe las entradas universales para que acepten los
tipos de entrada NPN, PNP, termistorde 10 k,0a 10V, 0 a
20 mA o potenciometro. La configuracién predeterminada
es 8: NPN rapida y en bruto. Para configurar el tipo de
entrada, escriba los siguientes valores en los registros de
Modbus de Tipo de entrada.

0=NPN
1=PNP
2=0a20 mA
3=0a10VvDC

4 = Termistor de 10 k

5 = Deteccion de potenciémetro (solo DXM150)

6 = No se usa

7 = Puente

8 = NPN rapida y en bruto (predeterminada)
Temperatura °C/°F

Configurado en 1 para representar unidades de
temperatura en grados Fahrenheit, y configurado en 0
(predeterminado) para representar unidades de
temperatura en grados Celsius.

Registros de configuraciéon de Modbus para alimentacion
Para monitorear las caracteristicas de potencia de entrada del DXM, lea los siguientes registros de Modbus de potencia.
El termistor incorporado no esta calibrado, pero se puede utilizar como entrada de temperatura no precisa.

Registros de configuracion de potencia

Registro de Modbus Descripcion

6071 Algoritmo de carga de la bateria de reserva.

0 = La bateria se recarga con un panel solar
1 = La bateria se recarga de 12 a 30 V DC (predeterminado)

6081 Voltaje de la bateria (mV). Si no hay bateria, el valor de este registro es inferior a 5 V. Si el valor de este
registro es superior al registro de voltaje de entrada, la bateria esta alimentando el sistema.

6082 Corriente de carga de la bateria (mA). La configuracion de carga sirve para cargar la bateria cuando el valor
del registro de voltaje entrante es mayor que el valor del registro de voltaje de la bateria. Este registro muestra
la corriente de carga en miliamperes.

Continued on page 81
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Continued from page 80
Registro de Modbus Descripcion

6083 Voltaje de alimentacién entrante (mV) (solar o fuente de alimentacion). La alimentacién entrante puede
proceder de un panel solar o de una fuente de alimentacion. La bateria se esta cargando cuando el valor del
registro de voltaje entrante es mayor que el valor del registro de voltaje de la bateria. La bateria se esta
alimentando el sistema cuando el valor del registro de voltaje entrante es inferior que el valor del registro de
voltaje de la bateria.

6084 Temperatura del termistor incorporado (°C). Un termistor mide la temperatura de la placa del controlador solar
y de su entorno y utiliza la temperatura como parte de los calculos de carga de la bateria. Este registro
almacena la lectura del termistor en décimas de grados centigrados. No es una entrada calibrada: divida por
10 para calcular la temperatura en grados centigrados. Para entradas de temperatura calibradas, defina una
de las entradas universales como entrada de temperatura.

Registros de Modbus para la placa de LCD (ID de Modbus 201)

Controla las cuatro LED definidas por el usuario, utilizando los registros de Modbus de la placa de visualizacion. Escriba
en los registros de Modbus siguientes con 0 (desactivado) o 1 (activado), mediante los mapas de escritura o ScriptBasic.
La pantalla LCD es ID de Modbus 201.

Registro de Modbus Conexién de E/S Registro de Modbus Conexién de E/S
1102: bit 0 LED 1 1104: bit 0 LED 3
1103: bit 0 LED 2 1105: bit 0 LED 4

Uso de las LED de la pantalla
Encienda las LED del DXM escribiendo en los registros de Modbus de las LED.

Este ejemplo muestra cémo configurar el DXM utilizando el software de configuracion para leer cuatro entradas
universales y escribir los valores de estado en las LED de la pantalla.

1. En el software de configuracién de DXM, vaya a la pantalla Registros locales » Registros locales en uso.

2. Defina los registros locales asignando nombres a los cuatro primeros registros y estableciendo el parametro de
permisos de la LCD en lectura/escritura. Los permisos de la LCD muestran el contenido de los registros en el
menu de la LCD bajo el mend REGISTRO. También puede ajustar el valor desde el menu de la LCD.

Pantalla Registros locales en uso

Local Registers In Use mmmm

. - . Constant Cloud LCD Protocol "
Register Name signed Tl pemissions Penmiss Conversion 109 Fiies  Cydlic Push Read Rules

Display LED1 No Read/Write

Display LED? | | > || Reagwitte
Dispiay LED3 Read/Write
Display LEDA ReadWite

3. Cree una Regla de lectura para leer las cuatro entradas universales de la placa de E/S (ID de Modbus 200) y
escribir los valores en los registros locales 1 a 4.

Reglas de lectura de RTU

|MaReanRuln| |CimeSeimeaRuieJ iDadeBleh|

(=) [Read O Inputs | From stave 1D 200% read|  4/Z] registers starting at 3[Z] trough 6 to local registers starting at 1] rougn 4
Remote type Holding register | = Lpcas Rageieg Name
Display LED1
Frequency 00:00:01.000@ hhzrm:ss. fif Display LED2
Display LED3
o Scalevalue | 0.000000™2]  Scale offset (13 Display LED4
[ Appily oftset before scale valug
Efror condition Apply value 0= after 0% read tailures
Floating point [ swap words
On register o=

4. Cree una Regla de escritura para escribir los cuatro valores de registro local en los registros de pantalla 1102 a
1105 (ID de Modbus 201) del DXM. Defina la Regla de escritura para que solo se escriban los registros de
pantalla cuando cambien las entradas.

09-dic-24 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos page 81 of 111
reservados.



Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y Informacion adicional
1000-Bx

Reglas de escritura de RTU

BUUISEEGE | RTU Write

| Add Write Rule | | Clone Selected Rule| | Delete Selected Rule |

(=) [write Display LEDs Write 4@ local registers from 1= through 4 toslaveid| 201 E] starting at register 1102@ through 1105
Wile Seftings
Remote type Holding register | =
Frequency On Change of local register data__ | = i Display LED1
Write when register changes by more than o= | g:zg{:i ]L‘Egi

Dizpiay LED4

Write no faster than 00:00:00.000 =] nivmmss

Write no slower than 00:00:00.000 = hhmemcss
Scale value |0.00000072]  Scale offset o]
Scaling
[] Apply offset before scale value
Floating point [J Swap words

5. Guarde la configuracion XML del menu Archivo > Guardar como.

6. Conéctese al DXM con un cable USB y seleccione Dispositivo » Configuracién de conexién de la barra de
menus.

7. Cargue el archivo de configuracion XML en el DXM seleccionando Dispositivo » Cargue la configuracién en el
dispositivo de la barra de menus.

Después de cargar un archivo de configuracion, se reinicia el DXM. La nueva configuracion se esta ejecutando.

Al encender alguna de las entradas universales 1 a 4 de la placa base de E/S del DXM se enciende ahora una LED en
la pantalla.

Uso de la alimentacion de cortesia o de conmutacion

El pin 18 del Controlador inalambrico DXM100-Bx o 1000-Bx es una fuente de alimentacién constante que suministra de
5V a 500 mA.

Los pines 21 (alimentacion de conmutacion 2) y 30 (alimentacidon de conmutacion 1) son salidas de alimentacion
conmutada. Configure las salidas de alimentacion conmutada mediante los registros de Modbus o con la pantalla
Configuracién » Placa de E/S de Software de configuracién de DXM. Se puede seleccionar y controlar el voltaje de
salida mediante un registro de Modbus en la placa de E/S (ID de Modbus 200). Las opciones de voltaje son:

* 5V 016V para los modelos DXM100-B1; o

* 5a24V DC para los modelos DXM100-B2.

Active o desactive la alimentacion conmutada mediante el registro de salida 505 para la alimentacion de conmutacion 1,
o bien, 506 para la alimentacion de conmutacion 2. Para una alimentacion continua, configure el registro de salida
predeterminada en 1y, a continuacion, reinicie la alimentacion.

" . . . Registro de .
Alimentacién Habilite el - . Registro de . . y Registro de
] Habilite el valor de registro " Valor de registro de voltaje salida "
conmutada registro voltaje predsterminada salida
1 (pin 30) 2201 3601 ' ' | et ' '
Escriba 0 para apagar; escriba 1 para encender (pE%:&%?nqichr!%)selecaonar 5V (predetémﬁ'\ado), escnbgoppara seleccionar 16 V; e
2 (pin 21) 2251 3621 3622 506
Habilite el registro Registro de salida predeterminada
Registros de configuracion que activan la capacidad de Registros de configuracion que activan las salidas de
utilizar la salida de alimentacién conmutada. alimentacion conmutada para una alimentacion continua.
Configuracién predeterminada = ON Ponga el registro en 1 para alimentacién continua. Reinicie
. . la alimentacion si se modifica este registro.
Registro de voltaje ) o ) -
Registros de configuracion que definen el voltaje de salida Configuracién predeterminada = 0
hacia la salida de alimentacion conmutada. Registro de salida Modbus
Configuracion predeterminada =5 V Activa o desactiva la salida de voltaje. Si las dos salidas

505 y 506 se encienden al mismo tiempo, pero estan
configuradas con voltajes diferentes, el voltaje de salida
sera de 5V para los modelos DXM100-B1 y se ajustara al
voltaje mas bajo para los modelos DXM100-B2.

Asociacion de una salida de alimentacion conmutada con
una entrada

Utilice el Software de configuracion de DXM para asociar una salida de alimentacion conmutada con una entrada
universal.
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Las alimentaciones conmutadas 1y 2 (pin 30 y 21) se pueden asociar a cualquier entrada universal para aplicar
alimentacion a un sensor, tomar una lectura y, a continuacion, retirar la alimentacion del sensor. Esto ahorra energia en
los sistemas que funcionan con bateria. La fuente de alimentacion conmutada se puede utilizar de dos maneras
distintas: suministrando alimentacion de cortesia a un pin de salida o asociada a una entrada. (Solo puede estar activo

un método a la vez).

Para configurar manualmente la salida de alimentacién conmutada utilizando los registros de Modbus de la placa de E/

S, escriba el valor especificado en el registro indicado.

Parametros de configuracion de la salida de alimentacién de cortesfa ()

Habilitacién de alimentacion conmutada
Voltaje
Salida predeterminada

Registro de salida

Salida predeterminada
Ponga el valor de registro en 1 para alimentacién continua.
La configuracion predeterminada es de 0.

Reinicie la alimentacion si se modifica el valor de este
registro.

Registro de salida
Escriba en el registro Salida para activar o desactivar la
salida de voltaje.

Si los dos registros de salida 505 y 506 se activan al mismo
tiempo, pero estan configurados con voltajes diferentes, el
voltaje de salida sera de 5 V para los modelos DXM100-B1
y se ajustara al voltaje mas bajo para los modelos
DXM100-B2.

Habilitacién de alimentacién conmutada
Habilita la fuente de alimentaciéon conmutada. Ponga en 1
para habilitar; ponga en 0 para deshabilitar.

Esto no habilita la salida de alimentacion hacia el pin de
salida real. Para habilitar la salida de alimentacion al pin de
salida, ponga el registro de Modbus 505 o 506 en 1. Se
establece en 0 cuando se asocia la fuente de alimentacion
conmutada a una entrada.

Los registros de Modbus en los que escribir

Alimentacién conmutada 1 Alimentacién conmutada 2

2201 2251
3601 3621
3602 3622
505 506

Voltaje
Para los modelos B1y S1, ponga el valor del registro de
Modbus en 0 para una alimentacién conmutada a 5 volts.
Ponga el valor del registro de Modbus en 1 para una
alimentacién conmutada a 16 volts.

Para los modelos B2 y S2, ajuste uno de los siguientes
valores de registro para seleccionar el voltaje de salida de
alimentacién conmutada.

Para 5V, ponga el registro de Modbus en 204
Para 7 V, ponga el registro de Modbus en 125
Para 10 V, ponga el registro de Modbus en 69
Para 15V, ponga el registro de Modbus en 32
Para 20 V, ponga el registro de Modbus en 12
Para 24 V, ponga el registro de Modbus en 3

Cuando asocie una fuente de alimentacién conmutada a una entrada, ajuste el registro Habilitacién de salida de
alimentacién de conmutacién en desactivado (0). Configure el registro de Modbus 2201 para la alimentacién
conmutada 1y el registro de Modbus 2251 para la alimentacién conmutada 2. Esto permite que el mecanismo de

muestreo de entrada controle la salida.

Utilice los siguientes parametros de configuracién para definir la alimentacién de conmutacién asociada a una entrada.

Registros de Modbus de los parametros de configuracion de entrada universal en los que escribir

Parametro de entrada

Entrada universal 1

Habilitacién de entrada 1001
Intervalo de muestras (alto) 1002
Intervalo de muestras (bajo) 1003
Mascara de habilitaciéon de alimentacion

conmutada 1004
Calentamiento de alimentacion conmutada 1005
Voltaje de alimentacion conmutada 1006
Lectura de entrada ampliada 1007
Habilitaciéon de desincronizacion de entrada 1008

Lectura de entrada ampliada
La lectura de entrada ampliada es un parametro de campo
de bits que permite tomar muestras a varias entradas con
los mismos parametros de alimentacién de conmutacion.

Entrada universal 2

Entrada universal 3 Entrada universal 4

1051 1101 1151

1052 1102 1152
1053 1103 1153
1054 1104 1154
1055 1105 1155
1056 1106 1156
1057 1107 1157
1058 1108 1158

Si el campo de bits se establece en 0x000F, se toma
muestra de las cuatro primeras entradas después de que
se cumplan los parametros de alimentacion de
conmutacion.

(™ Solo se utiliza cuando se suministra alimentacion de cortesia al pin de salida, y no se utiliza cuando se asocia alimentacion conmutada a una entrada.
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Si el parametro Lectura de entrada ampliada esta Mascara de habilitacién de alimentacién de conmutacién

configurado en los registros de configuracion de la entrada
universal 1, configure las entradas universales 2 a 4
Lectura de entrada ampliada e Intervalo de muestreo en
cero.

Habilitacién de entrada

Pdngalo en 1 para habilitar la entrada. Ponga en 0 para
deshabilitar la entrada.

Habilitacién de desincronizacion

Para permitir que la entrada siga funcionando cuando el
dispositivo no esté sincronizado con la radio cliente, ajuste
en1.

Para deshabilitar la entrada cuando el dispositivo no esta
sincronizado con la radio cliente, ajuste en 0.

Intervalo de muestreo (alto), Intervalo de muestreo (bajo)

El intervalo de muestreo (frecuencia) es un valor de 32 bits
(requiere dos registros de Modbus) que representa la
frecuencia con la que la placa de E/S toma muestras de la
entrada.

El valor del registro es el nUmero de unidades de tiempo.

La mascara de habilitacién de alimentaciéon de conmutacién
funciona con los parametros de calentamiento y voltaje
para definir la salida de alimentaciéon de conmutacion. La
mascara de bits puede seleccionar cualquier nimero de
alimentacion de conmutacion.

0x0 - Sin alimentaciéon de conmutacién habilitada
0x1 - Habilitar alimentacién de conmutacion 1
0x2 - Habilitar alimentacién de conmutacion 2
0x3 - Habilitar alimentacién de conmutacion 1y
alimentacion de conmutacion 2

Voltaje de alimentacién de conmutacion

El parametro Voltaje de alimentacién de conmutacion
define el voltaje de salida que tiene la salida de
alimentaciéon de conmutacion.

Este parametro solo se aplica a las entradas que utilizan

alimentacién conmutada. Si no se utiliza alimentacion de

conmutacion con una entrada, utilice el parametro Voltaje
de alimentacion de cortesia para controlar el voltaje.

Consulte la entrada Voltaje para los valores de registro de
Modbus utilizados para seleccionar el voltaje de salida.

Una unidad de tiempo equivale a 0.01 segundos.

Por ejemplo, un valor de registro de Modbus de 1000
representa un intervalo de muestreo de 10 segundos
(1000 x 0.010 segundos = 10 segundos).

Calentamiento de alimentacién de conmutacién

Cuando una entrada controla la alimentacion de sensores
externos, el parametro Calentamiento de la alimentacion de
conmutacion define durante cuanto tiempo se aplica
alimentacion al sensor externo antes de que se examine el
punto de entrada en busca de cambios.

El valor del registro es el nimero de unidades de tiempo, y
una unidad de tiempo es 0.01 segundos. Para un tiempo de
calentamiento de 1 segundo, el valor de este parametro es
100 (0.01 segundos x 100 = 1 segundo).

Para asociar la entrada universal 1 a la alimentacién conmutada 1, siga estas instrucciones. Configure la entrada 1 para
tomar muestras cada 60 segundos, con un tiempo de calentamiento de 10 segundos.
1. Verifique que la habilitaciéon de la salida de alimentacion conmutada 1 esté desactivada (0). Ponga el registro de
Modbus 2201 =0
2. Fije el Intervalo de muestreo en 1 minuto. Registros de Modbus 1002 = 0, 1003 = 6000
(0.01 segundos x 6000 = 60 segundos).
3. Fije el Mascara de habilitaciéon de alimentacién conmutada para utilizar el interruptor de encendido 1. Registros
de Modbus 1004 = 1

4. Fije el Calentamiento de alimentacién conmutada en 10 segundos. Registro de Modbus 1005 = 1000
(0.01 segundos x 1000 = 10 segundos).

5. Fije el Voltaje de alimentacién conmutada en 16 volts. Registros de Modbus 1006 = 1

Trabajar con energia solar

Un sistema solar confiable requiere una cuidadosa planificacién y monitoreo para dimensionar correctamente los
componentes. Las recomendaciones formuladas se refieren a DXM como sistema independiente.

Agregar componentes adicionales aumenta los requisitos de potencia y probablemente se deban aumentar los
componentes del sistema solar. Dependiendo de la ubicacion geografica, puede variar el tamafio del panel solar y de la
bateria.

Configuracion del DXM para energia solar

De manera predeterminada, el DXM viene configurado de fabrica para cargar una bateria de reserva desde una fuente
de alimentacion de linea.

En los modelos DXM con pantalla LCD, utilice los botones y el sistema de menus para cambiar el algoritmo de carga a
energia solar. Vaya a Configuracion del sistema » Placa de E/S » Cargador. Utilice las flechas arriba/abajo para
seleccionar Solar.

Para los modelos DXM sin LCD, utilice el software de configuracion para ajustar el registro de Modbus 6071 de la placa
de E/S. Ponga el registro en 0 para seleccionar la carga de la bateria desde un panel solar, y pongalo e 1 para
seleccionar la carga de la bateria desde la alimentacion entrante de 12 a 30 V DC.

Para reducir al minimo el consumo de energia (es posible que no corresponda a todos los modelos):
« Sino se utiliza Ethernet, desactivela para ahorrar hasta un 25 % de la energia consumida. Coloque el interruptor
DIP 1 en la posicion Activado en la placa del procesador y, a continuacion, reinicie.
» En lugar de alimentar dispositivos externos todo el tiempo, aproveche los mecanismos de alimentacion
conmutada para apagar los dispositivos cuando sea posible.
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* Reduzca al minimo el numero de transacciones celulares y la cantidad de datos que se envian por el médem
celular.

Componentes solares

Los componentes de un sistema solar son la bateria y el panel solar.

Bateria
El controlador solar DXM esta disefiado para utilizar una bateria de acido-plomo sellada (SLA) de 12 V. Las
caracteristicas de un sistema solar exigen que la bateria sea de un tipo determinado. Existen dos tipos de baterias de
acido-plomo:
* Las baterias SLI (arranque, iluminacion y encendido) estan disefiadas para rafagas rapidas de energia, como
para el arranque de motores.
» Baterias de ciclo profundo: mayor suministro de energia a largo plazo. Es la mejor opcion para una bateria solar.

Puesto que un sistema solar se carga y descarga a diario, la mejor opcion es una bateria de ciclo profundo. Existen
diferentes versiones de bateria de acido-plomo: de celda humeda (sumergida), de celda de gel y de malla de fibra de
vidrio absorbente (AGM por sus siglas en inglés).

Las baterias de celdas humedas son el tipo original de bateria recargable y se presentan en dos estilos, con y sin
mantenimiento. Las baterias de celdas humedas suelen requerir que se preste especial atencion a la ventilacion,
ademas de un mantenimiento periédico, pero son las mas baratas. La bateria de celda de gel y la AGM son baterias
selladas que cuestan mas, pero se almacenan muy bien y no tienden a sulfatarse ni degradarse tan facilmente como
una de celda humeda. Las baterias de gel o AGM son las baterias de acido plomo mas seguras que puede utilizar.

La capacidad de la bateria es una funcién de la temperatura ambiente y de la velocidad de descarga. Dependiendo de la
bateria especifica, una bateria que funcione a -30 °C puede tener hasta un 40 % menos de capacidad que una bateria
que funcione a 20 °C. Elija una capacidad de bateria suficiente en funcién de su ubicacion geografica.

Lecturas de voltaje promedio relacionadas con la carga de la bateria

Estado de carga de la baterfa (%) Voltaje de circuito abierto
100 13.0 o superior
75 12.6
50 121
25 11.66
0 11.4 0o menos

Una bateria de mayor capacidad suele durar mas para una aplicacion solar determinada, ya que a las baterias de acido
plomo no les gustan los ciclos profundos (la descarga de un gran porcentaje de su capacidad). Dependiendo de la
bateria, una bateria que solo descargue el 30 % de su capacidad antes de recargarla tendra aproximadamente

1.100 ciclos de carga/descarga. La misma bateria descargando el 50 % de su capacidad tendra aproximadamente

500 ciclos de carga/descarga. Una descarga del 100 % deja a la bateria con solo 200 ciclos de carga/descarga.

Utilice esta informacién como guia del estado de carga aproximado y para determinar cuando aplicar medidas de
conservacion. Las baterias se degradan con el paso del tiempo en funcién de los ciclos de descarga/carga y de las
condiciones ambientales. Siempre controle el sistema de baterias para obtener el mejor rendimiento del sistema con
energia solar.

Panel solar

Los paneles solares de Banner vienen en dos tamafios comunes para el DXM: 5 watts y 20 watts. Ambos paneles estan
disefiados para funcionar con el DXM, pero ofrecen caracteristicas de carga diferentes. Utilice el panel de 5 watts para
operaciones ligeras y el panel de 20 watts cuando necesite una mayor capacidad de carga.

Panel solar Voltaje Corriente Configuraciones tipicas del DXM
5 watts 17v 0.29A (EZ/oSntroIador DXM configurado como servidor, radio ISM, placa base de
20 watts 21V 1A Controlador DXM con radio ISM y médem celular

Los paneles fotovoltaicos son muy sensibles a las sombras. A diferencia de los paneles solares térmicos, los paneles
solares fotovoltaicos no toleran la sombra de una rama de un arbol sin hojas ni pequefias cantidades de nieve en las
esquinas del panel. Como todas las celdas estan conectadas en una cadena en serie, la celda mas débil reducira el
nivel de potencia de las demas.

Los paneles solares de buena calidad no se degradan mucho de un afio para el otro, normalmente menos del 1 %.
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Para captar la maxima cantidad de radiacion solar durante todo el afio, instale un panel solar fijo para optimizar la
energia del sol. Para el hemisferio norte, coloque el panel mirando hacia el sur geografico. Para el hemisferio sur,
coloque el panel mirando hacia el norte geografico. Si utiliza una brujula para orientar los paneles, compense la
diferencia entre el norte geografico y el norte magnético. La declinacion magnética varia en todo el planeta.

La inclinacién promedio de un panel solar con respecto a la horizontal es un angulo equivalente a la latitud del
emplazamiento. Para obtener un rendimiento 6ptimo, ajuste la inclinacion en mas 15 grados en invierno o en menos

15 grados en verano. Para un panel fijo con una demanda de energia constante durante todo el afo, ajuste el angulo de
inclinacion para optimizarlo durante los meses de invierno: latitud mas 15 grados. Aunque en los meses de verano este
angulo puede no ser el mas eficiente, hay mas horas de energia solar disponibles.

Para los lugares con nieve en los meses de invierno, el mayor angulo ayuda a deshacerse de la nieve. Un panel solar
cubierto de nieve produce poca o nada de energia.

Configuraciones para energia solar recomendadas

Estas combinaciones de panel solar y bateria suponen luz solar directa durante al menos dos o tres horas al dia. Los
mapas de insolacién solar entregan informacién aproximada sobre la energia solar en distintos lugares. Se supone que
la profundidad de descarga de la bateria es del 50 %.

Combinaciones de paneles solares y baterias para un sistema DXM

Sali;i; adre(lv;\)l)anel Czﬁ:j&a&?ﬁ)la Dias de autonomia Corri?r:t:)DXM Modelo DXM
5 10 10 25 Modelos DXM-Sx con radio ISM y placa base de E/S
20 14 10 30 Modelos DXM-Bx con radio ISM y sin médem celular
20 20 10 35 Modelos DXM-Bx con radio ISM y médem celular

La capacidad de la bateria (Ahr) es un amperaje estandar tomado a lo largo de 20 horas. Se debe monitorear la
capacidad de la bateria para garantizar la confiabilidad de la alimentacion del sistema, y es posible que sea necesario
aumentarla en lugares con clima frio.

Monitoreo del funcionamiento con energia solar

El controlador solar DXM utiliza registros de Modbus para que el usuario pueda controlar el estado del voltaje de entrada
del panel solar, el voltaje de la bateria, la corriente de carga y la temperatura en °C. Se puede configurar el DXM para
que monitoree el estado del sistema de carga y envie un mensaje de alerta cuando la bateria esté demasiado baja.

Los graficos muestran un ciclo de carga tipico, en el que cada cuadricula vertical representa unas ocho horas. El grafico
muestra tres dias de carga.

Voltaje del panel solar (mV) -- Primer dia nublado

22000 "

[]

Voltaje de la bateria (mV) - Primer dia nublado

B

. B
M
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Borre la contrasena solo en los modelos DXM100 y
DXM150

De manera predeterminada, los controladores DXM no exigen contrasefia para cargar un archivo de configuracion. Si se
define una contrasefia, se debe escribir antes de cargar un archivo de configuracién. Para cambiar la contrasefia, debe
conocer la contrasefia actual. Si no conoce la contrasefia actual, siga estos pasos para borrar la contrasefa.

Importante: Cuando borra la contrasefa se borra la configuracion actual y cualquier archivo de
programa, de registro o de historial.

Importante: NO siga estas instrucciones si tiene un modelo DXM700, DXM1000 o DXM1500. Si
intenta borrar la contrasefia de un DXM700, DXM1000 o DXM1500 con estas instrucciones, se
borrara el firmware de su dispositivo y dejara de funcionar su controlador.

. Apague el controlador DXM.
. Coloque el interruptor DIP 4 en la posicion ON.
. Mantenga presionado el botén del procesador.

A WO N -~

. Encienda el controlador DXM.

La LED de la placa del procesador esta intermitente para indicar que ha finalizado el proceso (unos 10 a
20 segundos).

5. Coloque el interruptor DIP 4 en la posicion OFF.
6. Reinicie el controlador DXM.

7. Vuelva a cargar el archivo de configuracion antes de reanudar la operacion normal.

Borre la contrasena en los modelos DXM700-Bx, DXM1000-
Bx o DXM1200-Bx

De manera predeterminada, los controladores DXM no exigen contrasefia para cargar un archivo de configuracion. Si se
define una contrasefia, se debe escribir antes de cargar un archivo de configuracion.

Para cambiar la contrasefia, debe conocer la contrasefia actual. Si no conoce la contrasefia actual, siga estos pasos
para borrar la contrasefia.

Importante: Cuando borra la contrasefia se borra la configuracién actual y cualquier archivo de
programa, de registro o de historial.

. Encienda el controlador DXM.

. Coloque el interruptor DIP 4 en la posicion ON.

. Mantenga presionado el botdn del procesador hasta que la LED de la placa del procesador esté intermitente.
. Coloque el interruptor DIP 4 en la posicion OFF.

. Reinicie el controlador DXM.

oo OO b WN -

. Vuelva a cargar el archivo de configuracién antes de reanudar la operacién normal.
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Capitulo 10 PROFINET®

PROFINET es un protocolo de comunicacion de datos para la automatizacion industrial y los procesos. PROFINET 1O
define la manera en que los controladores (controladores de E/S) y los dispositivos periféricos (dispositivos de E/S)
intercambian datos en tiempo real. Tanto PROFINET® es una marca registrada de PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.
como el estandar son mantenido por PROFIBUS & PROFINET International (PI), una organizacién con sede en
Karlsruhe, Alemania.

Solo los controladores modelos DXMR90-4K, DXMR90-X1, DXMR110-8K, DXM700, DXM1000 y DXM1200 son
compatibles con PROFINET 10O.

Archivo de lenguaje de marcado para la descripcion de
estacion general

Un archivo de descripcion de estacion general (GSD por sus siglas en inglés) de PROFINET es una descripcion de un
dispositivo de E/S proporcionada por el fabricante del dispositivo en formato XML (GSDML.xml).

El archivo GSD es una forma estandarizada de describir la informacién del dispositivo a las herramientas de ingenieria y
al controlador de E/S, y puede funcionar a través de una variedad de herramientas como un conjunto estandar de
informacion del dispositivo.

Modelo de datos de PROFINET IO de DXM

El modelo de datos de PROFINET IO se basa en un dispositivo de campo expandible tipico que tiene un fondo con
ranuras. Los médulos tienen distintas funcionalidades.

Los moédulos se conectan en las ranuras. En el modelo de datos de PROFINET 10, la ranura 0 subranura 1 esta
reservada para el punto de acceso del dispositivo (DAP) o la interfaz de la red.

Configure el controlador DXM para una conexion de
PROFINET 10

Para utilizar PROFINET, siga estas instrucciones.
1. Con el software de configuracion DXM, vaya a la pantalla Settings > Ethernet .
2. Seleccione Habilitar PROFINET.

3. Guarde el archivo de configuracion y carguelo en el controlador DXM (consulte "Guarde y cargue el archivo de
configuracion" on page 21).

Una vez que PROFINET esta habilitado, la direccién IP del controlador DXM es controlada por el host de
PROFINET.

El tipo de datos de PROFINET y el tamafio de los datos hacia y desde el controlador DXM son configurables. Los datos
de PROFINET se procesan desde el registro local del controlador DXM.

Configure los puertos 10-Link en el XML segun los médulos seleccionados para cada puerto.

Guarde y cargue el archivo de configuracion

Después de realizar cualquier cambio en la configuracion, debe guardar los archivos de configuracién en su
computadora y, a continuacion, cargarlos en el dispositivo.

Los cambios en el archivo XML no se guardan automaticamente. Guarde el archivo de configuracion antes de salir de la
herramienta y antes de enviar el archivo XML al dispositivo para evitar perder datos. Si selecciona DXM > Envie la
configuracién XML al DXM antes de guardar el archivo de configuracion, el software le solicitard que elija entre guardar
el archivo o continuar sin guardarlo.

1. Para guardar el archivo de configuraciéon XML en su disco duro, vaya al menu Archivo > Guardar como.

2. Vaya al menu DXM » Envie la configuracién XML al DXM.
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Barra indicadora de estado

(Connected 192.168.0.1

VibelQ_DXR90_V2.xmi Application Status
Connected 192.168.0.1 VibelQ_DXR90_V2.xml Application Status @

Not Connected VibelQ_DXR90_V2.xml Application Status

o Si el indicador de estado de la aplicacion esta en rojo, cierre y reinicie la herramienta de configuracion
DXM, desenchufe y vuelva a enchufar el cable y vuelva a conectar el DXM al software.

> Si el indicador de estado de la aplicacion esta en verde, ha finalizado la carga del archivo.

> Si el indicador de estado de la aplicacién esta en gris y la barra de estado verde estd en movimiento, la
transferencia de archivos esta en curso.

Una vez finalizada la transferencia de archivos, el dispositivo se reinicia y empieza a ejecutar la nueva
configuracion.

Ranuras y modulos para PROFINET de DXMR90-4K y
DXMR110-8K

Hay diez ranuras para alojar los datos del controlador DXM.

Ranuras para valores de entrada y salida

Valores Tamarfio maximo de datos
Valores de entrada 1440 bytes
Valores de salida 1440 bytes

Ranura 1 - Entrada (DXM —> PLC)

Registro

ID de médulo ID de submdédulo Médulo Tamaiio (bytes) Registro Inicio Finalizacién Direccion
1 3
Informacion del
0x44 0x01 cliente 10-Link de 9 6 6 Entrada
Banner
123 123

Es importante tener en cuenta que el médulo colocado en la ranura 2 corresponde al puerto 1; el médulo colocado en la
ranura 3 corresponde al puerto 2; el modulo colocado en la ranura 4 corresponde al puerto 3, etc.

Para el dispositivo Cliente 10-Link del DXMR90-4K, no se utilizan las ranuras 6 a 9.

Si se utilizan los modulos 10-Link de entrada y salida de datos de proceso (todos excepto los de entrada y salida digital),
el dispositivo 10-Link conectado debe tener un tamafio de PDI y PDO menor o igual al nimero de bytes de datos
permitidos en el médulo. De lo contrario, no se aplicaran las transferencias de dato. Por ejemplo, si se conecta el
moédulo de 16/16 bytes a una ranura correspondiente a un dispositivo que tiene 22 bytes de PDO, se produce un error.
No se aplicaran los datos de proceso enviados desde el PLC al DXM.

Ranuras 2-9 (1 por puerto 10-link)

ID de - n - Registro S
ID de médulo evirgeile Médulo Tamario (bytes)  Registro Inicio Finalizacion Direccién
x001 X017
36
, . X506 X507
0x45 0x01 Entradalsalida 1O-Link de Bidireccional
ytes + Estado X051 X067
46
x851 x859
x001 x009
20
, : X506 X507
0x46 0x01 e radalealida lo-Link de Bidireccional
ytes + Estado X051 X059
30
x851 x859
x001 x005
12

Entrada/salida 10-Link de - .
0x47 0x01 8/8 bytes + Estado x506 x507 Bidireccional

22 x051 x055
Continued on page 90
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ID de médulo

0x48

0x49

O0x4A

0x4B

0x4C

Ranura 10 (ISDU)

ID de médulo

0x4D

Ox4E

Ranura

Ranura 1

Ranura 2

Ranura 3

Ranura 4
Ranura 5

Ranura 10

page 90 of 111

ID de

submédulo

0x01

0x01

0x01

0x01

0x01

ID de
submédulo

0x01

0x01

PROFINET®

Continued from page 89

Médulo

Entrada/salida 10-Link de
4/4 bytes + Estado

Entrada/salida 10-Link de
2/2 bytes + Estado

Entrada/salida 10-Link de
1/1 byte + Estado

Salida digital

Entrada digital

Médulo

ISDU de 190 bytes + Estado

ISDU de 80 bytes + Estado

Registro

Ejemplo de configuracién

Médulo

Informacion del cliente 10-Link de Banner

Entrada/salida 10-Link de 32/32 bytes + Estado

Entrada/salida 10-Link de 16/16 bytes + Estado

Entrada/salida 10-Link de 2/2 bytes + Estado

Salida digital

ISDU de 190 bytes + Estado

Tamario (bytes)  Registro Inicio Finalizacién Direccion
x851 x859
x001 x003
8
x506 x507
Bidireccional
x051 x053
18
x851 x859
x001 x002
6
x506 x507
Bidireccional
x051 x052
16
x851 x859
x001 x002
5
x506 x507
Bidireccional
x051 x052
15
x851 x859
x051 x051
5 x851 x851 Médulo de
X853 X853 salida
x858 x858
2 x001 x001
x051 x051
x851 x851 Bidireccional
4
x853 x853
x858 x859
- f - Registro R A
Tamario (bytes)  Registro Inicio Finalizacién Direccion
196 351 442
196 200 291
Bidireccional
86 351 396
86 200 245
Descripcién

Informacion sobre la ID del proveedor, la ID del dispositivo, el nimero de
canales admitidos y la version del firmware.

Obtenga/envie PDI/PDO de 10-Link para dispositivo 10-Link en el
puerto 1 con tamafio PD entre 17 y 32 bytes.

Obtengal/envie PDI/PDO de 10-Link para dispositivo 10-Link en el
puerto 2 con tamafio PD entre 9 y 16 bytes.

Obtengal/envie PDI/PDO de 10-Link para dispositivo 10-Link en el
puerto 3 con tamafio PD entre 1y 2 bytes.

Utilice el modo de salida SIO en el puerto 4

Acceso de lectura/escritura de ISDU para todos los puertos en modo 10-
Link
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Instale el archivo GSD
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Aunque estas instrucciones son especificas para el software TIA Portal (v14) de Siemens, puede utilizarlas como base

para instalar el archivo GSD en otro controlador.
1. Descargue el archivo GSD de www.bannerengineering.com.
2. Inicie el software TIA Portal (v14) de Siemens.
3. Haga clic en Abrir un proyecto existente.
4. Seleccione un proyecto y abralo.

5. Haga clic en Dispositivos y redes después de que se haya cargado el proyecto.

Pantalla Dispositivos y redes

First steps

Open existing project

b Create new project
proj Iﬁ‘:‘
Migrate project
b Close project
by
q
Welcome Tour
o
First steps \1%@5
b
Installed software
Help l /‘

@ User interface language

6. Haga clic en Configurar redes.

Pantalla Configurar redes

D

Devices &
networks

’ . Show all devices

# Add new device

>

=

@ Configure networks

Project: "DXM Profinet 04032020" was opened successfully. Please select the nex

Configure a device

Write PLC program

Configure
technology objects

Configure an HMl screen

Open the project view

7. Haga clic en Opciones y seleccione Administrar archivo de descripcién de estacion general (GSD).

Se abre la ventana Instalar archivo de descripcidn de estacién general.

8. Haga clic en el icono Mas opciones (...) a la derecha del icono Ruta de origen y busque la ubicacién en la que se

descarg6 el archivo GSD de DXM.
9. Seleccione el archivo GSD de DXM.
10. Haga clic en Instalar.
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J ﬁﬁ.dditinnal Ethernet devices =D
~ [l PROFINETIO S

] rj] Controllers :_
J [5. Drives E_
] h Encoders i
r Tﬂ Gateway =
~ g o 1 -if
v [ Balluff GmbH —[|=
~ [1jj Banner Engineering Corp. 3
r Em Banner s o
« [ DxM Series L
[l 1-port Device E

El sistema instala el archivo GSD de DXM y lo pone en el Catalogo de hardware. En el ejemplo, el archivo GSD
de DXM se encuentra en Otros dispositivos de campo » PROFINET 10 > Banner Engineering Corp. » Banner.

Si no se instala correctamente el archivo GSD de DXM, guarde el registro y comuniquese con Banner Engineering Corp.

Cambie la direccion IP del dispositivo

Siga estas instrucciones para cambiar la direccion IP del dispositivo DXM, con el software TIA Portal (v14) de Siemens.
Use estas instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1. Inicie el software TIA Portal (v14) de Siemens.
2. Haga clic en Abrir un proyecto existente.

3. Seleccione un proyecto y abralo.

4. Haga clic en Dispositivos y redes.

Vista de la red

PLC 1 dxm i -
CPU1212C 1-port Device i, ﬂ
PEET R

{PLC_1.PROFINET I10-Syste... ==

Aparece la Vista de la red.
5. Haga doble clic en el icono DXM para abrir la pantalla Vista del dispositivo.
6. Haga clic en el icono DXM de la zona grafica de la pantalla Vista del dispositivo.
Aparecer la ventana Propiedades de los médulos y ahora se puede configurar el modulo.
7. Haga clic en Propiedades.
8. Haga clic en Informacién general.
9. Seleccione Interfaz PROFINET » Direcciones de Ethernet.
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Direcciones de Ethernet
4 Properties [’ Info )] 2 Diagnostics
J General || 10 tags ” System constants || Texts |
« General N
Catalog information Ems el
w PROFINET interface [X1] Interface networked with
General
Ethernet addresses Subnet: |PN\'IE_1
» Advanced options | & et
Hardware identifier
Idemiﬁcat\.ﬂn E.Mam(enance e
Hardware identifier
: (®) setIP address in the project
i IP address: m
i Subnetmask: | 255 . 255 . 255 0
s [0t |
(7) IP address is setdirectly at the device
10. Seleccione Establecer direccién IP en el proyecto.
11. Escriba la direccion IP.
12. Haga clic con el botdn derecho en el icono del dispositivo y seleccione En linea y diagnéstico.
Menu y pantalla En linea y diagndstico
dxm
1-port Device
PLC 1 |]|1 Device configuration
Write 10-Device name to Micro Memory Card
M Cut Cerl+X
5] copy Cerl+C
[iz Paste cerl+v
 Delete Del
Disconnect from DF master system {10 system
[# Highlight DF master system [ 10 system
E Gao to topology view
Compile »
Download to device 3
& Goonline Ctrl+I
N e Ctrishd
] Online & diagnostics Ctrl+D [ Diagnostics
fo" Astign device name
Diagnostic status
Channel diagnostics
b PROFINET interface
* Functions
Assign IP address
Assign PROFINET device na...
Rezetto factory settings
Aparece la ventana En linea y diagnéstico.
13. Seleccione Asignar direccién IP en Funciones.
14. Haga clic en Dispositivos accesibles.
La ventana Seleccionar dispositivo busca en la red los dispositivos disponibles.
15. Determine el dispositivo que se ajustara con la direccion MAC y seleccionelo.
16. Haga clic en Aplicar.
Se actualiza la direccion IP para el dispositivo.
17. Haga clic en Asignar direccién IP para completar el paso.
Se completa este paso para cada dispositivo.
De manera predeterminada, cada DXM enviado desde fabrica tiene asignada la direccion IP 192.168.0.1.
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Inmediatamente después de se habilita el protocolo PROFINET, el DXM tiene una direccién IP de 0.0.0.0.
Recomendamos utilizar TIA Portal para asignar una direccién IP al DXM, de modo que la direccion quede guardada en
la unidad. Cuando se enciende el PLC, se puede acceder a esta direccion IP. El PLC puede cambiar la direccioén IP si
esta configurado para hacerlo.

Si el PLC asigna la direccion IP del DXM (por ejemplo, mediante la opcién Establecer direccion IP en la opcién del
proyecto del TIA Portal de Siemens), el DXM recibe la direccion especificada, pero solo después de que se ha cargado
el programa al PLC y se esta ejecutando. Si se reinicia el DXM después de haber sido detectado y configurado por el
PLC, el DXM conserva la direccion IP que se le asigné a través de la pantalla LCD o del software hasta que el PLC
detecte al DXM y le vuelva a asignar la direccion especificada. Sin embargo, si esta direccién es distinta a la esta
especificada en el PLC, el DXM revierte la direccion especificada en el PLC cuando este vuelve a estar activo.

Estas opciones de configuracion conforman el estandar de PROFINET.

Cambie el nombre del dispositivo

Siga estas instrucciones para cambiar el nombre del DXM con el software TIA Portal (v14) de Siemens. Use estas
instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1. Abra un proyecto y haga clic en Dispositivos y redes.
Aparece la Vista de la red.

2. Haga clic con el boton derecho del mouse en el icono DXM vy seleccione Asignar nombre al dispositivo.
Aparece la ventana Asignar nombre de dispositivo PROFINET. El software busca dispositivos del mismo tipo.

3. Escriba el nombre deseado en el campo Nombre del dispositivo PROFINET. Observe que solo se puede usar
una vez cada nombre.

4. Haga clic en Asignar nombre.
Ahora el dispositivo tiene un nombre PROFINET.
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Capitulo 11

Accesorios de DXM

Soporte y mantenimiento del producto

Para ver una lista completa de los accesorios de la linea de productos inalambricos Sure Cross, descargue la Lista de

accesorios (p/n b_3147091).

Cables conectores
MQDC1-506: M12 de 5 pines, recto, terminacion Unica, 6 pies

MQDC1-530: M12 de 5 pines, recto, terminacion unica, 30 pies
MQDC1-506RA: M12 de 5 pines, en angulo recto, terminacién unica,

6 pies
MQDC1-530RA: M12 de 5 pines, en angulo recto, terminacién unica,
30 pies

Supresores de sobrevoltajes y estatica

BWC-PRC827-DC: Supresor de sobrevoltaje, tabique divisorio,
blogqueo de DC, hembra tipo N, macho tipo N

Antenas Omni de corto alcance

BWA-202-D: Antena, cupula, 2.4 GHz, 2 dBi, montaje en caja RP-
SMA

BWA-902-D: Antena, ctpula, 900 MHz, 2 dBi, montaje en caja RP-
SMA

BWA-902-RA: Antena, caucho en angulo recto fijo, 900 MHz, 2 dBi,
conector macho RP-SMA

Antenas Omni de alcance medio

BWA-905-C: Antena, bisagra de caucho, 900 MHz 5 dBi, conector
macho RP-SMA
BWA-205-C: Antena, bisagra de caucho, 2.4 GHz 5 dBi, conector
macho RP-SMA

Kits de gabinetes y riel DIN

BWA-AH864-Gabinete, policarbonato, con cubierta opaca, 8 x 6 x 4
BWA-AH1084-Gabinete, policarbonato, con cubierta opaca, 10 x 8 x

4
BWA-AH12106-Gabinete, policarbonato, con cubierta opaca, 12 x 10
x 6

BWA-AH8DR-Kit de riel DIN, 8", 2 tornillos trilobulares/autorroscantes
BWA-AH10DR-Kit de riel DIN, 10", 2 tornillos trilobulares/
autorroscantes

BWA-AH12DR-Kit de riel DIN, 12", 2 tornillos trilobulares/
autorroscantes

09-dic-24
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Accesorios varios
BWA-CG.5-3X5.6-10—Paquete de casquillos: 1/2 pulgada NPT,
sujetador para 3 agujeros de 2.8 a 5.6 mm de diametro, 10 piezas
BWA-HW-052— Paquete de casquillo para paso de cable y tapones
de ventilacién: incluye un casquillo de 1/2 pulgada NPT, casquillo
para varios cables de 1/2 pulgada NPT y un tapon de ventilacion de
1/2 NPT, 1 pieza de cada uno

Cables para antena
BWC-1MRSMNO05-LMR200 RP-SMA a tipo N macho, 0.5 m
BWC-2MRSFRS6-LMR200, RP-SMA Macho a RP-SMA Hembra,

Conector de Paso, 6 m
BWC-4MNFN6-LMR400 Tipo N Macho a Tipo N Hembra, 6 m

Antenas Omni de largo alcance

BWA-908-AS: Antena, fibra de vidrio, onda 3/4, 900 MHz, 8 dBi,
conector hembra Tipo N

BWA-208-A: Antena, fibra de vidrio, 2.4 GHz, 8 dBi, conector hembra
Tipo N

Antenas Yagi de largo alcance
BWA-9Y10-A: Antena, 900 MHz, 10 dBd, conector hembra Tipo N

Antena celular

BWA-CELLA-002: Multibanda celular, 2 dBi, conector macho RP-
SMA, estilo espada de 6.3 pulgadas. Hoja de datos: b_4475176

Fuentes de alimentacion

PSD-24-4: Fuente de alimentacion DC, estilo Escritorio, 3.9 A,

24 V DC, Clase 2, M12 de desconexion rapida (QD) de 4 pines
PSDINP-24-13 —Fuente de alimentacion de DC, 1.3 A, 24 V DC, con
clasificacion de montaje para riel DIN, Clase | Division 2 (Grupos A,

B, C, D)

PSDINP-24-25 — Fuente de alimentacion de DC, 2.5 A, 24 V DC,
con clasificacion de montaje para riel DIN, Clase | Divisién 2 (Grupos
A, B, C, D)

PANEL SOLAR BWA de 20W-Panel solar, 12 V, 20 W, multicristalino,
573 x 357 x 30, soporte de montaje en "L" (no incluye controlador)
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Dimensiones de DXM100 y DXM1000

Todas las medidas se indican en milimetros, a menos que se indique lo contrario. Las medidas entregadas estan sujetas
a cambios.

O [EEEEEEEEEE88c°c )

59.5mm
[2.347]

n00000o0o0o0poooong O :ﬂ—[

[
| 104 mm | 35 mm, 20.4 mm
I 1 [1.387] [0.87

4.09

86 mm
[3.397]

94.6 mm
[3.727]

Sistema de archivos y proceso de archivado

El sistema de archivos del DXM consta de dos componentes fisicos: la EEPROM en serie que almacena informacion de
configuracién no volatil y un dispositivo de almacenamiento local que almacena datos de copia de seguridad de archivos
y archivos creados por el usuario.

Archivos EEPROM: La EEPROM en serie almacena datos basicos que deben ser no volatiles, incluidos datos de
configuracioén de red, direccion IP, direccion MAC, mascaras de red, configuracion de firewall e informacion de
autenticacion. El archivo de configuracién XML del controlador creado por el Software de configuracion de DXM se
almacena en la EEPROM. La pequefia seccién de registros locales no volatiles también se almacena en la EEPROM.

Archivos del dispositivo de almacenamiento local: El dispositivo de almacenamiento local (tarjeta micro SD o chip de
memoria flash integrado) contiene la mayoria de los archivos en el nivel raiz. El directorio de archivos contiene archivos
que el sistema guarda como copia de seguridad del historial. Los archivos almacenado se guardan en el directorio _sxi y
solo se puede acceder a ellos si se extrae el dispositivo de almacenamiento local.

» Archivos de registro de datos

* Archivos HTTP Push

» Archivo de ScriptBasic creado por el usuario
» Archivo del programa ScriptBasic

* Archivo CmVMon

» Directorio de archivos _sxi

Archivos de registro de datos
Los usuarios pueden crear hasta cuatro archivos de
registro de datos utilizando Software de configuracion de
DXM. Los archivos de registro se almacenan en el
directorio raiz del dispositivo de almacenamiento local.
Cuando se alcanza el limite de tamafo del archivo, el
nombre del archivo se modifica para incluir la fecha y la
hora, y el archivo se traslada al directorio de
almacenamiento. _sxi. Los archivos de registro
almacenados se borran en funcién del parametro Borrar
registros.
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Archivo HTTP Push

Si el DXM esta configurado para enviar datos a un servidor
web o a un sistema host, el dispositivo crea un archivo
HTTP.LOG en el dispositivo de almacenamiento local. El
registro HTTP se crea solo si el Intervalo de registro es
distinto de cero y el registro de habilitacion HTTP esta
activado. Se coloca una entrada en el archivo de registro
HTTP en el intervalo de registro especificado por el
usuario. A la hora del Intervalo de insercion, se envia el
archivo de registro HTTP al servidor web o al sistema host.
Si la transmision se realiza correctamente, se marca la
hora del archivo de registro HTTP y se coloca en el
directorio de archivos (_sxi). Si la transmision falla, el
archivo permanece en el directorio raiz y se agregan los
siguientes Intervalos de registro al archivo y se envian en el
siguiente Intervalo de inserciéon. Consulte "Reintentos de
insercion Ethernet y celular" on page 62.

Archivos de ScriptBasic creados por el usuario

Los usuarios pueden utilizar ScriptBasic para crear
archivos en el dispositivo de almacenamiento local
utilizando la funcion FILEOUT. Los nombres de los archivos
son fijos y se pueden crear hasta cinco archivos en el
directorio raiz.

Archivo del programa ScriptBasic

El programa principal ScriptBasic que se ejecuta en el
arranque se almacena en el dispositivo de almacenamiento
local, en el directorio raiz.

Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

Archivo CmVMon

El archivo cmVMon.txt (Monitor milivolt celular) es creado
por el sistema y se utiliza para realizar un seguimiento de
los eventos de alimentacién. Cada ciclo de encendido se
marca con fecha/hora con el voltaje leido de la placa de E/
S. El valor 24487 equivale a 24,487 volts. Si el voltaje cae
por debajo de 11.2 V, se pone otra entrada en el archivo de
registro que indica que se apagara el médem celular.

El rango de alimentacion

CM  2015-09-22 18:52:43 Mo naresado 24457
CM  2015-10-13 20:49:47 VMon ! rango de alimentacién
o normal ingresado 24004
. El rango de alimentacion
CM  2015-10-16 15:00:20 VMo ngresado 24014
CM  2015-10-19 19:12:26 VMon  E! rango de alimentacion

normal ingresado 12845

Directorio de archivos _sxi

Solo dos tipos de archivos se mueven al directorio de
archivo: los archivos de registro de datos y los archivos de
registro HTTP. Los archivos de registro de datos se marcan
con fecha y hora, y se colocan en el directorio de archivos
cuando se alcanza el limite de tamario. Los archivos de

registro HTTP se marcan con fecha y hora, y se colocan en
el directorio de archivos cuando se envian correctamente al
servidor web o al sistema host. Si los archivos de registro

HTTP no se han enviado correctamente después de agotar
los reintentos, se colocan en un directorio raiz llamado sav.

Solucién de problemas

Restauracién de la configuracion predeterminada de fabrica de la placa base
de E/S

Para reiniciar la placa base de E/S a los valores predeterminados de fabrica, escriba en dos registros de Modbus de la
placa base. La ID predeterminada de la placa base es 200.
Para restablecer los parametros de la placa base de E/S del DXM a los valores predeterminados de fabrica:

1. Escriba 1 en el registro de Modbus 4152

2. Escriba 10 en el registro de Modbus 4151

Para reiniciar (apagar y encender) la placa base de E/S del DXM:
1. Escriba 0 en el registro de Modbus 4152
2. Escriba 10 en el registro de Modbus 4151

Restauracion de los valores predeterminados de fabrica de la placa base de E/S

Registro Valores Descripcion

Activador de reinicio/restauracion. Este temporizador esta basado en unidades de
100 milisegundos. Una vez escrito, el temporizador inicia la cuenta regresiva hasta
cero. Una vez que expire el temporizador, se aplicaran los valores predeterminados de

4151 0-255 fabrica si el registro 4152 = 1. Si el registro 4152 es cero, se reinicia la placa de E/S.
Valor predeterminados: 0
1 =100 milisegundos, 10 = 1 segundo.
0 = Reinicia (apaga y enciende) la placa base de E/S del DXM

4152 0-1

1 = Restaura los valores predeterminados de fabrica para los parametros de E/S

Actualizacion del firmware del procesador DXM

Existen dos procedimientos de actualizacion diferentes, en funcion de la version de firmware del DXM de su dispositivo.

09-dic-24 © Banner Engineering Corp. Todos los derechos
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Actualice el firmware del procesador DXM (anterior a la versién 2.0)

Para actualizar el firmware del procesador DXM anterior a la version 2.0, utilice el programa SAM-BA de MicroChip/
Atmel. Siga estas instrucciones para actualizar el firmware del procesador DXM100 o DXM150.

1. Descargue el software SAM-BA desde http://www.microchip.com/developmenttools/productdetails.aspx?
partno=atmel+sam-ba+in-system+programmer.

2. Instale el programa SAM-BA.

3. Coloque el puente de la placa del procesador (puente C, que se muestra a continuacién en la posicion "carga de
arranque desactivada").

Placa del procesador

S o
‘\,/‘ C\/ _ D ‘\,/‘
] &
G”E []

] .

A i
i
i

H? | |
QD Hj =

| OBH C ﬂ ﬂ J

. Desconecte el controlador DXM de la fuente de alimentacion.

. Abra la cubierta del hardware.

c. Con los dedos o unas pinzas, mueva el puente a la posicion "carga de arranque activada" (puente en los
dos pines superiores).

d. Vuelva a conectar el DXM a la fuente de alimentacion.

e. La LED inferior izquierda de la placa base de E/S se enciende cuando se conecta la alimentacion.
Cuando la LED empiece a parpadear, desconecte la alimentacion.

f. Vuelva a colocar el puente en su posicién original.

g. Vuelva a colocar la cubierta del hardware.

h. Vuelva a conectar el DXM a la fuente de alimentacion.

N0nnonon
rooooooo

oo

4. Inicie el programa SAM-BA. Seleccione el puerto COM y la placa correcta. Haga clic en CONNECT.

Pantalla emergente

> sam-BA 216 = |
Select the connection : [\USBseria\COML1G =] [linklInterface

Select your board : |at91samdel6-ek 7] |® ITAG

JLink TimeoutMultiplier: |0 ~| [ swD

™ Customize lowlevel

Connect Exit

El programa SAM-BA intenta detectar automaticamente el puerto COM y el dispositivo correcto.
5. En el menu desplegable GUIONES seleccione HABILITAR ACCESO FLASH. Haga clic en EJECUTAR.
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Ventana emergente SAM-BA

F SAM-BA 2.16 - at9lsamdelb-el

del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y
1000-Bx

File Scriptfile  Help

at91samel6-ek Memory Display

Start Adcress: 020000000 Refresh | [ Display format

Applet traces on DBGU—

- bit & 32 o | Appl
Size n byte(s): 2100 © ascii © 8-bit ¢ 16-bit & 32-bit izios pply
Oxf 1 Ot 1 0x008004DB =
10 3 0x0D08004CF  Dx00800C3D —!
0x20000020 0x00800CDF 0x0001C200 0x00080000 0x000021A1
0x20000030 0x00070000 0x00000000 0x00000000 0x40084000
<] i v
Flash | NandFlash | SRAM | SerialFlash AT25/4T25 |
Download / Upload File
Send File Name: | = Send File
Receive File Name:: | = Receive File
Address : 0x400000 Size (For Receive File): 01000 byte(s) Compare sent file with memory
Scripts
[Enable Flash access = Execute

SaITm08_2, 10) 1 78 FLASHL It

-I Loading applet applet-flash

-I- Memory Size : 0x100000 bytes
-I- Buffer address : 0x20002128
-I- Buffer size: 0x10000 bytes

-I- Applet initialization done
(sam-ba_2.16) 1 %

6.bin at address

I

\USBseria\COM116| Board : at91samdel6-ek| -

6. En los SCRIPTS, seleccione ARRANQUE DESDE FLASH (GPNVM1). Haga clic en EJECUTAR. Vuelva a hacer
clic en EJECUTAR, si el mensaje indica que ha fallado.

7. En la pestaia Flash, haga clic en el icono de la carpeta para el campo Enviar nombre de archivo. Seleccione el
archivo de carga de arranque (debe ser un archivo *.bin) y haga clic en ENVIAR ARCHIVO. El archivo es: DXM
PROCESSOR FIRMWARE V2.02 o vaya a la seccion de software de la Biblioteca de referencia inalambrica en

www.bannerengineering.com.

[ SAM-BA 2.16 - at9lsamdelb:

File ScriptFile Help

atSlsamdel6-ek Memory Display

Size in byte(s) : (0100

0x20000000 0x0000000
0x20000010
0x20000020

0x20000030

0x00800503
0x00800CDF
000070000

Ventana emergente SAM-BA

Start Address : (020000000 M Display format

 ascii  8-bit ¢ 16-bit & 32-bit

1 0x00000000 0x00000001
0x008004C3
0x0001C200

000000000

0x008004CF
0x00080000
0x00000000

0x008004DB 2
0x00800C3D L
0x000021A1
0x40084000

Applet traces on DBGU

infos ~] Apply

<

Download / Upload File
Send File Name : [E:/Drop

.

Flash | NandFlash | SRAM | SerialFlash AT25/AT26 |

Receive File Name:
Address ;0400000
Scripts
[Boot from Flash (GPNVIVIL)

DXM - Eng/Fi 20 zdnﬁr.z“] Send File
= Receive File
Size (For Receive File): 0000 byte(s)

Compare sent file with memory

5 Execute

I WETIOTy SIZE T UALUUUY Dy ES
-I- Buffer address : 0x20002128
-I- Buffer size: 0x10000 bytes

-I- Applet initialization done

I GPNVML set
(sam-ba_2.16) 1 %

(sam-ba_2.16) 1 % FLASH::ScriptGPNMV 2

\USBseriahCOM116| Board : at91samdel6-ek Ij

El proceso de carga dura unos segundos.

8. Una vez finalizada la carga, el programa le pregunta si desea bloquear la region flash. Haga clic en NO.
9. Cierre el programa cargador de arranque SAM-BA.

10. Reinicie el DXM.

El nuevo cédigo se deberia estar ejecutando y las LED deberian estar encendidas.

Actualizacién del firmware del procesador DXM (version 2 o posterior)

Los DXM con firmware de procesador version 2.0 o posterior llevan incorporado un programa cargador de arranque para

actualizar el firmware. Utilice el software de configuracion version 3 o posterior, el servidor web de BannerCDS o escriba
manualmente los archivos en la tarjeta SD para actualizar el firmware.

El nuevo archivo de firmware se carga en el directorio BOOT de la tarjeta SD en el DXM. El software de configuracién o
el sitio web de BannerCDS gestionan automaticamente el proceso de reprogramacion. Durante el proceso de
programacion, las LED internas de la placa del procesador indican el estado de la programacion.
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Informacion general del proceso de actualizacion

Paso de reprogramacion Tiempo aproximado necesario Descripcién
Carga de un nuevo archivo de Software de configuracién: 2 minutos con Envie la nueva imagen de firmware al DXM. Una vez que la
firmware (*.HEX) Ethernet o 15 minutos con USB nueva imagen esta en el dispositivo, se reinicia el
BannerCDS: 2 minutos con Ethernet o controlador.
5 minutos con celular La LED3 esta roja durante el proceso de carga.
Verifique el contenido del nuevo 1 minuto Cuando el DXM encuentra un archivo que se debe instalar,
archivo de firmware la LED4 (ambar) parpadea a una frecuencia aproximada de

1 segundo mientras se valida el contenido del archivo.

El nuevo archivo de firmware es Cuando la validacion finaliza correctamente, se enciende la
vélido LED4 (dmbar).

Se esta cargando un nuevo archivo 2 minutos; no desconecte la alimentacion del La LED3 (roja) parpadea aproximadamente una vez por

de firmware DXM durante el proceso de programacion. segundo. La LEDS3 sigue parpadeando durante el proceso

de programacion de la aplicacion.

Finalizado Una vez finalizada la programacion, se reinicia el DXM y
empieza a ejecutar el nuevo firmware

Los nombres de los archivos de firmware siguen la convencién de nombres de archivos 8.3. Los 5 primeros caracteres
son el numero de pieza del firmware en hexadecimal; los 3 ultimos caracteres del numero de pieza son el numero de
version mayor/menor. Por ejemplo, si 30FA9052 . hex es el archivo de programacion del firmware, 200617 decimal
(30FA9 hex) es el numero de pieza del firmware y 0.5.2 (0502) es el nimero de version descodificado.

Actualice el firmware del procesador DXM mediante el software de configuracion del DXM
Para actualizar el firmware de su procesador con el software de configuracion del DXM, siga estas instrucciones.
1. Con el software de configuracién del DXM versién 3 o posterior, conéctese al DXM via USB(") o Ethernet.
La carga de archivos en el DXM tardara unos 15 minutos por USB o aproximadamente 2 minutos por Ethernet.

2. En el software de configuracion, vaya a Configuracién > Informacién general > Informacién del dispositivo para
verificar que cuenta con la version actualizada del firmware.

Debe cargar una version distinta con el mismo ndmero de firmware para que funcione el gestor de arranque.
Descargue los archivos de firmware desde el sitio web de Banner.

Informacion del dispositivo

Device Information Firmware Version Check
c tior [] Verify firmware compatibility before configuring DXM

Processor information

Serial number.

Model number:

Firmware number:

Version:

3. En Configuracién » Reprograme, haga clic en Seleccionar archivo de actualizacién para seleccionar el archivo de
firmware que programara.

Una vez finalizada la carga del archivo, se reinicia el DXM y carga el nuevo archivo de firmware. Toma unos 2 minutos
completar el proceso de programacion. El dispositivo se reinicia cuando termina. Verifique que el firmware se haya
actualizado, en Configuracién > Informacién general > Informacién del dispositivo.

Actualice el firmware de su procesador desde el sitio web de BannerCDS

Para actualizar manualmente el firmware de su procesador (version 2.0 o posterior) a través del sitio web de DXM, siga
estas instrucciones.

Para utilizar el sitio web para actualizar el archivo de firmware, primero configure el DXM para enviar datos al sitio web.

1. Vaya a Panel de control » Sitios y haga clic en + para verificar el nimero de pieza y la versién actuales del
firmware en el DXM.

Aparecen los datos recogidos del DXM.

2. Desde la pantalla principal Panel de control » Sitios, presione en Actualizacion.

() Mientras se esté realizando la descarga de archivos a través de una conexion USB, no utilice otras aplicaciones en la computadora. Después de que el
DXM se reinicie para actualizar el firmware, es posible que no responda el puerto USB. Borre la conexion desconectando el cable USB y reinicie el
software de configuracién del DXM.
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Aparece una ventana emergente.
3. Fije el Tipo de comunicacién en Respuesta de insercion y fije el Tipo de actualizacion en Archivo de firmware.
4. Elija el Cargar archivo (*.HEX) y haga clic en Cola. Haga clic en Cerrar.
En el siguiente intervalo de insercion programado, el DXM recupera el nuevo archivo de firmware. El nuevo
archivo de firmware debe tener el mismo nimero de pieza de firmware que se encuentra actualmente en el
DXM.
Actualice manualmente el firmware del procesador

Para actualizar manualmente el firmware de su procesador (version 2.0 o posterior) con la tarjeta SD, siga estas
instrucciones.

El archivo de firmware se puede poner manualmente en la tarjeta SD en el directorio BOOT (debe tener la version 2.0 o
posterior en el DXM).

1. Desconecte el DXM de la fuente de alimentacion.
2. Retire la tarjeta micro SD del DXM.

a. Abra la tapa que cubre el DXM.
b. Utilice la ufia para deslizar la parte metalica superior del soporte de la tarjeta SD.
c. La tapa metalica se abre hacia arriba, lo que permite el acceso para extraer la tarjeta SD.

d. Presione hacia abajo la tapa de la SD y deslicela hasta su posicion para cerrar el soporte de la tarjeta
SD.

. Inserte la tarjeta micro SD en un lector de tarjetas SD para tener acceso a los datos desde una computadora.
. Cargue el nuevo archivo de firmware (*.hex) en el directorio BOOT de la tarjeta micro SD.

. Vuelva a insertar la tarjeta micro SD en el DXM deslizando la tarjeta en el soporte.

o g~ W

. Vuelva a conectar el DXM a la fuente de alimentacion.

Deberia empezar el proceso de arranque automatico. Si no se inicia el proceso de arranque, verifique que el
archivo de firmware sea el correcto y que sea una version diferente a la que esta instalada actualmente en el
dispositivo.

Soluciéon de problemas

Problema Solucién
Contencion de comunicacién entre  La pantalla LCD vy las aplicaciones del procesador comparten la conexion Modbus externa. Si el procesador
la pantalla LCD vy el proceso esta configurado para interactuar constantemente con Modbus, puede provocar problemas cuando la pantalla
LCD intenta utilizar las funciones de la radio ISM. Para reducir la contencion, realice alguna de las cosas
siguientes:

« Cargue un archivo de configuracion DXM que ralentiza las reglas de lectura/escritura.

« Desactive la carga del archivo de configuracién DXM en el procesador poniendo el interruptor DIP 4
en ON (en la placa del procesador). Reinicie el dispositivo. Cuando el procesador se reinicie, no
cargara el archivo de configuracion y permanecera inactivo.

Continued on page 102
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Continued from page 101
Problema Solucién
El médem celular no se enciende Si el voltaje de entrada cae por debajo de 11.2 V DC, no se enciende el médem celular y no se encendera
hasta que el voltaje sea superior a 11.8 V DC. Un archivo de texto (cmVMon.txt) en la tarjeta micro SD interna

guarda las muestras periédicas del voltaje entrante. Si la operacion celular se detiene debido al voltaje, se
registra en este archivo.

Operacién de Modbus

Todas las transacciones de Modbus son gestionadas por un motor de Modbus central. Si hay mensajes de Modbus
destinados a un servidor Modbus que no existe, el motor de Modbus espera una respuesta hasta que expira el tiempo
de espera. Esto ralentiza el bucle de sondeo de Modbus para las operaciones de lectura y escritura.

Por esta razén, verifique que todas las operaciones de lectura y escritura de Modbus estén destinadas a los dispositivos
servidores Modbus que se encuentran en la red. Si no hay un servidor Modbus en la red, ya sea un dispositivo
inalambrico o con cable, se puede ver comprometido el funcionamiento del sistema de menus de la LCD. Operaciones
como las vinculacion, las pruebas de campo o el acceso al menu ISM pueden ser mas lentas. Esto se debe a que todos
los dispositivos internos (como la radio ISM, LCD, etc.) del DXM también son servidores Modbus.

Documentacion de DXM100

» Hoja de ventas del controlador inalambrico DXM, p/n 194063
» Hoja de datos del controlador inalambrico DXM100-B1, p/n 186724
» Hoja de datos del controlador inalambrico DXM100-B2, p/n 195232
» Manual de instrucciones del controlador inalambrico DXM100-Bx, p/n 190037
* Hoja de datos del servidor Modbus DXM100-S1, p/n 195454
* Hoja de datos del servidor Modbus DXM100-S2, p/n 195231
* Manual de instrucciones del servidor Modbus DXM100-Sx, p/n 188231
» Manual de instrucciones de ScriptBasic para DXM, p/n 191745
» Protocolo API del controlador DXM, p/n 186221
» Guia de inicio rapido de configuracion del controlador DXM, p/n 191247
» Software de configuraciéon "DXM Configuration Software v4" (p/n b_4496867)
» Manual de instrucciones del software de configuracion "DXM Configuration Software v4", p/n 209933
» Archivo de configuracion EDS del DXM para los PLC Allen-Bradley, p/n b_4205242
» Archivo de configuracién EIP para los modelos DXM 1xx-BxR1 y R3, p/n 194730
» Guia de inicio rapido del servicio web CDS de Banner, p/n 201126
* Manual de instrucciones del servicio web CDS de Banner, p/n 178337
» Activar un médem celular, p/n b_4419353
» Notas técnicas y videos adicionales

Para obtener mas informacion sobre la familia de productos DXM100, entre otros, notas técnicas, ejemplos de
configuracién y programas ScriptBasic, visite www.bannerengineering.com.

Documentacion de DXM1000

» Hoja de ventas del controlador inalambrico DXM, p/n 194063
* Hoja de datos del controlador inalambrico DXM1000-B1, p/n 210852
* Manual de instrucciones del controlador inalambrico DXM100 y 1000-Bx, p/n 190037
» Manual de instrucciones de ScriptBasic para DXM, p/n 191745
» Guia rapida de configuracion del controlador DXM, p/n 191247
» Software de configuracion "DXM Configuration Software" (p/n b_4447978)
* Manual de instrucciones del software de configuracion "DXM Configuration Software", p/n 158447
» Archivo de configuracion EDS del DXM para los PLCs Allen-Bradley
» Archivo de configuracion EIP para los modelos DXM 1xx-BxR1 y R3 (p/n 194730)
» Activar un médem celular (p/n b_4419353)
» Tutoriales en video: busque "DXM Tutorial" en youtube.com/bannerengineering.
» Notas técnicas adicionales

Para obtener mas informacién sobre la familia de productos DXM1000, entre otros, notas técnicas, ejemplos de
configuracion y ejemplos de programas ScriptBasic, consulte el sitio web de Banner: www.bannerengineering.com.

Politica de asistencia de DXM

Los controladores inalambricos DXM son controladores inalambricos industriales que facilitan las aplicaciones de
Internet Industrial de las Cosas (lloT). Como una puerta de enlace de comunicacién, conecta los puertos seriales
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locales, los puertos de E/S locales y los dispositivos de radio ISM locales a internet mediante una conexion celular o una
conexién con cable a una red Ethernet. En un esfuerzo continuo por ofrecer el mejor funcionamiento para el DXM,
manténgase en contacto con Banner Engineering Corp para conocer las ultimas actualizaciones a través del sitio web
de Banner. Cree un inicio de sesion hoy mismo para mantenerse informado de todos los lanzamientos de productos
Banner.

Actualizaciones de firmware

El DXM ha sido disefiado para ser un dispositivo 10T robusto y seguro. Para ofrecer el dispositivo mas confiable y seguro
posible, se publican actualizaciones periddicas del firmware para mejorar y ampliar las capacidades del DXM. Puede
encontrar las actualizaciones del firmware y los detalles de la descripcion en el sitio web de Banner. Los clientes con
necesidades criticas de actualizacion tendran acceso al firmware de fabrica antes de su lanzamiento.

Informacion del sitio web
El sitio web de Banner es el principal método de difusion de informacion sobre DXM a los clientes. Los datos que figuran
en el sitio web incluyen:

* Manuales de instrucciones del DXM

» Manuales de configuracién

» Descargas de firmware

* Notas de la version del firmware

» Datos de erratas, cualquier problema conocido con una version de firmware

» Posibles soluciones para los problemas conocidos

* Guias de soluciones del DXM

Solicitudes de funciones

Nuestro cliente es nuestro recurso mas valioso para mejorar nuestro DXM. Si tiene sugerencias para mejorar el DXM o
el software de configuracion, comuniquese con Banner Engineering Corp.

Posibles problemas con el DXM

Los posibles problemas con el DXM se reciben de los ingenieros de asistencia de Banner con el fin de brindar
soluciones. Los usuarios pueden obtener ayuda de la documentacion del sitio web o llamando a Banner Engineering
para obtener asistencia técnica. Las soluciones son tan sencillas como ajustes de configuracion, soluciones de
configuracion alternativas o posibles nuevas actualizaciones de firmware.

Seguridad del DXM

El DXM se disefid para recopilar datos de sensores inalambricos locales, proporcionar un control sencillo y enviar los
datos a la nube.

ElI DXM no se ejecuta en un sistema operativo basado en Linux o Windows, sino en un entorno de sistema operativo en
tiempo real (RTOS) integrado. Al ser un sistema operativo propietario, es mas facil gestionar y reducir al minimo los
aspectos de seguridad.

Las actualizaciones de seguridad se publican a través del sitio web de Banner Engineering Corp
(www.bannerengineering.com) y de los anuncios de lanzamiento de nuevos productos (NPRA).

Especificaciones
Especificaciones de radio para Performance y MultiHop (500 mW)
Potencia de transmision de la radio (radios de 900 MHz, Rango de la radio
500 mW) Este dispositivo incluye una antena de 2 dB.
Conducido: 27 dBm (500 mW) La potencia y el rango de transmision dependen de muchos

factores, como la ganancia de la antena, los métodos de

EIRP con la antena incluida: < 36 dBm . e o g
instalacion, las caracteristicas del uso y las condiciones

Potencia de transmision de la radio (radios de 2.4 GHz) ambientales.
Conducido: < 18 dBm (65 mW) Consulte en los siguientes documentos las instrucciones de
EIRP con la antena incluida: < 20 dBm (100 mW) instalacion y las opciones de antena de ganancia alta.

Instalacién de las radios Sure Cross® (151514)
Realizacién de una prueba de campo: (133602)
Conceptos basicos de las

antenas Sure Cross® (132113)

Distancia de separacién minima de las antenas

Radios de 900 MHz que transmiten a 2 500 mW: 4.57 m
(15 pies) con la antena incluida

Radios de 2.4 GHz que transmiten a 65 mW: 0.3 m (1 pie)
con la antena incluida
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Conexion de la antena
Ext. SMA con polaridad inversa, 50 ohms
Par maximo de ajuste: 0.45 N m (4 Ibf in)

Tecnologia de espectro de propagacion
FHSS (espectro de propagacion con salto de frecuencia)

Tiempo de espera del enlace (Performance)

Puerta de enlace: Configurable a través del software de
configuracion "User Configuration Software"

Nodo: Definido por la puerta de enlace
Tamario del paguete de radio (MultiHop)

900 MHz: 175 bytes (85 registros Modbus)

2.4 GHz: 75 bytes (37 registros Modbus)

Soporte y mantenimiento del producto

Conformidad con 900 MHz (médulo de radio SX7023EXT)
El médulo de radio se indica en la etiqueta del producto
Contiene FCC ID: UE3SX7023EXT
Contiene IC: 7044A-SX7023EXT

Conformidad con 2.4 GHz (médulo de radio SX243)
El médulo de radio se indica en la etiqueta del producto
Contiene FCC ID: UE3SX243
Directiva sobre equipos radioeléctricos (RED) 2014/53/UE
Contiene IC: 7044A-SX243

Especificaciones de la comunicacion RS-485

Hardware de comunicacién (MultiHop RS-485)
Interfaz: RS-485 medio duplex de 2 hilos

Velocidad de baudios: 9.6k, 19.2k (predeterminado) o 38.4k
a través de Interruptores DIP; 1200 y 2400 a través del
software de configuraciéon MultiHop

Formato de datos: 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de alto

Especificaciones de la comunicacion RS-232

Hardware de comunicacion (MultiHop RS-232)
Interfaz: RS-232 de 2 hilos

Velocidad de baudios: 9.6k, 19.2k (predeterminado) o 38.4k
a través de Interruptores DIP; 1200 y 2400 a través del
software de configuraciéon MultiHop

Formato de datos: 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de alto

Especificaciones de alimentacion y E/S de DXM100-B1

Voltaje de alimentacién
12 a 30 V DC (utilice unicamente una fuente de
alimentacion Clase 2 (UL) o una fuente de alimentacién
SELV (CE)) o

Panel solar de 12 V DC y una bateria sellada de acido-
plomo de 12V
Salida de potencia de cortesia
Una salida a 5 volts, 500 mA maximo
Sin proteccién de corto circuito
Consumo de energia
35 mA promedio a 12 volts (independiente de la carga)

Energia solar
Bateria sellada de acido-plomo de 12V
Corriente de carga de 2 A maximo
Panel solar de 12 V, 20 W maximo

Carga de la bateria de alimentacién solar
1 A maximo con un panel solar de 20 W

Salida de potencia conmutada
Dos salidas seleccionables de 5V o0 16 V
5 V: 400 mA maximo
16 V: 125 mA maximo

Material
Policarbonato; opcion de montaje en riel DIN

Protocolos de comunicacion
Modbus RTU cliente/servidor, Modbus TCP y Ethernet/IP

Protocolos de seguridad
VPN, SSLy HTTPS

Registro de datos

8 GB maximo; tarjeta en formato Micro SD removible
Contadores, sincronos

32 bits sin signo

Velocidad del reloj de 10 ms minimo

Entradas universales

Discretas de absorcion (NPN)/alimentacion (PNP),
analogica de 4—20 mA, analdgica de 0—-10 V, contador y de
temperatura de termistor de 10 kOhm

Salidas analdgicas (DAC)
Salida0a20mAo0a10V DC
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
Resolucion: 12 bits
Valor nominal de salida discreta (NMOS)
Menos de 1 A méax. corriente a 30 V DC
Saturacion de encendido: Menos de 0.7 V a 20 mA
Condicién de encendido: Menos de 0.7 V
Condicién de apagado: Abierto

Certificaciones

La aprobacién CE/UKCA corresponde Unicamente a los
modelos de 2.4 GHz La aprobacion NOM corresponde
Unicamente a los modelos de 900 MHz

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

l ' K Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court

C n Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

9. ANATEL
GUS

03737-22-04042

LISTED
Proteccién contra sobrecorriente requerida ADVERTENCIA: Las conexiones
eléctricas deben hacerse por personal
/'\ calificado conforme a los codigos
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f ! 5 eléctricos locales y nacionales, y los
reglamentos.

Se exige que se entregue proteccion contra sobrecorriente
segun la tabla final de aplicacion de producto final.

La proteccion contra sobrecorriente puede ser entregada
por un fusible externo o por medio de limitacion de
corriente de una fuente de alimentacion Clase 2.

Conductores del cableado de alimentaciéon < 24 AWG no
deben juntarse.

Manual del producto del controlador inalambrico DXM100-Bx y

1000-Bx
Para soporte adicional sobre el producto,
visite www.bannerengineering.com.
Cab::ado Proteccién contra 2L Proteccién contra
) . ._sobrecorriente exigida . .. sobrecorriente exigida
alimentacién ®) alimentacién A)
(AWG) (AWG)
20 5.0 26 1.0
22 3.0 28 0.8
24 1.0 30 0.5

Especificaciones de alimentacion y E/S de DXM100-B2

Voltaje de alimentacién

12 a 30 V DC (utilice unicamente una fuente de
alimentacion Clase 2 (UL) o una fuente de alimentacién
SELV (CE)) o

Panel solar de 12 V DC y una bateria sellada de acido-
plomo de 12V

Salida de potencia de cortesia
Una salida a 5 volts, 500 mA maximo
Sin proteccién de corto circuito
Salidas de potencia de conmutada
Dos salidas ajustables de 5V a 24 V
Una salida SDI-12 ajustable de 5V a 24 V
5V: 400 mA maximo
16 V: 125 mA maximo
24 V: 85 mA maximo

Consumo de energia
35 mA promedio a 12 volts (independiente de la carga)

Energia solar
Bateria sellada de acido-plomo de 12 V
Corriente de carga de 2 A maximo
Panel solar de 12 V, 20 W maximo

Carga de la bateria de alimentacién solar
1 A maximo con un panel solar de 20 W

Protocolos de comunicacion

Modbus RTU cliente/servidor, Modbus TCP y Ethernet/IP
Protocolos de seguridad

VPN, SSLy HTTPS
Registro de datos

8 GB maximo; tarjeta en formato Micro SD removible
Material

Policarbonato; opcion de montaje en riel DIN
Contadores, sincronos

32 bits sin signo

Velocidad del reloj de 10 ms minimo

Entradas universales
Discretas de absorcion (NPN)/alimentacién (PNP),

analogica de 4—20 mA, analdgica de 0—10 V, contador y de

temperatura de termistor de 10 kOhm
Salidas analdgicas (DAC)
Salida0a 10V DC
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
Resolucion: 12 bits

Valor nominal de salida discreta (NMOS)
Menos de 1 A max. corriente a 30 V DC

Saturacion de encendido: Menos de 0.7 V a 20 mA
Condicién de encendido: Menos de 0.7 V
Condicién de apagado: Abierto

Certificaciones

La aprobacién CE/UKCA corresponde Unicamente a los
modelos de 2.4 GHz

Banner Engineering BV
Park Lane, Culliganlaan 2F bus 3
1831 Diegem, BELGIUM

U K Turck Banner LTD Blenheim House
Blenheim Court
C n Wickford, Essex SS11 8YT
GREAT BRITAIN

GUS

LISTED

QNANATEL

Proteccién contra sobrecorriente requerida

ADVERTENCIA: Las conexiones
eléctricas deben hacerse por personal

A calificado conforme a los cédigos
eléctricos locales y nacionales, y los
reglamentos.

Se exige que se entregue proteccion contra sobrecorriente
segun la tabla final de aplicacion de producto final.

La proteccion contra sobrecorriente puede ser entregada
por un fusible externo o por medio de limitaciéon de
corriente de una fuente de alimentacion Clase 2.
Conductores del cableado de alimentacion < 24 AWG no
deben juntarse.

Para soporte adicional sobre el producto,
visite www.bannerengineering.com.

Cab(l;:ado Proteccién contra SRy Proteccion contra
. . ._sobrecorriente exigida . .. _sobrecorriente exigida
alimentacion *) alimentacién A)
(AWG) (AWG)
20 5.0 26 1.0
22 3.0 28 0.8
24 1.0 30 0.5

Especificaciones de potencia y E/S de DXM1000-B1

Voltaje de alimentacién

12 a 30 V DC (utilice unicamente una fuente de
alimentacion Clase 2 (UL) o una fuente de alimentacién
SELV (CE)) o
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Salida de potencia de cortesia
Una salida a 5 volts, 500 mA maximo

Sin proteccion de corto circuito

Consumo de energia
35 mA promedio a 12 volts (independiente de la carga)

Energia solar
Bateria sellada de acido-plomo de 12 V
Corriente de carga de 2 A maximo
Panel solar de 12 V, 20 W maximo

Carga de la bateria de alimentacién solar
1 A maximo con un panel solar de 20 W

Salida de potencia conmutada
Dos salidas seleccionables de 5V 0 16 V
5 V: 400 mA maximo
16 V: 125 mA maximo

Protocolos de comunicacion
Modbus RTU cliente/servidor, Modbus TCP y Ethernet/IP

Contadores, sincronos
32 bits sin signo
Velocidad del reloj de 10 ms minimo

Soporte y mantenimiento del producto

Entradas universales
Discretas de absorcion (NPN)/alimentacion (PNP),
analogica de 4-20 mA, analdgica de 0—10 V, contador y de
temperatura de termistor de 10 kOhm

Salidas analégicas (DAC)
Salida0a20mAo0a10V DC
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
Resolucién: 12 bits
Valor nominal de salida discreta (NMOS)
Menos de 1 A max. corriente a 30 V DC
Saturacion de encendido: Menos de 0.7 V a 20 mA
Condicién de encendido: Menos de 0.7 V
Condicién de apagado: Abierto

Protocolos de seguridad
VPN, SSLy HTTPS

Material
Policarbonato; opcion de montaje en riel DIN

Registro de datos
8 GB maximo; tarjeta en formato Micro SD removible

Especificaciones de alimentacion y E/S de DXM1000-B2

Voltaje de alimentacion

12 a 30 V DC (utilice unicamente una fuente de
alimentacion Clase 2 (UL) o una fuente de alimentacién
SELV (CE)) o

Panel solar de 12 V DC y una bateria sellada de acido-
plomo de 12V
Salida de alimentacion de cortesia
Una salida a 5 volts, 500 mA maximo
Sin proteccion de corto circuito
Salidas de alimentacion de conmutada
Dos salidas ajustables de 5V a 24 V
Una salida SDI-12 ajustable de 5V a 24 V
5 V: 400 mA maximo
16 V: 125 mA maximo
24 V: 85 mA maximo

Consumo de energia
35 mA promedio a 12 volts (independiente de la carga)

Energia solar
Bateria sellada de acido-plomo de 12 V
Corriente de carga de 2 A maximo
Panel solar de 12 V, 20 W maximo

Carga de la bateria de alimentacion solar
1 A maximo con un panel solar de 20 W

Especificaciones ambientales (DXM)
Condiciones de operacion
—20 °C a +60 °C (-4 °F a +140 °F)
95 % de humedad relativa maxima (sin condensacion)
Inmunidad radiada: 10 V/m (EN 61000-4-3)

Operar los equipos en las condiciones maximas de
funcionamiento durante periodos extendidos puede reducir
la vida util del dispositivo.

Contactenos

Protocolos de comunicacion
Modbus RTU cliente/servidor, Modbus TCP y Ethernet/IP
Protocolos de seguridad
SSL, TLS y HTTPS
Registro de datos
8 GB maximo; tarjeta en formato Micro SD removible
Material
Policarbonato; opcion de montaje en riel DIN
Contadores, sincronos
32 bits sin signo
Velocidad del reloj de 10 ms minimo
Entradas universales
Discretas de absorcion (NPN)/alimentacion (PNP),
analogica de 4—-20 mA, analdgica de 0—10 V, contador y de
temperatura de termistor de 10 kOhm
Salidas analégicas (DAC)
Salida0a 10V DC
Precision: 0.1 % de la escala completa +0.01 % por °C
Resolucion: 12 bits
Valor nominal de salida discreta (NMOS)
Menos de 1 A max. corriente a 30 V DC
Saturacion de encendido: Menos de 0.7 VV a 20 mA
Condicién de encendido: Menos de 0.7 V
Condicién de apagado: Abierto

indice de proteccién ambiental
IP20

Golpes y vibraciones
Todos los modelos cumplen con los criterios de prueba IEC
60068-2-6 e IEC 60068-2-27
Impacto: 15G, 11 ms de duracién, semionda sinusoidal
segun |IEC 60068-2-27

Vibracién: 10 Hz a 55 Hz, amplitud pico a pico de 0.5 mm
segun IEC 60068-2-6

La casa matriz de Banner Engineering Corp. se encuentra en: 9714 Tenth Avenue North | Plymouth, MN 55441, EE. UU.

| Teléfono: + 1 888 373 6767
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Para obtener informacidn sobre nuestras sucursales y representantes locales en todo el mundo, visite
www.bannerengineering.com.

Mexican Importer

Banner Engineering de México, S. de R.L. de C.V. | David Alfaro Siqueiros 103 Piso 2 Valle oriente | San Pedro Garza Garcia Nuevo Leon, C. P. 66269

818363.2714

Certificacion FCC e ISED para 900 MHz

Este equipo contiene el médulo transmisor RM1809 o SX7023EXT.

M6dulo de radio RM1809 Médulo de radio SX7023EXT
ID de FCC: UE3RM1809 ID de FCC: UE3SX7023EXT
IC: 7044A-RM1809 IC: 7044A-SX7023EXT
HVIN: RM1809 HVIN: 223150

Avisos de FCC

IMPORTANTE: Los médulos transmisores RM1809 y SX7023EXT han sido certificados por la FCC / ISED para su uso
con otros productos sin ninguna otra certificacion (de acuerdo con la seccion 2.1091 de la FCC). Los cambios o
modificaciones no expresamente aprobados por el fabricante pueden anular la autoridad del usuario para operar el
equipo.

IMPORTANTE: Los médulos transmisores RM1809 y SX7023EXT han sido certificados para aplicaciones moviles y de
estacion de base fija. Si se utilizaran los mddulos para aplicaciones portatiles, el dispositivo debe someterse a pruebas
SAR.

IMPORTANTE: Si se integra a otro producto, la etiqueta de identificacion de la FCC debe ser visible a través de una
ventana del dispositivo final o debe ser visible cuando se retire facilmente un panel de acceso, una puerta o una
cubierta. En caso contrario, debera colocarse una segunda etiqueta en el exterior del dispositivo final que contenga el
texto siguiente:

Médulo transmisor [RM1809 o SX7023EXT]

Contiene ID de FCC: [UE3RM1809 o UE3SX7023EXT]

Contiene IC: [7044A-RM1809 o 7044A-SX7023EXT]
HVIN: [RM1809 o 223150]

Este dispositivo cumple con la Parte 15 del reglamento de la FCC. Este equipo genera, usa y puede irradiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y usa de acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencias dafinas
a las comunicaciones de radio. El funcionamiento depende de las dos condiciones siguientes: 1) este dispositivo no
puede provocar interferencias perjudiciales; y 2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas
las que puedan provocar un funcionamiento no deseado.

ADVERTENCIA de la antena: Este dispositivo ha sido probado con conectores SMA de polaridad inversa con las
antenas que aparecen en "Antenas certificadas para 900 MHz pagina 108. Cuando se integran en productos originales,
las antenas fijas requieren una instalacion que impida que los usuarios finales la cambien por antenas no autorizadas.
Las antenas que no figuren en las tablas se deben someter a las pruebas de conformidad con la seccion 15.203 de la
FCC (conectores de antena exclusivos), la seccidén 15.247 de la FCC (emisiones) y la seccion 6.8 de ISED RSS-Gen.

Antenas autorizadas por la FCC y la ISED
ADVERTENCIA: Las antenas utilizadas para este transmisor se deben instalar a una distancia de separacion de al
menos 20 cm de todas las personas.

AVERTISSEMENT : Les antennes utilisées pour cet émetteur doivent étre installées de maniére a assurer une distance
de séparation d'au moins 20 cm de toutes les personnes.

AVISO: Este equipo esta autorizado Unicamente para dispositivos transmisores de estacion de base y moviles. Las
antenas utilizadas para este transmisor no deben transmitir simultdaneamente con ninguna otra antena o transmisor,
salvo que sea en conformidad con los procedimientos de productos multitransmisores de la FCC.

Los modulos radiotransmisores RM1809 y SX7023EXT han sido autorizados por la FCC e ISED Canada para funcionar
con los tipos de antena que se indican a continuacioén, con la ganancia maxima admisible indicada. Los tipos de antena
que no se incluyen en esta lista y que tengan una ganancia superior a la ganancia maxima indicada para cualquiera de
los tipos de la lista estan estrictamente prohibidos para su uso con este dispositivo.
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Antenas certificadas para 900 MHz

Médulo de radio de Pérdida mfnima exigida

Numero de modelo Tipo de antena 900 MHz Ganancia médxima Impedancia del cable/conector
; Antena integral RM1809 Ganancia de 0
unidad
BWA-901-x Omni, dipolo de 1/4 de onda RM1809 <2 dBi 50 Q 0
BWA-902-C Omni, dipolo de 1/2 onda, RM1809 0 SX7023EXT <2 dBi 50 Q 0
giratoria
Omni de banda ancha, radomo .
BWA-906-A de fibra de vidrio RM1809 <8.2dBi 50 Q 2.2dB
BWA-905-B Omni de latigo base RM1809 <7.2dBi 50 Q 1.2dB
BWA-9Y10-A Yagi RM1809 <10 dBi 50 Q 4 dB
BWA-905-C Manguito coaxial SX7023EXT <5 dBi 50 Q 0
BWA-906-AS Omni SX7023EXT <6 dBi 50 Q 0

Certificacion FCC e ISED para 2.4 GHz

Este equipo contiene el médulo transmisor DX80-2400 o SX243.

Médulo de radio DX80-2400 Médulo de radio SX243
ID de FCC: UE300DX80-2400 ID de FCC: UE3SX243
IC: 7044A-DX8024 IC: 7044A-SX243
HVIN: DX80G2 / DX80N2 HVIN: SX243

Avisos de FCC

IMPORTANTE: Los médulos transmisores DX80-2400 y SX243 han sido certificados por la FCC / ISED para su uso con
otros productos sin ninguna otra certificacion (de acuerdo con la seccion 2.1091 de la FCC). Los cambios o
modificaciones no expresamente aprobados por el fabricante pueden anular la autoridad del usuario para operar el
equipo.

IMPORTANTE: Los médulos transmisores DX80-2400 y SX243 han sido certificados para aplicaciones méviles y de
estacion de base fija. Si se utilizaran los médulos para aplicaciones portatiles, el dispositivo debe someterse a pruebas
SAR.

IMPORTANTE: Si se integra a otro producto, la etiqueta de ID/IC de la FCC debe ser visible a través de una ventana del
dispositivo final o debe ser visible cuando se retire facilmente un panel de acceso, una puerta o una cubierta. En caso
contrario, debera colocarse una segunda etiqueta en el exterior del dispositivo final que contenga el texto siguiente:

Moédulo transmisor [DX80-2400 o SX243]

Contiene ID de FCC: [UE300DX80-2400 o UE3SX243]

Contiene IC: [7044A-DX8024 o 7044A-SX243]

HVIN: [DX80G2, DX80N2 o SX243]

Este dispositivo cumple con la Parte 15 del reglamento de la FCC. Este equipo genera, usa y puede irradiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y usa de acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencias dafinas
a las comunicaciones de radio. El funcionamiento depende de las dos condiciones siguientes: 1) este dispositivo no
puede provocar interferencias perjudiciales; y 2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas
las que puedan provocar un funcionamiento no deseado.

Advertencia de la antena: Este dispositivo ha sido probado con conectores SMA de polaridad inversa con las antenas
que aparecen en "Antenas certificadas para 2.4 GHz pagina 109. Cuando se integran en productos originales, las
antenas fijas requieren una instalaciéon que impida que los usuarios finales la cambien por antenas no autorizadas. Las
antenas que no figuren en las tablas se deben someter a las pruebas de conformidad con la seccién 15.203 de la FCC
(conectores de antena exclusivos), la seccion 15.247 de la FCC (emisiones) y la seccion 6.8 de ISED RSS-Gen.

Antenas autorizadas por la FCC y la ISED
AVERTISSEMENT : Les antennes utilisées pour cet émetteur doivent étre installées de maniére a assurer une distance
de séparation d'au moins 20 cm de toutes les personnes.

AVISO: Este equipo esta autorizado Unicamente para dispositivos transmisores de estacion de base y moviles. Las
antenas utilizadas para este transmisor no deben transmitir simultdaneamente con ninguna otra antena o transmisor,
salvo que sea en conformidad con los procedimientos de productos multitransmisores de la FCC.
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Los moédulos radiotransmisores DX80-2400 y SX243 han sido autorizados por la FCC e ISED Canada para funcionar
con los tipos de antena que se indican a continuacion, con la ganancia maxima admisible indicada. Los tipos de antena
que no se incluyen en esta lista y que tengan una ganancia superior a la ganancia maxima indicada para cualquiera de
los tipos de la lista estan estrictamente prohibidos para su uso con este dispositivo.

Antenas certificadas para 2.4 GHz

Modelo Tipo de antena Médulo de radio de 2.4 GHz Ganancia maxima Impedancia
Antena integral DX80-2400 o SX243 Ganancia de unidad
BWA-202-C Omni, dipolo de 1/2 onda, giratoria ~ DX80-2400 o SX243 <2 dBi 50 Q
BWA-202-D Omni, ctpula, montaje en caja DX80-2400 o SX243 <2dBi 50 Q
BWA-202-E Omni, dipolo de 1/4 onda, giratoria  DX80-2400 o SX243 <2 dBi 50 Q
BWA-205-C Omni, colineal, giratoria DX80-2400 < 5dBi 50 Q
BWA-205-MA oy, dipolo de onda completa, - pxgg2400 <4.5 dBi 50 Q
BWA-206-A Omni, ctpula, montaje en caja DX80-2400 <6 dBi 50 Q
BWA-207-C Omni, manguito coaxial, giratoria DX80-2400 <7 dBi 50 Q

ANATEL

Este equipamento ndo tem direito a protecdo contra interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemas devidamente autorizados. Para maiores informagdes, consulte o site da ANATEL www.gov.br/anatel/pt-br/

9. ANATEL

Agéncia Nacional de Telecomunicagoes

Advertencias

ADVERTENCIA:
« No use este dispositivo para proteccién del personal
« El uso de este dispositivo para proteccion del personal podria provocar lesiones graves o la muerte.
« Este dispositivo no incluye el circuito redundante con auto monitoreo necesario para permitir su uso en las aplicaciones
de seguridad de personal. Una falla o un desperfecto del dispositivo puede causar una condicién de salida energizada
(encendido) o desenergizada (apagado).

Importante: Descargue la documentacion técnica completa de Controlador inaldmbrico DXM100-Bx o 1000-Bx, disponible en
varios idiomas, desde www.bannerengineering.com para obtener detalles sobre el uso adecuado, las aplicaciones, las
advertencias y las instrucciones de instalacion de este dispositivo.

Importante: Por favor descargue desde www.bannerengineering.com toda la documentacion técnica de los Controlador
inaldambrico DXM100-Bx o 1000-Bx, disponibles en mdltiples idiomas, para detalles del uso adecuado, aplicaciones, advertencias,
y las instrucciones de instalacion de estos dispositivos.

Importante: Veuillez télécharger la documentation technique compléte des Controlador inaldambrico DXM100-Bx o 1000-Bx sur
notre site www.bannerengineering.com pour les détails sur leur utilisation correcte, les applications, les notes de sécurité et les
instructions de montage.

Instale y conecte a tierra correctamente un supresor de sobrevoltaje calificado al instalar un sistema de antena remota. Las configuraciones de antena
remota instaladas sin eliminadores de sobrevoltaje anulan la garantia del fabricante. Mantenga el cable a tierra lo mas corto posible y haga todas las
conexiones a tierra a un sistema de punto Unico, para garantizar que no se formen bucles de conexion a tierra. Ningln supresor de sobrevoltaje puede
absorber todos los rayos; no toque el dispositivo Sure Cross® ni ningin equipo conectado al dispositivo Sure Cross® durante una tormenta eléctrica.

Exportacion de radios Sure Cross®. Es nuestra intencién cumplir completamente con todas las regulaciones nacionales e internacionales
correspondientes a las emisiones de radio frecuencia. Los clientes que desean reexportar este producto a un pais distinto al cual fue vendido deben
asegurarse de que el dispositivo esté aprobado en el pais de destino. Los productos inaldmbricos Sure Cross fueron certificados para ser utilizados en
estos paises mediante la antena que se envia con el producto. Al utilizar otras antenas, verifique que no excedan los niveles de potencia de transmision
permitidos por los organismos de gobierno locales. Este dispositivo ha sido disefiado para operar con las antenas mencionadas en el sitio web de Banner
Engineering, con una ganancia méaxima de 9 dBm. Esta estrictamente prohibido utilizar estos dispositivos con antenas que no estén incluidas en esta lista
o que tengan una ganancia superior a 9 dBm. La impedancia de antena requerida es de 50 ohms. Para reducir la interferencia potencial de la radio hacia
otros usuarios, el tipo de antena y su ganancia deben ser escogidas de tal forma que la potencia equivalente isotrépicamente radiada (EIRP) no sea mayor
que la permitida para una comunicacién exitosa. Consulte con Banner Engineering Corp. si el pais de destino no se encuentra en esta lista.
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Importante:
« Nunca opere una radio sin conectar una antena
« Operar una radio sin una antena conectada dafiara el circuito de la radio.

< Para evitar dafar el circuito de la radio, nunca alimente una radio Sure Cross® Performance o Sure Cross® MultiHop sin
conectar la antena.

Importante:
- Dispositivo sensible a la descarga electrostatica (ESD)
« La descarga electrostatica puede dafar el dispositivo. Los dafios causados por manipulacion inadecuada no estan
cubiertos por la garantia.
« Use los procedimientos de manipulacion adecuados para evitar el dafio por ESD. Entre los procedimientos de
manipulacion correctos se incluye dejar los dispositivos en su empaque antiestatico hasta que estén listos para el uso,
utilizar brazaletes antiestaticos y ensamblar las unidades en una superficie con conexion a tierra y disipacion de estatica.

Garantia limitada de Banner Engineering Corp.

Banner Engineering Corp. garantiza que sus productos estan libres de defectos de material y mano de obra durante un afio a partir de la fecha de envio.
Banner Engineering Corp. reparara o reemplazara sin cargo cualquier producto de su fabricacién que, al momento de ser devuelto a la fabrica, haya
estado defectuoso durante el periodo de garantia. Esta garantia no cubre los dafios o responsabilidad por el mal uso, abuso, o la aplicacién inadecuada o
instalacion del producto de Banner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVAY REEMPLAZA A TODAS LAS OTRAS GARANTIAS, SEAN EXPRESAS O IMPLICITAS (INCLUIDA, SIN
LIMITACION, CUALQUIER GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN FIN ESPECIFICO), Y SE DERIVEN DE LA EJECUCION,
NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta Garantia es exclusiva y se limita a la reparacion o, a juicio de Banner Engineering Corp., el reemplazo. EN NINGUN CASO, BANNER ENGINEERING
CORP. SERA RESPONSABLE ANTE EL COMPRADOR O CUALQUIER OTRA PERSONA O ENTIDAD POR COSTOS ADICIONALES, GASTOS,
PERDIDAS, PERDIDA DE GANANCIAS NI DANOS IMPREVISTOS, EMERGENTES O ESPECIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL
PRODUCTO O DEL USO O INCAPACIDAD DE USO DEL PRODUCTO, YA SEA QUE SE DERIVE DEL CONTRATO O GARANTIA, ESTATUTO,
AGRAVIO, RESPONSABILIDAD OBJETIVA, NEGLIGENCIA O DE OTRO TIPO.

Banner Engineering Corp. se reserva el derecho a cambiar, modificar o mejorar el disefio del producto sin asumir obligaciones ni responsabilidades en
relacion con productos fabricados anteriormente por Banner Engineering Corp. Todo uso indebido, abuso o aplicacion o instalacion incorrectas de este
producto, o el uso del producto en aplicaciones de proteccion personal cuando este no se ha disefiado para dicho fin, anulara la garantia. Cualquier
modificacién a este producto sin la previa aprobacion expresa de Banner Engineering Corp anulara las garantias del producto. Todas las especificaciones
publicadas en este documento estan sujetas a cambios; Banner se reserva el derecho de modificar las especificaciones del producto o actualizar la
documentacién en cualquier momento. Las especificaciones y la informacion de los productos en idioma Inglés tienen prioridad sobre la informacion
presentada en cualquier otro lenguaje. Para obtener la version mas reciente de cualquier documentacion, consulte: www.bannerengineering.com.
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