Kit de Soluciones para Monitoreo de Vibracion y
Mantenimiento Predictivo
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La version MultiHop del kit de soluciones de vibracion proporciona el estado visual de hasta 40 sensores de
vibracion y temperatura Banner que estan conectados de forma inalambrica al controlador inalambrico DXM
incluido. Esto proporciona un simple "Check Engine Light" del activo que esta siendo monitoreado. Las ventajas
afadidas de un kit de soluciones de estilo MultiHop incluyen capacidades de mayor alcance mediante el uso de
radios repetidores, el cableado de multiples sensores a un solo radio y mas informacion de vibracion disponible
por sensor para aplicaciones avanzadas.

El programa toma una muestra de datos cada cinco minutos de los sensores de vibracion y el software utiliza los
datos sin procesar para detectar si un activo esta en funcionamiento, crear una linea de base de las cuatro
caracteristicas de vibracion (Velocidad RMS 10-1000 Hz en los ejes Z y X y Aceleracion de Alta Frecuencia RMS
1000-4000 Hz en los ejes Z y X), y generar umbrales de alerta y alarma para esas caracteristicas. So0lo los datos
de un activo operativo se utilizan para crear las lineas de base o los umbrales y solo esos datos se utilizan para
activar las alertas o las alarmas. Los datos de los activos que no estan en funcionamiento aparecen en los
graficos pero no se utilizan en el analisis.

La velocidad RMS identifica problemas como: desequilibrio, desalineacion, holgura y otros problemas de baja
frecuencia de la maquina

La aceleracion de alta frecuencia RMS se utiliza para indicar problemas de desgaste temprano de los
rodamientos.

Modelo del Kit de Frecuencia de ; Contenido
Soluciones Radio Unidades
E‘ﬂluhﬂ” 5-K.|tg'1'l'r|t|'E'MH g:lcl MHE |I"I'I|:I-EEFIE|.| Fla”ta“a té.'l:-hl H|"-"|| d'E 1‘:'." 'E-'D” 'E-'D”'E.:'H'E'” EthEr”‘Et
_ _ _ _ Caontrolador inalambrico DXM700-B1R2 o DXM7O0-B1R4
a‘nl_ll“t’ﬂnf'ﬁ'tg'u'hemmm' an0 MHz Métrica Switch Ethernet de 5 puertos

Gabinete de policarbonato de 14" < 127, riel DIN y blogues
de terminales

Conector de entrada de alimentacion tipo M12/Euro

Este kit también requiere una fuente de alimentacion de
24 W DC Clase 2 (UL) o una fuente de alimentacidn
SolutionskKit2-Vibemetric- . limitada (LPS) (CE) que se vende por separado (Banner
MH 4.4 Ghz Meétrico recomienda el modelo PSW-24-1 (FCCICE) o el modela
PSD-24-4 (FCC/CE) si va a alimentar luces indicadoras
adicionales)

SolutionskKit2-Vibe-MH 2.4 GHz Imperial

Para Iniciar:

1. Conecte y enchufe la fuente de alimentacion de 24 WV DC Clase 2 o LPS al Kit de Soluciones para aplicar
la energia a los radios.

2. Asigne los identficadores Modbus a los sensores (pagina 2), vincule los radios al kit (pagina 3) y
confirme la calidad de la sefial con una prueba de sitio (pagina 3).
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3. Unavez que se vincula una radio con un sensor conectado, el sistema comienza a muestrear los datos
para crear una linea base para ese sensor.

o] B L
ME%MEE' Vibration Monitoring &
ﬁﬁmlut ons Predictive Maintenance
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Maotors 1-10 Motars 11-20 Muotors 21-20 Motars 31-40
Settings

Pantalla de Inicio

La pantalla de inicio muestra cuatro iconos de tipo "check engine” que representan grupos de 10
sensores/motores para un total de 40 motores. Cada icono es una indicacion codificada por colores del estado de
las Advertencias (amarillo) o Alarmas (rojo) de vibracion/temperatura, o del estado de la conexioninalambrica,
Sin Alertas (verde) o Modo fuera de Sincronizacion (naranja), dentro de ese grupo. Toque el icono para que
aparezcan los 10 iconos individuales que representan el estado de cada sensor. Toca los iconos de estado de
los sensores para ver los datos detallados y la informacion de las alarmas de cada sensor.

Togque el boton "X" en la esquina superior derecha de cada icono para ocultar ese grupo de sensores si no estan
en uso para evitar que se muestren las alertas de estado de conexion de cualquiersensor dentro de ese grupo.
Utiliza el botén que aparece tras pulsar la "X" para desocultar ese grupo para futuras ampliaciones. NOTA: En la
version MultiHop, todos menos el motor #1 comienzan como ocultos para la eficiencia del programa, solo se
desocultan los sensores que han sido agregados y estan en la red.

El boton de Configuracion (Settings) abre el acceso a los menus para realizar: la Vinculacion de los Radios
(Radio Binding), la prueba de Sitio de los Radios (Radio Site Survey), la reconfiguracion de la linea base de los
activos (Asset Baselining), la descargas de los archivos de registro (Log file downloads) y otras configuraciones.

Toque la etiqueta de cada grupo de activos para reetiquetar el icono.

Asignacion de IDs Modbus a los Sensores

Para empezar a configurar los sensores, cada sensor debe tener asignado un ID de sensor Modbus. Las IDs de
los sensores Modbus deben estar entre 11-50. Cada ID de sensor se corresponde con un icono de sensor
individual en la HMI, siendo el ID 11 el motor n® 1 y el ID 50 el motor n® 40. Los IDs de los sensores no tienen
gue ser asignados en orden y los IDs de los sensores pueden ser omitidos si el objetivo es tener grupos mas
pequeiios de sensores entre los otros cuatro iconos principales en la pagina de inido.

Para asignar los 1D de los sensores, utilice el sistema de menuls o el software de configuracion.

Para utilizar el sistema de menus de la radio, siga estos pasos. Para los sensores VT1, utilice su radio MH10 y
para los sensores VT2, utilice una de las muchas opciones de radio, como M-H, M-H2, etc.

1. Encienda la radio y conecte un sensor cada vez.
2. Pulse el boton 1 {izquierda) hasta que aparezca *DVCFG v luego pulse el boton 2 (derecha).
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Fulse el boton 1 hasta que aparezca-S ADR vy pulse el boton 2.

4. Pulse el boton 1 y espere a que la radio lea el ID del sensor actual.

Aparece un valor de tres digitos con el ID actual del sensor con un cursor parpadeante.

5. Utilice el boton izquierdo para recorrer el valor de 0 a 9 y el boton derecho para aceptar el valor ymover
el cursor al siguiente digito de la derecha. Asigne un nuevo valor de ID de sensor de 11 a 50; no repita
ningun valor de ID utilizado anteriormente.

6. Mantenga pulsado el botén 2 cuando haya terminado. La pantalla dice SAVING.

7. Pararepetir para mas sensores, desconecte el sensor y conecte el siguiente y repita los pasos 3 a 6 con
un nuevo ID de dispositivo.

8. Cuando haya terminado, haga doble clic en el boton 2 para volver al menu principal.

9. Conecte todos los sensores que se van a conectar a ese radio.

Para asignar las IDs mediante el software de configuracion, utilice el software Sensor Configuration Software con
un ordenador y el cable BWA-USB1WIRE-001 para el sensor WT1 o el cable BWA-UCT-900 para el sensor VT2
para conectar el sensor a la herramienta.

Siga las instrucciones del manual Sensor Configuration Software Instruction Manual para asignar al 1D Modbus
del sensor un valor entre 11 y 50.

Pantalla de Vinculacion y Prueba de Sitio

Los radios inalambricos de Banner, como el radio H10 de baterias emparejado con los sensores de vibracion y
temperatura VT1 o cualquier radio Banner MultiHop con RS485 conectado a los sensores de vibracion y
temperatura VT2, deben estar vinculados al controlador inalambrico DXM dentro del kit de soluciones para
comenzar a comunicarse.

Siguiendo las instrucciones siguientes, se asigna a los radios un ID de esclavo Modbus y se empieza a
comunicar con el DXM de forma inalambrica. Los radios y los sensores se compran por separado y, una vez
combinados, deben vincularse individualmente. Se puede afadir una nueva radio y un nuevo sensor ala red en
cualquier momento mediante el procedimiento de vinculacion. Los radios deben estar vinculados a las ID 51 a
110.

Utilice la funcion de Prueba de Sitio (Site Survey) para medir la intensidad de la sefial de los radios despues de
instalar el kit de soluciones y los radios. Los radios alimentadas con una fuente de alimentacion pueden utilizarse
como repetidores para mejorar la conexion de la sefial entre otros radios cercanos y el radio maestro dentro del
kit de soluciones. Las radios H10 alimentadas por bateria deben ser configuradas para funcionar solo como
radios esclavos en modo transparente (interruptores DIP 6 y 7 OFF).
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Vibration Radio Site Survey & Binding

Click O to begin site survey or binding of the desred Radio
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Vincule los Radios

1.
2.

3.

En la pantalla de la HMI, vaya a la pantalla de Settings -> Site Survey & Binding.

Introduzca el ID del esclavo Modbus junto al interruptor "Binding” v toque ese interruptor para
encenderlo.

En la radio, entre en el modo de vinculacion.
Si su radio tiene diales giratorios, ajuste los diales giratorios al mismo valor de ID de esclavo
introducido en la HMI siguiendo la hoja de datos del radio y, a continuacion, haga triple clic en el
boton 2 (derecha) para entrar en el modo de vinculacion.
Si su radio no tiene diales giratorios, haga triple clic en el boton 2 (boton derecho).
Una vez que el radio esta vinculado, los LEDs permanecen sdlidos momentaneamente y luego
parpadean cuatro veces. El radio sale automaticamente del modo de enlace.
En la pantalla de la HMI, togue el interruptor de vinculacion (Binding) para ponerlo en OFF y sacar el
DM del modo de vinculacion. Una vez que el DXM sale del modo de vinculacion, el LED indicador del
radio parpadea en verde cuando esta sincronizado con el DXM.
Repita los pasos 1 a 4 para tantos radios como sean necesarios para la red. Al entrar en el modode
vinculacion, todos los radios se desincronizan hasta que el DXM sale del modo de enlace. Las radios se
sincronizaran con el DXM en pocos segundos.

Reforma de la Red

Utilice el interruptor de Reforma de la Red (Network Reformation) cada vez que se muevaun sensor de un radio
a otro para ayudar a reformar la red sin necesidad de reiniciar. El interruptor se apagara cuando la reforma este
completa.

Comprobacion de la Calidad de la Senal a traves de la Prueba de Sitio

1.

En la pantalla del HMI, introduzca el ID de Esclavo Modbus del Radio (51-110) junto al interruptor de la
FPrueba de Stio (Site Survey) y presione ese interruptor para encenderlo.

Un temporizador de 15 segundos aparecera junto al interruptor y contara hasta 15. Una vez completado
el temporizador (puede tardar mas tiempo dependiendo de la calidad de la sefial o si las radios estan
pasando por repetidores), los resultados del estudio del sitio apareceran en las casillas Verde, Amarillo,
Rojo y Perdido. Los resultados se muestran en forma de porcentaje y suman un total de 100.

Siga la seccion de interpretacion de la nota técnica Conducting a Site Survey and Interpreting the
Resulisen bannerengineering.com para determinar qué significan sus resultados para su aplicacion.
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Pantallas de Grupos de Nodos de Vibracion

Cada grupo de sensores en la pagina principal tiene una pantalla de 10 iconos individuales, uno para cada
sensor de vibracion. Estos iconos representan el estado del motor con iconos de colores que se muestran a

03-ae19 BEASE

Tcross Motors 1-10 =anNER

solutions Main Screen
% M % ) » »
Wiotor #1 Wotor #2 bdotor #3 Motar #4 Miodor #5
o k.| x
Mator #6 Mator @7 Fetar #5 Miator 810

continuacion.

Toque cualquier icono para que aparezca la pantalla del sensor individual que incluye graficos, datos sin
procesar y descripciones de las alertas. (pagina 5)

Toque el boton "X" en la esquina superior derecha de cada icono para ocultar ese sensor y evitar que las alertas
de estado de conexion de ese sensor aparezcan en la pantalla principal de la HMI. Utiliza el boton que aparece

tras pulsar la "X" para desocultar ese grupo parma futuras ampliaciones. Por ejemplo, el activo n® 8 esta oculto en
la pantalla de muestra.

Toque la etiqueta de cada activo para reetiquetar el icono. Esa etiqueta permanece en la memaria no volatil y
aparece en la pantalla de estado del sensor, en la pantalla de vinculacion, en la pantalla de prueba de sitio y en
las pantallas de linea base.

Una pequeda lampara verde en la esquina inferior derecha del icono de un sensor indica cuando los datos de
ese sensor estan siendo utilizados para formar la linea base. Durante la fase de creacion de la linea base, sdlo
aparecen avisos y alarmas de temperatura. Una vez completada la linea base, se establecen los nivdes de
umbral y pueden empezar a aparecer las alertas de vibracion.

Si un sensor aparece desincronizado (naranja), significa que el radio al que esta conectado ya no esta
sincronizado con el controlador principal. Esto puede indicar que necesita reemplazar la bateria del radio o que la
interferencia esta impidiendo que el radio permanezca sincronizado. Despues de sustituir la bateria o mejorar los
resultados de la prueba de sitio del radio, utilice el boton de Reforma de la Red (Metwork Reformation) en la
pantalla "Site Survey & Binding" (pagina 3).

Ilcon Legend

@ No Alerts Waming @ Alarm @ Node Out of Sync
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Pantalla de Estado de Sensor Individual

Al seleccionar el icono de un sensor se abre la pantalla de estado de ese sensor. Utilice el botonBack en la
parte inferior izquierda para volver a la pantalla anterior.

Vibration: Motor #1 Conntucted to Radio 10 - 51
Time Scale fz Scale Maximum @

Select Yibration Charactenstic @
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% - Seleccione la Caracteristica de Vibracion para graficar los datos en bruto. Las opciones incluyen: Velocidad
del eje Z, Aceleracion de Alta Frecuencia del eje Z, Velocidad del eje Xy Aceleracion de Alta Frecuencia del eje
X. La parte inferior izquierda de la pantalla muestra una lectura en tiempo real de la caracteristica seleccionada.
La velocidad se muestra en in/s (mm/s para las versiones Vibemetric) v la aceleracion se muestra en gs. Nota:
Los valores de velocidad de 6.5535 yo de aceleracion de 65.535 indican un error del sensor. El sistema ignora
estos puntos de datos para evitar gue afecten a los datos de referencia o de tendencia guardados. El sistema no
generara la linea base cuando los valores de los datos brutos aparezcan como esos valores. Pongase en
contacto con el servicio de asistencia de Banner para solucionar €| problema.

* - Seleccione la Escala de Tiempo (Time Scale) del grafico entre 0.1 v 168 horas totales (7 dias). Utilice las
teclas de flecha para desplazarse a la derecha o a la izquierda para ver los diferentes periodos de los datos
recogidos. Las graficas pueden guardar un numero fijo de puntos de datos y si se utiliza el boton de MODO
DEMO en la pagina de Configuracion, entonces el aumento de la tasa de muestreo reduce el numero de puntos
de datos disponibles para su visualizacion hasta que esos puntos de datos hayan salido del final de la linea de
tiempo.

* - Seleccione el Maximo de la Escala (Scale Maximum) de datos. Para la aceleracion, el rango es de 0.25g
a 5g (g-fuerza) y para la velocidad, el rango es de 0.5 pulgadas/segundo a 5 pulgadas/segundo (10 mm/s a 60
mm/{s para las versiones metricas).

- La seccion de Alertas Actuales (Current Alerts) muestra cualquier advertencia o alarma basada en el Eje,

la Caracteristica de Vibracion y el tipo (Cronica o Aguda) que el sistema esta detectando. Las alertas agudas son
las que cruzan el umbral durante cinco muestras seguidas (o la configuracion del usuario en b pantalla de
Configuracion ) y las alertas cronicas son cuando una media movil de 100 puntos cruza los umbrales. Solo se

utilizan los datos de un activo operativo para calcular las medias y las alertas.
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* - Seleccione Temperatura (Temperature) para ver el grafico de temperatura en el periodo de tiempo
seleccionado. Justo encima del botdn se encuentra la temperatura actual del sensor seleccionado. El color de la
lectura es blanco si es nominal, amarillo si esta en estado de advertencia y rojo si esta en estado de alarma. Los
ajustes de temperatura de advertencia y alarma son de 158 °F (70 "C)y 176 °F (B0 °C) respectivamente. Un
valor de temperatura bruta de 327.67 indica un error del sensor. Péngase en contacto con el servicio de
asistencia de Banner para sclucionar el problema. En la esquina superior derecha de la pantalla se encuentra el
ID de esclavo Modbus del sensor y el ID de esclavo de radio al que esta conectado el sensor. Esto puede ser Otil
para encontrar a que radio esta conectado un sensor si aparece el icono naranja de estado Desincronizado. La
calidad de la sefial o la sustitucion de la bateria puede ser necesaria para una radio que pierde el estado de
conexion.

Pantalla de Configuracion (Settings)

Prueba de Sitio y Vinculacion (Site Survey & Binding) - Abre una pantalla para permitir la vinculacion, realizar
la prueba de sitio y realizar la reforma de la red de cada radio inalambrico con el kit de soluciones

Opciones de HMI (HMI Settings
Options) - Proporciona la

capacidad de copiar/gestionar Site Survey & Binding Asset Baselining
los archivos de registro de
HMI, la configuracion de HMI

, HMI Options Password Table

para las opciones avanzadas,

las opciones funcionales de —
DEMO MODE [ ] Emable Password for

HMI, y una Leyenda de Enable Fast Sampling Settings (Lvl B)

lconos asi como una Leyenda

de Graficos Emable Sensor Enable Cloud

Discovery Pushing

MODO DEMO (DEMO

MODE) - Utilicelo solo para Baseline Samphes | 300 J

fines de demostracién cuando

Se requiera un muestreo N | 5

rapido. El modo de I

demostracion activa un modo ﬁ Tiene wntil mext samgpbe () ﬂ miton ko 1
de muestreo rapido en todos '

los sensores vinculados, poniéndolos a ellos y a la HMI en una frecuencia de muestreo de cuatro segundos
durante 10 minutos (estado indicado por la luz verde dentro del botdn). Reduzca las muestras para la elaboracion
de la linea base a menos de 30 para fines de demostracion. El uso del Modo Demo agota la bateria mas
rapidamente y crea un archivo de registro mas grande que llena la memoria mas rapidamente, por lo que solo
utilice este modo cuando haga una demostracion del kit, no durante el funcionamiento estandar.Utilice siempre
el botdn de detener el funcionamiento de forma segura en la pantalla de Opciones de la HMI antes de
apagar el equipo y especialmente si se apaga despues de utilizar el boton del Modo Demo.

Habilitar el Descubrimiento del Sensor (Enable Sensor Discovery)- Se utiliza en las siguientes dos
situaciones: 1) Utilizar cuando un sensor muestra el icono naranja "Fuera de Sincronizacion” para ver si hubo un
problema de interferencia de sefial que ya se ha recuperado. 2) Utilicelo después de corregir un error de
desincronizacion del sensor (sustitucion de la bateria, ajuste de la sefal, etc.) para comenzar el muestreo de
nuevo o cuando se afiade un nuevo sensora una radio existente. El interruptor se apaga cuando se completa la
deteccion. Cuando un sensor se desincroniza, solo se comprueba de nuevo cada cuatro horas para reducir al
minimo los tiempos de espera.

Muestras de linea base (Baseline Samples} El kit de soluciones crea una linea base con las primeras 300
muestras de funcionamiento de un activo. Se puede ajustar hacia arriba o hacia abajo haciendo clic en este
cuadro de entrada numérica a cualguier muestra deseada. Las muestras se toman con un intervalofijo de cinco
minutos.
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Muestras de Alarma Aguda (Acute Alarm Samples)- El numero de muestras por defecto por encima del
umbral de advertencia o alarma antes de que se active una alerta es de cinco muestras consecutivas. Utilice el
cuadro de entrada numeérica para ajustar el valor por defecto hacia arriba o hacia abajo.

Linea Base de activos (Asset Baselining) - Los sensores vinculados al sistema comienzan automaticamente la
creacion de la linea base. Este boton abre una pantalla para permitir la creacion de nuevas lineas base y
umbrales de cada sensor individualmente, indica las muestras restantes en la linea base actual y permite
establecer limites de umbral manuales tanto para la vibracion como para la temperatura en cada sensor.

Habilitar Contrasefia para los Ajustes (Lvl 8) (Enable Password for Settings (Lvl 8)) - Active/desactive el
interruptor para habilitar/deshabilitar una contrasefia para acceder al menu de ajustes. La contrasefia por defecto
para el nivel de usuario 8 es "88888888". Esto se puede modificar haciendo clic en el botdn Tabla de
contrasefias (Password Table)y cambiando la contrasefia del nivel 8 por cualguier contrasefia de hasta 9
nimeros.

Habilitar el envio a la nube (Enable Cloud Pushing) - Active o desactive el interruptor para que el DXM
comience a enviar datos a un servidor web en la nube a intervalos de 5 minutos. Esto requiere una configuracion
adicional y la modificacion del archivo XML en el DXM para apuntar al servidor web correctocon el 1D de sitio
correcto. El envio de dato a la nube tambien requiere conectar el DXM a una red local a traves de Ethernet o de
un modem celular vendido por separado. NO establezca el intervalo de envio de datos a la nube en el archivo
XML, ya que el script inicia el envio.

Tiempo hasta la siguiente muestra (Time until next sample (s)) - Indica el tiempo (en segundos) hasta que el
kit de soluciones tome otra muestra de los datos de todos los sensores vinculados y actualice los graficos y otros
indicadores visuales

Pantalla de Linea Base del Sensor (Activo)

Una vez instalado el sensor y

encendido el sistema, el software \Fihratlun._Baaellnln _AH"EE

, Click 0N i hegin re-hasclning the desired Arsed
em F”E'.Ea o r'EH:'D'g er 'IjE-T-'DS Hasiding Switch will remain 08 dueiag baseBning aad will sl 08 OFF ance Baselng is camglele
automaticamente y determina si el
activo esta en funcionamiento. Frr—

motor #1 [l Nemeiemeel | moworws [l | Naeiieeed
El software genera una linea base r——— ———
y unos umbrales basados en las Motor #2 ﬂ Aorm Adjssimenss | Motor #7 “ | Atarm Adjustments
rimeras 300 muestras de datos o - rrra—

P Motor #3 siamuzs Waming & Motor #8 shmnuat Sramsing &
en unas 24 horas de o I ] b
funcionamiento del activo (a menos Motor #4 E Musal Warning & Metor 49 ﬂ ———Y
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gue se modifique en la pagina de )

. ‘s . Monual Warning & Manual Warming &
Configuracion). Motor #5 H Alsem Adjustmsnts Motor #10 H Alarn Adpisiment
Cuando se sustituye un activo, se
re.para o se re.aliza un ) Assals #1-10 ) Assels #11-20 .I Asseals #21-30 J Assels #31-40

mantenimiento intensivo, se crea
una nueva linea base. Siel sensor ﬂ
se mueve despues de calcular la linea base inicial, genere una nueva linea base.

1. Active la creacion de la linea base para los sensores correspondientes si es necesario generar una
nueva linea base. La linea base inicial se genera cada vez que se conecta un nuevo sensor al sistema y
comienza a enviar datos sin necesidad de activar estos interruptores. El nimero de muestras restantes
de la linea de base se muestra junto al interruptor ON/OFF. El interruptor de linea de base permanece
encendido durante la linea base y se restablece a apagado después de que la linea base se haya

completado.
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2. Utlice las pestanas Activos #1-10, Activos #11-20, Activos #21-30 y Activos #31-40 para acceder a los
interruptores de linea base los sensores.

3. Utilice el boton correspondiente de Ajustes Manuales de Advertencias y Alarmas (Manual Warning &
Alarm Adjustments) para cada sensor para abrir una pantalla individual con ventanas en la que se
pueden ver los ajustes actuales del umbral de referencia.

4. Toque la casilla de entrada numeérica en cualquiera de las filas de Nueva Configuracion (New Settings)
para introducir manualmente un nuevo valor para cualquiera o todos los umbrales de advertencia o
alarma, incluida la temperatura.

5. Vuelva a poner los

ajustes de vibracion a

cero para utilizar la Warning & Alarm Adjustments

configuracion original

de la linea base. La Motor #1

temperatura no es un 2 veloeity 7 Hl Accel % Velacity W Hi Accel  High Temp

valor de referen Ciﬂ_. Waming Warmlng Warning Warning Warning

por lo que, aunque New Setting |n_uuuu| 0.000 J |l.|-|-|-uJ 0.000 J o I

muestra un valor de

referencia, el valores  gageline setting l0.0000 | | 0.000 Iu.uuuu 0.000 158

para referencia si se

cambia el nuevo Tvelogity 7 HiAceel  XVeloeity  XHiAccel  High Temp
: : Al Al Alarin Alarim Alarm

ajuste. Ajuste arm A !

manualmente la New Setting |n_nnnu | 0.000 J 0.0000 J 0.000 J 0 I

temperatura a la

configuracion de Baseline Setting |u.nnnn 0.000 Iu.uuuu 0.000 176

referencia

introduciendo 158°F wayihralion "Mew Sellings” ol Tero will wse Baseline Seiing

(70°C) para la
advertencia o 176°F (B0°C) para la alarma.
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Pantalla del Menu de Opciones de la HMI

Esta pantalla ofrece algunas funciones adicionales de la HMI junto con una leyenda de iconos y una leyenda de
graficos.

Configuracion del sistema HMI (HMI System Setup)- Entra en la configuracién del panel HMI. Sirve para
ajustar la hora, la fecha y las opciones avanzadas. Al entrar en esta pantalla se borraran los datos registrados en
los graficos, pero no se borraran los datos guardados en los archivos.

Detener el Funcionamiento de Forma Segura (Stop Operation Safely) : Detiene el funcionamiento de la HMI
de forma segura sin corrupcion de datos antes de apagar la HMI Utilice siempre este botdn antes de apagar el
kit de soluciones para evitar la corrupcion de los archivos de datos. Si aparece el mensaje "Failed to
write logged data to file" o "Failed to save" esto se debe a un apagdén durante el proceso de guardado y
requerird que se borre el archivo del dia del apagén en el meni HMI System Setup.

La HMI permite registrar todos los datos brutos, las lineas base y los umbrales. Estos datos se guardan en un
archivo cada 30 minutos y cada dia se genera un nuevo archivo que se almacena en carpetas mensuales. La
HMI tiene capacidad para almacenar unos 45 dias de archivos de registro. A continuacion se presentan algunas
opciones para gestionar y recuperar esos archivos:

Copiar Archivos de Registro en una Unidad USB (Copy Log Files to USB Drive) - Conecte una unidad USBE
en la parte posterior de la HMI y haga clic aqui para seleccionar los archivos o carpetas de registro que desea
copiar.

Borrar Manualmente los Archivos con mas de 'X' dias (Manually Delete Files Older than *X' Days)- Borra
inmediatamente los archivos de mas de un numero determinado de dias. Utilice esta opcion si la IHM advierte de
la imposibilidad de guardar datos o de la falta de espacio de almacenamiento. Puede ser necesario acortar el
parametro de dias de borrado automatico.

Borre Automaticamente los Archivos con mas de 'X' dias (Auto Delete Files Older than 'X' Days) -La HMI
auto borra los archivos mas antiguos que el nimero de dias seleccionado. Por defecto son 30 dias con un
maximo de 45 dias.

Reiniciar la Aplicacion del HMI (Restart HMI Application) : Reinicia la aplicacion HMI, lo que borra todos los
datos graficos pero conserva los registros guardados.

Reinicializar la memoria no volatil de la HMI al reiniciar (Re-Initialize HMI Non Volatile on Restart) - Ponga
el interruptor en ON antes de reiniciar la HMI para reinicializar los ajustes y las etiquetas por defecto.
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Opciones Avanzadas

Instalar un indicador luminoso de advertencia/alarma

Aflada una luz de torre o un Indicador luminoso (como un K70, TLS0, TL70, etc.) a la caja de soluciones para
afadir indicaciones locales de todos los avisos o alarmas. El controlador inalambrico DXM utiliza salidas PNP
con un maximo de 100 mA por salida, por lo que puede ser necesario afiadir un relé de interposicion para
acomodar luces de mayor amperaje.

Fara instalar:

1. Corte con culdado un agujero de tamano adecuado en la caja y monte la luz de manera adecuada. (El
tamafio estandar es de 30 mm de diametro)

2. Conecte latoma de tierra de CD a la luz o a un relée de interposicion desde la fila inferior de los blogues
de terminales grises de dos hileras gue se encuentran dentro del kit de soluciones en el riel DIN
adyacente al controlador DXM.

3. Conecte la entradade la luz o del rele de interposicion al DXM de la siguiente manera:

a. Ol- Pin 5- indica cualguier sensorfactivo en condicion de Alarma o Fuera de Sincronizacion

b. ©O2- Pin 6 - Indica cualguier sensor/activo en condicion de Advertencia

c. 03 -Pin7 - Indica cualguier sensor/activo en condicion de Advertencia, Alarma o fuera de
Sincronizacion

d. 04 - Pin 8- Indica gue no existen condiciones de Advertencia o Alarmas

Informacion Adicional sobre las Vibraciones

El kit de soluciones de vibracion proporciona aprendizaje automatico para la linea base y alerta sobre la
velocidad RMS vy la aceleracion de alta frecuencia para los ejes X y 2. Sin embargo, el sensor de vibracion
contiene muchos registros adicionales de informacion de vibracion gque se almacenan en los registros locales y
pueden ser consultados por cualguier host conectado a la misma red o los datos pueden ser enviados a la nube.
A continuacion se ofrece una lista de registro de la informacion adicional disponible.

Numero de Registro Descripcion

6141 + 5 = 10 Aceleracion Pico del Eje Z

6142 + S x 10 Aceleracion Pico del Eje X

6143 + 5= 10 Frecuencia de la Velocidad Pico del Eje Z
6144 + S x 10 Frecuencia de la Velocidad Pico del Eje X
6145 + 5 = 10 Aceleracion de Baja Frecuencia RMS del Eje 2
6146 + 5 = 10 Aceleracion de Baja Frecuencia RMS del Eje X
6147 + S x 10 Kurtosis del Eje £

6148 + S = 10 Kurtosis del Eje X

6149 + S x 10 Factor de Cresta del Eje Z

6150 + S = 10 Factor de Cresta del Eje X

Donde S es el nomero de sensor del 1-40

Ademas de esta informacion, se dispone de informacion de bandas espectrales para tres bandas de cada eje a
1%, 2%y 3x-10x la velocidad de rotacion del motor, basada en una entrada de velocidad dinamica. Para utilizar
esta funcion, haga que un sistema anfitrion o una regla de lectura de un radio MultHop con entrada de velocidad
coloque la velocidad en Hz en los registros 6581-6620 (Sensores 1-40) a un ritmo de no mas de una vez por
hora. A continuacion se muestra una lista de la informacion de la banda espectral gue esta disponible en los
registros de punto flotante 1001-1960. Para mas informacion, lea la nota técnica sobre bandas
espectralesSpectral Banding Technote en la pagina web del sensor de vibracion y temperatura. Solo la
configuracion por defecto de 1x, 2x, 3-10x esta disponible en el kit de soluciones.
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Numero de Registro Descripcion

1001 + 5 = 36 Velocidad del gje 2 1x Banda

1003 + 5« 36 Velocidad Pico del eje Z 1x Banda

1005+ 5 = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje £ 1x
Banda

1007 + 5 = 36 Velocidad del eje 2 2« Banda

1009 + 5 = 36 Velocidad Pico del eje Z 2x Banda

1011 + S = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje Z 2x
Banda

1013 + 5 = 36 Velocidad del eje £ 3x-10x Banda

1015 + 5 x 36 Velocidad Pico del eje Z 3x-10x Banda

1017 + 5 = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje 2 3x-10x
Banda

1019 + 5 = 36 Velocidad del gje X 1x Banda

1021 + 5 x 36 Velocidad Pico del eje X 1x Banda

1023 + 5 = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje X 1x
Banda

1025 + 5 = 36 Velocidad del gje X 2x Banda

1027 + 5 36 Velocidad Pico del eje X 2x Banda

1029 + 5 = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje X 2x
Banda

1031 + 5 = 36 Velocidad del eje X 3x-10x Banda

1033 + 5« 36 Velocidad Pico del eje X 3x-10x Banda

1035+ 5 = 36 Frecuencia Pico de la Velocidad del eje X 3x-10x
Banda

Donde S es el ndmero de sensor del 1-40

Conecte el DXM vy la HMI a una Red de Area Amplia (WAN)

For defecto, la HMI y el controlador inalambrico DXM estan configurados para comunicarse utilizando direcciones
estaticas de protocolo de Internet (IP). Para conectarse a una WARN, es necesario configurar los dos dispositivos
para que tengan una nueva direccion IP estatica en la nueva red o para que adquieran su propia direccion IP
mediante el protocolo de configuracion dinamica de host (DHCP).

La conexion a una WAN permite que los dispositivos sean configurados por cualquier ordenador de la red y que
el DXM se configure para enviar datos a un servidor web en la nube para su supervision remota.

O Panel Setup

T
I T

Bannar Engineanng Corp. Guia de Inico Rapida del Kit de Soluciones de Monoreo da Vibracionas Pagma 13
Rev. 214301. C

Baot from File

Touch Paned Update from File

S¢l TmmeDale Clear Becorded Dala




=

-

9.

Abra la caja de la solucion y conecte un cable ethermnet desde la WAN al switch ethernet dentro de la caja
de la solucion.
En el DXM: Con la alimentacion aplicada al DXM, utiice las teclas de flecha para seleccionarSystem
Config y pulse Enter.
Utilice las teclas de flecha para seleccionar Ethernet.
Si esta utilizando una direccion IP estatica, seleccione la direccion IP mostrada y haga clic enEnter. A
continuacion, utilice las teclas de flecha y Enter para establecer la nueva direccion IP estatica. Siest
utilizando DHCP, haga clic en Enter en DHCP vy utilice las teclas de flecha para seleccionar DHCP ON y
pulse Enter. Se solicita un reinicio del dispositivo si se realizan cambios en estos ajustes.
Si utiliza DHCP, vaya a System Info-> Ethernet y anote la direccion IP para introducirla en la HMI. La
mascara de subred también se puede ajustar aqui si es necesario.
En la HMI: Desde la pantalla principal vaya a la pantalla de HMI Options y luego seleccione HMI System
Setup.
En la pantalla de configuracion del panel, seleccione General
En la pantalla emergente que aparece, configure el DHCP de una de las dos maneras:

a. Escriba la direccion IP y la informacion de red para una direccion IP estatica seleccionando los

campos correspondientes; o
b. Cambie de falso a verdadero en el campo situado junto a Get an IP address automatically, vy, a
continuacion, pulse OK.

Fulse Link 1y pulse en el campo de la direccion IP. Introduzca la direccion IP del DXM de antes y pulse
OK.

10. Para terminar pulse Run.

Enviar informacion a la nube

El controlador inalambrico DXM puede conectarse a la web a traves de Ethernet o de un modulo celular interno.
El controlador envia los datos del DXM a la nube para almacenarlos y mostrarlos en un sitio web. Para habilitar
esta capacidad, modifique el archivo de configuracion XML del DXM.

El sitio web de Banner para almacenar y controlar los datos del sistema es https://bannercds.com/. Los Servicios
de Datos Conectados de Banner generaran automaticamente iconos y graficos para el Kit de Soluciones que
pueden colocarse en la pestafia del Tablero (Dashboard). Las alertas por correo electronico también se pueden
configurar en la pestana de Alarmas (Alarms).

mm BIomes | STock- ofSeteger @ Supser s A OmorRrkaiDemt £
L Trds -
B Galewvays = Llaia i Dirapk i Al & Llashbzard = Lip=mhEamd Hem
 Mag S FRefresh o New Galeway
—
Sz 100 7 | eniirees
Oplians Gl iming & Last Push CAETET
Es % = AarioConlig BT 2019 D419 e i Che
—_ % " FickMatrcalamoHach PO B e
5| I‘r\. = Vibe Data Test 101 0424 |

En el sitio web: Visite el sitio web de Banner Connected Data Solutions (https://bannercds.com/) y
acceda a una cuenta existente o registre una nueva Haga clic en+ New GatewayMNombre el Gateway y
luego haga clic enCreate.

Después de que aparezca el Gateway, haga clic en el simbolo + enegtremo izquierdo y resalte y copie el
ID del Gateway.

En el ordenador: Abra el software DXM Configuration Software v4.

En el DXM: Apligue energia al DXM.
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5. Conecta el controlador DXM al ordenador con un cable USE, no es necesario si el DXM esta conectado
a la misma red que el ordenador.

6. Seleccione el modelo DXM como DXM700y conecte el DXM a la herramienta haciendo clic en Device-
> Connection Settings en la barra de menu.

7. Siesta utilizando el cable USB, seleccione Serial,luego seleccione el puerto COM al que esta
conectado el cable USB. Haga clic enConnect. Sino esta seguro de cual es el puerto COM y
aparecen varios, intente conectarse a cada uno de ellos hasta conseguirlo. Siesta conectado a la
misma red que el DXM, seleccione TCPIIP e introduzca la direccion IP del DXM y haga clic en
Connect.

8 Una vez conectado el DXM al software, obtenga el archivo XML actual haciendo clic en Device->Get
XML Configuration from DXM. Nombra y guarda el archivo en el ordenador.

9.  Dentro de la herramienta, haz clic en la pestana Settings de la izquierda y luego en la pestana Cloud
Services en la parte superior.

10. Asegurate de que el campo Server name/IP esta configurado como push.bannercds.com.

11. Seleccione la interfaz adecuada (Celular o Ethernet) en el campo Push Interface . (Para configurar
Ethernet, utilice la pestafia de red en la configuracion. Para configurar el celular, consulte la nota
técnica Activating a Cellular modem )

12. Deje el campo Cloud push intervaly el campo Sample countcomo estaban. El script DXM controla
esto para enviar datos cada 5 minutos.

13. Los registros se preseleccionan para enviarlos a la nube. Algunos registros pueden eliminarse si no se
utilizan los 40 sensores. Se pueden afiadir registros adicionales yendo a la pestafialLocal Registers de
la izquierda. Los registros de LECTURA preseleccionados son 1-200 para los datos brutos del sensor,
201-240 para la informacion de la mascara de fallo de vibracion, 281-320 para el estado de la conexion
del sensor, y 5181-5660 para los datos de linea basef/umbral. Los registros de lecturalescritura
preseleccionados son los 321-360, que son los registros utilizados para la creacion de una nueva linea
base Se utiliza la funcion READ/WRITE para que los registros de la linea base puedan ser actualizados
desde la pagina web de un 0 a un 1 para activar la creacion de una nueva linea base de forma remota.
Para modificar los registros:

a. Haga clic en cada registro y edite los permisos de la nube en la parte inferior de la pantalla;
0

b. Elija la pestafia Modify Multiple Registers en la parte inferior de la pantalla de la pestafia
Local Registers para editar los permisos de la nube para un blogue de registros

14. En el apartado Web Service, mantenga la seleccion desplegable Site ID como GUID y pegue el ID
copiado de & pagina web en el campo Site ID.

15. Guarde e| archivo XM[File > Save.

16. Cargue el archivo en el DXM(Device > Send XML Configuration to the DXM).

17. Enla pagina web: Haga clic en el icono del lapiz azul bajo la columna Options en la fila del Gateway
recien creada. Haga clic en "Choose File" junto a Update XML y seleccione el archivo XML que acaba
de cargar en el DXM.

18. Haga clic en Save para completar la conexion con el sitio web.
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Visualizacion de la computacion en red virtual (VNC) en el ordenador
portatil y el dispositivo movil

La HMI del kit de soluciones puede visualizarse y controlarse a traves de una aplicacion VMNC (una forma de
informatica remota) en un teléfono movil, una tableta o un ordenador portatil conectados a la misma red que el kit

de soluciones. Siga los pasos de la siguiente nota técnica para configurar la visualizacion y el control remotos de
VMNC. Nota técnica: View Solutions Kit Data on a Mobile Device or PC (b _4492805)

Esto crea una continuidad entre el sitio creado en la web con el DXM. Siel DXM tiene conexion a la red, cargara
los datos en su siguiente intervalo de envio de datos a la nube. Consule el Manual de Instrucciones de los
Servicios Web de Banner CDS para revisar todas las funciones disponibles para supervisar, comparar datos y
establecer avisos/alarmas en el sitio web.

FPara acceder a una version de demostracion del sitio web, pongase en contacto con su distribuidor local de

Banner y siga las instrucciones de la Nota técnica: Connecting DXM Wireless Controller to Banner Web Services
Demo Site para obtener instrucciones modificadas sobre como enviar datos al sitio de demostracion.

Para conocer ofras opciones avanzadas con el DXM, como el envio de alertas por correo electronico o
SMS/texto, consulte la Guia de Soluciones de Mantenimiento Predictivo y de Vibracion en el sitio web de Banner
Engineering. NOTA: Los archivos utilizados en el Kit de Soluciones son ligeramente diferentes a los utilizados
con la Guia de Soluciones y NO deben instalarse en el DXM que se utiliza con la HMI. Utilice el software de
configuracion del DXM y presione Device -> Get XML Configuration from DXM para realizar modificaciones en
el archivo precargado en el DXM en el kit de soluciones.

FPara obtener mas informacion sobre el controlador inalambrico DXM, los radios industriales MultiHop vy los
sensores VTL1 y VT2, visite www.bannerengineering.com/wireless.
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FCC Parte 15 y CAN ICES-3 (B)/NMB-3(B)

Este dispoasitiva cumple con la pare 15 de las nomas de la FCCy CAN ICES -3 (EYNME-2(E). El luncionamiento esta sujeto a las dos
condiciones siguienias:

1.  Este disposiivo no puade causarinterfarencias panudicakas, v
2. E=te depostivo debe aceptar cualgquier interferancia recibida, includas las gque puadan causar un luncionamento no dessada.

Este aquipo ha sido probado v 28 ha comprobado gue cumple con los imites de un disposivo digial de Clase A, de acuerdo co n la parte 15
da las normas de laFCCy CAN ICES-3 (BENMME-3(B). Estos limitas estan deafados pama proparcionar una prataccson razonable cantra las
nterferancias perjudiciales an una nstalacan resdencial. Este aguipo genera, utilzay puede rradiar enarng 1a de radiolracuencia , sino sa
mnslala y utiliza de acuardo con las instrucconas, puade causar interfarancias penudiciales an las comunicaconas par radio . Sin ambarga, no
L8 puade garamizar gue no s& produzcan inerferancias en una instalacdn concr ata. Si este aquipo causa interferancias perjudiciales en la
recapcin de radi o tekevision, ko cual puedea determinarsae apagando v encendiendo el eguipa, se recomianda al usuarnd gua in tenta comagir
las interderencias madianie una o vanas da las sguen tes meddas:

* Reaar@ntar o reubicar la antena receplara.

* Aumeante la separacion entra el agquipa v al racaptor.

* Canacta al aquipd a una toma de corfanta de un circuno diferante al gue as1a coneclada al racaptar.
* Consule al fabrcante.

Banner Engineering Corp. Garantia Limitada

Bannar Engineanng Corp. garantza que sus productos astaran hbras de delkectos de matenal y mana de abra duranta un ano des pues de la
facha de anvio. Bannar Enginaerning Corp. reparara o reaemplazara da farma gratuta coalquser producto de su fabricacion quea, an el mameanto
de su devalucidn a lafabrica, resulle deleciuaso durante el periodo de garantia. Esta garantia no cubre danos o responsabili dad por uso
mdebdo, abuso ola aplicacion o mstalacon madecuada del producto Ban ner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVA ¥ EN LUGAR DE TODAS LAS DEMAS GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS
{INCLUYENDO, SIN LIMITACION, CUALQUIER GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN PROPOSITO
FPARTICULAR) ¥ YA SEA DERIVADA EN CURSQO DE RENDIMIENTO, CURSO DE NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta Garantia es exclusiva v limitada para la reparacion o, a discrecion de Banner Engineering Corp., reemplazo. EN NING UN CA 50,
BANNER ENGINEERING CORP. SERA RESPONSABLE AL COMPRADOR O CUALQUIER OTRA PERSONA O ENTIDAD POR
CUALQUIER COSTO, GASTOS, PERDIDA, PERDIDA DE GANANCIAS, O CUALQUIER DARO INCIDENTAL, CONSECUENTE O
ESFECIAL RESULTANTE DE CUALQUIER DEFECTO DE PRODUCTO O DEL USO O INCAPACIDAD PARA UTILIZAR EL PRODUCTO,
¥A SEA EN EL CONTRATO O GARANTIA, ESTATUTO, AGRAVIO, RESPONSABILIDAD ESTRICTA, NEGLIGEMCIA O DE OTRA
MAMERA.
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Bannar Engineanng Corp. se resarva el deracho de cambiar, modiicar o meporar el disena del producto sin asumir ninguna abh gacin a
responsabilidad raelacionada con ningun producto fabrica do anteriomenta par Bannar Enginearing Corp. Cualguier uso indebdo, abusa, o

una nadecuada aplcacon o nstalacon de este producto o uso del producto para aphc acionas de proteccion personal cuando el producta
sa idantilica coma na previsto para tales fines anulara la garantia del producto. Cualguer modiicacion a aste producio sin la previa
aprobacion axprasa por Bannar Engingaring Carp anulara la garantia dal producta. Todas las especiicacionas publicadas en @51 a documanto
astan supelas a cambios ; Banner se resarva el darecho de modificar las espaciicacionas dal producto o actualizar la documentacon en
cuakjuier momeno. Las espachcaciones v lainformadcion del producto en inglés sustituyen a las que se facilitan an cualguie r otro idiama.
Fara abtener la version mas reciente de cualquier documentacion, visite: www.bannarangineanng. coim.

Fara obtener ifformacion sobre patentes, consulie www.bannerengineearing.com/patents.

Notas Adicionales

Infarmacion México: La oparacion de esie equipo esia sujela alas siguientes dos condiciones: 1) as posible gue aste aquipo o disposing no
cause intarferencia panqudical v 2) este agquipo deba acaptar cuakjuer intererancia, nduyvando la gua puada causar su aparacikan no
dessada.

Bannar @5 una marca regitrada de Bannar Enginearing Corp. v podran sar ulilizadas de manara indistinia para referirse  al fabneantae, "Esla
afquipd ha sko deenado para oparar con las antenas ipo Omnidireccional para una ganancia maxmade antana de 6 dBd v Yagip ara una
ganancia ma:ima de antena 10 dBd que en seguida s enlistan. Tambien se incluyan aqueallas con aprobac an ATEX tipo Omnedireccional
Slampré qua nd axcadan una ganancia maxma de antena de 6dBd. El usa con este aquipo de antanas no mcludas an estalista 0 que lengan
una gananciamayor que § dBd an tipo amnidireccional ¥ 10dBd en tipo Yagi, quedan prohibid as. La mpadanca regquarnda de la amena as
de 50 ahmias”.

Antenas SMA Modelo
Antena, Omni 902-928 MHz, 2 dBd, junta de caucho, RP-SMA Macho BWA-902-C
Antena, Omni 902-928 MHz, 5 dBd, junta de caucho, RP-SMA Macho BWA-905-C
Antenas Tipo-N Modelo
Antena, Omni 902-928 MHz, & dBd, fibra de vidrio, 1800mm, N Hembra BWA-906-A
Antena, Yagi, 900 MHz, 10 dBd, N Hembra BWA-9Y 10-A

Importador mexicano

Bannar Engineanng da Mexico, S. de R.L. daCW,
Dravad Alfaro Siqueiras 103 Peo 2 Valle arentea
San Pedro Garza Garcia Muewvo Lean, C. P. 66269
81 B363.2714
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