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1 Sobre Este Documento

1.1 Importante... Lea esto antes de continuar!

El disefiador de la maquina, el ingeniero de control, el constructor de la maquina, el operador de la maquina y/o el per-
sonal de mantenimiento o electricista tienen la responsabilidad de aplicar y mantener este dispositivo en total conformi-
dad con todas las normas y estandares aplicables. El dispositivo solo puede proporcionar la funcién de proteccion re-
querida si esta correctamente instalado, operado y mantenido. Este manual intenta proporcionar instrucciones comple-
tas de instalacion, operaciéon y mantenimiento. La lectura del manual en su totalidad es altamente recomendable. Por
favor dirija cualquier pregunta con respecto a la aplicacion o uso del dispositivo a Banner Engineering.

Para obtener mas informacién acerca de las instituciones estadounidenses e internacionales que proporcionan los es-
tandares de rendimiento para la aplicacion de proteccién y el dispositivo de proteccién, consulte Normas y Regula-
ciones pagina 293.

A ADVERTENCIA:

e El usuario es responsable de seguir estas instrucciones.

e El no cumplir con alguna de estas responsabilidades puede crear una condicién peligrosa y
provocar lesiones graves o la muerte.

e |ea, comprenday cumpla cuidadosamente todas las instrucciones para este dispositivo.

e Realice una evaluacion de riesgos que incluya la aplicacion especifica de proteccion de la
maquina. Se puede encontrar orientacién sobre una metodologia de cumplimiento consul-
tando las normas ISO 12100 o ANSI B11.0.

e Determine qué dispositivos y métodos de protecciéon son adecuados de acuerdo con los re-
sultados de la evaluacion de riesgos e impleméntelos de conformidad con todos los cédigos
y las regulaciones locales, estatales y nacionales aplicables. Consulte la norma ISO 13849-1,
ANSI B11.19 u otras normas adecuadas.

e Verifique que todo el sistema de proteccidn (incluidos los dispositivos de entrada, los siste-
mas de control y los dispositivos de salida) estén configurados e instalados adecuadamente,
funcionando y trabajando segun lo previsto para la aplicacion.

e Periddicamente vuelva a verificar, segun sea necesario, que todo el sistema de proteccion
funciona segun lo previsto para la aplicacion.

1.2 Uso de las advertencias y precauciones

Las precauciones y declaraciones que aparecen en este documento estan indicadas por simbolos de alerta y se deben
para el uso seguro del Controlador de seguridad Banner. Si no se siguen todas las precauciones y alertas pueden oca-
sionar un uso u operacién no seguros. Las siguientes sefiales y simbolos de alerta se definen de la siguiente manera:

Palabra de sefial Definicion Simbolo
Advertencias se refieren a situaciones potencialmente peligrosas
AADVERTENClA que, de no evitarse, pueden ocasionar lesiones graves o la muerte. A
z Atencidn se refieren a situaciones potencialmente peligrosas que, Q
AATENC'ON de no evitarse, pueden ocasionar lesiones menores 0 moderadas.

Estas declaraciones estan destinadas a informar al disefiador y fabricante de la maquina, al usuario final, y al personal
de mantenimiento, cémo evitar la mala aplicacion y aplicar eficazmente el Controlador de seguridad Banner para cum-
plir con los diversos requisitos de aplicacion de proteccion. Estos individuos son responsables de leer y respetar estas
declaraciones.

1.3 Declaracion de conformidad con la Union Eu-
ropea

Banner Engineering Corp. declara por este medio que los productos cumplen con las disposiciones de las directrices
mencionadas y que se han cumplido todas las exigencias esenciales de proteccidn de la salud y la seguridad. Para la
declaracion de conformidad (DoC) completa, vaya a www.bannerengineering.com.

www.bannerengineering.com 5
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Producto Directiva

Controlador de seguridad programable SC26-2, controla- 2006/42/EC y Directiva EMC de 2004/108/EC
dor de seguridad programable XS26-2, mddulos de salida

de seguridad de estado sélido XS2so y XS4so, médulos

de entrada de seguridad XS8si y XS16si, médulos de relé

de seguridad XS1ro y XS2ro y controlador de seguridad

SC10-2

Representante en la UE: Peter Mertens, Director General de Banner Engineering BV. Direccion: Park Lane, Culliganlaan
2F, bus 3,1831 Diegem, Bélgica.
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2 Descripcion del producto

El control de seguridad es una parte vital y obligatoria de cualquier sistema de seguridad. Esto es debido a que los
controladores de seguridad garantizan que las medidas de seguridad 1) no falles, o bien, 2) si la falla es inevitable, que
falle de una forma predecible.

A menudo, un controlador de seguridad es una solucién ideal de control, ya que brinda mas funcionabilidad que un relé
de seguridad, a un menos costo que un controlador l6gico programable (PLC) de seguridad. Ademas, un controlador
de seguridad inteligente y escalable se puede expandir para adaptarse a sus necesidades, a la vez que permite un
monitoreo remoto de los sistemas de seguridad de la maquina.

Los controladores de seguridad de Banner son modulos faciles de usar, configurables y expandibles (modelos
XS26-2xx) disefiados a monitorear varios dispositivos de entrada de seguridad y no seguridad, lo que ofrece funciones
de parada e arranque seguros para las maquinas con movimiento peligroso. El controlador de seguridad puede reem-
plazar varios modulos de relé de seguridad en aplicaciones que incluyen dispositivos de entrada de seguridad como
botones de parada de emergencia, interruptores de puerta de interbloqueo, cortinas de luz de seguridad, controles de
dos manos, tapetes de seguridad y otros dispositivos de proteccién. El controlador de seguridad también se puede
usar en lugar de los PLC de seguridad mas grandes y complejos con el uso de médulos de expansién adicionales de
entrada o salida.

La interfaz integrada:
e Proporciona acceso al diagnésticos de fallas
e Permite leer y escribir el archivo de configuracion desde y hacia las unidades SC-XM2 y SC-XM3
e XS/SC26-2: Muestra un resumen de la configuracion, incluyendo la asignacion de las terminales y los ajustes
de red

2.1 Términos utilizados en este manual

Los siguientes términos se utilizan en este manual.

Controlador de seguridad: una version abreviada que se refiere a todo el sistema de controladores de seguridad
XS8/SC26-2, ademas al SC10-2, los cuales son tratados en este manual.

Controlador de seguridad expandible: Se refiere a modelos expandibles

Controlador base: se refiere al modulo principal del sistema del controlador de seguridad XS/SC26-2

Controlador de seguridad programable de SC26-2, controlador de seguridad programable de XS26-2, médulos de
salida de seguridad de estado sdlido de XS2so y XS4so, médulos de entrada de seguridad de XS8si y XS16si, mod-
ulos de relé de seguridad de XS1ro y XS2ro: nombre formal de la linea de productos XS/SC26-2

2.2 Software

El software del Controlador de seguridad Banner es una aplicacién con visualizacién en tiempo real y herramientas de
diagndstico que se utilizan para:

e Disefar y editar configuraciones

e Prueba de una configuracién en modo de simulacién

e Escribir una configuracién en el Controlador de Seguridad

e Leer la configuracion actual desde el Controlador de Seguridad

e Mostrar la informacién en tiempo real, como el estado de los dispositivos

¢ Mostrar la informacion de fallo

El software utiliza iconos y simbolos de circuito para ayudar a realizar las selecciones apropiadas sobre el dispositivo
de entrada y las propiedades. A medida que se establecen las distintas propiedades de los dispositivos y las relaciones
de control de las E/S en la pestana Vista funcional, el programa construye automaticamente los correspondientes dia-
gramas de cableado y de I6gica de escalera.

Vea Informacion general del software pagina 97 para detalles.

2.3 Conexiones USB

El puerto micro USB en el controlador base y el SC10-2 se utiliza para conectar a la computadora (mediante el cable
SC-USB2) y la unidad SC-XM2/3 para leer y escribir las configuraciones creadas con el software.

www.bannerengineering.com 7
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A ATENCION: Posible Trayectoria de Retorno de Tierra no Deseada

La interfaz USB se implementa en una forma estandar de la industria y no est4 aislada de la alimen-
tacion de 24 V.

El cable USB hace que sea posible que el ordenador y controlador de seguridad se conviertan en
parte de una ruta de retorno de tierra no deseado para otro equipo conectado. Un exceso de cor-
riente podria dafiar la computadora y/o el controlador de seguridad. Para reducir al minimo esta
posibilidad, Banner recomienda que el cable USB sea el Unico cable conectado a la computadora y
que esta se coloque en una superficie no conductora. Esto incluye desconectar la fuente de alimen-
tacion AC a una laptop siempre que sea posible.

La interfaz USB esta destinada para descargar configuraciones y monitoreo temporal o solucién de
problemas. No esta disefiada para un uso continuo.

2.4 Conexiones Ethernet

Las conexiones Ethernet se realizan mediante un cable Ethernet conectado desde el puerto Ethernet del controlador de
seguridad base (modelos Ethernet solamente) o SC10-2 a un interruptor de red o al dispositivo de control o monitoreo.
El controlador de seguridad admite cables estandar o cruzados. Se puede necesitar un cable blidados en ambientes
extremadamente ruidosos.

2.5 Logica Interna

La légica interna del controlador de seguridad esta disefiada de modo que se puede encender una salida de seguridad
solo si todas las sefiales de los dispositivos de entrada de seguridad y las sefiales de autoverificacion del controlador
de seguridad estan en estado de ejecucion y reportan que no hay condicion de falla.

El software del Controlador de seguridad Banner utiliza bloques légicos y de funcién de seguridad para aplicaciones
simples y mas avanzadas.

Los bloques I6gicos se basan en las leyes de la l6gica booleana (verdadero o falso). Los siguientes bloques légicos
estan disponibles:
e NO
Y
O
NAND
NOR
XOR
e Flip Flop (Prioridad a Set y Prioridad a Reset)
Consulte Bloques Légicos pagina 102 para obtener mas informacion.

@ Los bloques de funcién son bloques preprogramados con ldgica integrada que proporcionan diversas selecciones
de atributos para responder a las necesidades de aplicacién comunes y complejas. Los siguientes bloques de funcién
estan disponibles:
¢ Bloque de Derivacion
Habilitando bloque de dispositivo
Bloque de reinicio del seguro
Bloque de Silencio
Blogue THC (Control a Dos Manos)
Bloque de retraso (XS/SC26-2 FID 2 o posteriores y SC10-2)
Bloque de ejecucién Unica (XS/SC26-2 FID 4 o posterior)
e Bloque del control de la prensaXS/SC26-2 FID 4 o posterior)
Consulte Bloques de Funciones péagina 104 para obtener mas informacion.

2.6 Informacion General de las Contrasenas

Se requiere una contrasefia para confirmar y guardar la configuracion en el controlador de seguridad y para ingresar al
Administrador de contrasefas a través del software. Consulte XS/SC26-2 Administrador de contrasefias pagina 117 y
Administrador de contrasefas de SC10-2 pagina 118 para obtener mas informacion.

2.7 Herramienta de programacion SC-XMP2 y unidad
SC-XM2/3

Utilice las unidades SC-XM2 y SC-XM3 para almacenar una configuracién confirmada.

8 www.bannerengineering.com
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XS/SC26-2: El controlador de seguridad puede escribir la configuracion directamente, cuando la unidad esta enchufa-
da en un puerto micro-USB (consulte Modo de configuracion de XS/SC26-2 pagina 155), o se puede hacer con la her-
ramienta de programacién SC-XMP2, usando solo el software, sin necesidad de enchufar el controlador de seguridad.

ﬁ Importante: Verifique que la configuracién que se importe al controlador de seguridad sea la configu-
racion correcta (a través del software o al escribir en la etiqueta blanca en la unidad SC-XM2/3).

Haga clic ¥ para acceder a las opciones de la herramienta de programacion:
e Leer: Lee la configuracion actual del controlador de seguridad desde la unidad SC-XM2/3 y la carga al software
Escribir: Escribe una configuraciéon confirmada desde el software en la unidad SC-XM2/3

Bloquear: Bloquea la unidad SC-XM2/3, lo que evita que se escriban configuraciones (no se puede bloquear la
unidad vacia)

=

Nota: Usted no podra desbloquear la unidad SC-XM2/3 después de que se haya bloqueado.

www.bannerengineering.com
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3 Informacion general de XS/SC26-2

Con la opcién de agregar hasta ocho médulos de expansion de E/S, el controlador de seguridad expandible XS26-2
tiene la capacidad de adaptarse a una gran variedad de maquinas, incluidas la maquinas a gran escala con multiples
procesos.

e Se programa en minutos con un software de configuracién
intuitivo y muy facil de usar.

e Pueden agregarse hasta ocho médulos de expansion de
E/S a medida que los requerimientos de automatizacion
crecen o cambian

¢ Elija entre seis modelos de mddulos de expansion

e Los modelos de los mddulos de expansion tienen una varie-
dad de entradas de seguridad, salidas de seguridad de es-
tado sdlido y salidas de seguridad de relé

e Suinnovadora pantalla muestra en tiempo real lo que su-
cede y junto con su funcion de diagndstico nos permite un
monitoreo activo de las E/S en una PC y nos ayuda en la
asistencia a solucién de problemas y responsabilidades

e El controlador de seguridad y los médulos de entrada per-
miten que las entradas de seguridad se conviertan a salidas
de estado para un uso eficiente de los terminales

* Los modelos habilitados para Ethernet se pueden configu-
rar hasta para 256 salidas de estado virtuales

¢ Unidad externa SC-XM2/3 opcional para cambios y config-
uracion rapidos sin computadora

3.1 Modelos XS/SC26-2

Todos los modulos de Base Expandible y No-Expandible tienen 18 Entradas de Seguridad, 8 I/Os de Seguridad Con-
vertibles, y 2 pares de Salidas de Seguridad de Estado-Sélido. Hasta ocho médulos de expansion, en cualquier combi-
nacioén de los médulos de entrada y salida, pueden ser agregados a los modelos expandibles del Controlador Base.

Tabla 1: Modelos Base Expandibles

Modelo Monitor Habilitado para Ethernet
XS26-2 No No

XS26-2d Si No

XS26-2e No Si

XS26-2de Si Si

Tabla 2: Modelos Base No Expandibles

Modelo Monitor Habilitado para Ethernet
SC26-2 No No

SC26-2d Si No

SC26-2e No Si

SC26-2de Si Si

Tabla 3: Mddulos de Expansion E/S

Modelo Descripcién

XS16si Médulo de Entrada de Seguridad - 16 entradas (4 convertibles)
XS8si Médulo de Entrada de Seguridad - 8 entradas (2 convertibles)
XS2so 2 Moédulo de Salida de Seguridad de Doble-Canal de Estado-Sélido
XS4so 4 Médulo de Salida de Seguridad de Doble-Canal de Estado-Sélido
XS1ro 1 Médulo Relé de Seguridad de Doble-Canal

XS2ro 2 Médulo Relé de Seguridad de Doble-Canal

10 www.bannerengineering.com
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3.2 XS/SC26-2 Funciones e indicadores

Puerto Ethernet

Terminal de Cableado
Designacion de Fila

Indicadores LEDs

Botones Pulsadores r
de Interfaz Integrada

Puerto de Expansién

Pantalla Integrada

Puerto Micro USB

Terminales de Cableado

3.3 Uso de los controladores de seguridad XS/
SC26-2 con diferentes FID

Con el pasar del tiempo, Banner agrega nuevas funciones a algunos dispositivos. La ID de funciones (FID) identifica el
conjunto de funciones y caracteristicas incluidos en un modelo en particular. Por lo general, mientras mas alto sea el
numero de la FID, mayor es el conjunto de caracteristicas. Una configuracién que use una caracteristica de una FID
con una versioén superior no es compatible con un controlador de seguridad de una FID de version inferior. Los grupos
de funciones son compatibles con las versiones siguientes, no con las versiones anteriores.

Los moédulos base de XS/SC26-2 que tienen diferentes FID pueden ser usados en la misma aplicacion, sin embargo, se
deben tomar medidas para garantizar la compatibilidad. Consulte la etiqueta lateral del médulo (Imagen 1 pagina 11)

o consulte la informacién del médulo base para determinar el FID de un dispositivo en particular. Para tener un archivo
de configuracion que se aplique a un dispositivo de cualquier FID, cree configuraciones sin utilizar las caracteristicas

que se enumeran en la siguiente tabla. Confirme todos los ajustes de configuracién para asegurarse de que sean los
correctos.

Imagen 1: Marca de ejemplo

Safety Controller
BANNER Base Control Module
XS26-2¢ il

1
Safety. Cat. 4, PL e (EN ISO 13849) PIN: 85063 Kﬁ

SIL CL 3 (IEC 62061, IEC 61508)
Temperature: 0°to 55° C

Power Supply: 24V dc +/- 20%
Basic model: 100 mA (2.4W) + Load
Ethernet ontizgegdd 40 mA (0.96W)

MAC: 00:23:D9:00:3C:7F
SIN: E01234012340123401

Tabla 4: Descripciones de FID

Numero FID Se agregé6 grupo de caracteristicas

FID 1 Grupo de caracteristicas iniciales

FID 2 PROFINET, entradas virtuales no relacionadas con seguridad, bloques de retraso, salida de
estado de blogque de funcién y un aumento de 64 a 256 salidas de estado virtual

FID 3 Funcionalidad predeterminada de fabrica, transferencia de SC-XM3

FID 4 Bloque del control de la prensa hidraulica/neumatica, la capacidad de realizar la I6gica OR en

las entradas de reinicio, bloqueo de temporizacion de ejecucion Unica, y la configuracion de
una salida de estado fisico para activar y desactivar el ciclo

www.bannerengineering.com 11
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La lista de verificacion en el software del Controlador de seguridad Banner muestra una advertencia cuando se agrega
una caracteristica que requiere un controlador de seguridad con firmware distinto a un controlador de seguridad FID 1.

Imagen 2: Ejemplo de advertencia de lista de verificacion

Resumen del madule 0

Lista de comprobacién (0) Q

.' La configuracion es valida y puede ser
enviada al Controlador

(D Para esta configuracion se requiere un
Cadigo de Actuacion

(D Esta configuracion requiere un Madulo
de base con FID 2 o superior.

3.4 Conexiones de Entrada y Salida

3.4.1 XS/SC26-2 Dispositivos de entrada de seguridad y no
relacionadas con seguridad

El controlador base tiene 26 terminales de entrada que se pueden utilizar para controlar los dispositivos de seguridad y
no relacionados con seguridad; estos dispositivos pueden incorporar salidas a base de contacto o estado solido. Algu-
nas de las terminales de entrada pueden configurarse para cualquiera de las fuentes de corriente continua de 24 V CC

para el monitoreo de los contactos o para sefialar el estado de una entrada o una salida. La funcién de cada circuito de
entrada depende del tipo de dispositivo conectado; esta funcidn se establece durante la configuracion del controlador.

El controlador base de FID 2 y superiores también es compatible con entradas virtuales no relacionadas con seguridad.
Los modulos de expansidon XS8si y XS16si afaden entradas adicionales al sistema del controlador de seguridad.

Pongase en contacto con Banner Engineering para obtener informacion adicional acerca de la conexion de otros dis-
positivos no descritos en este manual.

3.4.2 Salidas de seguridad de X5/5C26-2

Las salidas de seguridad estan disefiadas para controlar los dispositivos de conmutacion final (FSD) y los elementos de
control primario de la maquina (MPCE) que son los ultimos elementos (en tiempo) para controlar el movimiento peligro-
sos. Estos elementos de control incluyen relés, contactores, valvulas solenoides, controles de motor y otros dispositi-
vos que normalmente incorporan contactos de monitoreo de guia forzada (acoplados mecanicamente) o sefiales eléc-
tricas necesarias para el monitoreo de dispositivos externos.

El controlador de seguridad tiene dos salidas de seguridad de estado sélido, redundantes y controladas de manera
independiente (terminales SO1a y SO1b, y SO2a y SO2b). El algoritmo de autoverificacion del controlador de seguridad
garantiza que se enciendan y se paguen las salidas en el momento correcto, en respuesta a las sefiales de entrada
asignadas

Cada salida de seguridad de estado sélido y redundante esta disefiada para funcionar ya sea en pares o como dos
salidas individuales. Cuando se controlan por pares, las salidas de seguridad son adecuadas para aplicaciones de Cat-
egoria 4; cuando actuan independientemente, son adecuadas para aplicaciones hasta la Categoria 3 cuando se ha em-
pleado la exclusion de falla apropiada (consulte Control de un canal en Circuitos de Paro de Seguridad (Proteccién)
pagina 69 y Integridad de los Circuitos de Seguridad y Principios de los Circuitos de Seguridad ISO 13849-1 pagina
30). Consulte Salidas de Seguridad pagina 61 para obtener mas informacion sobre conexiones, salidas de relé de
estado sdlido y de seguridad, monitoreo de dispositivos externos, circuitos de parada de seguridad de un canal y dos
canales, y la configuracion de salidas de seguridad.

Es posible agregar salidas de relé de seguridad y de estado sdélido adicionales a los modelos expandibles (XS26-2xx)
del controlador base mediante la incorporacién de médulos de expansién de salidas (XS2so, XS4so, XS1ro, y XS2ro).
Se pueden agregar hasta ocho médulos de expansion, en cualquier combinacién de médulos de entrada y salida.

Las salidas de seguridad pueden ser controladas por dispositivos de entrada con funcionamiento de restablecimiento
tanto automatico como manual.

12 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Imagen 3: Salidas de seguridad (ejemplo de aplicacion)

o = e
o | e
Vi —
E =
O 9
(} .
Q o ;
Dispositivos de Entrada de Seguridad HMI
Q I Q

Ethernet I

PLC

Salida de Estado
Salida de Seguridad

Paradas Funcionales segun IEC 60204-1y ANSI NFPA79

El controlador de seguridad es capaz de realizar dos tipos de paradas funcionales:
e Categoria 0: una parada no controlada con la eliminacion inmediata de energia de la maquina protegida
e (Categoria 1: una parada controlada con un retraso antes de que se retire la energia de la maquina protegida

Las paradas retardadas se pueden usar en aplicaciones donde las maquinas necesitan energia para un mecanismo de
frenado para detener el movimiento peligroso.

3.4.3 Salidas de estado y salidas de seguridad virtuales de
XS/SC26-2

El controlador base tiene 8 E/S convertibles (etiquetadas I0x) que se pueden utilizar como salidas de estado, las cuales
tienen la capacidad de enviar sefiales de estado no relacionadas con seguridad a dispositivos tales como PLC o luces
indicadoras. Ademas, ninguna de las terminales de salida de seguridad no utilizadas puede ser configurada para reali-
zar una funcion de salida de estado con el beneficio de una mayor capacidad de corriente (consulte XS/SC26-2 Especi-
ficaciones pagina 20 para obtener mas informacién). Para las salidas de seguridad de estado sélido configuradas co-
mo salidas de estado, los pulsos de prueba de seguridad permanecen activos, incluso cuando se les asigna la funcion
de salida de estado. La convencion de sefales de salida de estado puede ser configurada para ser de 24V CC, 0V
CC, o para activarse y desactivarse. Consulte Convenciones de las Sefiales de las Salidas de Estado pagina 73 para
obtener informacién sobre las funciones especificas de una salida de estado.

Los modelos Ethernet que utilizan el software se pueden configurar para hasta 64 salidas de estado virtuales en los
controladores base FID 1 y para hasta 256 salidas de estado virtuales en los controladores base FID 2. Estas salidas
pueden comunicar la misma informacion que las salidas de estado a través de la red. Consulte Salidas de estados vir-
tuales pagina 76 para obtener mas informacion.

A ADVERTENCIA:

e Las Salidas de Estado y las Salidas de Estado Virtual no son salidas de seguridad y pueden
fallar en el estado activado o desactivado.

e Si se utiliza una salida de estado o una salida de estado virtual para controlar una aplicacién
critica para la seguridad, es posible que no se produzca peligro y puede provocar lesiones
graves o la muerte.

¢ Nunca utilice una salida de estado o una salida de estado virtual para controlar alguna apli-
cacion de seguridad critica.
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3.5 XS/SC26-2 Funcion de optimizacion automatica
de terminales (ATO)

La optimizacion automatica de terminales (ATO) es una funcién estandar en todos los modelos XS/SC26-2. Esta fun-
cién combina automaticamente hasta dos terminales de E/S para dos dispositivos que requieran pulsos de prueba de
+24 V desde el controlador de seguridad. Cuando corresponda, el software hace esto para cada par de dispositivos
que se agregan, hasta que no haya terminales de E/S disponibles. La opcion de compartir esta limitada a dos, puesto
que los terminales de tipo tornillo solo pueden aceptar dos cables.

Reasigne manualmente los terminales en la ventana de propiedades del dispositivo, si lo prefiere.

Las siguientes figuras ilustran la funcién ATO del XS/SC26-2 para optimizar los terminales de dos interruptores ciclico.
Esto resulta en un uso de un total de seis terminales, frente a ocho, en caso de que no se utilice ATO. Se agrega el
primer interruptor ciclico (GS1). Este es un canal dual, el interruptor ciclico de cuatro cables que requiere dos salidas
de pulso de +24 V independientes desde el controlador de seguridad. Se asigna |01 como pulso de prueba 1 de +24 V
que se ejecuta en el canal 1 desde GS1 a IN1. Se asigna |02 como pulso de prueba 2 de +24 V que se ejecuta en el
canal 2 de GS1 a IN2. Cuando se agrega el segundo interruptor ciclico GS2, también usa 101 y 102, pero usa IN3 e IN4
para monitorear sus dos canales.

Imagen 4: GS1 y GS2 comparten I01 y 102

Interruptor de compuerta Propiedades

Nombre [MD: G51 |

Terminal 4 de canal doble El

ENEEN

MO:SC102-roe jIIO1 ,|iIN1 ,i[|oz ,[iruz -

Informacién

[[] Hapilitar prueba de arfanque

@Avanzado [ Adeptar ] [ Cancelar

Interruptor de compuerta Propjedades

@ Nonfbre [M0: G52 |
Terminal 4 de canal dolple |Z|

MO:SC102-roe j[|o1 ,|iIN1 ‘iIIO2 ,[ima -

[[] Habilitar prueba de arranque

@,-’.‘u.ranzado [ Aceptar ] [ Cancelar l
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Imagen 5: Diagrama de cables Pestafa Vista de E/S compartidas

E MNew Config (no confirmado) - Banner Safety Controller
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Ethernet industrial

Resumen del médulo 0
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4 Informacion general de SC10-2

Imagen 6: Controlador de seguridad SC10-2 El controlador de relé de seguridad configurable SC10-2 es una alter-
nativa facil y econémica a los médulos de relé de seguridad. Sustituye
— . la funcionalidad y la capacidad de dos médulos de relé de seguridad
¥ independientes, a la vez que ofrece la misma configurabilidad, simplici-
dad y capacidad avanzada de diagndstico que el resto de la linea de
controladores de seguridad de Banner.

e El diagndstico en serie (ISD) entrega datos detallados del esta-
do y del rendimiento de cada dispositivo de seguridad conecta-
do, a los que se puede acceder con un HMI o un dispositivo
similar

® Programacion intuitiva basada en iconos con una configuracion
para la PC de arrastrar y soltar que simplifica la configuracion y
el manejo del dispositivo

e Es compatible con una amplia gama de dispositivos de seguri-
dad, lo que elimina la necesidad de comprar y almacenar méd-
ulos de relé de seguridad dedicados a dispositivos de seguri-
dad especificos

e Dos salidas de relé de seguridad de 6 Amp, cada uno con tres
juegos de contactos N.O.

e Diez entradas, incluidas cuatro que se pueden usar como sali-
das no seguras

e La optimizacién de terminales automatica (ATO) puede aumen-
tar las entradas de 10 hasta 14

e Comunicacion bidireccional de Ethernet industrial

o 256 salidas virtuales de estado inseguro

o 80 entradas virtuales inseguras (reinicio, encendido/
apagado, cancelacién de retraso de apagado, activa-
cién de silencio)

* Unidad externa SC-XMS3 opcional para cambios y configuracion
rapidos sin computadora (consulte SC10-2: Uso del SC-XM3

0
n
n
M
u
u

teETEES

pagina 274)
4.1 Modelos SC10-2
Modelo Descripcion
SC10-2roe Controlador del relé de seguridad configurable - 10 entradas (4 convertibles), dos salidas del

relé de seguridad de 3 canales, Ethernet industrial

4.2 SC10-2 Caracteristicas e indicadores

Los puntos de conexidn son conectores de abrazadera de resorte de pulsador.
Tamano del cable: 24 a 14 AWG, 0.2 mmz2 a 2.08 mm?2

i} Importante: Los terminales de abrazadera estan disefiados solamente para un cable. Si hay mas de
un cable conectado a un terminal, uno de ellos podria soltarse o desconectarse completamente del
terminal, lo que provocaria un cortocirtuito.

Utilice cables trenzados o un cable con un casquillo. No se recomiendan los cables estafados.

Después de insertar el cable en el terminal, jale el cable para asegurarse de que esta sujeto correcta-
mente. Si no lo estd, considere utilizar una solucién distinta de cableado.
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Imagen 7: Caracteristicas e Indicadores

o —— LED RO1y RO2
Alimentacion y LED —{| |

N =
B L
H:
6 entradas y LED seguras H E

4 entradas y LED seguras H E b 5

i n

v sed _[5 Hs : Salida de relé 1 (RO1)
4 entradas y LED no seguras | . o % « 3 juegos de contactos N.A.
"

Micro USB y LED

Salida de relé 2 (RO2)

Puerto Ethemet * 3 juegos de contactos N.A.

="

4.3 Uso de controladores de seguridad SC10-2 con
diferentes FID

Con el pasar del tiempo, Banner agrega nuevas funciones a algunos dispositivos. La ID de funciones (FID) identifica el
conjunto de funciones y caracteristicas incluidos en un modelo en particular. Por lo general, mientras mas alto sea el
numero de la FID, mayor es el conjunto de caracteristicas. Una configuracion que use una caracteristica de una FID
con una version superior no es compatible con un controlador de seguridad de una FID de version inferior. Los grupos
de funciones son compatibles con las versiones siguientes, no con las versiones anteriores.

Imagen 8: Etiqueta de ejemplo SC10-2

©  5C10-2roe © °

9714 10th Ave. N
Minneapolis, MN 55441 USA
w om

Banner Engineering Europe
Park Lane, Culliganlaan 2F
Diegem, Belgium 1831

Safety:
Cat. 4, PLe (EN 1SO 13849)
SIL CL 3 (IEC 62016, IEC 61508)

Operating Temp: 0o 55°C
Power Supply:

=== 24V dc +-20%

240 mA (5.76W) + Load

S1NdNI 318LLIANOD

IN1-ING:
024V do, 5 mA typ.

101-104:
Input: 0-24V dc, 5 mA typ.
Output: 24V dc, 80 mA max

Relay Output Contacts (RO1, RO2):
UL Rating

6A250V ac / 24V do

B300/ Q300 pilot duty
IEC 60947-5-1:

AC 15: 3A 250V

DC 13:2A24V / 4A 24V 0.1 Hz

Patent(s) Pending
Programmable

afety
Controller
NRGF

Tabla 5: Descripciones de FID

Numero FID Se agregb grupo de caracteristicas
FID 1 Grupo de caracteristicas iniciales
FID 2 Se agreg0 la capacidad de convertir directamente la informacién de diagndstico en serie a

protocolos USB (mediante el software) y Ethernet industrial.

La lista de verificacion en el software del Controlador de seguridad Banner muestra una advertencia cuando se agrega

una caracteristica que requiere un controlador de seguridad con firmware distinto a un controlador de seguridad FID 1.
Imagen 9: Ejemplo de advertencia de lista de verificacion

Resumen del madulo 0

Lista de comprobacién (0) 0

@ La configuracién es valida y puede ser
enviada al Controlador

G) Esta configuracién requiere un Médulo
de base con FID 2 o superior.
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4.4 Conexiones de Entrada y Salida

4.4.1 SC10-2 Dispositivos de entrada de seguridad y no re-
lacionadas con seguridad

El SC10-2 tiene 10 terminales de entrada que se pueden utilizar para monitorear los dispositivos de seguridad o no
relacionadas con seguridad; estos dispositivos pueden incorporar salidas basadas en contacto o de estado solido.

Algunos terminales de entrada se pueden configurar ya sea para alimentar 24 VCC para los contactos de monitoreo o
para sefialar el estado de una entrada o una salida. La funcién de cada uno de los circuitos de entrada depende del
tipo de dispositivo conectado; esta funcidn se establece durante la configuracion del dispositivo.

4.4.2 SC10-2 Salidas de rele de seguridad

El SC10-2 tiene dos salida de relé de seguridad de tres canales normalmente abiertos (N.O.).

Las salidas de seguridad estan disefiadas para controlar los dispositivos de conmutacién final (FSD) y los elementos de
control primario de la maquina (MPCE) que son los ultimos elementos (en tiempo) para controlar el movimiento peligro-
so. Estos elementos de control incluyen relés, contactores, valvulas solenoides, controles de motor y otros dispositivos
que también puede incorporar contactos de monitoreo de guia forzada (acoplados mecéanicamente) o sefales eléctri-
cas necesarias para el monitoreo de dispositivos externos (EDM).

Paradas Funcionales segun IEC 60204-1y ANSI NFPA79

El controlador de seguridad es capaz de realizar dos tipos de paradas funcionales:
e (Categoria 0: una parada no controlada con la eliminacion inmediata de energia de la maquina protegida
e Categoria 1: una parada controlada con un retraso antes de que se retire la energia de la maquina protegida

Las paradas retardadas se pueden usar en aplicaciones donde las maquinas necesitan energia para un mecanismo de
frenado para detener el movimiento peligroso.

4.4.3 SC10-2 Salidas de estado y salidas de seguridad vir-
tuales

Con el software se puede configurar el SC10-2 para que hasta 256 salidas de estado virtuales comuniquen la informa-
cién por la red. Estas salidas tienen la capacidad de enviar sefiales de estado no relacionadas con seguridad a disposi-
tivos tales como PLC o interfaces humano-maquina (HMI). Consulte Salidas de estados virtuales pagina 76 para ob-
tener mas informacién.

El SC10-2 tiene cuatro E/S convertibles (etiquetadas I0x) que se pueden utilizar como salidas de estado para controlar
directamente las luces indicadoras o ser entradas conectadas directamente a los PLC. Estas salidas comunican la mis-
ma informacion que las salidas de estado virtuales.

A ADVERTENCIA:

e Las Salidas de Estado y las Salidas de Estado Virtual no son salidas de seguridad y pueden
fallar en el estado activado o desactivado.

e Si se utiliza una salida de estado o una salida de estado virtual para controlar una aplicacion
critica para la seguridad, es posible que no se produzca peligro y puede provocar lesiones
graves o la muerte.

¢ Nunca utilice una salida de estado o una salida de estado virtual para controlar alguna apli-
cacion de seguridad critica.

El SC10-2 FID 2 o superiores puede actuar como interfaz para proporcionar informacién desde una cadena de disposi-
tivos con datos de diagndstico en serie (ISD) integrados, como los interruptores de seguridad SI-RF de Banner, a la
red.
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4.5 SC10-2 Optimizacion automatica de terminales
(ATO) gque incluye blogues de terminales externos
(ETB)

La optimizacion automatica de terminales (ATO) que incluye bloques de terminales externos (ETB) es una funcion es-
tandar en todos los modelos SC10 y esta habilitada de manera predeterminada.

La funcion ATO se puede ampliar a los 10 terminales en el SC10-2 para trabajar con las entradas adicionales, al optimi-
zar los terminales y utilizar los ETB. A medida que se agregan, eliminan o editan los dispositivos, el software automati-
camente ofrece la asignacién de terminales éptima para reducir al minimo el cableado y maximizar la utilizacién de los
terminales.

La ATO es una funcién inteligente que entrega todos los tipos de dispositivos disponibles y las opciones de configura-
cioén, a medida que se crea una. Después de que los terminales todo incluido y de E/S estan ocupados y se agrega otro
dispositivo, ATO busca dispositivos que necesiten pulsos de prueba de +24 V desde el controlados de salida. Estos
dispositivos se combinan mediante el bloque de terminales externos (ETB) para liberar un terminal de E/S. Cada ETB
permite hasta tres dispositivos distintos que compartan una sola sefial de E/S de+24 V.

Desactive ATO al editar las propiedades del médulo del SC10 en el software, si lo prefiere. Los ETB aun estaran acti-
vos, pero tendra que reasignarlos a terminales de E/S manualmente, segun sea necesario, a fin de optimizar completa-
mente la utilizacion de los terminales.
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5 Especificaciones y Requisitos
5.1 XS/SC26-2 Especificaciones

Controlador base y médulos de expansién

Esfuerzo mecénico
Choque: 15 g durante 11 ms, semionda sinusoidal, 18 cho-
ques en total (de conformidad con IEC 61131-2)
Vibracién: 3.5 mm ocasional / 1.75 mm continuo de 5 Hz a 9
Hz, 1.0 gocasional y 0.5 g continuo de 9 Hz a 150 Hz: todo a
10 ciclos de barrido por eje (segun IEC 61131-2)

Seguridad

Categoria 4, PL e (EN ISO 13849)
SIL CL 3 (IEC 62061, IEC 61508)

Normas de rendimiento del producto

Consulte Normas y Regulaciones pagina 293 para obtener
una lista de las normas internacionales y estadounidenses
vigentes de la industria

EMC

Cumple o excede todos los requisitos EMC en IEC 61131-2,
IEC 62061 Anexo E, Tabla E.1 (incrementa niveles de inmuni-
dad), IEC 61326-1:2006 y IEC61326-3-1:2008

A

cién de proteccion (SELV, PELV).

Condiciones de Operacion
Temperatura: 0 °C a +55 °C (+32 °F a +131 °F)
Temperatura de almacenamiento: -30 °C a +65 °C (-22 °F a +149 °F)
Humedad: 90 % a +50 °C humedad relativa maxima (sin condensacién)
Altitud de funcionamiento: 2000 m como maximo (6562 pies como maximo)

indice de proteccién ambiental
NEMA 1 (IEC IP20), para uso dentro de recinto NEMA 3 (IEC IP54) o mejor

Terminales atornillados removibles
Tamafio de cable: 24 a 12 AWG (0.2 a 3.31 mm?)
Longitud de tira de cable: 7 a 8 mm (0.275 pulg a 0.315 pulg)
Apriete de torque: 0.565 N*m (5.0 pulg-lb)

Terminales removibles sujetas con abrazaderas
Importante: Las terminales de abrazadera estan disefiadas solamente para
un cable. Si hay mds de un cable conectado a un terminal, uno de ellos po-
dria soltarse o desconectarse completamente del terminal, lo que provocaria
un cortocirtuito.
Tamario de cable: 24 a 16 AWG (0.20 a 1.31 mm?)
Longitud de tira de cable: 8.00 mm (0.315 pulg)

Importante: La alimentacion debe cumplir con las exigencias de voltajes extra-bajos con separa-

XS26-2 y SC26-2 Mddulos base del controlador de seguridad

Alimentacién
24V CC = 20% (incl. onda), 100 mA sin carga
Modelos Ethernet: agregue 40 mA
Modelos con pantalla: agregue 20 mA
Modelos expandibles: 3.6 A max. de carga

Interfaz (solo modelos Ethernet)
Ethernet 10/100 Base-T/TX, conector modular RJ45
Seleccionable autogestién o velocidad manual y duplex
Auto MDI/MDIX (cruce automatico)
Protocolos: EtherNet/IP (con PCCC), Modbus/TCP y PROFI-
NET (FID 2 o posteriores)
Datos: 64 salidas de estado virtual configurable en controla-
dores base FID 1 o0 256 salidas de estado virtuales en contro-
ladores base FID 2 o posteriores; cédigos de diagnéstico de
falla y mensajes; acceso al registro de fallas

E/S convertible
Corriente de alimentacién: 80 mA méaximo (protegido contra
sobrecorriente)

Caracteristica de optimizacién automética de terminales
Hasta dos dispositivos

Pulso de prueba
Largo: 200 ps méax.
Velocidad: 200 ms tipico
Proteccién de salida

Todas las salidas de estado sdlido (de seguridad y no relacio-
nadas con seguridad) estan protegidas contra cortocircuitos
de 0V o +24V, incluso en condiciones de sobrecorriente

Clasificaciéon de seguridad
PFH [1/h]: 1.05 x 10
Intervalo de pruebas de deteccion: 20 afios

Certificaciones

IND. CONT.EQ.
C E ’:@ US " anvr

LISTED

Programmable
Safety
Controller

LISTED 3neN

PROFIBUS - PROFINET

Entradas de seguridad (y E/S configurables usadas como entradas)

ggbraj de encendido de entrada: > 15 V CC (encendido garantizado), 30 V
max.

Umbral de apagado de entrada: <5V CCy <2 mA, -3V CC min.
Corriente de encendido de entrada: 5 mA tipico a 24 V CC, 50 mA contacto
maximo de corriente pura a 24 V CC
Entrada de resistencia del conductor: 300 Q max. (150 Q por conductor)
Requisitos de entrada para un tapete de seguridad de 4 cables:
- Méax. capacidad entre las placas: 0.22 yF
- Méax. capacidad entre la placa inferior y tierra: 0.22 pyF
- Méx. resistencia entre las 2 terminales de entrada de una placa: 20 Q

Salidas de seguridad de estado sélido
0.5 Amax. a24 V CC (1.0 V CC max. caida), 1 A max. de flujo
Umbral de salida apagada: 1.7 V CC tipica (2.0 V CC max.)
Corriente de salida de fuga: 50 pA max. con 0 V abierto
Carga: 0.1 pF max., 1 H max., 10 Q max. por cable

Respuesta y tiempos de recuperacion
Tiempo de respuesta de entrada a salida (entrada parada a salida apagada):
consulte el resumen de configuracién en el software, ya que puede variar
Tiempo de recuperacion de entrada (parada a ejecucion): retraso de encen-
dido (si esta configurado) mas 250 ms tipico (400 ms maximo)
Salida xA a salida xB diferencial para activar (usado como un par, sin divid-
ir: 5 ms max.
Salida X a salida Y activar el diferencial (misma entrada, misma demora,
cualquier médulo): 3 tiempos de escaneo + 25 ms maximo.
Tiempos de entrada virtual (Activacién de silencio y Encendido/apagado)
(FID 2 o posteriores): tipicamente RPI + 200 ms
Tiempos de entrada virtual (Reinicio manual y cancelacién de retraso) (FID 2
o posteriores): consulte Dispositivos de entrada virtual no relacionada con
seguridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 58 para obten-
er mas detalles

Tolerancia de retraso de apagado

El maximo es el tiempo de respuesta entregado en el resumen de configura-
cién, mas un 0.02 %

El minimo es el tiempo de retraso de apagado menos un 0.02 % (suponien-
do que no haya pérdida de alimentacion o fallas)

Tolerancia de retraso de encendido

El maximo es el retraso de encendido configurado mas 0.02 % mas 250 ms
tipico (400 ms maximo)
El minimo es el retraso de encendido configurado menos 0.02 %

20 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Mddulos de salida de estado sélido de seguridad XS2so y XS4so

Salidas de seguridad de estado sélido

XS2s0: 0.75 A max. en 24 V CC (1,0 V CC maximo de caida)
XS4s0: 0.5 Amax. a24 V CC (1.0 V CC max en caida)
Corriente de entrada: 2 A max.

Umbral de salida apagada: 1.7 V CC tipica (2.0 V CC max.)
Corriente de salida de fuga: 50 pA max. con 0 V abierto
Carga: 0.1 pF méx., 1 H max., 10 Q max. por cable

Clasificacion de seguridad
PFH [1/h]: 5.8 x 10710
Intervalo de pruebas de deteccién: 20 afios

Certificaciones

C @ Programmable
€ IND. CONT. €0,
¢ us Safety
SNVF Controller

LISTED LISTED 3nen

Modulos de Entrada de Seguridad XS8si y XS16si

Alimentacién externa
XS2s0: 24 V CC + 20% (incluyendo ondulacion); 0.075 A sin carga, 3.075 A
max. de la carga
XS4s0: 24 V CC + 20% (incluyendo ondulacién); 0.1 A sin carga, 4.1 A max.
de carga
Retraso maximo para encendido: 5 segundos después del controlador base
Aislamiento limitado: + 30 V CC max. referencia 0 V en el controlador base

Alimentacién de bus
0.02 A

Pulso de prueba
Largo: 200 pys max.
Velocidad: 200 ms tipico
Proteccién de salida

Todas las salidas de estado sélido (de seguridad y no relacionadas con se-
guridad) estan protegidas contra cortocircuitos de 0 V o +24 V, incluso en
condiciones de sobrecorriente

E/S convertible
Corriente de alimentacién: 80 mA maximo 55 °C (131 °F) tem-
peratura ambiente (protegido contra sobrecorriente)
Alimentacién de bus
XS8si: 0.07 A sin carga, 0.23 A carga max.
XS16si: 0.09 A sin carga, 0.41 A carga max.
Clasificacion de seguridad
PFH [1/h]: 4 x 10710
Intervalo de pruebas de deteccién: 20 afios

Certificaciones

c € @ @ Programmable
IND. CONT. EQ.
¢ us Safety
SNVF Controller

LISTED LISTED 3nen

Entradas de seguridad (y E/S configurables usadas como entradas)

ggbra] de encendido de entrada: > 15 V CC (encendido garantizado), 30 V
max.

Umbral de apagado de entrada: <5V CCy <2 mA, -3V CC min.
Corriente de encendido de entrada: 5 mA tipico a 24 V CC, 50 mA contacto
maximo de corriente pura a 24 V CC
Entrada de resistencia del conductor: 300 Q max. (150 Q por conductor)
Requisitos de entrada para un tapete de seguridad de 4 cables:
- Max. capacidad entre las placas: 0.22 pyF
- Max. capacidad entre la placa inferior y tierra: 0.22 pF
- Max. resistencia entre las 2 terminales de entrada de una placa: 20 Q

Proteccién de salida

Las entradas convertibles estan protegidas contra cortocircuitos a0 V o
+ 24V, incluyendo condiciones de sobrecorriente
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XS1ro y XS2ro mdédulos de relé de seguridad

Alimentacién de bus
XS1ro: 0.125 A (salidas activadas)
XS2ro: 0.15 A (Salidas activadas)
Potencia maxima
2000 VA, 240 W

Vida eléctrica
50,000 ciclos a carga resistiva completa

Categoria de sobrevoltaje
1l

Grado de contaminacién
2

Vida mecanica
40,000,000 ciclos

Nota; La supresion transitoria se

recomienda cuando se conmu-
tan cargas inductivas. Instale
supresores a través de la carga.
Nunca instale supresores sobre
los contactos de salida.

Clasificacion de seguridad
PFH [1/h]: 7.6 x 10710
Intervalo de pruebas de deteccion: 20 afios

Valores B10d

Voltaje Corriente B10d
230V CA 3A 300,000
230V CA 1A 750,000
24V CC <2A 1,500,000
Certificaciones
C € @ Nocon.£0 Programmable
o €a. S
¢ Us " anvr @ Cz::riller
LISTED LISTED sneN

Clasificacién de contactos
UL/NEMA:
e  Contactos N.A. : 6 A 250 V ac/24 V dc resistiva; B300/Q300 pilotado
e Contactos N.C.: 2.5 A 150 V ac/24 V dc resistive; Q300 pilotado
IEC 60947-5-1:

e  Contactos N.O: 6 A 250 V ac/dc continuo; AC 15: 3 A250 V; DC13: 1
A24V/4 A24V 0.1 Hz

e Contactos N.C.: 2.5 A 150 V ac/dc continuo; AC 15: 1 A 150 V; DC13:
1A24V/4A24V 0.1 Hz

Clasificacion de contactos para preservar chapado de oro de 5 pm AgNi

Minimo Méximo
Voltaje 100 mV ac/dc 60 V ac/dc
Corriente 1mA 300 mA
Potencia 1 mW (1 mVA) 7W (7 VA)

Proteccién contra sobrecorriente requerida

ADVERTENCIA: Las conexiones eléctricas deben
hacerse por personal calificado conforme a los cédi-
gos eléctricos locales y nacionales, y los reglamen-
tos.

La proteccién contra sobrecorriente es requerido que sea proporcionada por la
tabla final de aplicacion de producto final

La proteccién contra sobrecorriente puede ser proporcionada por un fusible ex-
terno o por medio de limitacién de corriente de una fuente de alimentacion
Clase 2.

Cables conductores de alimentacién < 24 AWG no deben juntarse.

Para soporte adicional sobre el producto, visite www.bannerengineering.com.

Cableado de Suministro Proteccion a sobrecorriente requerida (Amps)
(AWG)
20 5.0
22 3.0
24 2.0
26 1.0
28 0.8
30 0.5

5.2 SC10-2 Especificaciones

Alimentacién
Voltaje: 24 V CC +20% (SELV)
Corriente:

240 mA maximo, sin carga (relés encendidos)

530 mA maximo, carga total (01 a 104 utilizadas como salidas

auxiliares)

E/S convertible
Corriente de alimentacién: 80 mA maximo (sobrecorriente protegida)
Pulsos de prueba: ~1 ms cada 25 a 75 ms

Caracteristica de optimizacién automatica de terminales

Hasta tres dispositivos conectados con los bloques de terminales
proporcionados por el usuario

Entradas de seguridad (y E/S configurables usadas como entradas)
Umbral de encendido de entrada: > 15 V CC (garantizado en), 30 V
CC maximo
Umbral de apagado de entrada: <5V CC y <2 mA, -3 V CC minimo
Corriente de encendido de entrada: 5 mA tipico a 24 V CC, 50 mA
contacto maximo de corriente pura a 24 V CC
Resistencia del conductor de entrada: 300 Q maximo. (150 Q por
conductor)

Requisitos de entrada para un tapete de seguridad de 4 cables:
- Capacidad maxima entre las placas: 0.22 pF
- Capacidad méaxima entre la placa inferior y tierra: 0.22 pF2

- Resistencia maxima entre los 2 terminales de entrada de una placa:

20Q

Interfaz de la red
Ethernet 10/100 Base-T/TX, conector modular RJ45
Seleccionable autogestion o velocidad manual y duplex
Auto MDI/MDIX (autocruce)
Protocolos: EtherNet/IP (con PCCC), Modbus/TCP y PROFINET
Datos: 256 salidas de estado virtuales; cédigos y mensajes de diag-
nésticos de falla; acceso a los registros de fallas

2 Silos tapetes de seguridad comparten una E/S convertible, esta es capacitancia total de todos los tapetes de seguridad compartidos.
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Respuesta y tiempos de recuperacion
Tiempos de respuesta de entrada a salida (Entrada parada a salida
apagada): consulte el resumen de configuracién en el software, ya
que puede variar
Tiempo de recuperacion de entrada (Parada a Ejecucion): Retraso de
encendido (si esta configurado) mas 250 ms tipico (400 ms maximo)
Tiempos de entrada virtual (Activacién de silencio y encendido/
apagado): tipicamente RPI + 200 ms
Tiempos de entrada virtual (Reinicio manual y cancelacién de retra-
s0): consulte Dispositivos de entrada virtual no relacionada con se-
guridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 58para
obtener mas detalles

Tolerancia de retraso de apagado

El méaximo es el tiempo de respuesta entregado en el resumen de
configuracién, mas un 0.02 %

El minimo es el tiempo de retraso de apagado menos un 0.02 % (su-
poniendo que no haya pérdida de alimentacion o fallas)

Tolerancia de retraso de encendido

El maximo es el retraso de encendido configurado mas 0.02 % mas
250 ms tipico (400 ms maximo)
El minimo es el retraso de encendido configurado menos 0.02 %

Salidas de seguridad

3 juegos de contactos NA para cada canal de salida (RO1 y RO2).
Cada salida normalmente abierta es una conexién en serie de con-
tactos de dos relés (unidos mecanicamente) de guia forzada. RO1
consta de los relés K1 y K2. RO2 consta de los relés K3 y K4.

Contactos
AgNi + 0.2 pm oro

Categoria de sobrevoltaje

Voltaje de contacto del relé de salida de 1V a 150 V CA/CC: catego-
ria Ill, Voltaje de contacto del relé de salida de 151 V a 250 V CA/CC:
categoria Il (Categoria I si se proporciona reduccién de sobrevoltaje,
como se describe en este documento).

Clasificacién de corriente de contacto individual
Consulte el grafico de reduccién de valor nominal de temperatura

Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Condiciones de Operacion
Temperatura: 0 °C a +55 °C (+32 °F a +131 °F) (consulte el gréfico de
reduccién de valor nominal de temperatura)
Temperatura de almacenamiento: -30 °C a +65 °C (-22 °F a +149 °F)
Humedad: 90 % a +50 °C humedad relativa méxima (sin condensa-
cion)
Altitud de funcionamiento: 2000 m como maximo (6562 pies como
maximo)

indice de proteccién ambiental
NEMA 1 (IEC IP20), para uso dentro de recinto NEMA 3 (IEC IP54) o
mejor

Esfuerzo mecénico
Choque: 15 g durante 11 ms, semionda sinusoidal, 18 choques en
total (de conformidad con IEC 61131-2)
Vibracién: 3.5 mm ocasional / 1.75 mm continuo de 5 Hz a 9 Hz, 1.0

g ocasional y 0.5 g continuo de 9 Hz a 150 Hz: todo a 10 ciclos de
barrido por eje (segun IEC 61131-2)

Vida mecénica
20,000,000 ciclos

Vida eléctrica
50,000 ciclos a carga resistiva completa

UL Piloto de servicio
B300 Q300

Valores B10d

cuando se utiliza mas de una salida de contacto. Voltaje Corriente B10d
Minimo Maximo 230 VCA 2A 350,000
Voltaje 10V CA/CC 250 VCA/ 24 VCC 230 VCA 1A 1,000,000
Corriente 10 mA CA/CC 6A 24V CC <4A 10,000,000
Potencia 100 mW 200 W (2000 VA)
(100 mVA)

Capacidad de conmutacién (IEC 60947-5-1)

CA 15 NO: 250 VCA, 3 A
CC 13 NO: 24 VCC, 2 A
CC13a0.1Hz NO: 24 VCC, 4 A

Terminales de abrazadera de resorte de pulsador

W

Importante: Los terminales de abrazadera
estan disefiados solamente para un cable.
Si hay mas de un cable conectado a un ter-
minal, uno de ellos podria soltarse o de-
sconectarse completamente del terminal, lo
que provocaria un cortocirtuito.

Utilice cables trenzados o un cable con un
casquillo. No se recomiendan los cables
estanados.

Después de insertar el cable en el terminal,
jale el cable para asegurarse de que esta
sujeto correctamente. Si no lo estd, consid-
ere utilizar una solucién distinta de cablea-
do.

Tamafio del cable: 24 a 14 AWG, 0.2 mm?2 a 2.08 mm?
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EMC

Cumple o excede todos los requisitos EMC de inmunidad segun IEC
61326-3-1:2012 y de emisiones seguin CISPR 11:2004 para el equipo
de Grupo 1, Clase A

Nota: La supresién transitoria se recomienda
cuando se conmutan cargas inductivas. Instale
supresores a través de la carga. Nunca instale
supresores sobre los contactos de salida (con-
sulte la Advertencia).

Seguridad

Categoria 4, PL e (EN ISO 13849)
SIL CL 3 (IEC 62061, IEC 61508)

Clasificaciéon de seguridad

PFH [1/h]: 5.01 x 1010
Intervalo de pruebas de deteccion: 20 afios

Normas de rendimiento del producto

Consulte la Normas y Regulaciones pagina 293 para obtener una lis-
ta de las normas internacionales y estadounidenses vigentes de la in-
dustria

Certificaciones

PROGRAMMABLE
SAFETY

a
US  controLier
NRGF

5 e @

LISTED

PROFIBUS - PROFINET

Proteccién contra sobrecorriente requerida

A

ADVERTENCIA: Las conexiones eléctricas
deben hacerse por personal calificado
conforme a los codigos eléctricos locales
y nacionales, y los reglamentos.

La proteccioén contra sobrecorriente es requerido que sea proporcio-
nada por la tabla final de aplicacién de producto final

La proteccién contra sobrecorriente puede ser proporcionada por un
fusible externo o por medio de limitacién de corriente de una fuente
de alimentacién Clase 2.

Cables conductores de alimentacién < 24 AWG no deben juntarse.
Para soporte adicional sobre el producto, visite www.bannerengin-
eering.com.

Cableado de Sumi- Proteccién a sobrecorriente requerida
nistro (AWG) (Amps)
20 5.0
22 3.0
24 2.0
26 1.0
28 0.8
30 0.5

SC10 Reduccion valor nominal de temperatura
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Temperatura °C
Ejemplo de célculos de valor nominal de temperatura
Unidad unica, independiente Tres médulos

Z|2=|12+|22+|32+|42+|52+|62

4
2
I3
l4
I5

ls

24

=4A
=4A
=4A
—4A
=4A
=4A

salida normalmente abierta RO1 canal 1
salida normalmente abierta RO1 canal 2
salida normalmente abierta RO1 canal 3
salida normalmente abierta RO2 canal 4

salida normalmente abierta RO2 canal 5

_~ o~ o~ o~ o~ o~

)
)
)
)
)
)

salida normalmente abierta RO2 canal 6

SP=142+152+132+1,2 + 152 + I 2 (los seis modulos)

li=4A
lb=4A
ls=4A
ly=4A
ls=4A
ls=4A
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Ejemplo de calculos de valor nominal de temperatura

Unidad unica, independiente Tres médulos
SIP=42 442 4 42 1 42 4 42 1 42 = 96 A? SP=42 142 4 42 4+ 42 + 42 4+ 42 = 96 A2
Tmax = 55 °C Tmax = 46 °C

5.3 Dimensiones

Todas las mediciones se enumeran en milimetros (pulgadas), a menos que se indique lo contrario.

Imagen 10: XS/SC26-2 Dimensiones del modulo base Imagen 11.: Dimensiones del Mddulo de Expansion
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5.4 Requisitos de PC

ﬁ Importante: Se requieren derechos administrativos para instalar los drivers del Controlador de Seguridad (necesarios para
la comunicacién con el controlador).

Sistema operativo: Microsoft Windows 7, Windows 8 (excepto Windows RT) o Windows 103

Tipo de Sistema 32-bit, 64-bit

3 Microsoft y Windows son marcas comerciales registradas de Microsoft Corporation en los Estados Unidos y/o otros paises.
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Espacio en el disco duro:
Memoria (RAM):
Procesador:

Resolucién de Pantalla:
Software de terceros:

Puerto USB:

26

80 MB (hasta mas de 280 MB para Microsoft .NET 4.0, si alin no estd instalado)
512 MB minimo, 1 GB+ recomendado

1 GHz minimo, 2 GHz+ recomendado

1024 x 768 minimo a todo color, 1650 x 1050 a todo color recomendado
Microsoft .NET 4.0 (incluido con el instalador), Visor de PDF (como Adobe Acrobat)

USB 2.0 (no es necesario para construir configuraciones)
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6 Sistema de Instalacion

6.1 Instalacion del software

i} Importante: Se requieren derechos administrativos para instalar los controladores del controlador de
seguridad (necesarios para la comunicacion con el controlador).

Descargue la ultima versién del software desde www.bannerengineering.com/safetycontroller.
Navegue y abra el archivo descargado.

Haga clic en Next para comenzar el proceso de instalacion.

Confirme el destino y la disponibilidad del software para los usuarios y haga clic en Next.
Haga clic en Next para instalar el software.

Dependiendo de la configuracion del sistema, puede aparecer una ventana emergente para permitir que el Con-
trolador de seguridad Banner realice cambios en su computadora. Haga clic en Si.
7. Haga clic en Close para salir de la instalacion.

2 o ol

Abra el Controlador de seguridad Banner desde el Escritorio o desdel menu Inicio.

6.2 Instalando el Controlador de Seguridad

No exceda las especificaciones de funcionamiento por las de funcionamiento confiable. La caja debe entregar una disi-
pacion adecuada del calor, de manera que el aire que rodea el controlador de seguridad no exceda la temperatura
maxima de funcionamiento (consulte Especificaciones y Requisitos pagina 20).

i} Importante: Monte el controlador de seguridad en un lugar que esté libre de grandes golpes y vibra-
ciones de gran amplitud.

A ATENCION: Las descargas electrostaticas (ESD) pueden dafiar los equipos electrénicos. Para evitar
esto, siga las practicas de manejo de ESD adecuadas, como usar una correa de mufeca aprobada u
otros productos de conexién a tierra, o tocar un objeto conectado a tierra antes de manipular los
modulos. Consulte ANSI/ESD S20.20 para obtener mas informacién sobre como manejar las ESD.

6.2.1 Instrucciones de Montaje

El controlador de seguridad se instala en un riel DIN de 35 mm estandar. Se debe instalar en un gabinete de clasifica-
cion NEMA 3 (IEC IP54) o superior. Se debe instalar en una superficie vertical con aberturas de ventilacion en la parte
inferior y en la parte superior para permitir el enfriamiento natural por conveccion.

Siga las instrucciones de instalacion para evitar dafar el controlador de seguridad.

Para instalar el Controlador de seguridad programable SC26-2, controlador de seguridad programable XS26-2, médu-
los de salida de seguridad de estado sélido XS2so y XS4so, médulos de entrada de seguridad XS8si y XS16si, médu-
los de relé de seguridad XS1ro y XS2ro y controlador de seguridad SC10-2:

1. Inclinar la parte superior del médulo levemente hacia atras y colocar en el riel DIN.

2. Enderece el modulo contra el riel.

3. Bajar el médulo sobre el riel.

Para quitar el Controlador de seguridad programable SC26-2, controlador de seguridad programable XS26-2, mddulos
de salida de seguridad de estado sdélido XS2so y XS4so, modulos de entrada de seguridad XS8si y XS16si, médulos de
relé de seguridad XS1ro y XS2ro y controlador de seguridad SC10-2:

1. Empuje hacia arriba en la parte inferior del médulo.

2. Inclinar la parte superior del moédulo ligeramente hacia adelante.

3. Bajar el médulo después de que el clip rigido superior es de carril DIN.

= Nota: Para quitar un médulo de expansion, separe otros modulos a cada lado del médulo deseado a

conectores de bus.
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7 Consideraciones sobre la instalacion
7.1 Aplicacion Apropiada

La aplicacion correcta del controlador de seguridad depende del tipo de maquina y de las protecciones que estén con-
ectadas al controlador de seguridad. Si existe alguna duda sobre si la maquinaria es compatible o no con el controla-
dor de seguridad, comuniquese con Banner Engineering.

A ADVERTENCIA: No es un Dispositivo de Proteccién Auténomo

Este dispositivo Banner se considera equipo complementario que se usa para incrementar la protec-
cién que limita o elimina la exposicion de una persona a un peligro sin intervencion de esa persona o
de terceros. No proteger adecuadamente de los peligros de acuerdo con una evaluacién de riesgos,
regulaciones locales y normas pertinentes puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA: El Usuario es Responsable de la Aplicacién Segura de este Dispositivo

Los ejemplos de aplicacién descritos en este documentos ilustran situaciones de proteccion gener-
alizadas. Cada aplicacion de proteccidn tiene un conjunto unico de requerimientos.

Asegurese de que se cumplan todos los requisitos y que se sigan todas las instrucciones de instala-
cion. Dirija cualquier pregunta relacionada con la proteccién a un ingeniero de aplicaciones Banner
de la lista de teléfonos y direcciones de este documento.

A ADVERTENCIA: Lea atentamente esta seccion antes de instalar el sistema

El Controlador de Seguridad Banner es un dispositivo de control que esta disefiado para ser utiliza-

do junto con un dispositivo de seguridad de la maquina. Su capacidad para realizar esta funcion de-
pende de la adecuacion de la aplicacién y de la instalacion mecanica y eléctrica apropiada del Con-
trolador de Seguridad y de la interfaz con la maquina a proteger.

Si no se siguen correctamente todos los procedimientos de montaje, instalacion, interfase y compro-
bacion, el controlador de seguridad Banner no puede proporcionar la proteccion para la que fue dis-
efado. El usuario es responsable de satisfacer todas las leyes, reglas, codigos o reglamentos lo-
cales, estatales y nacionales relacionados con la instalacion y uso de este sistema de control en
cualquier aplicacion en particular. Asegurese de que se han cumplido todos los requisitos de seguri-
dad y que se siguen todas las instrucciones técnicas de instalacion y mantenimiento contenidas en
este documento.

7.2 XS/SC26-2 Aplicaciones

El Controlador de Seguridad se puede uti- Imagen 13: Ejemplo de Aplicacion — Celda Robotizada
lizar donde quiera que se utilicen mdédulos
de seguridad. El Controlador de Seguridad «---Indicadores lluminados

esta bien adaptado para abordar muchos ti-
pos de aplicaciones, incluyendo, pero no

limitado a:
e Control de dos manos con funcién
de silencio

¢ Robots de soldadura/celdas de proc-
esos con silenciamiento de doble zo-
na

e Operaciones de manipulacién de
materiales que requieren multiples
entradas y funciones de devio

e Estaciones de carga rotativa carga-
das manualmente G [nterruptores

de Bisagra
e Multiples aplicaciones de estacion
de control a dos manos

e Estaciones de manufactura esbelta @ )Botones Exstor T\ eensores
Monitoreo dindmico de valvulas de 1\ R 9 Sitencic
solenoide sencillo o doble o valvulas ;gg;g;l%ﬁml%n!&, ; ‘ \
de seguridad ¢

28 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

7.3 SC10-2 Aplicaciones

El controlador de seguridad SC10-2 es ideal para cualquier maquina de tamafo pequefio a mediano que normalmente
usaria dos modulos independientes de relevador de seguridad.

Imagen 14: SC10-2 Aplicacion de muestras
y Indicadores Iluminados de
{©) }1~
Silenciamiento

7.4 Dispositivos de Entrada de Seguridad

El controlador de seguridad supervisa el estado de los dispositivos de entrada de seguridad que estan conectados a él.
En general, cuando todos los dispositivos de entrada que se han configurado para controlar una salida de seguridad en
particular se encuentran en estado de ejecucion, la salida de seguridad se activa o permanece encendida. Cuando uno
0 mas de los dispositivos de entrada de seguridad cambian de estado de Ejecucion a estado de Parada, se desactiva
la salida de seguridad. Algunas funciones especiales del dispositivo de entrada de seguridad pueden, en circunstancias
predefinidas, suspender temporalmente la sefial de parada de entrada de seguridad para mantener la salida de seguri-
dad activada, por ejemplo, con silencio o derivacion.

El controlador de seguridad puede detectar fallas de entrada con ciertos circuitos de entrada que de lo contrario provo-
carian una pérdida del control de la funcién de seguridad. Cuando se detectan estas fallas, el controlador de seguridad
desactiva las salidas asociadas hasta que se borran las fallas. Los bloques de funcion utilizados en la configuracion
afectan a las salidas de seguridad. Es necesario revisar cuidadosamente la configuracién de las fallas del dispositivo de
entrada.

Los métodos para eliminar o minimizar la posibilidad de estas fallas incluyen, pero no se limitan a:

e Separacion fisica de los cables de control de interconexidn entre si 'y de fuentes secundarias de potencia

e Enrutamiento de los cables de control de interconexién en conductos, carriles o canales separados

e Ubicar todos los elementos de control (Controlador de Seguridad, médulos de interfaz, FSD y MPCE) dentro de
un panel de control, adyacentes entre si y conectados directamente con cables cortos

e |nstalar correctamente el cableado de conductores multiples y multiples cables a través de los accesorios de
liberacién de tension. El exceso de apriete de un alivio de tensién puede causar cortocircuitos en ese punto

e El uso de componentes de apertura positiva o de apertura directa, tal como se describe en la norma IEC
60947-5-1, que se ha instalado y montado en un modo positivo

e Comprobar periédicamente la integridad funcional/funcién de seguridad

e Capacitar a los operadores, personal de mantenimiento y otros involucrados en el manejo de la maquina y la
proteccidn para reconocer y corregir inmediatamente todos los fallos

o= Nota: Siga las instrucciones de instalacion, operacion y mantenimiento del fabricante del dis-
positivo y todas las regulaciones pertinentes. Si tiene alguna pregunta sobre los dispositivos
conectados al controlador de seguridad, péngase en contacto con Banner Engineering para
obtener ayuda.
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Imagen 15: XS/SC26-2 Ubicacion de terminales de entrada y salida Imagen 16: SC10-2 Ubicacion de terminales de entrada y salida
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A ADVERTENCIA: Dispositivo de entrada e integridad de seguridad

El controlador de seguridad puede supervisar muchos dispositivos de entrada de seguridad difer-
entes. El usuario debe realizar una evaluacién de riesgos de la aplicacion de vigilancia para determi-
nar qué nivel de integridad de seguridad se debe alcanzar para saber como conectar correctamente
los dispositivos de entrada al controlador de seguridad. El usuario también debe tomar medidas
para eliminar o minimizar posibles fallas/desperfectos en la sefial de entrada que pueden provocar la
pérdida de las funciones de seguridad.

7.4 1 Integridad de los Circuitos de Seguridad y Principios
de los Circuitos de Seguridad ISO 13849-1

Los circuitos de seguridad involucran las funciones relacionadas con la seguridad de una maquina que minimizan el
riesgo de dafo. Estas funciones de seguridad pueden evitar la iniciacion o pueden detener o eliminar un peligro. El fra-
caso de una funcién relacionada con la seguridad o su circuito de seguridad asociada por lo general resulta en un may-
or riesgo de dafo.

La integridad de un circuito de seguridad depende de varios factores, incluyendo la tolerancia a fallos, la reduccién de
riesgos, componentes fiables y de probada eficacia, los principios de seguridad de eficacia probada, y otras considera-
ciones de disefio.

Dependiendo del nivel de riesgo asociado a la maquina o su funcionamiento, un nivel adecuado de la integridad del
circuito de seguridad (Rendimiento) debe ser incorporado en su disefio. Normas que incluyen detalle de los niveles de
desempefo de seguridad ANSI B11.19 Criterios de desempefio para la proteccion y piezas relacionadas con la seguri-
dad ISO 13849-1 de un sistema de control.

Niveles de Integridad del Circuito de Seguridad

Los circuitos de seguridad en las normas internacionales y europeas han sido segmentados en categorias y niveles de
rendimiento, en funcidn de su capacidad para mantener su integridad en el caso de un fallo y la probabilidad estadisti-
ca de ese fallo. ISO 13849-1 detalla la integridad del circuito de seguridad mediante la descripcion de la arquitectura de
circuitos / estructura (Categorias) y el Nivel de Desempefio Requerido (PL) de las funciones de seguridad en condi-
ciones previsibles.

En EE.UU., el nivel tipico de integridad de los circuitos de seguridad se ha llamado “Confiabilidad de Control”. La Con-
fiabilidad de Control normalmente incorpora control de redundancia y circuitos de auto-comprobacién y ha sido equi-
parada a la norma ISO 13849-1 Categoria 3 0 4 y/o Nivel de Desempefio "d" o "e" (vea ANSI B11.19).

Realizar una evaluacién de riesgos para garantizar una aplicacion apropiada, la interconexién/transmision en circuito, y
la reduccion del riesgo (véase ANSI B11.0 o ISO 12100). La evaluacién del riesgo debe llevarse a cabo para determinar
la integridad de los circuitos de seguridad adecuada con el fin de asegurar que se logre la reduccién del riesgo espera-
do. Esta evaluacion del riesgo debe tener en cuenta todos los reglamentos locales y las normas pertinentes, tales como
la Confiabilidad de Control de los Estados Unidos o las normas europeas de nivel "C".

Las entradas del controlador de seguridad admiten interconexidon/conexién de hasta Categoria 4 PL e (ISO 13849-1) e
integridad de seguridad nivel 3 (IEC 61508 y IEC 62061). El nivel de integridad real del circuito de seguridad depende
de la configuracion, la instalacién correcta del circuito exterior y el tipo y la instalacién de los dispositivos de entrada de
seguridad. El usuario es responsable de determinar la clasificacion general de seguridad y del total cumplimiento de las
regulaciones y las normas correspondientes.

Las siguientes secciones solo abordan las aplicaciones con Categoria 2, Categoria 3 y Categoria 4, segun lo descrito
en la ISO 13849-1. Los circuitos del dispositivo de entrada que aparecen en la siguiente tabla son utilizados habitual-
mente en las aplicaciones de proteccion, aunque existen otras soluciones posibles, dependiendo de la exclusién de
fallas y la evaluacion de riesgos. La siguiente tabla muestra los circuitos del dispositivo de entrada y el nivel de catego-
ria de seguridad que es posible si se cumplen todos los requisitos de deteccion de fallas y de exclusion de fallas.
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A ADVERTENCIA: Evaluacién del Riesgo

El nivel de integridad del circuito de seguridad puede verse afectado en gran medida por el disefio e
instalacién de los dispositivos de seguridad y los medios de interconexion de dichos dispositivos. Se
debe realizar una evaluacién del riesgo para determinar el nivel apropiado de integridad del circuito
de seguridad para asegurar que se logre la reduccion esperada del riesgo y se cumplan todas las
regulaciones y estandares relevantes.

A ADVERTENCIA: Dispositivos de entrada con dos entradas de contacto utilizando 2 o 3 terminales

Si los dos contactos estan cerrados, no es posible la deteccion de un corto entre los dos canales de
entrada (entradas de contacto, pero contactos complementarios). Se puede detectar un corto cuan-
do la entrada esta en estado de parada durante al menos 2 segundos (consulte terminales de entra-
da INx & I0Ox sefialadas Opciones de los dispositivos de entrada de seguridad pagina 33).

A ADVERTENCIA:

e Cortocircuitos de Entradas Categoria2 o 3

¢ No es posible la deteccion de un cortocircuito entre dos canales de entrada (entradas de
contacto que no son contactos complementarios), si son alimentados de la misma fuente
(por ejemplo, la misma terminal del controlador en una instalacién de dos canales y conexion
de tres terminales, o desde una fuente externa de 24 V de alimentacién) y ambos contactos
estan cerrados.

¢ Dicho cortocircuito solo puede detectarse cuando ambos contactos estan abiertos y el cor-
tocircuito esta presente durante al menos 2 segundos.

Exclusion de Fallas

Un concepto importante dentro de los requisitos de la norma ISO 13849-1 es la probabilidad de que se produzca una
falla, que puede reducirse utilizando una técnica denominada "exclusion de fallas". El razonamiento supone que la pos-
ibilidad de ciertas fallas bien definidas puede reducirse a través del disefio, la instalacién o la improbabilidad técnica
hasta un punto en el que la falla resultante puede ser, en su mayor parte, ignorada, es decir, "excluida" en la evalua-
cion.

La exclusién de fallas es una herramienta que un disefiador puede usar durante el desarrollo de la parte relacionada
con la seguridad del sistema de control y el proceso de evaluacién de riesgos. La exclusién de fallas permite que el
disefiador disefie la posibilidad de varias fallas y la justifique a través del proceso de evaluacién de riesgos para cumplir
con los requisitos de ISO 13849-1/-2.

Los requisitos varian ampliamente para el nivel de integridad de circuitos de seguridad segun la ISO 13849-1 (es decir,

control de confiabilidad o nivel de categoria/rendimiento) en las aplicaciones de seguridad. Si bien Banner Engineering

siempre recomienda el mas alto nivel de seguridad en cualquier aplicacion, el usuario es responsable de instalar, oper-
ar y dar mantenimiento de manera segura cada sistema de seguridad, y cumplir con todas las leyes y regulaciones per-
tinentes.

A ADVERTENCIA: Evaluacién del Riesgo

El nivel de integridad del circuito de seguridad puede verse afectado en gran medida por el disefio e
instalacién de los dispositivos de seguridad y los medios de interconexion de dichos dispositivos. Se
debe realizar una evaluacién del riesgo para determinar el nivel apropiado de integridad del circuito
de seguridad para asegurar que se logre la reduccion esperada del riesgo y se cumplan todas las
regulaciones y estandares relevantes.

7.4.2 Propiedades de los Dispositivos de Entrada de Segur-
idad

El controlador de seguridad se configura a través del software para acomodar muchos tipos de dispositivos de entrada
de seguridad. Consulte Adicion de Entradas y Salidas de Estado pagina 78 para obtener mas informacion sobre la
configuracion del dispositivo de entrada.

Reset Logic: Reinicio Manual o Automatico

Es posible que sea necesario un reinicio manual para los dispositivos de entrada de seguridad, mediante un bloque de
reinicio de bloqueo manual o con la configuracién de una salida de seguridad para un reinicio de bloqueo manual antes
de que permitir que se vuelvan a encender las salidas de seguridad que controlan. A esto se le llama algunas veces
modo de "bloqueo manual”, porque la salida de seguridad pasa al estado apagado hasta que se realiza un reinicio. Si
el dispositivo de seguridad esta configurado para un reinicio automatico o el modo de "restablecimiento automatico",
las salidas de seguridad que controla se volveran a encender cuando el dispositivo de entrada cambie al estado de
ejecucion (siempre y cuando todas las demas entradas de control estén también es estado de ejecucion).
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Conexidn de los Dispositivos de Entrada

El controlador de seguridad necesita saber qué lineas de sefial del dispositivo estan conectadas a los terminales de
cableado para que pueda aplicar los métodos de monitoreo de sefial adecuados, las convenciones de ejecucion y par-
ada, y las reglas de temporizacion y fallas. Los terminales se asignan automaticamente durante el proceso de configu-
racion y se pueden cambiar manualmente ya sea con el software.

Tipos de Cambio de Estado de Serial

Se pueden utilizar dos tipos de cambio de estado (COS) cuando se monitorean sefiales de dispositivos de entrada de
seguridad de dos canales: simultdnea o concurrente.

Reglas de Entrada de Sefal de Temporizacién COS

Circuito de Entrada Es14ado de Paro — SO se apagan cuan- Estado Run—SO se encienden cuando

do™:

Doble canal A y B Complementaria

2 Terminales 3 Terminales 2 Terminales, PNP

24V ON  OFF

| | Simultanea: Tanto A como B estan en el
estado de parada y luego ambas cambi-
an al estado de ejecucién dentro de 3 se-
* gundos antes de que se enciendan las
Por lo menos 1 canal (A o B) de entrada | salidas.

Doble Canal Ay B estd en el estado de parada. Concurrente: A y B se encuentran ambos
cambian al mismo tiempo al estado de
2-CH, 2-CH, 2-CH, 2-Ch, parada y a continuacién ambos cambian
2 Terminales 4 Terminales 4 Terminales 2 Terminales PNP al estado de ejecucion sin la simultanei-
24V ON  ON dad para encender las salidas.
+ + +
2X Gomplementaria Ay B
Simultaneamente: A y B estan al mismo
) ) tiempo en el estado de parada, a contin-
4 Terminales 5 Terminales uacion los contactos dentro de un inter-
AV ruptor de canal cambia a estado de eje-
| | | | cucién dentro de 400 ms (150 ms para el
control de dos manos), ambos canales
# ( # ( # ( U # ( Por lo menos 1 canal (A o B) dentro de | estan en el estado de ejecucion en 3 se-
un par de contactos esta en estado de | gundos (0.5 segundos para control de
PNP parada. dos manos).

Concurrente; A y B estan al mismo tiem-
po en el estado de parada, a continua-
cién los contactos dentro de un canal en
el estado ejecucion en 3 segundos. No
existe requisito de simultaneidad entre la
conmutacion del canal Ay el canal B.

Encendido Apagado Encendido Apagado

Se cumple una de las siguientes condi-

ciones:
e Los canales de entrada estan

2-CH, 4 Terminales en corto circuito juntos (fun-
cionamiento normal)

e Almenos 1 de los cables esta
desconectado

e Uno de los canales normal-
mente bajos se detecta alta

® Uno de los normalmente ca-
nales altos se detecta bajo

Tapete de seguridad de 4 cables

Cada canal detecta sus propios impul-
SOS.

1
I
I
I
s

Senal de Tiempos de Rebote

Tiempo de rebote de cerrado a abierto (desde 6 ms a 1000 ms en intervalos de 1 ms, excepto 6 ms a 1500 ms para los
sensores de silencio). El tiempo de rebote de cerrado a abierto es el limite de tiempo necesario para que la sefial de
entrada pase de estado alto (24 VCC) al estado bajo continuo (0 VCC). Es posible que se deba aumentar este limite de
tiempo en los casos que condiciones de vibracion de alta magnitud del dispositivo, choque de impacto o ruido del in-
terruptor creen la necesidad de mayor tiempo de transicion de la sefial. Si el tiempo de rebote es muy corto en estas

4 Las Salidas de Seguridad se desactivan cuando una de las entradas de control esta en estado de paro.
S Las Salidas de Seguridad se encienden sélo cuando todas las entradas de control estan en estado de marcha y después de un restableci-
miento manual (si se configuran entradas de seguridad para el restablecimiento manual y estaban en su estado de paro).
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condiciones dificiles, el sistema puede detectar una falla de disparidad de sefial y bloquearse. La configuracién prede-
terminada es 6 ms.

A ATENCION: Rebote y Respuesta

Todo cambio en los tiempos de rebote puede afectar el tiempo de respuesta de salida de seguridad
(apagado). Este valor se calcula y se muestra para cada salida de seguridad cuando se crea una
configuracion.

Tiempo de rebote de abierto a cerrado (desde 10 ms a 1000 ms en intervalos de 1 ms, excepto 10 ms a 1500 ms para
los sensores de silencio). El tiempo de rebote de abierto a cerrado es el limite de tiempo necesario para que la sefial de
entrada pase desde el estado bajo (0 VCC) al estado alto continuo (24 VCC). Es posible que se deba aumentar este
limite de tiempo en los casos que condiciones de vibracion de alta magnitud del dispositivo, choque de impacto o rui-
do del interruptor creen la necesidad de mayor tiempo de transicion de la sefal. Si el tiempo de rebote es muy corto en
estas condiciones dificiles, el sistema puede detectar una falla de disparidad de sefial y bloquearse. La configuracion
predeterminada es 50 ms.

7.5 Opciones de los dispositivos de entrada de se-
guridad

Imagen 17: Circuito del Dispositivo de Entrada— Guia de Categoria de Seguridad

Circuitos mostrados en

Circuitos mostrados en estado de ejecucion estado de parada
. . . RP PS SM ISD THC ED
Simbolos del circuito general D o W) | [{Ep @E ﬁ
@ : OO0
Terminal 1y 2 nv
Un solo canal { > ﬂ Cat2 | Cat2 | catz | cat2 | cat2
(consulte la nota 1) +
Terminal 2y 3 i -
e GEEles Cat3 | cCat3 | cCat3 | cat3 | cat3 Tipolfa Cat 1 Cat 3
Tipo lllb Cat 3
(consulte la nota 2) N
Terminal 2 de dos canales T
PNP con monitoreo integral Cat4 Cat4 Cat4 Cat4 Cat4 Cat4 Tipo Illa Cat 1 Cat4
(consulte la nota 3)
Terminal 3y 4 Tipo llla Cat 1
Dos canales TI% 33| cats | caa | cas | cas | cas Tholbcats | Caté
(consulte las notas 2y 4 )
Te"“i“g' 2yEldeldosicanales Cat4 Cat4 Cat4 Cat4 Cat4
omplementario ( (
Ter;"Ni:al BCDELD CNEE Cat4 Cat4 Cat4 Cat4 Cat4
complementario
v
[Terminal 4y 5 de dos.canales Cat4 Tipo llic Cat 4 Cat4
Complementario ( ( ( A (
Torminal 4 de dos canales ENCENDIOO APAGADD ENGENGIDO APAGADD .
PNP complementario H Cat4 Tipo lllc Cat 4 Cat4
Tapete de seguridad Y4
de terminal 4 N JA’]"[ i Cat3
A ADVERTENCIA: Informacién Incompleta: En este documento, hay muchas consideraciones de insta-

lacion que son necesarias para aplicar adecuadamente dispositivos de entrada y que no estan cu-
biertas. Consulte las instrucciones adecuadas de instalacion del dispositivo para garantizar la aplica-
cién segura del dispositivo.

A ADVERTENCIA: Esta tabla presenta las categorias de seguridad mas altas posibles para los circuitos
de dispositivos de seguridad nominales. Si losrequisitos adicionales que se establecen en las notas
a continuacion no son posibles debido a limitaciones de los dispositivos de seguridad o de instala-
cion, o si, por ejemplo, terminales de entrada I0x del controlador de seguridad estan en uso, enton-
ces es posible que no se alcance el mayor nivel de seguridad.
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Consejo: Terminales de entrada INx e I0x, estos circuitos se pueden configurar manualmente para
cumplir con los requisitos de categoria 4 cambiando el primer terminal (extremo izquierdo) de entra-
da estandar (INx) a cualquier terminal disponible convertible (IOx) como se muestra a continuacion.
Estos circuitos detectaran los cortocircuitos a otras fuentes de poder y entre los canales, cuando la
entrada ha estado en estado de parada durante al menos 2 segundos.

Paro de emergencia Propiedades

Nombre |ML:ES1

-9

%

for [Jme |Lmz 1]

Habilitar prueba de arranque

M1x8si ||

Paro de emergencia Propiedades

Nombre |MO:ESL
24V -

~_{¥

[moxszs-2ce [u] [z lufmz 1]

Habilitar prueba de arranque

S [ e ] [ Aceptar ] [ e +) Avanzado [_Eiminar | [ Aceptar | [ cCancelar

Notas:

1. El circuito normalmente cumple con la norma ISO 13849-1 Categoria 2 si los dispositivos de entrada tienen una
clasificacion de seguridad y las practicas de cableado de exclusion de fallos impiden a) cortocircuitos a través
de los contactos o dispositivos de estado sdlido y b) cortocircuitos a otras fuentes de alimentacion.

2. El circuito normalmente se reune con la norma ISO 13849-1 Categoria 3 si los dispositivos de entrada tienen
clasificacion de seguridad (vea el Consejo: Terminales de entrada INx & IOx arriba). El circuito 2 terminal detec-
ta un corto de canal Unico canal a otras fuentes de alimentacién cuando los contactos se abren y cierran de
nuevo (fallo de concurrencia). El circuito de 3 terminales detecta un cortocircuito a otras fuentes de alimenta-
cion si los contactos estan abiertos o cerrados.

3. El circuito retne hasta ISO 13849-1 Categoria 4 si los dispositivos de entrada tienen clasificacién de seguridad
y proporcionan un monitor interno de las salidas PNP para detectar a) cortos a través de canales y b) cortos a
otras fuentes de energia.

4. El circuito normalmente se retne con la norma ISO 13849-1 Categoria 4 si los dispositivos de entrada tienen
clasificacion de seguridad (vea el Consejo: Terminales de entrada INx & I0x arriba). Estos circuitos pueden de-
tectar tanto cortos a otras fuentes de energia y los cortocircuitos entre canales.

7.5.1 Niveles de Integridad del Circuito de Seguridad

Los requisitos de la aplicacion para los dispositivos de proteccion varian segun el nivel de confiabilidad del control o la
categoria de seguridad segun la ISO 13849-1. Aunque Banner Engineering recomienda siempre el mas alto nivel de
seguridad en cualquier aplicacion, el usuario es responsable de instalar con seguridad, operar y mantener cada sistema
de seguridad y cumplir con todas las leyes y las regulaciones pertinentes.

El desempefio de seguridad (integridad) debe reducir el riesgo de peligros identificados segun lo determinado por la
evaluacion de riesgos de la maquina. Consulte Integridad de los Circuitos de Seguridad y Principios de los Circuitos de
Seguridad ISO 13849-1 pagina 30 para obtener orientacion si es necesario implementar los requisitos descritos en ISO
13849-1.

7.5.2 Botones de Parada de Emergencia®

Las entradas de seguridad del controlador de seguridad se pueden utilizar para monitorear los botones de parada de
emergencia (E-stop).

A ADVERTENCIA:
¢ No silencie ni derive ninglin dispositivo de parada de emergencia.
e Silenciar o derivar las salidas de seguridad hara que la funcién de parada de emergencia sea
ineficaz.
e ANSIB11.19, ANSI NFPA79 e IEC/EN 60204-1 exigen que la funcién de parada de emergen-
cia permanezca activa en todo momento.

A ADVERTENCIA: La configuracion de parada de emergencia del controlador de seguridad evita el si-
lenciamiento o la derivacion de las entradas de parada de emergencia. Sin embargo, el usuario debe
asegurarse de que el dispositivo de parada de emergencia permanezca activo en todo momento.
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A ADVERTENCIA: Rutina de reinicio obligatoria

Las normas internacionales y de U.S. requieren realizar una rutina de restablecimiento después de
eliminar la causa de una condicién de paro (por ejemplo, armar un botén de Paro de Emergencia,
cerrar una puerta interconectada, etc.). Permitir que la méaquina reinicie sin una actuacién del co-
mando/dispositivo de arranque puede crear una condicion insegura que podria resultar en lesiones
graves o incluso la muerte.

Ademas de los requisitos establecidos en esta seccidn, el disefio y la instalacion del dispositivo de parada de emergen-
cia deben cumplir con la norma ANSI NFPA 79 o ISO 13850. La funcién de parada debe ser o bien una parada funcio-
nal categoria 0 o Categoria 1 (ver ANSI NFPA 79).

Requerimientos para Botones de Paro de Emergencia

El interruptor de parada de emergencia debe proporcionar uno o dos contactos para la seguridad que se cierran cuan-
do se arma el interruptor. Cuando se activa, el interruptor de parada de emergencia debe abrir todos sus contactos de
seguridad y debe requerir una accion deliberada (como girar, tirar o desbloquear) para regresar a la posicion de contac-
to cerrado y armado. El interruptor debe ser de tipo apertura positiva (o apertura directa), tal como se describe en la
norma IEC 60947-5-1. Una fuerza mecanica aplicada a un botén (o interruptor) de este tipo se transmite directamente a
los contactos, obligandolos a abrir. Esto asegura que los contactos del interruptor se abran cada vez que se activa el
interruptor.

Los estandares ANSI NFPA 79, ANSI B11.19, IEC/EN 60204-1 e ISO 13850 especifican requisitos adicionales del dis-
positivo del interruptor de parada de emergencia, que incluyen los siguientes:

e |Los botones de parada de emergencia deben ubicarse en cada estacién de control del operador y en otras es-
taciones operativas donde se requiera el apagado de emergencia.

e |Los botones de parada y parada de emergencia deben estar continuamente operables y ser facilmente accesi-
bles desde todas las estaciones de control y de operacién donde se encuentren. No silencie o derive ningln
botén de parada de emergencia

e |Los accionadores de los dispositivos de parada de emergencia tiene color rojo. El fondo que rodea el acciona-
dor del dispositivo debe ser de color amarillo. El accionador del dispositivo operado con botdn debe ser del
tipo de palma o cabeza redonda

e El accionador de parada de emergencia debe ser de tipo autobloqueo

Nota: Algunas aplicaciones pueden tener requisitos adicionales; el usuario es responsable de cumplir
con todas las regulaciones pertinentes.

Nota: Para las paradas de emergencia iluminadas con ISD de Banner, consulte también SC10-2: En-
tradas de ISD pagina 46, ya que el dispositivo se agregara y la entrada ISD seleccioné la parada de
emergencia como el tipo de dispositivo

7.5.3 Tiron de Cuerda (Cable)@’

Los Interruptores de Cuerda de Parada de emergencia utilizan cables de acero; que proporcionan parada de emergen-
cia de accionamiento de forma continua sobre una distancia, como a lo largo de un transportador.

interruptores de parada de emergencia de cuerda tienen muchos de los mismos requisitos que los botones de parada
de emergencia, tales como botones de operacién de apertura positiva (directa), tal como se describe en la norma IEC
60947-5-1. Consulte Botones de Parada de Emergencia pagina 34 para informacion adicional.

En aplicaciones de parada de emergencia, los interruptores de cable de traccién deben tener la capacidad no sélo de
reaccionar a un tirén en cualquier direccion, sino también a una holgura o una rotura de la cuerda. Interruptores de
parada de emergencia de cuerda también deben proporcionar una funcién de enclavamiento que requiere un rearme
manual después de la actuacién.

Instrucciones de Instalacion del Tirdn de Cuerda (Cable)

ANSI NFPA 79, ANSI B11.19, IEC/EN 60204-1 e ISO 13850 especifican los requisitos de parada de emergencia para
las instalaciones de traccion por cuerda (cable), incluyendo lo siguiente:

e |os tirantes de cuerda (cable) deben estar ubicados donde se requiera donde se requiera el paro de emergen-
cia
e Lacuerda (cable) debe ser continuamente operable, facilmente visible y accesible. No silencie ni derive
e Los tirantes de cuerda (cable) deben proporcionar tensién constante de la cuerda o tirén del cable
e |os tirantes de cuerda o tiron del cable, asi como cualquier bandera o marcador, debe ser de color Rojo
e Lacuerda o tiron del cable debe tener la capacidad de reaccionar a una fuerza en cualquier direccion
¢ Elinterruptor debe:
> tener una funcién de auto-bloqueo que requiere un reinicio manual después de la actuacion
o tenar una apertura directa de operacién
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o detectar una condicién de holgura o una rotura de la cuerda o cable

Pautas adicionales de instalacion:

e El cable debe ser de facil acceso, de color rojo para funciones de parada de emergencia, y visible en toda su
longitud. Se pueden fijar marcadores o banderas en la cuerda para aumentar su visibilidad

e Los puntos de montaje, incluyendo los puntos de apoyo, deben ser rigidos y permitir el espacio suficiente alre-
dedor de la cuerda para permitir un facil acceso

e El cable debe estar libre de friccion en todos los soportes. Se recomiendan poleas. Puede ser necesario lubri-
car. Se debe evitar la contaminacién del sistema, como suciedad, virutas de metal o astillas, etc., pues puede
afectar adversamente el funcionamiento

e Utilice unicamente poleas (no tornillos de ojo) al enrutar la cuerda alrededor de una esquina o cuando cambie
de direccidn, incluso ligeramente

¢ Nunca ponga la cuerda a través del conducto u otro tubo

* Nunca sujete pesas a la cuerda

e Se recomienda un resorte tensor para garantizar el accionamiento independiente de la direccion del cable y
debe instalarse en la estructura portante (bastidor de la maquina, pared, etc.)

e |atemperatura afecta la tension del cable. El cable se expande (se alarga) cuando la temperatura aumenta, y se
contrae (encoge) cuando la temperatura disminuye. Las variaciones de temperatura significativas requieren
controles frecuentes del ajuste de la tension

A ADVERTENCIA: El incumplimiento de las directrices y los procedimientos de instalacién puede tener
como resultado la ineficacia o el no funcionamiento del sistema Rope Pull (tirdon de cable) y crear una
condicién insegura que podria causar lesiones graves o la muerte.

7.5.4 Dispositivo Habilitadorﬁ

Un dispositivo habilitador es un control operado manualmente que, cuando se acciona continuamente, permite que se
inicie un ciclo de maquina junto con un control de inicio. Normas que cubren el disefio y aplicaciones de dispositivos
de habilitacion incluyen: ISO 12100-1 / -2, IEC 60204-1, ANSI / NFPA 79, ANSI / RIA R15.06, y ANSI B11.19.

El dispositivo permite controlar activamente la suspension de una sefial de parada durante una parte de una operacion
de maquina en la que se puede producir un peligro. El dispositivo de habilitacion permite que una parte peligrosa de la
maquina se active, pero no debe iniciarlo. Un dispositivo de habilitacién puede controlar una o mas salidas de seguri-
dad. Cuando la sefial de activacién cambia del estado Parada al estado Ejecucion, el controlador de seguridad ingresa
al modo Activar. Se necesita una sefial de comando de maquina separada de otro dispositivo para iniciar el movimiento
peligroso. Este dispositivo de validacién debe tener autoridad para desactivar un peligro y suspenderlo.

7.5.5 Parada de Proteccion (Seguridad)o

Una parada de proteccion (de seguridad) esta disefiada para la conexion de dispositivos diversos que incluyen la pro-

teccién de los dispositivos y equipos complementarios. Esta funcion de parada es un tipo de interrupcion de la opera-
cién que permite un cese ordenado del movimiento para propdsitos de proteccién. La funcion puede reiniciarse o acti-
varse de forma automatica o manualmente.

Requiisitos de Parada de Proteccion (Seguridad)

El nivel de integridad del circuito de seguridad requerido se determina mediante una evaluacion de riesgos e indica el
nivel de rendimiento de control que es aceptable, por ejemplo, categoria 4, Confiabilidad de control (consulte Integri-
dad de los Circuitos de Seguridad y Principios de los Circuitos de Seguridad ISO 13849-1 pagina 30). El circuito de
parada de proteccion debe controlar el peligro salvaguardado causando una parada de la (s) situacion (es) peligrosa (s)
y eliminando la energia de los actuadores de la maquina. Esta parada funcional normalmente cumple con la categoria 0
o 1 segun lo descrito por ANSI NFPA 79 e IEC60204-1.

7.5.6 Guarda o Puerta con Interruptor de Enclavamiento
N

Las entradas de seguridad del Controlador de Seguridad pueden usarse para monitorear protectores o puerta de enla-
ces interconectados eléctricamente.

Requiisitos del Interruptor de Enclavamiento de Seguridad

Los siguientes requisitos generales y consideraciones se aplican a la instalacion de puertas enclavadas y guardias con
el propdsito de proteger. Ademas, el usuario debe consultar las normas pertinentes para garantizar el cumplimiento de
todos los requisitos necesarios.
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Los peligros vigilados por la guarda de enclavamiento deben ser impedidos de operar hasta que la guarda esta cerra-
da; una orden de parada debe ser emitida a la maquina protegida si la guarda se abre mientras el peligro esta presente.
Al cerrar la proteccion no debe, por si mismo, iniciar el movimiento peligroso; debe exigirse un procedimiento separado
para iniciar el movimiento. Los interruptores de seguridad no deben utilizarse como tope mecanico o final de carrera.

El protector debe estar ubicado a una distancia adecuada de la zona peligrosa (para que el peligro tenga tiempo para
detenerse antes de que el guarda se abra lo suficiente como para proporcionar acceso al peligro), y debe abrir ya sea
lateralmente o lejos del peligro, no en el area protegida. El protector no deberia ser capaz de cerrarse por si mismo y
activar el circuito de enclavamiento. Ademas, la instalacién debe evitar que el personal alcance por encima, por debajo,
alrededor o a través de la guarda al peligro. Las aberturas de la guarda no deben permitir el acceso al peligro (ver
OSHA 29CFR1910.217 la Tabla O-10, ANSI B11.19, 1ISO13857, ISO14120 / EN953 o la norma adecuada). El protector
debe ser lo suficientemente fuerte como para contener los riesgos dentro del area protegida, que puede ser expulsado,
caido o emitido por la maquina.

Los interruptores de enclavamiento de seguridad, actuadores, sensores y los imanes deben ser disefiados e instalados
de modo que no puedan ser derrotados facilmente. Deben estar montados de manera segura para que su posicion
fisica no pueda cambiar, utilizando elementos de fijacion confiables que requieran una herramienta para eliminarlos.
Las ranuras de montaje en las carcasas son para ajuste inicial solamente; los orificios de montaje final deben utilizarse
para una ubicacién permanente.

A ADVERTENCIA: Aplicaciones de Proteccion Perimetral

Si la aplicacién puede ocasionar un peligro de circulacion (por ejemplo, la proteccién de un perime-
tro), el dispositivo de proteccion o los MSC y MPCE de la maquina protegida deben causar una re-
spuesta enclavada después de un comando de detencidn (por ejemplo, la interrupcién del campo de
deteccion de una cortina de seguridad, o la apertura de una puerta o proteccion interconectada). El
restablecimiento de esta condicién enclavada solo puede ser realizado activando un interruptor de
restablecimiento que esté separado de los medios convencionales de inicio de ciclo de la maquina.
Este interruptor debe estar colocado de acuerdo a este documento.

Los procedimientos de bloqueo / etiquetado segun ANSI Z244.1 pueden ser requeridos, o se debe
usar proteccién adicional, como se describe en los requisitos de seguridad ANSI B11 u otras normas
apropiadas, si un peligro de paso no puede ser eliminado o reducido a un nivel de riesgo aceptable.
El incumplimiento en el seguimiento de estas instrucciones puede resultar en lesiones graves o la
muerte.

7.5.7 Sensor Opticoﬂ-

Las Entradas de Seguridad del Controlador de Seguridad se pueden utilizar para monitorear dispositivos basados en
Optica que usan luz como medio de deteccion.

Requisitos del Sensor Optico

Cuando se utilizan como dispositivos de proteccion, los sensores 6pticos son descritos por IEC61496-1/-2/-3 como
dispositivos de proteccion opto-electronicos activos (AOPD) y dispositivos de proteccion opto-electrénicos activos que
responden a la reflexién difusa (AOPDDR).

Los AOPD incluyen cortinas de luz de seguridad y rejillas y puntos de seguridad (dispositivos de uno o varios haces).
Estos dispositivos generalmente cumplen con los requisitos de disefio de Tipo 2 o Tipo 4; se permite utilizar un disposi-
tivo de Tipo 2 en una aplicacién de Categoria 2, segun la ISO 13849-1, y un dispositivo de Tipo 4 puede utilizarse en
una aplicacion de Categoria 4.

Los AOPDDR incluyen escaneres laser o de area. La designacion principal de estos dispositivos es un Tipo 3, para uso
en aplicaciones de hasta Categoria 3.

Se deben colocar los dispositivos 6pticos de seguridad a una distancia de seguridad adecuada (distancia minima), de

acuerdo con las normas de aplicaciéon. Consulte las normas correspondientes y la documentacion del fabricante espe-
cifica para su dispositivo para realizar los calculos correctos. El tiempo de respuesta de las salidas del controlador de

seguridad para cada entrada de seguridad se entrega en la pestafia Resumen de configuracién en el software.

Si la aplicacién incluye un peligro de paso (una persona podria pasar a través de los haces del dispositivo 6ptico y
permanecer sin ser detectada al lado de peligro), puede ser necesaria otra proteccién y se debe seleccionar el reinicio
manual (consulte Entrada de reinicio manual pagina 56).

7.5.8 Control a Dos I\/Ianos@@

El Controlador de Seguridad puede utilizarse como un dispositivo de iniciacidon para la mayoria de las maquinas accio-
nadas cuando el ciclo de la maquina es controlado por un operador de la maquina.

Los actuadores de control de dos manos (THC) se deben colocar de modo que el movimiento peligroso se complete o
se detenga antes de que el operador pueda soltar uno o ambos botones y llegar al peligro (consulte Distancia de Se-
guridad del Control de Dos Manos (Distancia Minima) pagina 38).
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Las entradas de seguridad del controlador de seguridad utilizadas para supervisar el accionamiento de los mandos
manuales para el control de dos manos cumplen con los requisitos de tipo lll de IEC 60204-1 e ISO 13851 y los requisi-
tos de ANSI NFPA79 y ANSI B11.19 para el control de dos manos, que incluyen:

A

Accionamiento simultaneo por ambas manos dentro de un margen de tiempo de 500 ms

Cuando se excede este limite de tiempo, ambos mandos manuales deben ser liberados antes de que se inicie
la operacion

Accionamiento continuo durante una condiciéon peligrosa

Cese de la condicion peligrosa si se libera el control manual

Suelte y vuelva a activar ambos controles manuales para reiniciar el movimiento o condicion peligrosa (anti-
amarre)

El nivel adecuado de desempefio de la funcién relacionada con la seguridad (Confiabilidad de Control, Nivel de

Categoria/Rendimiento, regulaciones apropiadas o Nivel de Integracién de Seguridad) determinado por una
evaluacion de riesgo

ADVERTENCIA: Proteccién del Punto de Operaciéon

Cuando se instala correctamente, un dispositivo de control de dos manos proporciona proteccion
so6lo para las manos del operador de la maquina. Puede ser necesario instalar protecciones adicio-
nales, como cortinas de seguridad, controles adicionales de dos manos y/o protectores duros, para
proteger a todos los individuos de las maquinas peligrosas.

La falta de proteccién adecuada de la maquinaria peligrosa puede resultar en una condicién peligro-
sa que podria provocar lesiones graves o la muerte.

ATENCION: Controles manuales

El entorno en el que se instalan los controles manuales no debe afectar adversamente los medios de
accionamiento. La contaminacion grave u otras influencias ambientales pueden causar una respues-
ta lenta o equivocada en condiciones de botones mecanicos o ergonémicos. Esto puede provocar
una exposicién a peligros.

El nivel de seguridad alcanzado (por ejemplo, Categoria ISO 13849-1) depende en parte del tipo de circuito selecciona-

do.

Tenga en cuenta lo siguiente al instalar controles manuales:

Modos de falla, como un cortocircuito, un resorte roto, o una convulsién mecanica, que puede resultar en no
detectar la liberacion de un control manual

Contaminacion severa u otras influencias ambientales que pueden causar una respuesta lenta cuando se suelta
o se pone en estado ON falso de los controles manuales, por ejemplo, pegado de un enlace mecanico
Proteccién contra el funcionamiento accidental o no intencional, por ejemplo, posicién de montaje, anillos,
guardas o escudos

Al minimizar la posibilidad del rechazo, por ejemplo, los mandos manuales deben estar lo suficientemente sepa-
rados para que no puedan ser operados por el uso de un brazo-normalmente, no menos de 550 mm (21,7
pulg.) en linea recta, segun ISO 13851

La seguridad de funcionamiento y la instalacion de dispositivos ldgicos externos

Instalacién eléctrica adecuada seguin NEC y NFPA79 o IEC 60204

ATENCION: Instale los controles manuales para evitar el accionamiento accidental

No es posible la proteccion total para el sistema de control de dos manos desde la desactivacion.
Sin embargo, las normas internacionales y de EE. UU. le exigen al usuario que disponga y proteja los
controles manuales para reducir al minimo la posibilidad de una desactivacién o un accionamiento
accidental.

ATENCION: El control de la méaquina debe contar con un control antirrepeticién

El control de la maquina debe contar con el control antirrepeticion adecuado exigido por las normas
internacionales y de EE. UU. para las maquinas de un tiempo o un ciclo.

Este dispositivo de Banner se puede utilizar para ayudar a lograr el control antirrepeticion, pero se
debe efectuar una evaluacién de riesgos para determinar la factibilidad de dicho uso.

Distancia de Seguridad del Control de Dos Manos (Distancia Minima)

El operador de los controles manuales no debe poder alcanzar la zona peligrosa con una mano o alguna otra parte del
cuerpo antes de que el movimiento de la maquina termine. Utilice la formula siguiente para calcular la distancia de se-
guridad (distancia minima).

38
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A ADVERTENCIA: Localizacién de los Controles de los Botones Tactiles

Los controles manuales se deben montar a una distancia segura de las piezas méviles de la maqui-
na, segun lo determine la norma correspondiente. No debe ser posible para el operador u otras per-
sonas no calificadas reubicarlos. Si no se establece y se mantiene la distancia de seguridad requeri-
da, se podrian producir lesiones graves o la muerte.

Aplicaciones en Estados Unidos

La férmula de la distancia de seguridad, conforme a lo estipulado en la norma ANSI B11.19:

Ma4quina con Embrague de Ciclo Parcial (la maquina y sus controles permiten que la maquina detenga el movimiento durante la parte peligrosa del
ciclo de la maquina)

Dg = K x (Tg + Ty) + Dpf

M4aquina de Embrague de Ciclo Completo (la maquina y sus controles estan disefiados para completar un ciclo de la maquina)

Ds = K x (T + Tr + Th)

Ds

La distancia de seguridad (en pulgadas)

La constante (en pulgadas por segundo) para la velocidad de una mano recomendada por la OSHA / ANSI en la mayoria de los casos se
calcula a 63 in / seg , pero puede variar entre 63 in / seg a 100 in / seg basado en las circunstancias de la aplicacion;

No es una conclusién determinante; considere todos los factores, incluyendo la capacidad fisica del operador, al momento de determinar
un valor K para ser utilizado
Th

El tiempo de respuesta mas lento de control de mano desde el momento en que una mano desactiva el control hasta que el interruptor se
abre;

Th generalmente es insignificante para interruptores meramente mecanicos. Sin embargo, Th se debe considerar para el célculo de la dis-
tancia de seguridad al utilizar (con fuente de alimentacion) controles electronicos o electromecanicos manuales. Para botones tactiles de
autocomprobacion de Banner (STB) el tiempo de respuesta es de 0.02 segundos

Tm

El tiempo maximo (en segundos) que la maquina requiere para detener todo movimiento después de que se ha echado a andar. Para pre-
nsas de embrague de revolucion total con solo un punto de acoplamiento, Tm es igual al tiempo necesario para una y media revoluciones
del ciglienal. Para prensas de embrague de revoluciones completas con mas de un punto de acomplamiento, Tm se puede calcular como
sigue:

Tm = (1/2 + 1/N) x Tey

N= Numero de puntos de embrague por revolucién

Tey = tiempo (en segundos) necesarios para completar una revolucion del cigiiefial

Tr
el tiempo de respuesta del controlador de seguridad segun lo medido desdel momento en que se emite una sefial de parada desde un
control manual. El tiempo de respuesta del controlador de seguridad se obtiene en la pestafia Resumen de configuracién en el software.
Ts
El tiempo de parada total de la maquina (en segundos) de la sefial de parada inicial al cese final de todo el movimiento, incluyendo los
tiempos de parada de todos los elementos pertinentes de control y medida a la velocidad maxima de la maquina

Ts se mide generalmente por un dispositivo de medicién del tiempo de parada. Si se utiliza un tiempo de parada de maquina especificado,
afiada al menos 20 %, como un factor de seguridad para tener en cuenta el deterioro del sistema de frenos. Si el tiempo de parada de los
dos elementos de control de maquinas redundantes es desigual, el mas lento de los dos tiempos debe ser utilizado para el célculo de la
distancia de separacién

Aplicaciones en Europa

La férmula de distancia minima, segun lo dispuesto en la norma EN 13855:

S=(K=xT) +C

La distancia minima (en milimetros)
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Aplicaciones en Europa

K

La constante para la velocidad de una mano (en milimetros por segundo) recomendada por la EN 13855, en la mayoria de los casos se
calcula a 1600 mm / seg, pero puede variar entre 1600 hasta 2500 mm / seg segun las circunstancias de aplicacion;

Una determinacion inconclusa; considere todos los factores, incluyendo la capacidad fisica del operador, al determinar el valor de K que
se vaya a utilizar.

El tiempo total de respuesta de parada de la maquina (en segundos), a partir de la iniciacion fisica del dispositivo de seguridad al cese final
de todo movimiento

La distancia afiadida debido al factor de penetracion de profundidad es igual a 250 mm, segun la norma EN 13855. El factor EN 13855 C
se puede reducir a 0 si se elimina el riesgo de intrusion, pero la distancia de seguridad debe ser siempre 100 mm o mayor

7.5.9 Tapete de Seguridad

El controlador de seguridad puede utilizarse para monitorear tapetes de seguridad sensibles a la presiéon y bordes de
seguridad.

El propésito de la entrada de tapete de seguridad en el controlador de seguridad es verificar el correcto funcionamiento
de los tapetes de seguridad de deteccidn de presencia de 4 cables. Se pueden conectar varios tapetes en serie a un
controlador de seguridad, 150 ohms maximo por entrada (consulte Opciones de Conexién para Tapetes de Seguridad
pagina 43).

ﬁ Importante: El controlador de seguridad no esta disefiado para monitorear tapetes, topes o bordes de
2 cables (con o sin resistencias de deteccion).

El controlador monitorea los contactos (placas de contacto) y el cableado de uno o mas tapetes de seguridad en busca
de fallas e impide que la maquina se reinicie si se detecta una falla. El controlador de seguridad puede proporcionar
una rutina de reinicio después de que el operador salga del tapete de seguridad, o bien, si el controlador de seguridad
se utiliza en el modo de reinicio automatico, la funcién de reinicio debe ser proporcionada por el sistema de control de
la maquina. Esto evita que la maquinaria controlada se reinicie automaticamente después de que el tapete este vacio.

A ADVERTENCIA:

Aplicacién de tapetes de seguridad: los requisitos de la aplicacion de tapetes de seguridad varian
segun el nivel de confiabilidad del control o el nivel de categoria y rendimiento, como se describe en
los estandares ISO 13849-1 e ISO 13856. Aunque Banner Engineering siempre recomienda buscar el
mayor nivel de seguridad en todas las aplicaciones, es el usuario el responsable de instalar, operar y
dar mantenimiento de manera adecuada a cada sistema de seguridad, siguiendo las recomenda-
ciones de los fabricantes y cumpliendo con todas las leyes y normativas vigentes.

No use los tapetes de seguridad como dispositivos para iniciar el movimiento de una maquina (por
ejemplo en aplicaciones que utilizan deteccidn de presencia para arrancar), ya que existe la posibili-
dad de iniciar o reiniciar el ciclo de una maquina de manera inesperada si se producen fallas en el
tapete o en el cableado.

No use un tapete de seguridad para habilitar o proporcionar los medios para permitir que el control
de la maquina comience un movimiento peligroso simplemente parandose sobre el tapete de seguri-
dad (por ejemplo, en una estacion de control). Este tipo de aplicacion utiliza légica inversa/negativa y
ciertos fallos (por ejemplo, pérdida de alimentacién del Médulo) pueden dar como resultado una
sefal de habilitacion falsa.

Requiisitos del Tapete de Seguridad

Los siguientes son requisitos minimos para el disefio, construccion e instalacion de sensor (es) de tapete de seguridad
de cuatro cables para ser conectado con el Controlador de Seguridad. Estos requisitos son un resumen de las normas
ISO 13856-1, ANSI / RIA R15.06 y ANSI B11.19. El usuario debe revisar y cumplir con todas las regulaciones y normas
aplicables.

Disefio y Construccién del Sistema de Tapetes de Seguridad

El sensor del sistema del tapete de seguridad, el Controlador de Seguridad y cualquier dispositivo adicional deben ten-
er un tiempo de respuesta lo suficientemente rapido como para reducir la posibilidad de que un individuo pise ligera y
rapidamente sobre la superficie de deteccién del tapete (menos de 100 a 200 ms, estandar).
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Para un sistema de tapete de seguridad, la sensibilidad minima del sensor debe detectar, como minimo, un peso de 30
kg (66 Ib) en una pieza de prueba de disco circular de 80 mm (3.15 pulg.) incluyendo las uniones. La superficie o area
de deteccidn efectiva debe ser identificable y puede comprender uno o mas sensores. El proveedor de tapetes de se-
guridad debe indicar este peso y diametro minimo como la sensibilidad minima del sensor.

No se permiten ajustes de usuario a la fuerza de accionamiento ni al tiempo de respuesta (ISO 13856-1). El sensor
debe ser fabricado para evitar cualquier fallo razonablemente previsible, como la oxidacion de los elementos de con-
tacto que podria causar una pérdida de sensibilidad.

La clasificacion medioambiental del sensor debe cumplir un minimo de IP54. Cuando se especifica el sensor para in-
mersién en agua, el nivel minimo de envolvente del sensor debe ser IP67. El cableado de interconexion puede requerir
una atencioén especial. Una accién de mecha puede resultar en la entrada de liquido en el tapete, posiblemente causan-
do una pérdida de sensibilidad del sensor. La terminacion del cableado de interconexion puede necesitar estar ubicada
en un recinto que tenga la clasificacion ambiental apropiada.

El sensor no debe verse afectado negativamente por las condiciones ambientales a las que se destina el sistema. De-
ben tenerse en cuenta los efectos de los liquidos y otras sustancias en el sensor. Por ejemplo, la exposicion a largo
plazo a algunos liquidos puede causar degradacion o hinchazén del material de la carcasa del sensor, resultando en
una condicion insegura.

La superficie superior del sensor debe ser un disefio antiderrapante de por vida, o de lo contrario minimizar la posibili-
dad de deslizarse bajo las condiciones de funcionamiento esperadas.

La conexién de cuatro cables entre los cables de interconexion y el sensor debe soportar arrastrar o transportar el sen-
sor por su cable sin fallar de manera insegura, tales como conexiones rotas debido a tirones agudos o constantes o
flexién continua. Si tal conexién no esta disponible, se debe emplear un método alternativo para evitar este fallo, por
ejemplo, un cable que se desconecta sin dafar y da como resultado una situacion segura.

Instalacion del Tapete de Seguridad

La calidad de la superficie de montaje y la preparacién del tapete de seguridad deben cumplir con los requisitos esta-
blecidos por el fabricante del sensor. Las irregularidades en las superficies de montaje pueden perjudicar la funcién del
sensor y deben reducirse a un minimo aceptable. La superficie de montaje debe estar nivelada y limpia. Evite la acumu-
lacién de liquidos debajo o alrededor del sensor. Evite el riesgo de fallo debido a una acumulacion de suciedad, astillas
u otro material bajo el sensor o el hardware asociado. Se debe prestar especial atencion a las juntas entre los sensores
para asegurar que el material extrafio no emigre por debajo o dentro del sensor.

Cualquier dafio (cortes, desgarros, desgaste o pinchazos) a la cubierta aislante exterior del cable de interconexién o a
cualquier parte del exterior del tapete de seguridad debe ser reparado o reemplazado inmediatamente. La entrada de
material (incluyendo particulas de suciedad, insectos, fluidos, humedad o astillas), que puede estar presente cerca del
tapete, puede causar que el sensor se corroa o pierda su sensibilidad.

Inspeccione rutinariamente y pruebe cada tapete de seguridad de acuerdo con las recomendaciones del fabricante. No
exceda las especificaciones operativas, como el numero maximo de operaciones de interrupcion.

Monte firmemente cada tapete de seguridad para evitar movimientos involuntarios (derrapes) o eliminacién no autoriza-
da. Los métodos incluyen, pero no se limitan a, bordes o guarniciones fijas, resistentes a la manipulacién indebida o
unidireccionales, y suelo empotrado o superficie de montaje, ademas del tamafio y peso de grandes tapetes.

Cada tapete de seguridad debe ser instalado para minimizar los peligros de tropezar, particularmente hacia el peligro
de la maquina. Un riesgo de tropezar puede existir cuando la diferencia de altura de una superficie horizontal adya-
cente es 4 mm (1/8 in) o mas. Minimice los riesgos de tropezar en las juntas y bordes, asi como cuando se usen revest-
imientos adicionales. Los métodos incluyen una instalacion a ras de tierra del suelo, o una rampa que no exceda los

20 ° de la horizontal. Utilice colores o marcas contrastantes para identificar las rampas y los bordes.

Posicionar y dimensionar el sistema de tapete de seguridad para que las personas no puedan entrar en el area peligro-
sa sin ser detectadas y no puedan alcanzar el peligro antes de que las condiciones peligrosas hayan cesado. Pueden
requerirse protectores adicionales o dispositivos de seguridad para asegurar que la exposicion al peligro (s) no sea
posible al alcanzar por encima, debajo o alrededor de la superficie de deteccién del dispositivo.

Una instalacion de tapete de seguridad debe tener en cuenta la posibilidad de pasar facilmente por encima de la super-
ficie de deteccion y no ser detectada. ANSI y las normas internacionales requieren una profundidad de campo minima
de la superficie del sensor (la distancia mas pequefia entre el borde del tapete y el peligro) de 750 a 1200 mm (30 a 48
pulgadas), dependiendo de la aplicacion y la norma correspondiente. Debe evitarse la posibilidad de pisar sobre sopo-
rtes de maquina u otros objetos fisicos para evitar o subir sobre el sensor.
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Distancia de Seguridad del Tapete de Seguridad (Distancia Minima)

Como proteccion auténoma, el tapete de seguridad debe insta-
larse a una distancia de seguridad (distancia minima) de modo que fe———— Dg————*
el borde exterior de la superficie de deteccidén se encuentre a esa
distancia 0 mas alla de ella, a menos que se utilice unicamente
para impedir el inicio/reinicio, a menos de que sea utilizado sola-
mente para la proteccién de la separacién (vea ANSI B11.19, AN-
SI/ RIA R15.06 e ISO 13855).

La distancia de seguridad (distancia minima) requerida para una
aplicacion depende de varios factores, incluyendo la velocidad de
la mano (o individual), el tiempo total de parada del sistema (que
incluye varios componentes del tiempo de respuesta) y el factor
de penetracion en profundidad. Consulte la norma pertinente para
determinar la distancia o los medios adecuados para garantizar
que las personas no puedan estar expuestas a los peligros.

Imagen 18: Determinacion de la dlistancia de seguridad para
el tapete de seguridad

K(Ts+T)) Dot —
6 ;a

e —
Tapete de Seguridad

T T TV IIA

Aplicaciones en Estados Unidos

La férmula de la distancia de seguridad, conforme a lo estipulado en la norma ANSI B11.19:

Ds = K x (Ts + Tr) + Dpf

Ds

Tr

Ts

La distancia de seguridad (en pulgadas)

el tiempo de respuesta del controlador de seguridad segun lo medido desdel momento en que se emite una sefal de parada desde un
control manual. El tiempo de respuesta del controlador de seguridad se obtiene en la pestafia Resumen de configuracién en el software.

La constante (en pulgadas por segundo) para la velocidad de una mano recomendada por la OSHA / ANSI en la mayoria de los casos se
calcula a 63 in / seg , pero puede variar entre 63 in / seg a 100 in / seg basado en las circunstancias de la aplicacion;

No es una conclusion determinante; considere todos los factores, incluyendo la capacidad fisica del operador, al momento de determinar
un valor K para ser utilizado

El tiempo de parada total de la maquina (en segundos) de la sefial de parada inicial al cese final de todo el movimiento, incluyendo los
tiempos de parada de todos los elementos pertinentes de control y medida a la velocidad méaxima de la maquina

Ts se mide generalmente por un dispositivo de medicién del tiempo de parada. Si se utiliza un tiempo de parada de maquina especificado,
afiada al menos 20 %, como un factor de seguridad para tener en cuenta el deterioro del sistema de frenos. Si el tiempo de parada de los
dos elementos de control de maquinas redundantes es desigual, el mas lento de los dos tiempos debe ser utilizado para el célculo de la
distancia de separacién

La distancia afiadida debido al factor de profundidad de penetracién

igual a 48 pulg., por la ANSI B11.19

Aplicaciones en Europa

La férmula de distancia minima, segun lo dispuesto en la norma EN 13855:

s =

42

(KxT) +C

La distancia minima (en milimetros)

La constante para la velocidad de una mano (en milimetros por segundo) recomendada por la EN 13855, en la mayoria de los casos se
calcula a 1600 mm / seg, pero puede variar entre 1600 hasta 2500 mm / seg segun las circunstancias de aplicacion;

Una determinacion inconclusa; considere todos los factores, incluyendo la capacidad fisica del operador, al determinar el valor de K que
se vaya a utilizar.
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Aplicaciones en Europa

T

El tiempo total de respuesta de parada de la maquina (en segundos), a partir de la iniciacion fisica del dispositivo de seguridad al cese final
de todo movimiento

La distancia afiadida debido al factor de penetracion de profundidad es igual a 1200 mm, segun la norma EN 13855

Opciones de Conexidon para Tapetes de Seguridad

Los tapetes sensibles a la presidn y los suelos sensibles a la presion deben cumplir los requisitos de la categoria para
la cual estan especificados y marcados. Estas categorias se definen en la norma ISO 13849-1.

El tapete de seguridad, su controlador de seguridad y todos los dispositivos de interrupcion de sefial de salida deben
cumplir, como minimo, los requisitos de seguridad de la categoria 1. Consulte la ISO 13856-1 (EN 1760-1) y la ISO
13849-1 para detalles de requisitos pertinentes.

El controlador de seguridad esté disefiado para monitorear tapetes de seguridad de 4 cables y no es compatible con
dispositivos de dos cables (tapetes, bordes de deteccién o cualquier otro dispositivo con dos cables y una resistencia
de deteccion).

4 cables

Este circuito reune requisitos normalmente ISO 13849-1 categorias 2 0 3

en funcién del grado de la seguridad y la instalacién de la placa (s). El con- : |
trolador de seguridad entra en un modo de bloqueo cuando se detecta un I :
cable abierto, un cortocircuito a 0 V, o un cortocircuito a otra fuente de ali- + -\
mentacion.

7.5.10 Sensor de Silenciamiento (I\/Iuting)

El silenciamiento del dispositivo de seguridad es una suspensién controlada automaticamente de una o mas sefales de
parada de entrada de seguridad durante una parte del funcionamiento de la maquina cuando no hay peligro inmediato
o cuando se protege el acceso al peligro. Los sensores de silenciamiento se pueden asignar a uno o mas de los si-
guientes dispositivos de entrada de seguridad:

e |Interruptores de Puerta de Seguridad (enclavamiento)
e Sensores Opticos

e Control a Dos Manos

e Tapetes de Seguridad

e Paradas de Proteccion

Las normas estadounidenses e internacionales requieren que el usuario disponga, instale y opere el sistema de seguri-
dad para que el personal esté protegido y se minimice la posibilidad de anular la salvaguarda.

Ejemplos de Sensores de Silenciamiento e Interruptores

A ADVERTENCIA: Evite las Instalaciones Peligrosas

Se deben ajustar o posicionar de manera adecuada dos o cuatro interruptores de posicién indepen-
dientes , de modo que se cierren solo cuando el riesgo ya no exista y se abran una vez que el ciclo
se haya completado o el riesgo vuelva a surgir. Si los interruptores se ajustan o posicionan de man-
era incorrecta, se podrian provocar lesiones graves o incluso la muerte.

El usuario es responsable de cumplir con todos los cddigos, reglamentos, reglas y leyes de nivel lo-
cal, estatal y nacional en relacion con el uso de equipos de seguridad en cualquier aplicacion. Ase-
gurese de que se hayan cumplido todos los requisitos pertinentes y que se hayan seguido todas las
instrucciones de instalacién y mantenimiento de los manuales correspondientes.

Sensor Fotoeléctrico (Modo Opuesto)

Los sensores de modo opuesto que deben ser configurados para operacion oscura (DO) y tener contactos de salida
abiertos (no conductores) en condiciéon de apagado. Tanto el emisor y el receptor de cada par deben ser alimentados
por la misma fuente para reducir la posibilidad de fallos en modo comun.
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Sensores Fotoeléctricos (Modo Retro Reflectante Polarizado)

El usuario debe asegurarse de que no es posible la falsa representacion (activacién debido a superficies brillantes o
reflectantes). Los sensores de bajo perfil con polarizacién lineal pueden reducir en gran medida o eliminar este efecto.

Utilice un sensor configurado para operar con luz (LO o N.O.) si inicia un silenciamiento cuando se detecta el objetivo
retrorreflectante o cinta (posicion inicial). Utilice un sensor configurado para funcionamiento oscuro (DO o N.C.) cuando
una trayectoria de haz bloqueada inicie la condicion de silenciamiento (entrada / salida). Ambas situaciones deben ten-
er contactos de salida abiertos (no conductores) en una condicion de apagado OFF.

Interruptores de Seguridad de Apertura Positiva

Dos (o cuatro) interruptores independientes, cada uno con un minimo de un contacto de seguridad cerrado para iniciar
el ciclo de silenciamiento, se utilizan normalmente. Una aplicacién que utiliza un solo interruptor con un unico actuador
y dos contactos cerrados puede dar lugar a una situacién insegura.

Sensores Inductivos de Proximidad

Normalmente, los sensores de proximidad inductivos se utilizan para iniciar un ciclo de silenciado cuando se detecta
una superficie de metal. No utilice sensores de dos cables debido a una corriente de fuga excesiva que cause condi-
ciones de funcionamiento falsas. Utilice s6lo sensores de tres o cuatro cables que tengan salidas PNP discretas o de
contacto duro que estén separadas de la potencia de entrada.

Requiisitos de los Dispositivos de Silencio (Mute)

Los dispositivos de silenciamiento deben cumplir, como minimo, los siguientes requisitos:

1. Debe haber un minimo de dos dispositivos independientes silenciamiento por cable.

2. Los dispositivos de silenciamiento deben tener uno de los siguientes elementos: contactos normalmente abier-
tos, salidas PNP (ambas deben cumplir con los requisitos de entrada mencionados en Especificaciones y
Requisitos pagina 20) o una accién de conmutaciéon complementaria. Al menos uno de estos contactos debe
cerrarse cuando se activa el interruptor y se debe abrir (0 no conducir) cuando el interruptor no esté activado o
esta en estado de apagado.

3. La activacion de las entradas a la funcién de silencio debe provenir de fuentes diferentes. Estas fuentes deben
montarse por separado para evitar una condicion de silenciamiento insegura que resulte de un desajuste, de-
salineacion o un solo fallo de modo comun, como dafos fisicos a la superficie de montaje. Sélo una de estas
fuentes puede pasar a través de, o ser afectado por, un PLC o un dispositivo similar.

4. Los dispositivos de silenciamiento deben instalarse de modo que no puedan ser rechazados o anulados facil-
mente.

5. Los dispositivos de silenciamiento deben montarse de modo que su posicion fisica y su alineacidén no puedan
ser facilmente modificadas.

6. No debe ser posible que las condiciones ambientales, como la contaminacién aérea extrema, inicien una condi-
cion de silencio.

7. Los dispositivos de silenciamiento no deben ser configurados para usar cualquier retardo u otras funciones de
temporizaciéon a menos que tales funciones se lleven a cabo de manera que ningun fallo de un solo compo-
nente impida la eliminacion del peligro, los ciclos posteriores de la maquina se evitan hasta que se corrija el
fallo y no se crea peligro extendiendo el periodo de silenciamiento.

7.5.11 Interruptor para funcion Derivacion (Bypass) @)

El dispositivo de seguridad de Derivacién (Bypass) es una suspension manualmente activada y temporal de una o mas
sefiales de parada de entrada de seguridad, bajo el control de supervision, cuando no hay peligro inmediato. Normal-
mente se logra mediante la seleccidon de un modo de operacion de bypass mediante un interruptor de llave para facili-
tar la configuracion de la maquina, la alineacién / ajustes de la red, la ensefianza del robot y la resolucién de problemas
del proceso.

Los interruptores de derivacion pueden asignarse a uno o mas de los siguientes dispositivos de entrada de seguridad:
e |Interruptores de Puerta de Seguridad (enclavamiento)
e Sensores Opticos
e Controles a Dos Manos
e Tapetes de Seguridad
e Paradas de Proteccion

Requiisitos para Poner Salvaguardas en Derivacion (Bypass)

Los requisitos para omitir el dispotivo de derivacién incluyen:®:
e La funcién de derivacién debe ser temporal

6 Este resumen se ha compilado a partir de fuentes que incluyen ANSI NFPA79, ANSI / RIA R15.06, ISO 13849-1, IEC60204-1 y ANSI B11.19.

44 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

e |Los medios para seleccionar o habilitar la derivacion deben poder ser supervisados

e El funcionamiento automatico de la maquina debe evitarse limitando el rango de movimiento, velocidad o po-
tencia (modos pulgadas, empuje o velocidad lenta). El modo de derivacién no debe utilizarse para la produccién

e Se debe proveer una proteccién adicional. El personal no debe estar expuesto a peligros

e |os medios de derivacion deben estar a la vista de la salvaguardia que se debe poner en derivacion

e Elinicio del movimiento debe ser sélo a través de un control que requiera mantenerse accionado para que la
maquina funcione de manera continua (hold-to-run)

e Todas las paradas de emergencia deben permanecer activas

¢ |Los medios de derivacion deben utilizarse con el mismo nivel de confiabilidad que la salvaguardia

e Debe proporcionarse una indicacion visual de que el dispositivo de salvaguardia ha sido puesto en derivacion y
debe ser facilmente observable desde la ubicacion de la proteccion

e El personal debe ser entrenado en el uso de la salvaguardia y en el uso de derivaciones

e Laevaluacién y reduccioén del riesgo (segun la norma pertinente) deben llevarse a cabo

e El restablecimiento, accionamiento, compensacion o habilitacién del dispositivo de salvaguardia no debe iniciar
un movimiento peligroso o crear una situacion peligrosa

No se debe confundir derivar un dispositivo de proteccién con silenciar, que es una suspension automatica y temporal
de la funcién de proteccién de un dispositivo de proteccién durante una parte no peligrosa del ciclo de la maquina. El
silencio permite que se introduzca material de manera manual o automatica a una maquina o un proceso sin emitir un
comando de parada. Otro término que se confunde comunmente con la derivacion es supresion, que elimina la detec-
cién de una parte del campo de deteccién de un dispositivo éptico de protecciéon, como desactivar uno o mas haces
de una cortina de luz de seguridad, de manera que se ignora la interrupcién de un haz especifico.

7.5.12 Funcion de Monitoreo de Valvula Ajustable (AVI\/I)’;\@

La funcion de monitoreo de valvula ajustable (AVM) (dispositivo) es similar a la del monitoreo de dispositivo externo de
un canal (EDM de 1 canal, consulte Monitoreo de Dispositivos Externos (EDM) pagina 67). La funcién AVM monitorea
el estado del(los) dispositivo(s) que son controlados por la salida de seguridad al que se asigna la funciéon. Cuando la
salida de seguridad se apaga, la entrada AVM debe estar arriba/encendida (24 V CC aplicados) antes de que el tempo-
rizador AVM expire, de lo contrario se producira un cierre. La entrada AVM también debe estar en alta / encendido
cuando la salida de seguridad intenta encenderse o se produce un bloqueo.
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Imagen 19: Logica de Temporizacion-Funcion AVM
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El monitoreo de la valvula ajustable AVM es una forma de verificar el funcionamiento de las valvulas de dos canales.
Los contactos de monitoreo de guia forzada N.C. de las valvulas se usan para detectar una
condicion de falla "atasco en" y evitaran que las salidas del controlador de seguridad se enciendan.

= Nota: El periodo de tiempo de 50 ms a 5 s es ajustable en intervalos de 50 ms (el valor predetermina-

do es 50 ms).

La funcién de monitoreo ajustable de la valvula (dispositivo) es Util para monitorear dinamicamente dispositivos bajo el
control de la salida de seguridad que puede llegar a ser lento, estar pegado o fallar en un estado o posicién energizado,
y cuyo funcionamiento debe ser verificada después de que ocurra una sefial de parada. Ejemplos de aplicaciones in-
cluyen valvulas de una o de doble solenoide que controlan los mecanismos de embrague / freno, y sensores de posi-
cién que monitorean la posicion inicial de un actuador lineal.

La sincronizacién o el control de una temporizaciéon diferencial maxima entre dos o mas dispositivos, tales como valvu-
las duales, puede lograrse mediante la asignacion de funciones multiples AVM a una salida de seguridad y la configura-
cioén del temporizador AVM a los mismos valores. Se puede asignar cualquier nimero de entradas AVM a una salida de
seguridad. Una sefal de entrada puede ser generada por un contacto duro/relé o una salida PNP de estado sélido.

A ADVERTENCIA:

e Operacién del monitoreo de valvula ajustable (AVM)

e Cuando se usa la funcién AVM, no se encenderan las salidas de seguridad hasta que se sat-
isfaga la entrada de AVM. Esto podria provocar un retraso del encendido hasta que se con-
figure la hora de monitoreo de AVM configurada.

e El usuario es responsable de asegurarse de que la hora de monitoreo de AVM esté configu-
rado adecuadamente para la aplicacion y de informar a todas las personas asociadas con la
maquina sobre la posibilidad del efecto de retraso de encendido, que podria no ser evidente
de inmediato para el operador de la maquina u otro miembro del personal.

7513 B 5c10-2: Entradas de 1SD

Las entradas del controlador de seguridad IN3/IN4 e IN5/IN6 se pueden usar para monitorear las cadenas de dispositi-
vos con datos de diagndstico en serie (ISD) integrados, como los interruptores de seguridad SI-RFD de Banner Engi-
neering o el botdn de parada de emergencia iluminado de Banner con ISD. Los interruptores de seguridad SI-RFD de
Banner usan tecnologia RFID como medio de deteccion.
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Los dispositivos ISD, como los interruptores de seguridad SI-RFD, deben ser colocados a una distancia de seguridad
adecuada (distancia minima), de acuerdo con las normas de aplicacién. Consulte las normas aplicables y la documen-
tacién especifica del dispositivo para realizar los calculos apropiados. El tiempo de respuesta de las salidas del contro-
lador de seguridad a cada entrada de seguridad se proporciona en la pestafia Resumen de configuracién en el soft-
ware. Se debe agregar este tiempo al tiempo de respuesta de la cadena de dispositivos ISD.

Las salidas de estado solido de los dispositivos ISD activos tienen (y deben tener) la capacidad de detectar cortocircui-
tos en la alimentacién, en la conexién a tierra o entre ellas. Los dispositivos se bloquearan si se detecta un cortocircui-
to.

Si la aplicacion incluye un peligro de paso (una persona podria pasar a través de una compuerta abierta y permanecer
parada sin ser detectada al lado del peligro), puede ser necesario otro dispositivo de proteccién y se debe seleccionar
el restablecimiento manual. Consulte Entrada de reinicio manual pagina 56.

= Nota: En una cadena o cadenas largas con muchos dispositivos ISD, el voltaje en la primera unidad
(mas cercano a la clavija terminal) debe permanecer sobre los 19.5 voltios para que la cadena fun-
cione de manera adecuada.

= Nota: Si toda la cadena consta solo de interruptores de puerta, se aplican las reglas de configuracion
para un interruptor de puerta.

=

Nota: Si la cadena contiene una parada de emergencia, se aplican las reglas de configuracion para
una parada de emergencia.

Solicitud de informacidn de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD

1. Cambie el registro de la cadena ISD solicitada para que coincida con el numero de cadena ISD del dispositivo
en cuestion (1 0 2).

2. Cambie el registro del dispositivo ISD solicitado para que coincida con el nimero de dispositivo ISD del dispo-
sitivo en cuestion (1 a 32).

3. Cambie el registro de solicitud de lectura de ISD de 0 a 1 para realizar una lectura Unica.

4. Observe la matriz de registro de datos especificos del dispositivo individual del ISD para leer los datos del dis-
positivo deseado.

Estado del sistema de cadena de ISD

Banner ha creado un par de words a las que se puede acceder rapidamente con el PLC para indicar si existe algun
problema con la cadena ISD.

Esta informacion tiene el siguiente formato:

Informacién Tipo Tamario de los datos
El recuento de la cadena ISD no coincide con la configuracion Alerta SC10 1 bit
El orden de la cadena ISD no coincide con la configuracién Alerta SC10 1 bit
No se detectaron datos ISD en la cadena ISD configurada Alerta SC10 1 bit
Dispositivo no valido (no ISD) en la cadena ISD Alerta SC10 1 bit
Dispositivo ISD detectado pero no configurado Informativo 1 bit
Falta clavija terminal de la cadena ISD Estado de ISD 1 bit
Sensor SI-RF alto o Unico no ensefié a un actuador Falla de ISD 1 bit
Se presento el actuador equivocado a un sensor alto o Unico Falla de ISD 1 bit
Error interno en un dispositivo ISD en la cadena Falla de ISD 1 bit
Se detect6 falla de salida de ISD, se apaga la salida, se inicia el con- | Falla de ISD 1 bit
tador

Reservado 2 bits
Estado OSSD de la cadena de ISD Estado de ISD 1 bit

www.bannerengineering.com 47



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Datos especificos del dispositivo individual ISD

Informacién Tamafiode @ Se aplica al dispositivo de Ban-
los datos ner Engineering (S/N/Reservado)
SI-RF

Falla de entrada de seguridad 1 bit Y
Reservado 1 bit Reservado
Sensor no emparejado 1 bit Y
Error de datos ISD 1 bit Y
Actuador equivocado 1 bit Y
Rango marginal 1 bit Y
Se detecto actuador 1 bit Y
Error de salida 1 bit Y
Entrada 2 1 bit Y
Entrada 1 1 bit Y
Se espera reinicio local 1 bit Y
Advertencia de voltaje de operacion 1 bit Y
Error de voltaje de operacién 1 bit Y
Salida 2 1 bit Y
Salida 1 1 bit Y
Reinicio obligatorio 1 bit Y
Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit Y
Unidad de reinicio local 1 bit Y
Cascadeable 1 bit Y
Nivel de codificacion alto 1 bit Y
Aprendizajes restantes 4 bits Y
ID del dispositivo 5 bits Y
Conteo de advertencia de rango 6 bits Y
Tiempo de apagado de salida 5 bits Y
Numero de errores de voltaje 8 bits Y
Temperatura interna” 8 bits Y
Distancia del actuador? 8 bits Y
Voltaje de alimentacion? 8 bits Y
Nombre de la empresa esperado 4 bits Y
Nombre de la empresa recibido 4 bits Y
Cadigo esperado 16 bits Y
Caodigo recibido 16 bits Y
Error interno A 16 bits Y
Error interno B 16 bits Y

7 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y

conversion de distancia pagina 250.
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Informacién Tamafio de = Se aplica al dispositivo de Banner
los datos (S/N/Reservado)
SI-RF Parada de
emergencia

Falla de entrada de seguridad 1 bit Y Y
Reservado 1 bit Reservado Reservado
Sensor no emparejado 1 bit Y N
Error de datos ISD 1 bit Y
Actuador incorrecto/estado del botén 1 bit Y Y
Rango marginal/estado del botén 1 bit Y Y
Se detecto actuador 1 bit Y N
Error de salida 1 bit Y Y
Entrada 2 1 bit Y Y
Entrada 1 1 bit Y Y
Se espera reinicio local 1 bit Y Y
Advertencia de voltaje de operacion 1 bit Y Y
Error de voltaje de operacién 1 bit Y Y
Salida 2 1 bit Y Y
Salida 1 1 bit Y Y
Reinicio obligatorio 1 bit Y Y
Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit Y Y
Unidad de reinicio local 1 bit Y Y
Cascadeable 1 bit Y Y
Nivel de codificacién alto 1 bit Y N
Aprendizajes restantes 4 bits Y N
ID del dispositivo 5 bits Y Y
Conteo de advertencia de rango 6 bits Y N
Tiempo de apagado de salida 5 bits Y Y
Numero de errores de voltaje 8 bits Y Y
Temperatura interna’ 8 bits Y Y
Distancia del actuador” 8 bits Y N
Voltaje de alimentacion” 8 bits Y Y
Nombre de la empresa esperado 4 bits Y N (siempre "6")
Nombre de la empresa recibido 4 bits Y N
Caodigo esperado 16 bits Y N
Cadigo recibido 16 bits Y N
Error interno A 16 bits Y Y
Error interno B 16 bits Y Y

Dispositivo SI-RF

En el caso del interruptor de compuerta con ISD activado (SI-RF), los datos especificos del dispositivo individual ISD
que es devuelto desde el dispositivo SI-RF tienen el siguiente formato:

Informacién

Tamaiio de los datos

Falla de entrada de seguridad
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Informacién Tamafio de los datos
Reservado 1 bit
Sensor no emparejado 1 bit
Error de datos ISD 1 bit
Actuador equivocado 1 bit
Rango marginal 1 bit
Se detecto6 actuador 1 bit
Error de salida 1 bit
Entrada 2 1 bit
Entrada 1 1 bit
Se espera reinicio local 1 bit
Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
Error de voltaje de operacién 1 bit
Salida 2 1 bit
Salida 1 1 bit
Reinicio obligatorio 1 bit
Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit
Unidad de reinicio local 1 bit
Cascadeable 1 bit
Nivel de codificacién alto 1 bit
Aprendizajes restantes 4 bits
ID del dispositivo 5 bits
Conteo de advertencia de rango 6 bits
Tiempo de apagado de salida 5 bits
Numero de errores de voltaje 8 bits
Temperatura interna® 8 bits
Distancia del actuador® 8 bits
Voltaje de alimentacion® 8 bits
Nombre de la empresa esperado 4 bits
Nombre de la empresa recibido 4 bits
Codigo esperado 16 bits
Caodigo recibido 16 bits
Error interno A 16 bits
Error interno B 16 bits

Dispositivo de parada de emergencia

En el caso del interruptor de la parada de emergencia con ISD activado, los datos especificos del dispositivo individual
ISD que vuelven del dispositivo de parada de emergencia tienen el siguiente formato:

Informacién Tamafio de los datos
Falla de entrada de seguridad 1 bit
Reservado 2 bits
Error de datos ISD 1 bit

8 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
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Informacién Tamafio de los datos
Reservado 3 bits
Error de salida 1 bit
Entrada 2 1 bit
Entrada 1 1 bit
Se espera reinicio local 1 bit
Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
Error de voltaje de operacién 1 bit
Salida 2 1 bit
Salida 1 1 bit
Reinicio obligatorio 1 bit
Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit

(siempre es verdadero para
las paradas de emergencia

de ISD)
Unidad de reinicio local 1 bit
Cascadeable 1 bit

(siempre es verdadero para
las paradas de emergencia

de ISD)
Reservado 5 bits
ID del dispositivo 5 bits

(siempre valor de 7 para la
parada de emergencia de

ISD)
Reservado 6 bits
Tiempo de apagado de salida 5 bits

(siempre valor de 31 para la
parada de emergencia de

ISD)
Numero de errores de voltaje 8 bits
Temperatura interna® 8 bits
Reservado 8 bits
Voltaje de alimentacion® 8 bits
Nombre de la empresa esperado 4 bits

(siempre valor de 6 para la
parada de emergencia de

ISD)
Reservado 36 bits
Error interno A 16 bits
Error interno B 16 bits

9 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
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7.514 @ XS/SC26-2: Inicio de ciclo para el bloque de fun-
cion del control de la prensa

Un actuador unico y momentaneo se puede utilizar como dispositivo de inicio para prensas hidraulicas/neumaticas pe-
quefas cuando se utiliza con el bloque de funcién del control de la prensa configurado para el control de actuador
Unico. Esta es una entrada de inicio para comenzar el ciclo de prensado. Cuando se selecciona el Control de actuador
unico, el operador puede iniciar el ciclo con esta entrada y luego soltar para realizar otras tareas.

A ATENCION: Deben proporcionarse otros medios para garantizar que los operadores estén protegi-
dos de los peligros, ya que sus manos no tienen que apretar el botén durante el movimiento de la
prensa.

El acceso al peligro debe estar protegido con medios distintos a un botén de retencion a ejecucion, por ejemplo, corti-
nas de seguridad, puertas, etc. Estos dispositivos de seguridad también deben conectarse a las entradas del bloque de
funcién del control de la prensa.

La entrada de inicio de ciclo puede conectarse al nodo GO del bloque de funcién del control de la prensa o al nodo IN
de un bloque de derivacion que esté conectado al nodo GO del bloque de funcion del control de la prensa.

El dispositivo de inicio de ciclo se debe instalar en un lugar que cumpla con la siguiente advertencia.

A ADVERTENCIA:

¢ |Instale correctamente los dispositivos de inicio de ciclo

¢ Sino se instalan correctamente los dispositivos de inicio de ciclo, se pueden producir le-
siones graves o la muerte.

¢ Instale los dispositivos de inicio de ciclo de manera que solo sean accesibles desde el exteri-
or, y a plena vista, del espacio protegido. Los dispositivos de inicio de ciclo no pueden ser
accesibles desde el espacio protegido. Proteja los dispositivos de inicio de ciclo contra el
funcionamiento no autorizado o accidental (por ejemplo, por el uso de anillos o protectores).
Si hay zonas peligrosas que no son visibles desde los dispositivos de inicio de ciclo, propor-
cione una proteccion adicional.

7.5.15 58%) XS/SC26-2: Funcion de parada secuencial del
control de la prensa (SQS)

La entrada de parada secuencial del control de la prensa (SQS) proporciona una sefial al sistema de control de la pre-
nsa que indica que el pistén de la prensa ha alcanzado una posicién tal que ya no existe peligro de aplastamiento (me-
nos de 6 mm (0.25 pulgadas) de separacion). El movimiento descendente del piston de la prensa se detiene en este
punto. El operador puede retirar las manos del control de dos manos para asegurarse de que la pieza de trabajo esté
en la posicion correcta (la entrada de seguridad silencio esta silenciada en este momento). Después de que el operador
se asegura de que la pieza de trabajo esta en la posicidn correcta, activa la entrada de pedal para terminar la carrera
descendente.

= Nota: NOTA: Lo anterior es un método para controlar el proceso de control de la prensa. Hay tres

procesos permitidos:

1. TCH1 enciende la entrada GO para conducir el piston al punto SQS. Suelte TC1 y active FP1
para encender la entrada de pedal e impulsar el piston a la parte inferior de la carrera (BOS);
suelte FP1 y active TC1 para elevar el piston.

2. FP1 enciende la entrada GO para conducir el piston al punto SQS, suelte FP1. Al volver a
conectar FP1, el piston se dirige al punto BOS y luego vuelve al punto de la parte superior de
la carrera (TOS). (La entrada de pedal desaparecera cuando FP1 esté conectado al nodo
GO).

3. TC1 enciende la entrada GO para conducir el pistén al punto SQS, suelte TC1. Al volver a
conectar TC1, el pistdn se dirige al punto BOS y luego vuelve al punto TOS. (Para configurar
el sistema en este método, NO seleccione el nodo Pedal en el bloque de funcién de entradas
del control de la prensa)

La entrada de parada secuencial puede silenciar directamente la entrada de seguridad silencio o puede funcionar al
unisono con la entrada del sensor de silencio del control de la prensa para silenciar la entrada de seguridad de silencio
del sistema del control de la prensa (para ver la entrada del sensor de silencio del control de la prensa, consulte XS/
SC26-2: Sensor de silencio del control de la prensa pagina 53).
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La entrada de parada secuencial puede ser de canal Unico o de canal doble, dependiendo de los requisitos del siste-
ma. Los dispositivos de entrada deben colocarse de manera que el pistdn de la prensa se detenga en una posicién que
no tenga una separacion lo suficientemente grande como para que pueda entrar un dedo (debe ser una separacion
segura para los dedos, inferior a 6 mm/0.25 pulgadas).

= Nota: Si se selecciona una configuracion de canal Unico para la entrada de parada secuencial, debe
funcionar al unisono con la entrada del sensor de silencio del control de la prensa para silenciar la
entrada de parada de seguridad de silencio del control de la prensa. Si se selecciona una configura-
cién de canal doble para la entrada de parada secuencial, se puede silenciar directamente la entrada
de parada de seguridad de silencio del control de la prensa por si misma.

Las normas estadounidenses e internacionales requieren que el usuario disponga, instale y opere el sistema de seguri-
dad para que el personal esté protegido y se minimice la posibilidad de anular la salvaguarda.

A ADVERTENCIA:

¢ Evite las Instalaciones Peligrosas

e No esta permitido un dispositivo SQS de canal Unico a menos que se utilice junto con un dis-
positivo de entrada del sensor de silencio del control de la prensa (PCMS). Cuando se utiliza
una entrada SQS de dos canales sin un PCMS, cada canal de SQS debe ser un interruptor
de posicion independiente y debe estar ajustado o posicionado adecuadamente de manera
que se cierre solo cuando el peligro ya no exista, y se abra de nuevo cuando el ciclo se com-
plete o el peligro vuelva a estar presente. Si los interruptores se ajustan o posicionan de
manera incorrecta, se podrian provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e El usuario es responsable de cumplir con todos los cédigos, reglamentos, reglas y leyes de
nivel local, estatal y nacional en relacién con el uso de equipos de seguridad en cualquier
aplicacion. Asegurese de que se hayan cumplido todos los requisitos de todas las agencias y
que se hayan seguido todas las instrucciones de instalacion y mantenimiento de los man-
uales correspondientes.

Los dispositivos SQS deben cumplir, como minimo, los siguientes requisitos: Si el dispositivo SQS se utiliza como en-
trada de silenciamiento con el sensor de silencio del control de la prensa, el par debe cumplir con los siguientes requi-
sitos.

1. Debe haber un minimo de dos dispositivos independientes con cable.

2. Los dispositivos de silenciamiento deben tener una de las siguientes opciones: contactos normalmente abier-
tos, salidas PNP (ambas deben cumplir con los requisitos de entrada mencionados en Especificaciones y
Requisitos pagina 20) o una accién de conmutacién complementaria. Al menos uno de estos contactos debe
cerrarse cuando se acciona el interruptor y debe abrirse (0 no conducir) cuando el interruptor no esta accionado
o esta en un estado de apagado.

3. La activacion de las entradas de esta funcién de silencio debe provenir de fuentes diferentes. Estas fuentes de-

ben instalarse por separado para evitar una condicién de silenciamiento insegura causada por un desajuste,

una desalineacion o una falla unica de modo comun, como dafios fisicos a la superficie de montaje. Solo una
de estas fuentes puede pasar a través de, o ser afectado por, un PLC o dispositivo similar.

Los dispositivos deben instalarse de modo que no puedan ser anulados o derivados facilmente.

5. Los dispositivos deben instalarse de modo que su posicion fisica y alineacion no se puedan modificar facil-
mente.

6. No debe ser posible que las condiciones ambientales, como la contaminacion aérea extrema, inicien la condi-
cion de silencio.

7. Los dispositivos no deben usar ningun retraso u otras funciones de temporizacién a menos que tales funciones
se lleven a cabo de manera que ninguna falla de un solo componente impida la eliminacion del peligro, se evit-
en los ciclos posteriores de la maquina hasta que se corrija la falla y no se cree ningun peligro al extender el
periodo de silenciamiento.

&

7.5.16 5»:: XS/SC26-2: Sensor de silencio del control de la
prensa

El silenciamiento del dispositivo de seguridad es una suspension controlada automaticamente de la entrada de parada
de seguridad de silencio del bloque de funcién del control de la prensa durante una parte del ciclo de prensado en que
no hay un peligro inmediato o cuando el acceso al peligro esta protegido por otros medios. Asigne los sensores de
silencio del control de la prensa a la entrada Sensor S del bloque de funcién de entrada del control de la prensa para
trabajar con la entrada de parada secuencial (SQS) y silenciar uno o mas de los siguientes dispositivos de la entrada de
seguridad:

¢ |Interruptores ciclicos de seguridad (inmovilizacion)

e Sensores Opticos

e Tapetes de seguridad

e Paradas de Proteccion
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Las normas estadounidenses e internacionales requieren que el usuario disponga, instale y opere el sistema de seguri-
dad para que el personal esté protegido y se reduzca al minimo la posibilidad de anular las protecciones.

A ADVERTENCIA:

e Evite las Instalaciones Peligrosas

¢ Dos interruptores de posicion independientes (1 SQS y 1 sensor de silencio del control de la
prensa) o cuatro (2 SQS y 2 sensores de silencio del control de la prensa) deben ser ajusta-
dos adecuadamente o posicionados de manera que se cierren solo después de que el peli-
gro ya no exista, y se abran de nuevo cuando el ciclo se complete o el peligro esté de nuevo
presente. Si los interruptores se ajustan o posicionan de manera incorrecta, se podrian pro-
vocar lesiones graves o incluso la muerte.

e El usuario es responsable de cumplir con todos los codigos, reglamentos, reglas y leyes de
nivel local, estatal y nacional en relacién con el uso de equipos de seguridad en cualquier
aplicacion. Asegurese de que se hayan cumplido todos los requisitos de todas las agencias y
que se hayan seguido todas las instrucciones de instalacion y mantenimiento de los man-
uales correspondientes.

El sensor de silencio del control de la prensa (con el dispositivo SQS) debe, como minimo, cumplir con los siguientes

requisitos:

1. Debe haber un minimo de dos dispositivos independientes con cable.

2. Los dispositivos de silenciamiento deben tener una de las siguientes opciones: contactos normalmente abier-
tos, salidas PNP (ambas deben cumplir con los requisitos de entrada mencionados en Especificaciones y
Requisitos pagina 20) o una accién de conmutacion complementaria. Al menos uno de estos contactos debe
cerrarse cuando se acciona el interruptor y debe abrirse (0 no conducir) cuando el interruptor no esta accionado
o esta en un estado de apagado.

3. La activacion de las entradas de esta funcién de silencio debe provenir de fuentes diferentes. Estas fuentes de-
ben instalarse por separado para evitar una condicién de silenciamiento insegura causada por un desajuste,
una desalineacion o una falla unica de modo comun, como dafios fisicos a la superficie de montaje. Solo una
de estas fuentes puede pasar a través de, o ser afectado por, un PLC o dispositivo similar.

Los dispositivos deben instalarse de modo que no puedan ser anulados o derivados facilmente.

5. Los dispositivos deben instalarse de modo que su posicion fisica y alineacion no se puedan modificar facil-
mente.

6. No debe ser posible que las condiciones ambientales, como la contaminacion aérea extrema, inicien la condi-
cion de silencio.

7. Los dispositivos no deben usar ningun retraso u otras funciones de temporizacién a menos que tales funciones
se lleven a cabo de manera que ninguna falla de un solo componente impida la eliminacion del peligro, se evit-
en los ciclos posteriores de la maquina hasta que se corrija la falla y no se cree ningun peligro al extender el
periodo de silenciamiento.

&

7517 B xs/5C26-2: Pedal

La entrada de pedal se puede utilizar con los bloques de funcién del control de la prensa de varias maneras:

e Se puede conectar al nodo GO del bloque de funcién del control de la prensa como un dispositivo de inicio de
ciclo cuando el bloque estéd configurado para control de actuador unico.

e Se puede conectar al nodo GO del bloque de funcién del control de la prensa cuando se ajusta en la configura-
cion de carrera ascendente manual y se activa la entrada SQS. (Al activar la entrada FP1, el piston se dirige al
punto SQS. En este momento, se suelta el FP1. Debido a que la entrada de parada de seguridad de silencio
esta ahora silenciada, el operador puede ajustar la pieza de trabajo. Al activar FP1 de nuevo, el piston se dirige
al punto BOS y luego vuelve al punto TOS).

e Se puede utilizar como se describe en el parrafo siguiente.

La entrada de pedal se puede agregar al bloque de funcion de entrada del control de la prensa y configurarse junto con
la entrada SQS. La prensa se detiene en la entrada SQS, lo que permite que el operador retire las manos de la entrada
de control de dos manos. El operador puede asegurarse de que la pieza de trabajo esté bien colocada y a veces debe
mantenerla en su posicion. El operador puede entonces activar el dispositivo de entrada conectado a la entrada de
pedal para volver a activar la prensa y terminar el proceso.

La entrada de pedal también puede configurarse en el nodo GO de la prensa. En ese caso, se puede usar el pedal con
y sin la configuracion de SQS. Esto permite una mayor flexibilidad en los casos de uso.

Se puede conectar una entrada fisica de encendido/apagado o una entrada de pedal a la entrada de pedal del bloque
de funcién de entrada del control de la prensa. El dispositivo puede ser un pedal, pero también pueden ser otros dispo-
sitivos de iniciacion.

Se debe impedir el acceso al peligro por otros medios que no sean el dispositivo de entrada de parada de seguridad
silenciable (por ejemplo, la abertura interna debe ser segura para los dedos, menos de 6 mm/0.25 pulgadas). También
se puede proporcionar proteccién mediante dispositivos de seguridad conectados a la entrada de parada de seguridad
no silenciable.
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A ATENCION: Deben proporcionarse otros medios para garantizar que los operadores estén protegi-
dos de los peligros, ya que sus manos no deben apretar el botén durante este movimiento final de la
prensa.

La entrada puede ser de canal unico o de canal doble (2 N.O. o 1 N.O./1 N.C.).

7.6 Dispositivos de entrada de no seguridad

Los dispositivos de entrada que no son de seguridad incluyen dispositivos de reinicio manual, interruptores de encen-
dido / apagado, dispositivos de activacién de silencio y entradas de retraso de cancelacion.

Dispositivos de reinicio manual: se utilizan para crear una sefial de reinicio para un bloque de salida o funcién configu-
rada en reinicio manual, que requiere una accion del operador para la salida de ese bloque para encender. También es
posible crear reinicios usando entradas de reinicio virtual; vea Dispositivos de entrada virtual no relacionada con seguri-
dad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 58.

A ADVERTENCIA: Restablecimientos No Monitoreados

Si se configura un restablecimiento no monitoreado (ya sea que se restablezca el sistema o el cierre)
y si todas las otras condiciones para un restablecimiento son correctas, un cortocircuito desde el
terminal de restablecimiento a méas de 24 V activara inmediatamente las salidas de seguridad.

Interruptor de encendido/apagado: proporciona un comando de encendido o apagado a la maquina. Cuando todas las
entradas de control de seguridad estan en estado de ejecucion, esta funcién permite que se encienda y apague la sali-
da de seguridad. Esto es una sefial de un canal sencillo; el estado de ejecucion es de 24 VDC y el estado de parada es
0 VDC. Puede agregar una entrada de Encendido/Apagado sin asignacion a una salida, que permite a esta entrada
controlar solo una salida de estado de seguridad. También se puede crear un interruptor de Encendido/Apagado usan-
do una entrada virtual; vea Dispositivos de entrada virtual no relacionada con seguridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores
y SC10-2) péagina 58.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior: las entradas de encendido/apagado se utilizan para seleccionar el modo del bloque de
funcién de modo del control de la prensa. Se necesitan tres entradas separadas para satisfacer este bloque. El bloque
acepta entradas de encendido y apagado virtual.

Interruptor de activacién de silencio: le indica al controlador de seguridad cuando los sensores de silencio tienen per-
mitido llevar a cabo una funcién de silenciamiento. Cuando se configura la funcién de activar Silencio, los sensores de
silenciamiento no estan habilitados para realizar una funcién de silencio hasta que el silenciamiento habilita la sefal es-
ta en estado de Ejecucion. Esta es una sefial de canal sencillo; el estado de activacién (Ejecucién) es de 24 V CC y el
estado de desactivacion (Parada) es de 0 V CC. También se puede crear un interruptor de Activacion de silencio usan-
do una entrada virtual; vea Dispositivos de entrada virtual no relacionada con seguridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores
y SC10-2) péagina 58.

Dispositivos de cancelacion de retraso de apagado: proporciona la opcién de cancelar un tiempo de retraso de apaga-
do configurado de una salida de seguridad o una salida de bloque de retraso, o bien cancelar un tiempo de ejecucion
Unica configurado de una salida de bloque de ejecucion Unica. Funciona de una de las maneras siguientes:

e Mantiene encendida la salida de seguridad o la salida de bloque de retraso

¢ Apague la salida de seguridad, la salida del bloque de retraso o la salida del bloque de ejecucién Unica inmedia-
tamente después de que el controlador de seguridad reciba una sefial de cancelacion de retraso de apagado
e Cuando el Tipo de cancelacién esta ajustado en "Entrada de control”, la salida de seguridad o la salida de blo-
que de retraso permanece encendida si la entrada se activa de nuevo antes de la finalizacién del retraso (no se
aplica a una salida del bloque de ejecucion Unica).
Una funcién de salida de estado (Retraso de salida en curso) indica cuando puede activarse una entrada de cancela-
cion de retraso para mantener encendida la salida de seguridad con retraso de apagado. También se puede crear un
dispositivo de cancelacion de retraso de apagado usando una entrada virtual; consulte Dispositivos de entrada virtual
no relacionada con seguridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 58.
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Tiempo de cancelacion de retraso de apagado

Imagen 20: La entrada de seguridad permanece en el modo de parada

Entradas de Seguridad I Imagen 21: Convertir Salida de funcion "Off'
Cancelar Retardo de | | Entradas de Seguridad I I
Entrada
Retraso de Apagado; o
S i e =
SO10 Lt de Tempo Cancelar Retardo de | I
Salida del Bloque de 1 Entrada
Retraso Retraso de apagado! H
Limite de Tiempo
SO10 :
Nota 1 - Si la funcion “Desactivar la salida” esta Salida del Bloque de | I
seleccionada Retraso >
'0.5 seg.
Imagen 22: Mantenga la salida de funcion "On" para entradas de seguri-
dad sin bloqueo temporal
. Imagen 23: Mantenga la funcion "On" de salida para las entradas de se-
Entradas de Seguridad I I guridad sin reajuste de bloqueo temporal
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7.6.1 Entrada de reinicio manual

La entrada de Reinicio manual puede ser configurada para realizar cualquiera de las siguientes combinaciones (con-
sulte Adicion de Entradas y Salidas de Estado pagina 78):

Reinicio de entradas de seguridad

Ajusta la salida de los bloques de reinicio de bloqueo temporal a un estado de ejecucién desde un estado de
bloqueo temporal cuando el nodo IN esta en estado de ejecucion

Reinicio de salidas de seguridad

Ajusta la salida a encendida si esta activado el bloque de salida configurado para el reinicio con bloqueo tem-
poral.

Excepciones:

Una salida de seguridad no se puede configurar para utilizar un reinicio manual cuando se asocia con una en-
trada de control de dos manos o un bloque de funcién de activacion del dispositivo.

Reinicio del sistema

Establece el sistema en un estado de ejecucion desde un estado de bloqueo debido a una falla del sistema si
se ha eliminado la causa de la falla. Los escenarios posibles cuando se requiere un reinicio del sistema incluy-
en:

Se detectan sefales en las terminales no utilizadas
Exceso de tiempo en el Modo de Configuracion
Salir del modo de configuracién

Fallas Internas

e Fallas en el control de la prensa

Nota: Se selecciona un restablecimiento manual, ya que se puede usar un restableci-
miento del sistema para finalizar la confirmacién de una nueva configuracion, de man-
era que no se debe apagar y encender el dispositivo.
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Reinicio de la falla de salida

Borra la falla y permite que la salida se active de nuevo si se ha eliminado la causa de la falla. Los escenarios
posibles cuando es necesario el reinicio de la falla de salida incluyen:

e Falla de Salida

e Error del EDM o0 AVM

Reinicio manual en el encendido

Permite que varios bloques de reinicio de bloqueo temporal y/o bloques de salida sean controlados por una
sola entrada de reinicio después del encendido.

Activar el modo de salida
Se requiere un reinicio para salir del modo de activacion.
Reinicio de grupo de entrada de rastreo

Reinicia la funcién de salida de estado Grupo de entrada de rastreo y la funcién de Salida de estado virtual
Grupo de entrada de rastreo.

El botén de reinicio se debe montar en un lugar que cumpla con la siguiente advertencia. Un interruptor de reinicio ac-
cionado por llave proporciona al operador o al supervisor el control, ya que la llave puede ser retirada del interruptor y
puesta en la zona vigilada. Sin embargo, esto no evita un reinicio no autorizado o involuntario debido a que las llaves
de repuesto estan en posesion de otros, ni que personal adicional ingrese en la zona vigilada de manera desapercibida
(un peligro de paso).

A ADVERTENCIA: Ubicacion del Interruptor de Restablecimiento

Todos los interruptores de restablecimiento solo deben ser accesibles desde el exterior, ademas que
desde su ubicacion debe ser posible visualizar completamente el area peligrosa. Los interruptores
de Restablecimiento también deben estar fuera de alcance desde el interior del espacio protegido, y
deben estar protegidos de operaciones no autorizadas o inadvertidas (por ejemplo, a través del uso
de anillos o guardas). Si algun area no es visible desde la ubicacion del interruptor de restableci-
miento, se deben colocar salvaguardas adicionales. El incumplimiento de estas instrucciones puede
resultar en lesiones graves o la muerte.

i} Importante: El reinicio de una proteccion no debe iniciar un movimiento peligroso. Los procedimien-
tos de trabajo seguros requieren que se siga un procedimiento de puesta en marcha, y el individuo
que realiza el reinicio debe verificar que toda la zona de peligro esté libre de personal antes de reali-
zar cada reinicio de proteccion. Si algln area no se puede observar desde la ubicacion del interruptor
de reinicio, es imprescindible utilizar proteccion adicional: como minimo, advertencias visuales y au-
dibles que notifiquen al personal que la maquina fue puesta en marcha.

Nota: Reinicio automatico establece una salida para volver a un estado encendido sin accién de un
individuo, una vez que el dispositivo de entrada cambia al estado de ejecucion y todos los bloques
Iégicos estan en su estado de ejecucion. También conocido como "modo de restablecimiento auto-
matico", el reinicio automatico se utiliza normalmente en aplicaciones en que el individuo es detecta-
do continuamente por el dispositivo de entrada de seguridad.

A ADVERTENCIA: Encendido automatico

Durante el encendido, las salidas de seguridad y los bloques de reinicio con bloqueo temporal, con-
figurados para encender automaticamente, activaran sus salidas, si todas las entradas asociadas
estan en estado de ejecucion. Si se requiere un reinicio manual, configure las salidas para el modo
de alimentacién manual.

Entradas de Reinicio Automatico y Manual Asignadas a la Misma Salida de
Seguridad

De manera predeterminada, las salidas de seguridad estan configuradas para el reinicio automatico (modo Restableci-
miento automatico). Pueden configurarse como un reinicio de seguro utilizando el atributo de propiedades de salida de
estado sélido de la salida de seguridad (vea Bloques de Funciones pagina 104).

Los dispositivos de entrada de seguridad operan como reinicio automatico a menos que se agregue un bloque de reini-
cio de bloqueo temporal, si este se agrega en linea con una salida configurada para el modo de reinicio de bloqueo
temporal, se pueden utilizar los mismos dispositivos de entrada de reinicio manual u otros para restablecer el bloque
de reinicio de bloqueo temporal y el pestillo de salida de seguridad. Si se utiliza el mismo dispositivo de entrada de
reinicio manual para ambos y todas las entradas estan en su estado de ejecucion, una sola accién de reinicio liberara el
bloque de funcioén y el bloque de salida. Si se utilizan diferentes dispositivos de entrada de reinicio manual, el reinicio
asociado a la salida de seguridad debe ser el ultimo que se active. Esto se puede usar para forzar una rutina de reinicio
secuencial, la cual se puede usar para reducir o eliminar los peligros de paso en las aplicaciones de proteccion perime-
tral (vea Propiedades de los Dispositivos de Entrada de Seguridad pagina 31).

Si las entradas que controlan un bloque de reinicio de bloqueo temporal o un bloque de salida de seguridad no estan
en estado de ejecucion, el reinicio de dicho bloque sera ignorado.
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Requiisitos de la Sefial de Reinicio

Los dispositivos de entrada de reinicio pueden ser configurados para la operacion monitoreada o no monitoreada, de la
siguiente manera:

Reinicio monitoreado: Exige que la sefal de reinicio pase de baja (0 VCC) a alta (24 VCC) y luego vuelva a baja. La
duracién del estado alto debe ser de 0.5 segundos a 2 segundos. Esto se llama evento de borde posterior.

Reinicio sin monitoreo: Solo exige que la sefal de reinicio pase de baja (0 VCC) a alta (24 VCC) y se mantenga alta
durante al menos 0.5 segundos. Después del reinicio, la sefial de reinicio puede ser alta o baja. Esto se llama evento de
borde anterior.

7.7 Dispositivos de entrada virtual no relacionada con
seguridad (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2)

Todas las entradas virtuales requieren FID 2 o superiores para XS/SC26-2. Los dispositivos de entrada virtual no rela-
cionada con seguridad incluyen el reinicio manual, encendido/apagado, activacién de silencio y cancelacién de retraso
de apagado.

A ADVERTENCIA: Los dispositivos de entrada virtual no relacionada con seguridad nunca se deben
utilizar para controlar aplicaciones criticas de seguridad. Si se utiliza una salida virtual de no relacio-
nada con seguridad para controlar una aplicacién de seguridad critica, es posible que se produzca
una falla peligrosa y que provoque lesiones graves o la muerte.

ﬁ Importante: El reinicio de una proteccion no debe iniciar un movimiento peligroso. Los procedimien-
tos de trabajo seguros requieren que se siga un procedimiento de puesta en marcha, y el individuo
que realiza el reinicio debe verificar que toda la zona de peligro esté libre de personal antes de reali-
zar cada reinicio de proteccion. Si algun area no se puede observar desde la ubicacién del interruptor
de reinicio, es imprescindible utilizar proteccion adicional: como minimo, advertencias visuales y au-
dibles que notifiquen al personal que la maquina fue puesta en marcha.

7.7.1 Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion de
retraso (RCD)

De acuerdo con la seccion 5.2.2 de la norma EN ISO 13849-1:2015, se requiere una "accioén deliberada" por parte del
operador para reiniciar una funcién de seguridad. Tradicionalmente, este requisito se cumple mediante el uso de un
interruptor mecanico y los cables relacionados conectados a terminales especificados en el controlador de seguridad.
Para un reinicio monitoreado, los contactos deben estar abiertos inicialmente y luego se deben cerrar, para después
abrirlos de nuevo dentro de los tiempos apropiados. Si los tiempos no son demasiado cortos o largos, se determina
que es una accion deliberada y se realiza el reinicio.

Banner Engineering ha creado una solucion de reinicio virtual que requiere una accion deliberada. Por ejemplo, se
puede usar un HMI en lugar del interruptor mecanico. En lugar de los cables, se usa un codigo de actuacién unico para
cada controlador de seguridad en una red. Ademas, cada reinicio virtual dentro de un controlador de seguridad viene
asociado con un bit especifico en un registro. Junto con el cédigo de actuacion, este bit debe escribirse y autorizarse
de modo coordinado. Si los pasos se llevan a cabo en la secuencia y los tiempos adecuados, se determina que son
deliberados y se realiza el reinicio.

Si bien los estandares no requieren una "accion deliberada" para realizar una cancelacion de retraso virtual, para evitar
mayores complejidades Banner Engineering ha implementado esta funcién de la misma manera que el reinicio manual
virtual.

El usuario debe especificar los cédigos de actuacion que coincidan tanto en el controlador de seguridad como en el
dispositivo controlador de red (PLC, HMI, etc.). El codigo de actuacioén es parte de los ajustes de red y no se incluye en
el CRC de la configuracion. No hay codigo de actuacion predeterminado. El usuario debe configurar uno en los Ajustes
de red. El cédigo de actuacion tiene que estar activo por hasta 2 segundos para funcionar. Si hay diferentes controla-
dores de seguridad en la misma red, deberian tener cédigos de actuacion distintos.
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Nota: Cuando se agrega un reinicio manual o una cancelacion de retraso en la vista funcional, la lista
de verificacidon agrega una nota indicando que se debe ingresar el codigo de actuacion en Ajustes de
red.

Imagen 24: Ejemplo de advertencia de lista de verificacion

Resumen del modulo 0

Lista de comprobacién (0) Q

. La configuracion es valida y puede ser
enviada al Controlador

@ Para esta configuracion se reguiere un
Cadigo de Actuacion

@ Esta configuracién requiere un Modulo
de base con FID 2 o superior.

El programador de HMI/PLC puede escoger entre dos métodos diferentes: una secuencia basada en retroalimentacion
0 una secuencia temporizada. En las siguientes figuras se describen estos métodos. La ubicacion real del registro de-
pende del protocolo que se esté usando.

Secuencia de reinicio virtual o cancelacién de retraso (RCD) — Método de retroalimentacion

Imagen 25: Secuencia de reinicio virtual o cancelacion de retraso (RCD) — Método de retroalimentacion

@ ®

Registro RCD Bit X | >
@ SO

Habilitar Registro RCD Caédigo;de

actuacion
Habilitar Retraoalimentacion de Registro RCD | Cédigo de |
actuacion

Retroalimentacion de Registro RCD Bit X I@ RCD exitoso

Légica 1 si este fue el ultimo RCD

realizado con éxito Légica 0 después del encendido o

después de que se haya producido
otra actividad de RCD

1. Escriba un 1 légico en el bit(s) de registro de RCD correspondiente al reinicio manual o cancelacion de
retraso.

2. Al mismo tiempo, o en cualquier momento posterior, escriba el codigo de activacion en el registro de
habilitaciéon de RCD (RCD Enable Register).

3. Monitoree el registro de retroalimentacién de habilitacién de RCD para que el cédigo de activacién
aparezca (tipicamente 125 ms). A continuacién, escriba un 0 I6gico en el bit de registro de RCD.

4. Al mismo tiempo, o en cualquier momento posterior, borre el cédigo de activacion (escriba un 0 légico
en el registro de habilitacion de RCD o "RCD Enable Register"). Este paso se debe completar dentro de
2 segundos desde que se escribio el cédigo por primera vez (paso 2).

5. Si se desea, puede revisar el registro de retroalimentacion de RCD para saber si se acept o el reinicio o
la cancelacion de retraso deseados (tipicamente 175 ms).

= Nota: Los diversos bits de registro necesarios se pueden encontrar en la pestana
Ethernet industrial de la interfaz grafica de usuario si se cambia la seleccion de salida
de estado virtual a entradas virtuales no relacionadas con seguridad. El cédigo de ac-
tuacién es creado por el usuario en el icono de ajustes de red de la barra de herra-
mientas.

=

Nota: Un bloque de las funciones de AOIl y PLC esta disponible en www.bannerengin-
eering.com, en la pagina del producto de controladores de seguridad. La carpeta

de AOI incluye un archivo legible de AQOI Activacion de reinicio y cancelacion de retraso
para SC10 SC26 XS26 de Banner, que también puede ayudar a explicar el proceso.
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Secuencia de reinicio virtual o cancelacién de retraso (RCD) — Método temporizado

Imagen 26: Secuencia de reinicio virtual o cancelacion de retraso (RCD) — Método temporizado

Registro RCD Bit X | |

Habilitar Registro RCD ICédigo de actuacion|

I e 125ms
. (min.)

[}
[}
Retroalimentacién de Registro RCD BitX --Ian-o?e- ] |@ RCD exitoso

1. Escriba un 1 légico en el bit(s) de registro de RCD correspondiente al reinicio manual o cancelacion de
retraso.

2. Al mismo tiempo, o en cualquier momento posterior, escriba el cédigo de activacion en el registro de
habilitacién de RCD (RCD Enable Register).

3. Al menos 125 ms después del paso 2, escriba un 0 I6gico en el bit de registro de RCD.

4. Al mismo tiempo, o en cualquier momento posterior, borre el codigo de activacion (escriba un 0 légico
en el registro de habilitacion de RCD o "RCD Enable Register"). Este paso se debe completar dentro de
2 segundos desde que se escribiod el cédigo por primera vez (paso 2).

5. Si se desea, puede revisar el registro de retroalimentacion de RCD para saber si se acept o el reinicio o
la cancelacion de retraso deseados (tipicamente 175 ms).

Los dispositivos de reinicio manual se utilizan para crear una sefial de reinicio para una salida o bloque de funcion
configurados para un reinicio manual, que requiere una accion del operador para que se encienda la salida de ese blo-
que. También es posible crear reinicios usando entradas de reinicio fisicas; consulte Dispositivos de entrada de no se-
guridad pagina 55.

A ADVERTENCIA: Reinicio manual virtual

Se debe evitar cualquier reinicio manual configurado para realizar una funcién de encendido manual
en conjunto con equipos en varias ubicaciones de la misma red, a menos que se haya verificado
previamente la seguridad de todas las areas peligrosas.

Dispositivos de cancelacién virtual de retraso de apagado: entrega una opcién para cancelar un tiempo de retraso de
apagado o de ejecucion unica que se haya configurado. Funciona de una de las maneras siguientes:
e Mantiene encendida la salida de seguridad o la salida de bloque de retraso
e Apague la salida de seguridad, la salida del bloque de retraso o la salida del bloque de ejecucién Unica inmedia-
tamente después de que el controlador de seguridad reciba una sefial de cancelacién de retraso de apagado
e Cuando el Tipo de cancelacion esta ajustado a "Control de entrada", la salida de seguridad o la salida de blo-
que de retraso permanece encendida, si la entrada se activa de nuevo antes de la finalizacién del retraso.
Una funcién de salida de estado (Retraso de salida en curso) indica cuando puede activarse una entrada de cancela-
cion de retraso para mantener encendida la salida de seguridad con retraso de apagado. También se puede crear un
dispositivo de cancelacion de retraso de apagado, usando una entrada fisica; consulte Dispositivos de entrada de no
seguridad pagina 55.

Tiempos de cancelacidén de retraso de apagado virtual

Imagen 27: Entrada de seguridad permanece en el modo de parada

Entradas de Seguridad I Imagen 28: Convertir salida de funcion "Off’
Cancelar Retardo de | | Entradas de Seguridad I I
Entrada
Retraso de Apagado!
e ; ==
SO1o0 timie de Tlempo Cancelar Retardo de | I
Salida del Bloque de 1 -] Entrada
Retraso R d d
T e T TP
SO1o0 i
Nota 1 - Si la funcion “Desactivar la salida” esta Salida del Bloque de _,_
seleccionada Retraso —>

h ]
'0.5 seg.
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Imagen 29: Mantenga la salida de funcion "On" para entradas de seguri-
dad sin bloqueo temporal

. Imagen 30: Mantenga la funcion "On" de salida para las entradas de se-
Entradas de Seguridad I I guridad sin reajuste de bloqueo temporal
Entrada de | |
. Entr ri
Restablecimiento Manual tradas de Seguridad u
Retraso Cancelado
Realizado
Cancelar Retardo de ﬂ
Cancelar Retardo de
Entrada Entrada
SO1 Encendido Limite de Tiempo SO1o0 Encendido
Apagado de Retraso de Apagado Sallda del " deRﬁg:Sgdo -
Bloque de Apagado Retraso Retraso Eetraso .
de apagado de apagado © apagado
Retraso Iniciado Terminado E'Qﬁll?m"

7.7.2 Encendido/Apagado (ON/OFF) virtual y Activacion de
silencio (Mute Enable)

Encendido-apagado virtual

Proporciona un comando de encendido o apagado a la maquina. Cuando todas las entradas de control de se-
guridad estan en estado de ejecucidn, esta funcién permite que se encienda y apague la salida de seguridad.
El estado de ejecucion es un 1 légico y el estado de parada es un 0 légico. Se puede agregar una entrada
virtual de encendido/apagado sin asignarla a una salida de seguridad, permitiéndole controlar una salida de
estado no relacionada con seguridad. También se puede crear un interruptor de encendido/apagado usando
una entrada fisica; consulte Dispositivos de entrada de no seguridad pagina 55.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior: las entradas virtuales de encendido/apagado se utilizan para seleccionar el modo
en el bloque de funcién de modo del control de la prensa. Se necesitan tres entradas separadas para satisfac-
er este bloque. El bloque acepta entradas de encendido/apagado.

Habilitar silencio virtual

Indica al controlador de seguridad cuando los sensores de silencio tienen permitido llevar a cabo una funcion
de silenciamiento. Cuando se configura la funcion de activar Silencio, los sensores de silenciamiento no estan
habilitados para realizar una funcion de silencio hasta que el silenciamiento habilita la sefial esta en estado de
Ejecucion. El estado de habilitacion (Ejecucion) es un 1 légico y el estado de inhabilitacion (Parada) es un 0
l6gico. También se puede crear un interruptor de habilitacion de silencio usando una entrada fisica; vea Dispo-
sitivos de entrada de no seguridad pégina 55.

7.8 Salidas de Seguridad

XS/SC26-2

El controlador base tiene dos pares de salidas de seguridad de estado sélido (terminales SO1ay b, y SO2a y b). Estas
salidas ofrecen hasta 500 mA cada una a 24 VCC. Se puede configurar cada salida de seguridad de estado sdlido re-
dundante para que funcione de manera individual o en pares, por ejemplo, dividir SO1a independiente de SO1b, o SO1
como una salida de dos canales.

Se pueden agregar salidas de seguridad adicionales a modelos expandibles del controlador de base al incorporar mod-
ulos E/S. Estas salidas de seguridad adicionales pueden ser salidas de relé aisladas que se pueden usar para controlar/
conmutar un amplio rango de caracteristicas de alimentacion (consulte XS/SC26-2 Especificaciones pagina 20).

SC10-2

El SC10-2 tiene dos salidas de relé redundantes y aislada. Cada salida de relé tiene 3 conjuntos independientes de
contactos. Consulte SC10-2 Especificaciones pagina 22 para las consideraciones de valores nominales y disminucion
de los valores nominales.
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XS/8C26-2 y SC10-2

A ADVERTENCIA: Las salidas de seguridad deben estar conectadas al control de la maquina para que

el sistema de control relacionado con la seguridad de la maquina interrumpa el circuito al elemento o
elementos principales de control de la maquina, lo que da como resultado una condicién no peligro-
sa.

No conecte un dispositivo o dispositivos intermedios, como un PLC, un PES o un PC, que puedan
fallar de tal manera que se pierda el comando de parada de seguridad o que se pueda suspender,
anular o suspender la funcion de seguridad, a menos que se lleven a cabo con el mismo o mayor
grado de seguridad.

La lista siguiente describe los nodos y los atributos adicionales que se pueden configurar desde la ventana Propie-
dades del bloque de funcion Salida de seguridad (consulte Adicién de Entradas y Salidas de Estado pagina 78):

62

EDM (Monitoreo de Dispositivo Externo)

Habilita al controlador de seguridad a monitorear que los dispositivos controlados (FSD y MPCE) tengan una
respuesta adecuada al comando de parada de las salidas de seguridad. Se recomienda enfaticamente incor-
porar un EDM (o AVM) en el disefio de la maquina y la configuracién del controlador de seguridad para garanti-
zar el nivel correcto de integridad del circuito de seguridad (consulte EDM y Conexién FSD pagina 67).

AVM (Monitoreo de la Vélvula Ajustable)

Habilita al controlador de seguridad a monitorear las valvulas u otros dispositivos que puedan volverse lentos,
atascarse o fallar en un estado o posicion energizado y cuyo funcionamiento deba ser verificado después de
que se produzca una sefial de parada. Se pueden seleccionar hasta tres entradas AVM si no se utiliza el EDM.
Se recomienda enfaticamente incorporar un AVM (o EDM) en el disefio de la maquina y la configuracion del
controlador de seguridad para garantizar el nivel adecuado de integridad del circuito de seguridad (consulte
Funcion de Monitoreo de Valvula Ajustable (AVM) pagina 45).

LR (Reinicio de bloqueo temporal)

Mantiene apagada la salida SO o RO hasta que la entrada cambie al estado Ejecucion y se realice una opera-
cion de reinicio manual. Consulte Entrada de reinicio manual pagina 56 para mas informacion.

RE (Reinicio activado)

Esta opcién solo aparece cuando esta activado el LR (Reinicio de bloqueo temporal). Se puede controlar el
Reinicio de bloqueo temporal al seleccionar Reinicio activado para restringir cuando la salida de seguridad se
puede reiniciar a una condicién de ejecucion.

FR (Reinicio en falla)

Ofrece una funcién de reinicio manual cuando se producen las fallas. El nodo FR debe estar conectado al bo-
ton o la sefal de reinicio manual. Esta funcién se utiliza para mantener apagada la salida SO o RO hasta que
se borre la falla del dispositivo de entrada, el dispositivo con falla esté en estado de ejecucion se realice la
operacion de reinicio manual. Esto reemplaza la operacion de reiniciar el ciclo apagado/encendido. Consulte
Entrada de reinicio manual pagina 56 para mas informacion.

Modo de encendido

La salida de seguridad se puede configurar para tres escenarios de encendido (caracteristicas operativas
cuando se aplica potencia):

¢ Modo de Encendido Normal (predeterminado)

¢ Modo de Encendido Manual

¢ Modo de Encendido Automatico
Consulte Entrada de reinicio manual pagina 56 para mas informacion.

Dividir (salidas de seguridad): XS/SC26-2 solamente

Esta opcidn solo esta disponible para las salidas de seguridad de estado solido. Se puede configurar cada sal-
ida de seguridad de estado sélido y redundante para funcionar de manera individual o en parres (predetermi-
nado). Al dividir una salida de seguridad de estado sdlido se crean dos salidas de un canal independiente (con-
trol de SO1a es independiente de SO1b). Para combinar una salida de seguridad dividida, abra la ventana Pro-
piedades Mx:SOxA y haga clic en Unir.
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Retrasos de encendido y Retrasos de apagado

Cada salida de seguridad puede configurarse para funcionar con un retraso de encendido o un retraso de apa-
gado (consulte Imagen 31 pagina 63), donde la salida solo se enciende o apaga después de que ha transcur-
rido el limite de tiempo. Una salida no puede tener retraso de encendido y apagado al mismo tiempo. Las op-
ciones de limite de tiempo de retraso de encendido y apagado fluctian entre 100 milisegundos a 5 minutos, en
incrementos de 1 milisegundo.

Imagen 31: Diagrama de Tiempo— Salida de Seguridad General Retardo de Encendlido y Retardo de Apagado

Entradas de Seguridad _I

SO1
(Retraso On)

S02
(Retraso Off) el

500 ms

& ADVERTENCIA:

¢ Ante una interrupcién de alimentacién o de una pérdida de alimentacién, el tiempo de retraso
de apagado puede terminar inmediatamente.

¢ El incumplimiento de estas instrucciones puede resultar en lesiones graves o la muerte.

e Eltiempo de retraso de apagado de la salida de seguridad se cumple incluso si la entrada de
seguridad ha provocado que el retraso de apagado vuelva a iniciar los interruptores y los
ponga en estado de ejecucion antes de que expire el tiempo de retraso. Si sucede esto, una
condicién de parada de la maquina podria provocar un peligro potencial, tome las medidas
de proteccion adicionales para evitar lesiones.

Se pueden acoplar dos salidas de seguridad cuando una de estas esta configurada con retraso de apagado y la otra
no tiene retraso. Después del acoplamiento, la salida sin retraso no se enciende inmediatamente si la entrada de con-
trol se enciende durante el retraso de apagado como es muestra en Imagen 34 péagina 64Para acoplar dos salidas de
seguridad:

1. Abra la ventana Propiedades de la Salida de Seguridad que necesita tener un retardo de apagado.

2. Seleccione "Off-Delay" desde la lista desplegable Salida de Seguridad de Retraso

Imagen 32: Ejemplo seleccion de retraso de salida de seguridad: Retraso de apagado

Salida de estado sélido Propiedades

-C:-E" Nombre [M0:502
Atributos
EDM (Control de dispositive extarno)

AVM (Ajustar control de valvulas)
LR [Reinicio del sequro)
FR (Reinicio de fallas)

| Retraso de la salida de seguridad IRev.raso de apagado

[« |~

Retraso de salida 0 min B 10 sec 5 100 ms
Cancelar tipo INo cancelar ,|
Mado de encendido |Narma| .]
~) Bésico [ owigir | [ Aceptar | [ concelar |

w

Ajuste el tiempo de Retraso de la Salida de Seguridad de Salida deseado.
Haga Clic en Aceptar.

5. Abra la ventana Propiedades de la salida de seguridad que se conectara a la salida de seguridad con un retardo
de apagado.

6. Desde la lista desplegable Enlace a Salida de Seguridad, seleccione la Salida de Seguridad con un retardo a la
que desea vincular esta Salida de Seguridad.

»
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Imagen 33: Ejemplo de acoplamiento a seleccion de salida de seguridad

Salida de estado sélido Propiedades

e
Atributos
| EDM (Contrel de dispasitivo externo)
| AvMm {Ajustar control de valvulas)
["] LR (Reinicio del seguro)
FR (Reinicip de fallac)
| Enlace con la salida de seguridad [M(:502 ‘I
Retraso de la salida de seguridad |Ninguno ,l
Medo de encendido INarmal ,l
~ | Bésica [ Dividir J l_ Aceptar ] [ Cancelar ]
— Nota: Es necesario conectar la (s) misma (s) entrada (s) a ambas Salidas de seguridad para

que las salidas se muestren disponibles para la conexion.
7. Haga Clic en Aceptar. La Salida de Seguridad vinculada tendré un icono indicador del enlace.
Imagen 34.: Diagrama de Tiempo - Salidas de Seguridad Enlazadas

D

10:501

GS ] I >
SO1
_I I_
S02
|—| SFMOGST
4d
- TR 100ms

7.8.1 XS/SC26-2: Salidas de seguridad de estado sdlido

Las salidas de estado solido, por ejemplo, SO1ay b, y SO2ay b, son monitoreadas activamente para detectar cortocir-
cuitos en el voltaje de alimentacion, entre ellas y hacia otras fuentes de voltaje y estan disefiadas para las aplicaciones
de seguridad Categoria 4. Si se detecta una falla en uno de los canales de un par de salidas de seguridad, ambas sali-
das intentaran apagarse y entraran en estado de blogqueo. La salida sin falla puede apagar el movimiento peligroso.

De manera similar, una salida de seguridad que se utiliza individualmente (dividida), también es monitoreada activa-
mente para detectar cortocircuitos hacia otras fuentes de alimentacién, pero no puede realizar ninguna accion. Tenga
cuidado extremo al cablear los terminales y enrutarlos para evita la posibilidad de cortos en otras fuentes de voltaje, lo
que incluye otra salida de seguridad. Cada salida de seguridad dividida es suficiente para las aplicaciones de Categoria
3, debido a una conexién interna en serie de dos dispositivos de conmutacion, pero se debe evitar un cortocircuito
externo.

i? Importante: Cuando se utilizan los médulos de Salida de Seguridad de Estado-Sélido (XS2so o
XS4s0), el poder de estos mddulos se debe aplicar antes o dentro de los 5 segundos después de
aplicar la energia al Controlador Base, si se utilizan fuentes de alimentacién independientes.
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A ADVERTENCIA: Salidas de un Solo Canal (Split) en Aplicaciones Criticas de Seguridad

Si se utiliza una salida de un canal en una aplicacion critica de seguridad, entonces se deben incor-
porar los principios de exclusion de fallas a fin de garantizar la operacion de seguridad de Categoria
3. Enrutar y administrar los cables de la salida de un canal de manera que no sean posibles los cor-
tocircuitos en otras salidas u otras fuentes de voltaje es un ejemplo de un método correcto de exclu-
sion de fallas. No incorporar los métodos correctos de exclusién de falla cuando se utilizan salidas
de un canal en aplicaciones criticas de seguridad puede causar pérdida de control de seguridad y
provocar lesiones graves o la muerte.

Siempre que sea posible, es muy recomendable la incorporacion del monitoreo de dispositivos externos (EDM) o un
monitoreo de valvula ajustable (AVM) para monitorear que no haya fallas inseguras en los dispositivos controlados (FSD
y MPCE). Consulte Monitoreo de Dispositivos Externos (EDM) pagina 67 para mas informacion.

Conexiones de Salida

Las salidas de seguridad deben estar conectadas al control de la maquina de modo que el sistema de control relacio-
nado con la seguridad de la maquina interrumpa el circuito o la alimentacion de los elementos de control primarios de
la maquina (MPCE), resultando en una condicion no peligrosa.

Cuando se utilizan, los dispositivos de conmutacion final (FSD) suelen lograr esto, cuando las salidas de seguridad pa-
san al estado de apagado. Consulte XS/SC26-2 Especificaciones pagina 20 antes de realizar las conexiones e interco-
nectar el controlador de seguridad con la maquina.

Se debe determinar el nivel de la integridad del circuito de seguridad mediante la evaluacion de riesgos; este nivel de-
pende de la configuracion, la instalacién adecuada de los circuitos externos, el tipo y la instalacién de los dispositivos
controlados (FSD y MPCE). Las salidas de relé de seguridad son adecuadas para la Categoria 4 PL e/ SIL 3 cuando se
controlan en pares (no divididas) y para aplicaciones hasta Categoria 3 PL d / SIL 2 cuando actia de manera indepen-
diente (dividida) cuando se ha empleado la exclusion de fallas correcta. Consulte Imagen 35 pagina 65 para obtener
ejemplos de conexion.

A ADVERTENCIA:
¢ Resistencia de los Conductores de las Salidas de seguridad

e Una resistencia mayor a 10 ohms puede ocultar un cortocircuito entre las salidas de seguri-
dad de dos canales y crear una condicion insegura que puede provocar lesiones graves o la
muerte.

¢ No exceda la resistencia de 10 ohms en los cables de salida de seguridad.

Instalacién de Cableado Comun
Imagen 35: Instalacion de Cableado Comun

Considere la resistencia del cable del cable comun de 0 V y las corrientes que fluyen en dicho cable para evitar blo-
queos por interferencia. Observe la ubicacidn del simbolo de resistencia en el diagrama siguiente que representa la re-
sistencia del cable comun de 0 V (RL).

Los métodos para prevenir esta situacion incluyen:
e El uso de mayor calibre o cables mas cortos para reducir la resistencia (R ) de 0 V del cable comun

e Separe el cable comun de 0 V de las cargas conectadas al controlador de seguridad y el cable comun de 0 V
de otro equipo energizado por la alimentacion comun de 24 V

b b o b bo

24V 0V 24V 0V
XS2so

Fuente de XS26-2 Controlador Médulo de Salid Otro
Alimentacipn de Seguridad odulo _e alida Equipo
Expandible de Seguridad de
P Estado Solido
oV 24V oV 24v

-«— QOtra corriente
R, = Cable comun compartido por miltiples cargas o sistemas

La distribucion de un cableado de calibre pequefio puede provocar fallos
en las salidas de estado sélido.
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Nota: Cuando se apaga la salida de seguridad, el voltaje del terminal de salida debe caer bajo los
1.7 V con respecto al terminal de 0 V en ese mddulo. Si el voltaje es superior a 1.7 V, el controlador
de seguridad decidira si aun esta encendida la salida, lo que provocara un bloqueo. Considere usar
cables mas largos para el calibre, cables mas cortos o utilizar un esquema similar de conexion a tier-
ra en un solo punto, segun lo que se muestra en los siguientes diagramas.

Imagen 36: Diagrama de Cableado-Conexion a Tierra Recomendada

Plan de enrutamiento de 0V preferente para cuando se utiliza una
sola fuente de alimentacion

— N

x| — 7 N—
24V 0V 24\ oV
Alimentacipn XS2so
X$26-2 Médulo de Salida

Controlador Base| de Seguridad de
Estado Solido

—__ Tierra Funcional
—  (opcional)

* El voltaje para todos los dispositivos de entrada de seguridad (incluyendo todos los
Maddulos de Expansion de Entrada) debe medirse en referencia al terminal 0V del
controlador base

Plan de enrutamiento de 0V preferente para cuando se utiliza una
fuente de alimentacion separada

e e

Fuente de 2V OV | ooy ov
Alimentacion XS2so Alimentacipn
# XS26-2 Médulo de Salida

Controlador Base| de Seguridad de
Estado Solido

aislamiento limitad

oV 24V

Local OV Local OV
Comun —T:\ /;—7 ComUn

+/- 30V pico

7.8.2 Salidas de Seguridad de Relé

XS/SC26-2 Los modulos de relé de seguridad de expansion y el SC10-2 tienen salidas de relé redundantes aisladas
que se pueden utilizar para controlar/cambiar una amplia gama de caracteristicas de potencia (consulte XS/SC26-2
Especificaciones pagina 20 y SC10-2 Especificaciones pagina 22. A diferencia de una salida de seguridad de estado
solido, dentro de un modulo de salida, una salida individual de relé de seguridad (Mx: ROx) funciona como un grupo y
no se puede dividir.

Las salidas de relé de seguridad son controladas y monitoreadas por el controlador base XS/SC26-2 o el SC10-2 sin
necesidad de cableado adicional.

66 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Para los circuitos que requieren los niveles mas altos de seguridad y confiabilidad, cuando se usa en pares (dos N.O.),
cada salida de seguridad debe poder detener el movimiento de la maquina protegida en una emergencia. Cuando se
usa de manera individual (salida de un solo N.O.), la exclusion de fallas debe garantizar que no se puedan producir las
fallas, lo que provocaria una pérdida de funcion de seguridad, por ejemplo, un cortocircuito en otra salida de seguridad
o en una fuente secundaria de energia o voltaje. Para obtener mas informacién, consulte Contro/ de un canal en Circui-
tos de Paro de Seguridad (Proteccion) pagina 69 y Exclusion de Fallas pagina 31.

Siempre que sea posible, es muy recomendable la incorporacion del monitoreo de dispositivos externos (EDM) o un
monitoreo de valvula ajustable (AVM) para monitorear que no haya fallas inseguras en los dispositivos controlados (FSD
y MPCE). Consulte Monitoreo de Dispositivos Externos (EDM) pagina 67 para mas informacion.

Conexién de salidas: Las salidas de relé de seguridad deben conectarse al control de la maquina de tal manera que el
sistema de control de seguridad de la maquina interrumpa el circuito o la alimentacion a los elementos de control pri-

mario de la maquina (MPCE), lo que provoca una condicion no peligrosa. Cuando se utilizan, los dispositivos de con-

mutacién final normalmente acompafan esto cuando las salidas de seguridad pasan al estado apagado.

Las salidas de relé de seguridad se pueden utilizar como dispositivo de conmutacién final (FSD) y se pueden interco-
nectar en un circuito de parada de seguridad (de proteccion) de uno o dos canales (consulte Interfaz de Conexiones
FSD pagina 69). Consulte XS/SC26-2 Especificaciones pagina 20 y SC10-2 Especificaciones pagina 22 antes de real-
izar las conexiones e interconectar el controlador de seguridad con la maquina.

Se debe determinar el nivel de la integridad del circuito de seguridad mediante la evaluacion de riesgos; este nivel de-
pende de la configuracion, la instalacién adecuada de los circuitos externos, el tipo y la instalacién de los dispositivos
controlados (FSD y MPCE). Las salidas de relé de seguridad son adecuadas para la Categoria 4 PL e/ SIL 3. Consulte
Imagen 35 pagina 65 para obtener ejemplos de conexién.

ﬁ Importante: El usuario es responsable de suministrar proteccion de sobrecorriente para todas las sali-
das de relé.

Instalaciones de las categorias de sobrevoltaje Il y lll (EN 50178 e IEC
60664-1)

El XS/SC26-2 y el SC10-2 estan clasificados para la Categoria de sobrevoltaje Il cuando se aplican voltajes de 1V a
150 V CA/CC a los contactos de relé de salida. Estan clasificados para Categoria de sobrevoltaje Il cuando se aplican
voltajes de 151 V a 250 V CA/CC a los contactos de relé de salida y no se toman precauciones adicionales para ate-
nuar las posibles situaciones de sobrevoltaje en el voltaje de alimentacion. Se puede usar el XS/SC26-2 o el SC10-2 en
un entorno de Categoria de sobrevoltaje Il (con voltajes de 151 V a 250 V CA/CC) si se tiene el cuidado de ya sea
reducir el nivel de perturbaciones eléctricas vistas en el XS/SC26-2 o el SC10-2 para los niveles de la Categoria de
sobrevoltaje |l al instalar dispositivos supresores de sobrevoltaje (por ejemplo, supresores de arco), o instalar un aisla-
miento externo adicional con el fin de aislar al XS/SC26-2 o al SC10-2 y al usuario de niveles de voltaje superiores a los
del entorno de Categoria lll.

Para las instalaciones de categoria de sobrevoltaje lll con voltajes aplicados desde 151 V a 250 V CA/CC aplicados a
los contactos de salida: se puede utilizar el XS/SC26-2 o el SC10-2 en condiciones de una categoria de sobrevoltaje
superior, cuando se proporcione la reduccion de sobrevoltaje adecuada. Los métodos adecuados incluyen:

¢ Un dispositivo protector de sobrevoltaje

¢ Un transformador con bobinados aislados

¢ Un sistema de distribucién con circuitos con varias ramificaciones (capaces de desviar la energia de los sobre-

voltajes)
e (Capacitancia capaz de absorber la energia de los sobrevoltajes
e Una resistencia o un dispositivo similar de absorcion capaz de disipar la energia de los sobrevoltajes

Al conmutar las cargas CA inductivas, es una buena practica proteger las salidas de XS/SC26-2 o SC10-2 al instalar
los supresores de arco del tamafio correcto. No obstante, si se utilizan supresores de arco, se deben instalar en toda la
carga que se esta conmutando (por ejemplo, en las bobinas de los relés de seguridad externos), y nunca entre los con-
tactos de salida del XS/SC26-2 o SC10-2 (consulte ADVERTENCIA, Supresores de arco).

7.8.3 EDM y Conexion FSD

Monitoreo de Dispositivos Externos (EDM)

Las salidas de seguridad del controlador de seguridad pueden controlar relés externos, contactores u otros dispositi-
vos que tienen un juego de contactos normalmente cerrados (N.C.), de guia forzada (acoplados mecanicamente) que
se pueden utilizar para monitorear el estado de los contactos de potencia de la maquina. Los contactos de monitoreo
estan normalmente cerrados (N.C.) cuando el dispositivo esta apagado. Esta capacidad permite que el controlador de
seguridad detecte si los dispositivos con carga estan respondiendo a la salida de seguridad, o si los contactos normal-
mente abiertos (N.O.) estan posiblemente soldados cerrados o atorados en encendido.

= Nota: Los relés internos del XS1ro, XS2ro y el SC10-2 siempre son monitoreados por los médulos. El

EDM solo es necesario para los dispositivos externos a los controladores.

www.bannerengineering.com 67



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

La funcion EDM proporciona un método para monitorear este tipo de fallas y garantizar la integridad funcional de un
sistema de dos canales, incluyendo los MPCE y los FSD.

Una sola entrada EDM se puede asignar a una o multiples salidas de seguridad. Esto se logra abriendo la ventana
Propiedades de la salida de seguridad y revisar EDM, luego agregar el Monitoreo de dispositivos externos desde la
pestana Entrada de seguridad en la ventana Agregar equipo (se accede desde la pestafia Equipo o Vista funcional), y
conectar la entrada del Monitoreo de dispositivo externo con el nodo EDM de la salida de seguridad.

Las entradas EDM se pueden configurar como un monitoreo para un-canal o dos-canales. Las entradas EDM de un
canal se utilizan cuando las salidas OSSD controlan directamente la desactivacion de los MPCE o dispositivos exter-

nos.
]

Monitoreo de un canal: Una conexion de serie de los contactos de monitoreo cerrado que son de guia forzada
(acoplados mecanicamente) de cada dispositivo controlado por el controlador de seguridad. Los contactos de
monitoreo deben estar cerrados antes de que se puedan reiniciar las salidas del controlador de seguridad (ya
sea manual o automaticamente). Después de realizar el reinicio y de que se encienden las salidas de seguridad,
el estado de los contactos de monitoreo ya no estan monitoreados se les puede cambiar el estado. Sin embar-
go, los contactos de monitoreo se deben cerrar dentro 250 milisegundo desde que se cambian las salidas de
seguridad de encendido a apagado. Consulte Imagen 39 pagina 69.

Monitoreo de dos canales: Una conexion independiente de contactos de monitoreo cerrado que son de guia
forzada (acoplados mecanicamente) de cada dispositivo controlado por el controlador de seguridad. Se deben
cerrar ambas entradas de EDM antes de que se pueda reiniciar el controlador de seguridad y se puedan en-
cender las OSSD. Mientras estas estan encendidas, se les puede cambiar el estado a las entradas. Se produce
un bloqueo si las entradas permanecen en estados opuestos durante mas de 250 milisegundos. Consulte Im-
agen 41 pagina 69.

No monitoreada (predeterminada): Si no se desea el monitoreo, no habilite el nodo de EDM de salida. Si el con-
trolador de seguridad no usa la funcion EDM en aplicaciones de Categoria 3 o Categoria 4, el usuario debe ase-
gurarse de que cualquier falla o acumulacién de fallas de los dispositivos externos no provoque una condicién
peligrosa y que se evite un ciclo sucesivo de la maquina.

ATENCION: Configuracién de EDM

Si la aplicacién no necesita la funcion EDM, es la responsabilidad del usuario de asegurarse de esto
no cree una situacion peligrosa.

ATENCION: Conexién de monitoreo de dispositivos externos

Cablee al menos un contacto de monitoreo normalmente cerrado y con guia forzada de cada MPCE
o dispositivo externo para monitorear el estado de los MPCE (como se muestra). Si esto se lleva a
cabo, se verificara el funcionamiento adecuado de los MPCE. Use los contactos de monitoreo de
MPCE para mantener la confiabilidad del control.

Imagen 37: Conexion EDM de Un-Canal Imagen 38: Conexion EDM de Dos-Canales

Entrada de Entrada de
Seguridad Seguridad
Dispositivo Dispositivo

68

+24VCC

EDM de un solo canal utilizado para monitorear
ambas sefiales de realimentacion MPCE si uno
0 ambos canales no se cierran el sistema entra
en modo de bloqueo.

EI EDM de doble canal se usa para monitorear
ambas sefiales de realimentacion MPCE. Si +24 VCC
los canales no estan en el mismo estado, el

sistema ingresa en un modo de blogueo.
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Imagen 39: Logica de sincronizacion: Estado de EDM de Un-Canal, con respecto a la Salida de Seguridad

@moest B—— = D M0:801
bt > I : | -l
) M0:SO1 - g | -— -
=;” '|:I|":I| P MoMRL B = —a A1
Monitoreo de
Dispositivos Externos
[slmo0s1 m— TMOEDML B—
mEMOGST  ——
mMOGS2 W
SO1
Cerrado G ” ST ” e
O Importa O Importa
EDM Abierto P 0
—» 250 ms |~-—

El Monitoreo de Dispositivos Externos EDM es una manera de comprobar el funcionamiento de los
dispositivos de interrupcion final de doble canal o elementos de control primario de la maquina. Los
contactos de supervision guiados por fuerza N.C. de las FSD o MPCE se utilizan como entrada para
detectar un "atasco en"; condicion de fallo y evitaran que las salidas del controlador de seguridad se
encienda On.

Para EDM de dos canales, como se muestra a continuacién, ambos canales deben estar cerrados antes de que la(s)
salida(s) de seguridad se encienda(n).

Imagen 40: Logica de sincronizacion: EDM de Dos-Canales, sincroniza- | |magen 41: Ldgica de sincronizacion: Estado EDM de Dos-Canales, con

cion entre canales respecto a Salida de Seguridad
Salida de Seguridad . . N
9 | No Importa | Salida de Segurldado |
' ' ' ' OFF
EDM 1 Cerrado —I ; iii
Abiert . H Cerrado
lerto . . . . EDM 1 " Debe coincidir EDM 2|_| Debe coincidir EDM 2
Cerrado S — : I Abierto
EDM 2 ) pi 250ms e i 250ms [
Abierto ' Max. , Max. Cerrado
H \ \ . EDM 2 .~ Debe coincidir EDM 1|_| Debe coincidir EDM 1
! ! ! Abierto

Interfaz de Conexiones FSD

Los dispositivos de conmutacion final (FSD) interrumpen la alimentacion en el circuito hacia el elemento de control pri-
mario de la maquina (MPCE) cuando las salidas de seguridad estan en estado apagado. Los FSD pueden tener muchas
formas, aunque los mas comunes son los relés (acoplados mecanicamente) de guia forzada en los médulos de interco-
nexion. El acoplado mecanico entre los contactos permite que el dispositivo sea monitoreado por un circuito de moni-
toreo de dispositivo externo para ciertas fallas.

Dependiendo de la aplicacion, el uso de los FSD puede facilitar el control del voltaje y de la corriente que difiere de las
salidas de seguridad del controlador de seguridad. Los FSD también se pueden usar para controlar varios peligros adi-
cionales al crear diversos circuitos de parada de seguridad.

Circuitos de Paro de Seguridad (Proteccidn)

Una parada de seguridad permite un cese ordenado del movimiento o de una situacion peligrosa para fines de protec-
cion, lo que provoca una detencién del movimiento y la eliminacién de la alimentacién desde los MPCE (suponiendo
que esto no crea peligros adicionales). Un circuito de parada de seguridad normalmente cuenta con un minimo de dos
contactos normalmente abiertos de relés de guia forzada (acoplados mecanicamente), que son monitoreados (me-
diante un contacto NC acoplado mecanicamente) para detectar ciertas fallas, de manera que no se produzca la pérdida
de la funcién de seguridad. Dicho circuito se puede describir como un "punto de conmutacion segura”.

Normalmente, los circuitos de parada de seguridad son una conexién en serie de al menos dos contactos N.O. que
proviene de dos relés distintos guiados positivamente, cada uno controlado por una salida de seguridad aparte del
controlador de seguridad. La funcién de seguridad confia en los contactos redundantes para controlar un solo peligro,
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de manera que si un contacto no se enciende, el segundo contacto detiene el peligro y evita que se produzca el si-
guiente ciclo.

Los circuitos de parada de seguridad de interconexion deben estar conectados de manera que la funcién de seguridad
no pueda ser suspendida, anulada o vencida, a menos que cumpla con el mismo grado o mayor de seguridad que el
sistema de control de seguridad de la maquina que proporciona el controlador de seguridad.

Las salidas normalmente abiertas de un mdédulo de interconexién son una conexion en serie de contactos redundantes
que forman circuitos de paro de seguridad y se pueden utilizar en métodos de control de un-solo canal o de doble-
canal.

Control de dos canales: El control de dos canales (o dual) tiene la capacidad de extender eléctricamente el punto de
conmutacién segura mas alla de los contactos FSD. Con el monitoreo adecuado, como el del EDM, este método de
interconexién es capaz de detectar ciertas fallas en el cableado de control entre el circuito de parada de seguridad y
los MPCE. Estas fallas incluye el cortocircuito en uno de los canales a una fuente secundaria de energia o voltaje, o la
pérdida de la accién de conmutacion de una de las salidas FSD, lo que provocaria la pérdida de redundancia o una
pérdida total de seguridad en caso de no se detecte y corrija.

La posibilidad de falla del cableado aumenta a medida que aumenta la distancia fisica entre los circuitos de parada de
seguridad FSD y los MPCE, a medida que aumenta la longitud o el enrutamiento de los cables de interconexion, o si
los circuitos de parada de seguridad del FSD y los MPCE se encuentran en diferentes gabinetes. Por lo tanto, se debe
usar el control de dos canales con monitoreo EDM en toda instalacién en la que los FSD se encuentren alejados de los
MPCE.

Control de un canal: El control de un canal (o canal sencillo) utiliza una serie de conexiones de contactos FSD para
formar un punto de conmutacién segura. Después de este punto en el sistema de control de seguridad de la maquina,
pueden ocurrir fallas que podrian provocar la pérdida de la funcion de seguridad, por ejemplo, un cortocircuito a una
fuente secundaria de energia o voltaje.

Por lo tanto, solo se debe utilizar este método de interconexion en instalaciones donde los circuitos de parada de se-
guridad FSD y los MPCE se encuentran fisicamente ubicados dentro del mismo panel de control, adyacentes entre si, y
estan conectados directamente entre si; o donde la posibilidad de tal falla puede ser excluida. En el caso que esto no
se pueda conseguir, se debe utilizar el control de dos canales.

Los métodos para excluir la posibilidad de estas fallas incluyen, pero no estan limitados a:

e Fisicamente separar los cables de control de interconexion y separarlos de las fuentes secundarias de energia

e Enrutamiento de interconexion de cables de control en un conducto separado, corrientes o canales

e Enrutamiento de interconexion de los cables de control con voltaje bajo o neutro que no pueden dar lugar a
energizar el peligro

e Localizacién de todos los elementos (médulos, interruptores y dispositivos bajo control,etc.) dentro de un panel
de control, adyacentes entre si, y directamente conectado con cables cortos

e |La correcta instalacion de conductores multiples de cableado y cables multiples que pasan a través de las
guardas de liberacion de tensidn. El exceso de apriete en una carcasa de proteccion puede causar cortocircui-
tos en ese punto

e Utilizacién de componentes de apertura positiva o de transmision directa instalados y montados en modo posi-
tivo

A ADVERTENCIA:
¢ |Instale correctamente supresores de transitorios o de arco
¢ El incumplimiento de estas instrucciones puede resultar en lesiones graves o la muerte.
¢ Instale algun supresor como se muestra a través de las bobinas de los FSD o los MPCE. No
instale los supresores directamente a través de los contactos de salida de los FSD o los
MPCE. En dicha configuracion, es posible que los supresores fallen y presenten cortocircui-
to.

A ADVERTENCIA: Interconexién de Salidas de seguridad

Para garantizar una operacién adecuada, se deben considerar los parametros de salida del producto
de Banner y los parametros de entrada de la maquina cuando se realice la interconexioén de las sali-
das de seguridad de estado sélido y las entradas de la maquina. El circuito de control de la maquina
deber ser disefiado de tal forma que:
e No se exceda el valor maximo de resistencia del cable entre las salidas de seguridad de es-
tado solido del Controlador de Seguridad y las entradas de la maquina;
¢ ¢l voltaje maximo de estado Desactivado de la salida de seguridad de estado soélido del Con-
trolador de Seguridad no resulte en una condicion Activada;
e |a maxima corriente de fuga de la salida de seguridad de estado sélido del controlador de
seguridad, debido a la pérdida de 0 V, no resulte en una condicién Activada.

Fracasar en conectar adecuadamente entre las salidas de seguridad y la maquina protegida, podria
provocar lesiones graves o la muerte.
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A ADVERTENCIA: Peligro de Descarga Eléctrica y Energia Peligrosa

Siempre desconecte la alimentacién del sistema de seguridad (por ejemplo, €l dispositivo, el médu-
lo, la interfaz, etc.) y la maquina que esta siendo controlada antes de realizar cualquier conexién o
reemplazar cualquier componente.

Las instalaciones eléctricas y el cableado deben ser realizadas Unicamente por el Personal Califica-
do'® y deben cumplir con las normas eléctricas y los codigos de cableado correspondientes, como
el NEC (Codigo Eléctrico Nacional, por sus siglas en inglés), ANSI NFPA79 o IEC/EN 60204-1, y to-
dos los codigos y las normas locales correspondientes.

Se pueden requerir procedimientos de bloqueo/etiquetado. Consulte OSHA 29CFR1910.147, ANSI
Z244-1,1S0 14118 o la norma apropiada para controlar la energia peligrosa.

A ADVERTENCIA:
e (Cablear correctamente el dispositivo
e No cablear correctamente el controlador de seguridad y alguna maquina particular puede
producir una condicion peligrosa que podria provocar lesiones graves o la muerte.
e El usuario es responsable del cableado correcto del controlador de seguridad. Las configura-
ciones de cableado generalizadas se ofrece solo para ilustrar la importancia de una instala-
cion adecuada.

Conexidon genérica de XS/SC26-2: Salida de seguridad con EDM

Imagen 42: Conexion genérica de XS/SC26-2: Salida de seguridad en estado sdlido con EDM

+24VCC 0VCC

XS/SC26-2xx o
Las salidas de seguridad de estado XS2s0 0 XS4so T

solido SO2, SO3 y SO4 pueden

conectarse de manera similar. +24V CC 33

Cuando una salida de seguridad de ovee O

estado solido se ha dividido en dos

salidas individuales, cada salida

requiere una entrada EDM o AVM S01a( @ ®

individual para el monitoreo.

(

(801 sin division) T
CC comun (0 V CC) debe ser !
comun entre la terminal S01b( T
0V CC del modulo y el comin '

W/

de la carga (por ejemplo, FSD).

iCircuito de parada P P

i Canal sencillo '

ECircuito de parada
: Doble canal

10 yna persona que, por la posesion de un titulo reconocido o un certificado de formacién profesional, o que, con un amplio conocimiento,
formacioén y experiencia, ha demostrado con éxito la capacidad de resolver problemas relacionados con el tema y el trabajo.
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Imagen 43: Conexion genérica de XS/SC26-2: Salida de relé de seguridad (dos canales) con EDM

+24Vdc 0Vdc

Las salidas de relé de seguri- @)
dad 43/44, 53/54 y 61/62 XS26-2xx
pueden ser cableadas de N
manera similar, pero requieren +24Vdc g( *
una entrada EDM o AVM inde- 0Vdec O
pendiente para monitoreo.
L1V EDMC
XS1ro o XS2ro
—Oor T — 5%
Circuitos
de Control O—/ —
dela 23 24
Maquina
31 32
—
* Supresores de arco
Circuito de Realimentacion (opcional)
Imagen 44: Conexion genérica de XS/SC26-2: Salida de seguridad en estado sdlido hacia IM-T-9A
XS/SC26-2xx oV de
+24Vdc ?\)—
o0vdc
SO1b
(801 sin division)
SO1a
EDM
+24V dc

®—Control de
Maquina 33 !

Retroalimentacion (opcional)

* Se recomienda la instalacion de supresores transitorios (de arco) a través de las
bobinas de MPCE1 y MPCE2 (consulte la Advertencia)
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Conexién genérica de SC10-2: Salida de seguridad con EDM

Imagen 45: Conexion genérica de SC10-2: Salida de relé de seguridad (dos canales) con EDM

Las salidas de rel¢ de seguri- +24Vdc 0Vdc
dad 43/44, 53/54 y 63/64 SC10 (f
pueden ser cableadas de
manera similar, pero requieren +24Vdcge
una entrada EDM o AVM inde-
. K 0vdc O
pendiente para monitoreo.
L1/+V N
e e
Circuitos
de Control—()—/J—(
dela 23 24
Maquina
— 5 W

* Supresores de arco
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7.9 Salidas de Estado

Para obtener las instrucciones sobre cémo agregar una salida de estado, consulte Adicion de salidas de estado pagina
81.

7.9.1 Convenciones de las Senales de las Salidas de Estado

= Nota: No se pueden utilizar salidas de seguridad como salidas de estado en el SC10-2.

Existen dos convenciones de sefial seleccionables para cada salida de estado: "PNP encendido" (fuente 24 V CC) o
"PNP apagado" (no conductor). La convencién predeterminado es Activo = PNP encendido.

También se puede configurar una velocidad de intermitencia para una salida de estado en el estado activado. Las tres
opciones son:

¢ Ninguna (para encendido y fijo)

e Normal (ciclo de 500 ms encendido y 500 ms apagado)

e Rapida (ciclo de 150 ms de encendido y 150 ms de apagado)
No hay una velocidad de intermitencia predeterminada. No es posible configurar una velocidad de intermitencia para
una salida de estado de silencio (consulte Silencio en Funcionalidad de las Salidas de Estado pagina 74).

Tabla 6: Convenciones de Sefial de Salida de Estado

Convenciones de Sefial

Activo = PNP On Activo = PNP Off
Funcién
Status del Estado de la Salida Status del Estado de la Salida

+24 V dc Off Off 24V dc
Derivacion En Derivacién No en Derivacion En Derivacién No en Derivacion
Silencio Silenciado No Silenciado Silenciado No Silenciado
Retardo de Salida en Curso Retraso Sin Retraso Retraso Sin Retraso
Rastreo de Entrada En Marcha Parada En Marcha Parada
Rastreo de Fallo de Entrada Falla Ok Falla Ok
Rastreo de Cualquier Fallo de En- Falla Ok Falla Ok
trada
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Funcién

Convenciones de Sefal

Activo = PNP On Activo = PNP Off

Status del Estado de la Salida Status del Estado de la Salida

Rastreo de Grupo de Entrada

Rastreo de Salida
Rastreo de Fallo de Salida
Rastreo de Todo Fallo de Salida

Rastreo de Salida de Estado Légi-
co

Estado del bloque de funcién de
rastreo (XS/SC26-2 FID 2 o posteri-
ores y SC10-2)

Bloque de funcién de rastreo de la
prensa (XS/SC26-2 FID 4 o posteri-
or)

A la Espera de Reinicio Manual

+24V dc Off Off 24V dc
Inicio de Parada Otra Entrada Causé Incio de Paro Otra Entrada Causé Par-
Parada ada
SO On SO Off SO On SO Off
Falla Ok Falla Ok
Falla Ok Falla Ok

Légicamente On Légicamente Off Légicamente On Loégicamente Off

Ejecucion Parada Ejecucion Parada

Consulte XS/SC26-2: Funcionalidad de salida de estado del control de la prensa pagina 75
para obtener detalles.

Reinicio Necesario No Satisfecho Reinicio Necesar- No Satisfecho

10

Cierre Modo en Marcha (Oper-

acion)

Cierre Modo en Marcha (Oper-

Sistema de Bloqueo .
acion)

7.9.2 Funcionalidad de las Salidas de Estado

SC10-2: Se pueden utilizar hasta cuatro entradas convertibles como salida de estado.

XS/SC26-2: Se pueden utilizar hasta 32 entradas convertibles o salidas de seguridad como salida de estado. Las sali-
das de seguridad de estado sélido se podran dividir y utilizar como salida de estado. Las salidas de relé de seguridad
no se pueden utilizar como salida de estado y no se pueden dividir.

Las salidas de estado pueden ser configurados para realizar las siguientes funciones:
Derivacion
Indica cuando la entrada del bloque de funcién de derivacion esta anulada.
Silencio

Indica un estado activo de silenciamiento para la entrada del bloque de funcion de silenciamiento en particular:

* Encendido cuando una entrada silenciable esta en silenciada

e Apagado cuando una entrada silenciable no esta silenciada

e Parpadea cuando existen las condiciones para iniciar un reemplazo dependiente de silencio (un ciclo
de silencio inactivo, la entrada de seguridad silenciable esta en estado de parada y al menos un sensor
de silencio esta en el estado de parada (bloqueado)); no disponible para la salida de estado virtual

e Se enciende durante una anulacion de silencio-dependiente en funcion activa (no una funcion de deri-
vacion) de una Entrada de Seguridad silenciable

Retraso de salida en curso

Indica si el retraso de encendido o retraso de apagado esta activo.
Rastreo de entrada

Indica el estado de una entrada de seguridad en particular.
Rastreo de falla de entrada

Indica cuando una entrada de seguridad en particular tiene una falla.
Rastreo de cualquier falla de entrada

Indica cuando alguna entrada de seguridad tiene una falla.
Rastreo de grupo de entradas

Indica el estado de un grupo de entradas de seguridad, por ejemplo, qué entrada de seguridad se apago pri-
mero. Una vez que se ha indicado esta funcion, la funcién puede ser reactivada por una de entrada de reinicio
configurada. Se pueden rastrear hasta tres grupos.

Rastreo de salida
Indica el estado fisico de una salida de seguridad en particular (activado o desactivado).
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Rastreo de falla de salida

Indica cuando una salida de seguridad en particular tiene una falla.
Rastreo de todas las fallas de salida

Indica una falla de cualquier salida de seguridad.
Rastreo de salida de estado l6gico

Indica el estado l6gico de una salida de seguridad en particular. Por ejemplo, el estado légico esta en Apaga-
do, pero la salida de seguridad esta en un retraso de apagado y no fisicamente en Apagado todavia.

Rastreo del estado del bloque de funcién (XS/SC26-2 FID 2 o posteriores y SC10-2)
Indica el estado de un bloque de funcién en particular.
Bloque de funcién de rastreo de la prensa (XS/SC26-2 FID 4 o posterior)

Indica el estado de una serie de eventos de la funcién de la prensa; consulte XS/SC26-2: Funcionalidad de
salida de estado del control de la prensa pagina 75 para obtener mas detalles.

A la espera de reinicio manual
Indica que se requiere un reinicio configurado en particular.

= Nota: Si la entrada de reinicio manual esta conectada a un bloque OR de reinicio, no
puede utilizarse esta salida de estado.

Sistema de bloqueo
Indica una condicién de bloqueo no operativo, por ejemplo, una entrada no asignada conectada a 24 V.

7.9.3 XS/SC26-2: Funcionalidad de salida de estado del
control de la prensa

El bloque de funcidn del control de la prensa tiene varias entradas y salidas. Esto produce una funcién de salida de
estado que no es un simple encendido/apagado para un elemento individual. La salida de estado del bloque del control
de la prensa tiene siete eventos diferentes que pueden ser indicados a través de la salida de estado. La salida de esta-
do del bloque del control de la prensa puede configurarse para proporcionar una, dos o tres sefiales. Cada sefal de
salida de estado del bloque del control de la prensa puede ser de la manera siguiente:

¢ Encendido y fijo
e 2 pulsos por segundo

Imagen 46: 2 pulsos por segundo

t3
t1 t2 ‘
2 pulsos por segundo I I I I I I

t1 =100 ms, t2 = 100 ms y t3 = 1 segundo

e 3 pulsos por segundo

Imagen 47: 3 pulsos por sequndo

t3
tt2 ‘
3 pulsos por segundo I I I I I I

t1 =100 ms, t2 = 100 ms y t3 = 1 segundo

La salida de estado del bloque del control de la prensa solo esta disponible como salidas de estado fisico. Cada salida
de estado fisico puede ser usada para indicar tres eventos diferentes.

La siguiente figura muestra los ajustes predeterminados de la salida de estado del bloque de funcién del control de la
prensa:
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Imagen 48: Propiedades del bloque de funcion de rastreo de la prensa

Track Press Function Block Propiedades

@ Nombre |MO0:STAT1
Status-Output 3 terminal -

hppt+

MO:X526-2de | .

Press Function Block [PCE ‘|

Select Terminals 102 [.] los 1] ios |.]
Event Name | ColoriValue | Color2Value | Color3 Value
Waiting For Reset [twoPuses ||| [unused .] [unused .
Ready to Run/Run [on .| [unused L] [Unused .
505 Stop [Unused .| [woruses  |.] [unused .
PIP back check [Three Puises |.] | [unused .| [unused .
Safety Stop [unused 4] [unused 4] [worpuises  [.]
Operational Fault [unused .| [Three puises |, [Unused .
System Fault [unused 4] | [unused 4] | [Three puises |.]

[ Aceptar ] [ Cancelar ]

El ajuste predeterminado del bloque de funcién configura tres de los pines de E/S como salidas de estado. Si no es
necesario que aparezcan los siete eventos para una aplicacion determinada, utilice la barra de navegacién de la dere-
cha de la figura para seleccionar menos pines. Si mueve la barra hacia arriba una posicién reduce el nimero de termi-
nales a dos, si la mueve hacia arriba dos posiciones reduce el nimero de terminales a uno.

La funcionalidad de cada evento es la siguiente:

e Esperando el reinicio: se enciende cuando se necesita una entrada de reinicio, después de que las entradas de
parada de seguridad no silenciables y silenciables (si estan configuradas) vuelven al estado activado

e Lista para funcionar/ejecucion: esta activado en todo momento en que la prensa esté lista para funcionar (las
entradas de parada de seguridad silenciables y no silenciables estan encendidas y se reinician) o en que la pre-
nsa esté funcionando en la carrera ascendente o descendente

e Parada SQS: se enciende cuando el piston llega al punto de parada de la secuencia

e Alerta de verificacion de la parte posterior de PIP: se enciende cuando la prensa esta lista para funcionar y se
intenta iniciar un ciclo de prensado y la entrada PIP (pieza presente), si esta configurada, estd apagada o no se
ha apagado y luego encendido de nuevo (pieza no retirada y reemplazada)

¢ Parada de seguridad: se enciende cuando se apaga la entrada de parada de seguridad silenciable o no silenci-
able, el nodo de entrada GO baja (cuando esta ajustado en la configuracion de carrera ascendente manual) an-
tes de que se alcance SQS, BOS o TOS (dependiendo de la configuracién y la parte del proceso)

¢ Falla operacional: se enciende cuando las entradas operacionales mutuamente excluyentes estan encendidas
(por ejemplo, TOS y BOS, TOS y SQS, TOS y PCMS, SQS y BOS, etc.; si transcurren méas de 3 segundos entre
las sefiales de SQS y PCMS ambas se encienden, si estan configuradas)

¢ Falla del sistema: se enciende cuando existe una falla del sistema

7.10 Salidas de estados virtuales

Se pueden agregar hasta 64 salidas de estado virtuales para cualquier configuracion mediante Modbus/TCP, ensam-
blados de entrada EtherNet/IP, mensajes explicitos EtherNet/IP y protocolos PCCC en los controladores base FID 1y
se pueden agregar hasta 256 salidas de estado virtuales en los controladores base de FID 2 o posteriores y en los con-
troladores de seguridad SC10-2. Los controladores de base FID 2 o posteriores y los controladores de seguridad
SC10-2 también pueden utilizar PROFINET. Estas salidas pueden comunicar la misma informacion que las salidas de
estado a través de la red. Consulte Funcionalidad de las Salidas de Estado pdagina 74 para obtener mas informacion. La
funcién de Configuracién automatica, que se encuentra en la pestaia Ethernet industrial del software, configura auto-
maticamente las salidas de estado virtuales en un grupo de funciones cominmente utilizadas, basado en la configura-
cioén actual. Esta funcién se utiliza mejor después de que se haya determinado la configuracién. La configuracion de
salida de estado virtual se puede revisar manualmente después de que se haya utilizado la funcion de Configuracién
automdtica. La informacion disponible en la red es coherente con el estado I6gico de las entradas y las salidas dentro
de 100 ms para las tablas de salidas de estado virtuales (visible a través del software) y dentro de 1 segundo para las
demas tablas. El estado logico de las entradas y salidas se determina después de que todas las operaciones de elimi-
nacioén de rebote y pruebas internas hayan finalizado. Consulte Pestafa Ethernet industrial pagina 110 para obtener
detalles sobre la configuracion de las salidas de estado virtuales.
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El rendimiento y el estado de las cadenas ISD y del dispositivo individual se pueden obtener desde los controladores
de seguridad SC10-2 FID 2 o posteriores. Sobre el estado de cada cadena se pueden obtener 16 words (16 bits). Se
pueden obtener tres words administrativas (16 bits) y 18 bytes (8 bits cada uno) de datos especificos sobre un disposi-
tivo individual de una cadena. Consulte Solicitud de informacion de rendimiento y estado acerca de un dispositivo indi-

vidual via ISD pagina 47 para obtener mas detalles.
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8 Introduccion

Encender el controlador de seguridad y verificar que la LED verde esté encendida.

8.1 Crear una Configuracion

Los siguientes pasos son necesarios para completar y confirmar (escribir al controlador) la configuracion:

1. Definir la aplicacion de proteccién (evaluacion del riesgo).
e Determinar los dispositivos necesarios
e Determinar el nivel de seguridad requerido
Instale el software Controlador de seguridad Banner. Consulte Instalaciéon del software pagina 27.
Familiaricese con las opciones del software. Consulte Informacion general del software pagina 97.
Inicie el software y seleccione el dispositivo deseado.
Inicie un nuevo proyecto haciendo clic en New Project/Recent Files
Defina la Configuracion del proyecto. Consulte Ajustes del Proyecto pagina 99.
XS/SC26-2: Personalice el controlador base y agregue médulos de expansion (si se utilizan). Consulte Pestana
Equipo pagina 100.
8. Agregue Dispositivos de Entrada de Seguridad, dispositivos de entrada de No Seguridad y Salidas de Estado.
Vea Adicion de Entradas y Salidas de Estado pagina 78.
9. Disefie la l6gica de control. Vea Disefo de la Logica de Control pagina 82.
10. Ajuste los retrasos opcionales de tiempo de encendido o apagado de las salidas de seguridad

11. Si se utiliza, configure los ajustes de red. Consulte Configuracion de red: Modbus/TCP, Ethernet/IP, PCCC pag-
ina 112 o Ajustes de red: PROFINET (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 113.

12. Guardar y confirmar la configuracién. Vea Guardar y Confirmar una Configuracion pagina 83.

Noo ko

Los siguientes pasos son opcionales y se pueden utilizar para ayudar con la instalacién del sistema:

e Modifique los derechos de acceso a la configuracion. Consulte XS/SC26-2 Administrador de contrasefias pagi-
na 117 o Administrador de contrasenas de SC10-2 pagina 118.

e Consulte el Resumen de configuracién para obtener informacién detallada sobre el dispositivo y los tiempos de
respuesta. Consulte Pestafia Resumen de configuracion pagina 116.

e Imprima las vistas de configuracion, incluido el Resumen de configuracién y la Ajustes de red. Opciones de Im-
presién pagina 116

¢ Pruebe la configuracion utilizando el modo de simulacién. Vea Modo de Simulacién pagina 123.

8.2 Adicion de Entradas y Salidas de Estado

Las entradas de seguridad y no relacionadas con seguridad se pueden agregar desde la pestafa Equipo o desde la
pestafia Vista funcional. Las salidas de estado solo se pueden agregar desde la pestafia Equipos. Las entradas vir-
tuales no relacionadas con seguridad se pueden agregar solo desde la pestafia Vista funcional. Cuando se agregan
entradas en la pestafia Equipos, se colocan automaticamente en la pestafa Vista funcional. Todas las entradas y los
bloques de Légica y Funcién se pueden mover dentro de la pestafa Vista funcional. Las salidas de seguridad estan
colocadas estaticamente en el lado derecho.

8.2.1 Adicion de entradas de seguridad y de no seguridad
1. En la vista Equipo, haga clic” debajo del médulo que tendra el dispositivo de entrada conectado (se pueden
cambiar el modulo y las terminales desde la ventana Propiedades del dispositivo de entrada) o cualquiera de
los marcadores de posicion en la Vista funcional.
= Nota: Las entradas Virtuales No Relacionadas con Seguridad solo estan disponibles desde la
Vista Funcional.

2. Haga clic en Entrada de seguridad o Entrada no relacionada con seguridad para agregar dispositivos de entra-
da:
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Imagen 49: XS/SC26-2: Adlicion de entradas en la Vista funcional (las entradas virtuales no relacionadas con seguridad solo se pueden
agregar en esta vista)

Agregar equipos

=
L ‘ @ g I
5in entradas de seguridad
Paro de_ Interruptor ¢ Sensor dptic Control de
emergenciz compuerta Dos Manoc:
Entradas virtuales no relacionadas con seguridad @
( ) .VJ .E ]
! Referencia
&
~ _.v Paro de ;A;ntr:;:: Tension de |
seguridad proteccion T cuerda
L externc
Control de | |
Habilitande | Par de senst | Interruntor ¢ - i | _vJ

Cancelar

Imagen 50: SC10-2: agregue entradas desde /a Vista del equipo (la salida de estado fisico solo se puede agregar en esta vista)

Agregar equipos

(=]
Entradas de seguridad [@ n B E @ F

0
(A | sin entradas de sequridad
" =L — de, Dispositiva 15D SUSTHRE Sensor optico
emergencia compuerta
@ Salidas de estado m
Control d
Control de Dos Tapete de Paro de dion rc;“.:)
M idad teccid | =
anos seguri proteccion Fenimap
@ E
Tension de |a Habilitando Par de sensor de Interruptor de

Cancelar

Vista funcional)

Agregar equipos

Entradas de seguridad
Sin entradas de seguridad
Entradas virtuales no relacionadas con seguridad

Informacién

Cancelar

t

Reinicio
manual

Cancela
Encendida- Habilitar IE;';:Z d'E
Apagado silencio o

3. Seleccione la configuracion de dispositivo adecuada:
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Configuracion bdsica:

Imagen 52: Configuraciones bdsicas de entradas de seguridad

I Paro de emergencia Propiedades I
@I Nembre |M0:ES1 |

Moxs26-2de [ Jior L [LJio2 [L]mz |L]

[C] Habilitar prueba de arranque

v | Avanzado [ Aceptar ] [ Cancelar ]

e Nombre: nombre del dispositivo de entrada; generado automaticamente y puede ser cambiado por el
usuario

e Tipo de circuito: las opciones de convencién de circuito y sefial apropiadas para el dispositivo de en-
trada seleccionado

e Modulo: el médulo al que esté conectado el dispositivo de entrada

e Terminales de E/S: |la asignacion de terminales de entrada para el dispositivo seleccionado en el médu-
lo seleccionado

e Habilitar prueba de inicio (donde corresponda): se requiere una prueba opcional de dispositivo de se-
guridad tras cada encendido

e Opciones de reinicio (donde corresponda): varias opciones de reinicio tales como encendido manual,
reinicio del sistema y reinicio del grupo de entrada de pista

Configuracion avanzada (cuando corresponda):

Imagen 53: Configuracion avanzada de entrada de seguridad

Paro de emergencia Propiedades

@ Nombre [Mo0:ES1 ]

[«

—————— 'D |

[=]
Moxs26-2de |LJior [Lfine |Lfio2 L L]
[C] Habilitar prueba de arranque

Simultaneidad [Sfmulténeo ‘|

Tiempo de suspensién de rebote

Cerrar a abierto 0 sec E 6 ms E

Abierto a cerrado 0 sec E 50 ms E

~ | Basico [ Aceptar ] [ Cancelar l

e Simultaneidad (cuando corresponda): simultanea o concurrente (consulte Glosario pagina 295 para ver
las definiciones)

e Tiempos de espera. el tiempo de transicion del estado de la sefial

e Monitoreado/No monitoreado (donde corresponda)
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Propiedades del dispositivo ISD (cuando corresponda):
Imagen 54: Configuracion avanzada del dispositivo ISD

l Dispositivo 15D Propiedades

Nombre [M0:1SD1
oermacen Nimero de dispositivos

Position Name

1 Device Ilnterruptorde puerta ‘| +| -

2 Device Ilnterruptorde puerta 4| =

Tiempo de suspensién de rebote

Cerrar a abierto 0 sec E 6 ms E
Abierto a cerrado 0 =ec E 50 ms E
@ Basico Eliminar l [ Aceptar ] [ Cancelar l

e Nombre. nombre del dispositivo de entrada; generado automaticamente y puede ser cambiado por el
usuario

e Terminales de E/S: |la asignacion de terminales de entrada para el dispositivo seleccionado en el médu-
lo seleccionado

e Nudmero de dispositivos (obligatorio): el numero de sensores ISD utilizados en la aplicacion

e Posicion, nombre y tjpo. la posicion, el nombre y el tipo (Interruptor de puerta)(Interruptor de puerta,
parada de emergencia) de los sensores ISD utilizados en la aplicacion. El nombre se genera automati-
camente y puede ser cambiado por el usuario. El tipo es un menu seleccionable por el usuario

e Tiempos de espera. el tiempo de transicion del estado de la sefial

= Nota: Si toda la cadena consta solo de interruptores de puerta, se aplican las reglas de
configuracion para un interruptor de puerta. Si alguno de los dispositivos en la cadena
es una parada de emergencia, se aplican las reglas de configuracion para una parada
de emergencia.

8.2.2 Adicion de salidas de estado

1. En la pestafia Equipo, haga clic EEF'debajo del moédulo que tendra el monitoreo de estado.
2. Haga clic en Salidas de estado para agregar monitoreo de estado.
Imagen 55: Salidas de estado

Agregar equipos

Sin entradas de seguridad A
Dieswia Silenciar it Seguir entrada

en progreso

@ Zalidas de estado

ORNORNONNG
Falla de entrada ‘Seguir cualquier Seguir grupa de
de seguimiento falla de entrada entrada

Q00| ®

Falla de salida de

]

Seguir salida

Falla de salida de Sequir salida de Esperando !_'J

Salidas de estado restantes: 12

11 Las salidas de estado se pueden configurar cuando se debe comunicar el estado de un dispositivo de entrada o de una salida. Las terminales
10x se utilizan para estas sefiales de estado.
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3. Seleccione la configuracion de salida de estado apropiada:

Imagen 56: Propiedades de salida de estado

Track Input Fault Properties

l @ Name [M0:STAT1

Status-Output -

Info

Input [MO:TCT "

Signal Convention [J’\ctwe = PNP On d

Flashing Rate [None "

[ CK l [ Cancel ]
e Nombre
e Moddulo

e E/S (donde corresponda)

e Terminales

e [Entrada o salida (donde corresponda)
e Convencion de sefial

e Frecuencia de destellos

8.3 Diseno de la Logica de Control

Para disefar la légica de control:

1. Agregue las entradas de seguridad y no relacionadas con seguridad deseadas:

e En la pestafia Equipos: haga clic EEﬁ'debajo del médulo al que se conectara la entrada (se puede cam-
biar el médulo en la ventana Propiedades de la entrada)

e En la pestana Vista funcional: haga clic en cualquiera de los marcadores de posicion vacios en la colum-
na izquierda

Vea Adicion de Entradas y Salidas de Estado pagina 78 para obtener mas informacion y propiedades del dispo-
sitivo.

2. Agregue Bloques de funcién o Légica (consulte Bloques Légicos pagina 102 y Bloques de Funciones pagina
104haciendo clic en cualquiera de los marcadores de posicién vacios en el drea central.

= Nota: El tiempo de respuesta de las salidas de seguridad puede aumentar si se agrega un
gran nimero de bloques a la configuracién. Utilice los bloques de funcion y de logica para
conseguir el tiempo de respuesta éptimo.

3. Cree las conexiones apropiadas entre entradas afiadidas, Bloques de Funcién y Légica y Salidas de seguridad.

— Nota: La Lista de Verificaciéon de la izquierda muestra las conexiones necesarias para una
configuracion valida y se deben completar todos los elementos. El controlador de seguridad
no aceptara una configuracion no valida.

= Nota: El nodo de salida de cualquier elemento se puede conectar a varios nodos de entrada.
Un nodo de entrada solo puede tener conectado un elemento.

= Consejo: Para ayudar con la creacion de una configuracion valida, el programa muestra su-
gerencias Utiles si intenta establecer una conexién no valida.
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8.4 Guardar y Confirmar una Configuracion

La confirmacion es un proceso de verificacion en el que el controlador de seguridad analiza la integridad légica y com-
pletitud de la configuracién generada por el software. El usuario debe revisar y aprobar los resultados antes de que la
configuracién se pueda guardar y el controlador de seguridad la pueda utilizar. Una vez confirmada, se puede enviar la
configuracion a un controlador de seguridad o guardarla en una computadora o unidad SC-XM2/3.

A ADVERTENCIA:
e Termine el procedimiento de revision de puesta en marcha
¢ El no seguir el proceso de puesta en marcha puede causar lesiones graves o la muerte.

e Después de confirmar la configuracion, el funcionamiento del Controlador de Seguridad
debe ser probado completamente (puesto en servicio) antes de que pueda utilizarse para
controlar cualquier peligro.

8.4.1 Guardar una configuracion

'y

Haga clic en Guardar proyecto.

Seleccione Guardar Como.

Vaya a la carpeta donde desea guardar la configuracion.

Asigne un nombre al archivo (puede ser igual o diferente del nombre de la configuracion).
Clic en Guardar.

ok owbd

8.4.2 Confirmacion de una Configuracion

El controlador de seguridad debe estar encendido y conectado a la computadora mediante el cable SC-USB2.

1. Haga clic en @

2. Haga clic en Write Configuration to Controller.

3. Si se solicita, escriba la contrasefa (la contrasefia predeterminada es 1901).
Se abre la pantalla Escribir el modo de configuracion.
4. Haga clic en Continue para entrar en el modo de configuracion.

Después de terminar el procesos de Leer la configuracion del controlador, se abre la pantalla Confirmar config-
uracién.

5. Verifique que la configuracion es correcta.
Desplacese hasta el final de la configuracién y haga clic en Confirmar.
7. Una vez completado el proceso de Escritura de Configuraciéon en Controlador, haga clic en Close.

o

= Nota:

e Los ajustes de red se envian por separado de los ajustes de configuracion. Haga clic
en Enviar desde la ventana Configuracién de red para escribir los ajustes de red en el
controlador de seguridad.

e SC10-2 y XS/SC26-2 FID 3 o posterior: la configuracion de la red se envia automati-
camente solo si el controlador de seguridad es un controlador de seguridad predeter-
minado de fabrica. De lo contrario, utilice la ventana Ajustes de red.

e SC10-2 y XS/SC26-2 FID 3 o posterior: las contrasefas se escriben automaticamente
solo si el controlador de seguridad es un controlador de seguridad predeterminado de
fabrica o si se confirma la configuracion. En cualquier otro caso, utilice la ventana Ad-
ministrador de contrasefias para escribir las contrasefas del controlador de seguri-
dad.

Si esta configurando un SC10-2 o un XS/SC26-2 FID 3 o posterior, puede aparecer la pantalla {Desea cambiar
las contraseiias del controlador?

8. SC10-2 y XS/SC26-2 FID 3 o posterior: si se le pide y si lo desea, cambie las contrasefias.
9. Reinicie la alimentacion o realice un reinicio del sistema para que se apliquen los cambios en el controlador de
seguridad.

10. Guarde la configuracion confirmada en la computadora.

= Nota: Se recomienda guardar ahora la configuracion confirmada. Las configuraciones confir-
madas estan en un formato de archivo distinto (.xcc) que las no confirmadas (.xsc). Se re-
quieren configuraciones confirmadas para cargar en una unidad SC-XM2/3. Haga clic en
Guardar como para guardar.
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8.4.3 Escriba una configuracion confirmada en el SC-

XM2/3 mediante la herramienta de programacion.

1. Inserte el SC-XM2/3 en la herramienta de programacion del SC-XMP2.

2. Con el software Controlador de seguridad Banner en funcionamiento, inserte la herramienta de programacion
en un puerto USB de la computadora.
Se deberia activar el icono SC-XM2/3 (se vuelve un poco mas oscuro que gris).

Haga clic en ¥ y seleccione Escribir XM.

= Nota: Si Escribir XM esta en gris, la configuracion no es una .xcc (version confirmada).

4. Verifique las contrasefias deseadas.
5. Haga clic en Enviar a XM.
Se abre la ventana Configuracién de escritura en la unidad SC-XM.
= Nota: Este proceso copia todos los datos (configuracion, ajustes de red y contrasenas) en la
unidad SC-XM2/3.

6. Cuando termine, haga clic en Guardar configuracién confirmada y luego en Cerrar, o haga clic en Cerrar si el
archivo ya se ha guardado en la computadora.

8.4.4 Notas sobre como confirmar o escribir una configura-
cion para un SC10-2 o XS/SC26-2 FID 3 o posterior config-
urados

Las configuraciones y contrasefias del usuario afectan la manera en que responde el sistema al confirmar una configu-
racioén o al escribir una configuracion confirmada en el controlador de seguridad SC10-2 o0 XS/SC26-2 FID 3 o posteri-
ores configurados.

Usuariof

1. Haga clic en Escribir configuracién en el controlador para confirmar una configuracién (o escribir una configura-
cién confirmada) en el controlador de seguridad configurado.

2. Escriba la contrasefia del Usuariol.

3. Empieza el proceso de confirmacién (o escritura).

Al finalizar el proceso de confirmacion (o escritura), el controlador de seguridad habra recibido:
¢ Nuevas contrasefas
e Nueva configuracion

No se modifica la configuracion de la red.

Usuario2 o Usuario3: Confirmacidn o escritura de la configuracidn se realizé correctamente.

Este escenario supone la siguiente configuracion para el Usuario2 o el Usuario3:
¢ Permitido cambiar la configuracién = habilitada
e Permitido cambiar los ajustes de red = habilitado 6 deshabilitado
1. Haga clic en Escribir configuracién en el controlador para confirmar una configuracién (o escribir una configura-
cioén confirmada) en el controlador de seguridad configurado.
2. Escriba la contrasefa del Usuario2 o Usuario3.
3. Empieza el proceso de confirmacion (o escritura).

Al finalizar el proceso de confirmacion (o escritura), el controlador de seguridad habra recibido:
e Nueva configuracion
No se modifica la configuracion de la red ni las contrasefias.

Usuario2 o Usuario3: Confirmacidn o escritura de la configuracion no se realizé correctamente.

Este escenario supone la siguiente configuracion para el Usuario2 o el Usuario3:
e Permitido cambiar la configuracién = habilitado
¢ Permitido cambiar los ajustes de red = habilitado ¢ deshabilitado
1. Haga clic en Escribir configuracién en el controlador para confirmar una configuracién (o escribir una configura-
cioén confirmada) en el controlador de seguridad configurado.
2. Escriba la contrasefia del Usuario2 o Usuario3.
3. Se anula el proceso de confirmacion (o escritura).
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8.5 Configuraciones de muestra

El software ofrece diversas configuraciones de muestra que presentan varias caracteristicas y aplicaciones del Contro-

lador de Seguridad. Para tener acceso a estas configuraciones, vaya a = Abrir proyecto > Proyectos de muestra y se-
leccione el proyecto deseado.

El XS/SC26-2 tiene tres grupos de configuraciones de muestra:

e Aplicaciones: incluye muestras de posibles aplicaciones simples del controlador. Dos de las muestras son el
reemplazo de médulos obsoletos.

¢ Documentacion: incluye muestras. La mayoria de las muestras incluidas aqui se describen en las siguientes
secciones, y una se describe en la Guia de inicio rapido (disponible en linea).

e Ejemplos: Incluye tres divisiones: Bloques de funcién, Bloques légicos y Salidas de seguridad. Estos ejemplos
muestran la funcionalidad de los distintos bloques. Por ejemplo, para ver cémo funciona un bloque de deriva-

cion, seleccione Bloques de funcién > Bloque de derivacion (Todas las caracteristicas habilitadas) y ejecute el
Modo de simulacion.

El SC10-2 tiene 8 configuraciones de muestra. Estas muestras incluyen las aplicaciones tipicas del modelo SC10-2.
Utilice las muestras como punto de partida y modifiquelas segun sus necesidades especificas.

8.5.1 Configuracion de muestra de XS/SC26-2

Esta seccion describe mediante el disefio de la configuracion de muestra "Manual de instruccion de silencio de la zona
3", que se encuentra en la seccién Documentacion de los programas de muestra XS/SC26-2. Esta configuracion de
muestra es una aplicacion de robot paletizador que utiliza un controlador de seguridad XS26-2, médulo de entradas de
seguridad XS8si, tres sensores opticos (la funcion Silencio se hace via software), dos interruptores de seguridad, un
reinicio manual y una parada de emergencia.

Imagen 57: Esquematico Configuracion de Prueba
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4
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Para disefiar la configuracién de esta aplicacion:
1. Haga clic en Nuevo proyecto.
2. Defina la configuracién del proyecto. Vea Ajustes del Proyecto pagina 99.
3. Seleccione el modelo del controlador base. Vea Pestafia Equipo pagina 100 (para esta configuracion, sola-
mente la casilla Es expandiblerequiere ser marcada).

4. Agregue el modulo de expansién XS8si haciendo clic en “” a la derecha del controlador base.

a. Haga clic en médulo de entradas.
b. Seleccione XS8si.
5. Agregue las siguientes entradas, solo cambiando el tipo de circuito:

Entrada Cantidad | Tipo Médulo Terminales Circuito

Paro de Emergencia 1 Entrada de Seguridad XS8si 101, IN1, IN2 ::Izzl Doble de 3 Termi-

ll\ctlvaclon del Disposi- 1 Entrada de Seguridad XS8si 101, IN3, IN4 Canal Doble de 3 Termi-

tivo nales

Dispositivo de Moni 1. 108 Canal Individual de 1 T
Ispositivo de Moni- 3 Entrada de Seguridad Base 2. 104 gna ndviduatde 1 fer-

toreo Externo 3. 105 minal

www.bannerengineering.com 85



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

86

Entrada Cantidad | Tipo Médulo Terminales Circuito
1. 101, IN15,IN16 i-
Interruptor de Puerta 2 Entrada de Seguridad Base Canal Doble de 3 Termi
2. 102,IN17,IN18 | nales
Restablecimiento 1 Entrada Sin Seguridad XS8si IN6 Canal Individual de 1 Ter-
Manual minal
Par de S 1. IN9, IN10 Canal Doble de 2 Termi
ar de Sensores para 3 Entrada de Seguridad Base 2. IN11, IN12 anal Loble de = Termi-
funcién "Silencio” nales
3. IN13,IN14
1. Canal Individual de 1 t
Silencio Habilitado 3 Entrada Sin Seguridad Base 2. IN2 m?r:: ndividuatde 1 ter-
3. 108
Encendido- Apagado 1 Entrada Sin Seguridad XS8si IN5 Canal-Desde 1 terminal
1. IN3, IN4
Sensor Optico 3 Entrada de Seguridad Base 2. IN5,IN6 Canal Doble PNP
3. IN7,IN8

6. Vaya a la pestana Vista funcional.

= Consejo: Usted podra notar que no todas las entradas se colocan en la pagina 1. Hay dos
soluciones para mantener la configuracién en una sola pagina. Realice uno de los siguientes
pasos:

1. Anadir unaReferenciaal bloque situado en una pagina diferente- dar clic en cualquiera
de los marcadores de posiciéon vacios en la zona media, seleccione Referenciay se-
leccione el bloque que se encuentra en la pagina siguiente. Solo bloques de otras
paginas pueden agregarse como Referencia.

2. Reasignar la pagina: De manera predeterminada todas las entradas se agregan en la
pestana Equipo se colocan en la pestana Vista funcional en el primer marcador de
posicion disponible en la columna izquierda. Sin embargo, se pueden cambiar a cual-
quier ubicacion en el area central. Cambie uno de los bloques a alguno de los marca-
dores de posicion en el area central. Vaya a la pagina que contiene el bloque que se
debe mover. Seleccione el bloque y cambie la asignacion de pagina abajo en la tabla
Propiedades.

7. Divida M0:SO2:

a. Haga doble clic en M0:SO2 o seleccidnelo y haga clic en Editar bajo la tabla de Propiedades.
b. Haga clic en Dividir.

8. Agregue los siguientes bloques de funcién haciendo clic en cualquiera de los marcadores de posicién vacios en
la zona media de la pestafa Vista funcional (consulte Bloques de Funciones pagina 104 para obtener mas in-
formacion):

¢ Bloque de silenciamiento x 3 (modo Silencio: un par, ME (Activar silencio): Comprobado)
¢ Bloque de activacién del dispositivo (ES: Comprobado, JOG (Jog): Comprobado)

9. Agregue los siguientes bloques légicos haciendo clic en cualquiera de los marcadores de posicién vacios en la
zona media de la pestafa Vista funcional (consulte Bloques Logicos pagina 102 para obtener mas informacion):

e AND con 2 nodos de entrada
e AND con 4 nodos de entrada
10. Conecte lo siguiente a cada Bloque de silencio:
e 1 x Sensor 6ptico (NodolN)
e 1 x Par de sensor de silenciamiento (NodoMP1)
e 1 x Activacion de silencio (NodoME)
11. Conectar Interruptor de puerta x 2 al bloque AND bloque con 2 nodos.
12. Conectar blogque de silenciamento x 3, bloques ANDcon dos nodos y bloque AND de 4 nodos.

13. Conecte uno de los Bloques de silenciamento a una de las salidas de seguridad divididas(M0:SO2A o
MO0:SO2B) y una de las otras salidas de seguridad divididas

14. Conecte lo siguiente al Bloque de dispositivo de habilitacién:
e Parada de emergencia (NodoES)
e Activacion de dispositivo (NodoED)
¢ Bloque AND con cuatro nodos de entrada (nodolN)
¢ Reinicio manual (NodoRST)
e On-Off (NodoJOG)
15. Conecte el Bloque de activacén de dispositivo a la salida de seguridad restante(M0:SO1).

16. Activar EDM (Dispositivo de Monitoreo Externo) en cada una de las ventanas de Propiedades de salida de se-
guridad.
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17. Conecte 1x entrada de Dispositivo de Monitoreo Externoa cada salida de seguridad.
La configuracion de prueba esta completa.

= Nota: En este punto, es posible que desee cambiar la posicion de los bloques en la pestafia Vista
funcional a un mejor flujo de configuracién (consulte Imagen 58 pagina 87).

Imagen 58: Configuracion de muestra - Pestana Vista funcional
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8.5.2 X5/5C26-2: Control de la prensa simple con configu-
racion de muestra de entrada de seguridad silenciable

Esta seccion describe el disefio de un sistema de control de la prensa simple, que se encuentra en la secciéon de Docu-
mentacién de los programas de muestra de XS/SC26-2.

Esta configuracién de muestra es para una aplicacion de prensa hidraulica/neumatica simple que utiliza un controlador
de seguridad XS26-2, entradas de estado de la prensa, un inicio de cliclo, un reinicio manual, un sensor éptico de se-
guridad y una parada de emergencia.
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Imagen 59: Configuracion de muestra del control de la prensa simple
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Para disefar la configuracién de esta aplicacion:

1. Haga clic en Nuevo proyecto.
2. Defina la configuracién del proyecto.
Consulte Ajustes del Proyecto pagina 99.
3. Seleccione el modelo del controlador base deseado.
Consulte Pestafia Equipo pagina 100.
4. Agregue las siguientes entradas, cambiando el nombre y el tipo de circuito segun sea necesario.
Entrada Canti- Tipo Terminales Circuito
dad
Inicio del ciclo 1 Entrada de seguri- | IN1, IN2 Canal doble de 2 terminales
dad
TOS (encendido/ 1 No relacionado con | IN5 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
BOS (encendido/ 1 No relacionado con | IN6 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
Reinicio manual 1 No relacionado con | IN7 Canal individual de 1 terminal
seguridad
Parada de emer- 1 Entrada de seguri- | IN10, IN11 Canal doble de 2 terminales
gencia dad
Sensor 6ptico 1 Entrada de seguri- | IN8, IN9 PNP de doble canal
dad

5. Vaya a la pestana Vista funcional.

6. Agregue y configure el bloque de funcion del control de la prensa.
a) Haga clic en cualquiera de los marcadores de posicién vacios en el area central de la pestaia Vista funcio-
nal. Para obtener mas informacion, consulte Bloques de Funciones péagina 104.
b) Seleccione Bloques de funcién y Control de la prensa.
c) En la ventana Propiedades del control de la prensa, seleccione PCI (bloque de funcién de entrada del con-

trol de la prensa) y Control de actuador unico.

Imagen 60: Propiedades del control de la prensa
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La marca en la casilla Configuracién de carrera ascendente manual desaparece.
d) Haga clic en Aceptar.
Se abre la ventana Propiedades de las entradas del control de la prensa.

Imagen 61: Propiedades de /as entradas del control de la prensa

, Press Control Inputs Propiedades 1
INPUTS
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- Atributos
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=
K=

[ Eliminar ] [ Aceptar } [ Cancelar ]

e) Seleccione Seguridad S (Parada de seguridad de silencio).
f) Haga clic en Aceptar.
Conecte lo siguiente:

e Entrada de iniciacion de ciclo al nodo GO del bloque de funcién del control de la prensa

e TOS al nodo TOS del blogue de funcién del control de la prensa

e BOS al nodo BOS del bloque de funcién del control de la prensa

¢ Reinicio manual al nodo RST del bloque de funcién del control de la prensa

e Parada de emergencia al nodo de Seguridad NS del bloque de funcién del control de la prensa

e Sensor 6ptico al nodo de Seguridad S del bloque de funcion de entrada del control de la prensa

Conecte el nodo de salida U del bloque de funcién del control de la prensa a SO1 (cambie el nombre de SO1 a
"Up Stroke").

Conecte el nodo de salida D del bloque de funcién del control de la prensa a SO2 (cambie el nombre de SO2 a
"Dwn Strk").

La configuracion de prueba esta completa.

=

Nota: En este punto, puede ser Util reposicionar los bloques en la Vista funcional para un mejor flujo
de configuraciéon, como se muestra en la siguiente figura:

Imagen 62: Posicion del bloque de funcion
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XS/SC26-2: Simular la funcionalidad de la configuracion del control de la pre-
nsa simple

A continuacion se muestra como simular la funcionalidad de la configuracion del control de la prensa simple:

1.

2.
3.

Haga clic en para entrar en el modo de simulacion.

Haga clic en Reproducir para activar el temporizador de simulacién (parecido al encendido de la maquina).
Haga clic en la parada de emergencia, el sensor 6ptico y las entradas de TOS en el estado encendido (verde).
Haga clic en la entrada de reinicio de MR1.

El bloque de funcidon del control de la prensa debe encenderse (verde).

Haga clic en la entrada CS1 para pasar al estado encendido (verde).
La salida de carrera descendente se enciende (verde).

Haga clic en la entrada TOS para pasar al estado apagado (rojo).
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7. Haga clic en la entrada BOS para pasar al estado encendido (verde).
La salida de carrera descendente se apaga (rojo) y se enciende (verde) la salida de carrera ascendente.

8. Haga clic en la entrada BOS apagada (roja).

9. Haga clic en la entrada TOS para pasar al estado encendido (verde).
La salida de carrera ascendente se apaga (roja).

10. Haga clic en la entrada CS1 para pasar al estado apagado (rojo). Esto puede hacerse en cualquier momento
después de que se enciende (verde) la salida de carrera descendente.

11. Haga clic en la entrada del sensor Optico para pasar al estado apagado (rojo) y luego vuelva al estado encendi-
do (verde).

El sistema esta listo para comenzar el siguiente ciclo al encender de nuevo la entrada CS1.

Si el sensor 6ptico o la parada de emergencia se apagan durante la carrera ascendente o descendente, se debe reini-
ciar la entrada MR1 y la conexion de CS1 activara la salida de carrera ascendente.

8.5.3 XS/SC26-2: Configuracion de muestra del control de
la prensa con caracteristicas completas

Esta seccion describe el disefio de un sistema de control de la prensa que utiliza todas las caracteristicas posibles (ex-
cepto AVM). La configuracion de muestra se encuentra en la seccion Documentacion de los programas de muestra de
XS/SC26-2.

Esta configuracion de muestra es para una aplicacion de prensa hidraulica/neumatica mas compleja que utiliza un con-
trolador de seguridad XS26-2, un médulo de salida de seguridad XS2so, entradas de estado de la prensa, inicio de
ciclo, reinicio manual, sensor éptico de seguridad, parada secuencial, sensor de silencio, entrada de pedal y una para-

da de emergencia.

Imagen 63: Configuracion de muestra del control de la prensa con caracteristicas completas
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Para disefiar la configuracién de esta aplicacion:

1. Haga clic en Nuevo proyecto.
2. Defina la configuracion del proyecto.
Consulte Ajustes del Proyecto pagina 99.
3. Seleccione el modelo del controlador base deseado.
Consulte Pestafa Equipo pagina 100 (para esta configuracion, solo se requiere seleccionar Es expandible).
4. Agregue el modulo de expansion XS2so.
a) _ EE?'
Haga clic en a la derecha del controlador de base.
b) Haga clic en Médulos de salida.
c) Seleccione XS2so.
5. Agregue las siguientes entradas, cambiando el nombre y el tipo de circuito segin sea necesario.

Entrada Canti- Tipo Terminales Circuito
dad
Control de dos 1 Entrada de seguri- | IN9, IN10 PNP de doble canal
manos dad
TOS (encendido/ 1 No relacionado con | IN1 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
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Entrada Canti- Tipo Terminales Circuito
dad
BOS (encendido/ 1 No relacionado con | IN2 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
Reinicio manual 1 No relacionado con | IN11 Canal individual de 1 terminal
seguridad
Parada de emer- 1 Entrada de seguri- | 101, IN3, IN4 Canal doble de 3 terminales
gencia dad
Ejecucion (encen- 1 No relacionado con | IN12 Canal individual de 1 terminal
dido/apagado) seguridad
Arriba (encendido/ 1 No relacionado con | IN13 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
Abajo (encendido/ 1 No relacionado con | IN14 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
PIP (encendido/ 1 No relacionado con | IN5 Canal individual de 1 terminal
apagado) seguridad
SQS del control de 1 Entrada de seguri- | IN6 Canal individual de 1 terminal
la prensa dad
Pedal 1 Entrada de seguri- | 102 Canal individual de 1 terminal
dad
Sensor de silencio 1 Entrada de seguri- | 103 Canal individual de 1 terminal
del control de la dad
presa
Sensor 6ptico 1 Entrada de seguri- | IN7, IN8 PNP de doble canal
dad

6. Vaya a la pestana Vista funcional.
7. Agregue y configure el bloque de funcion del control de la prensa.

a) Haga clic en cualquiera de los marcadores de posicion vacios en el drea central de la pestana Vista funcio-
nal. Para obtener mas informacion, consulte Bloques de Funciones pagina 104.
b) Seleccione Bloques de funcién y Control de la prensa.

c) En la ventana Propiedades del control de la prensa, seleccione Modo (Bloque de funcién de modo) y PCI
(bloque de funcion de entrada del control de la prensa). Deje la casilla Configuracién de carrera ascendente

manual marcada.

Imagen 64. Propiedades del control de la prensa
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d) Haga clic en Aceptar.

Se abre la ventana Propiedades de las entradas del control de la prensa.
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Imagen 65: Propiedades de las entradas del control de la prensa
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e) Seleccione todas las casillas de verificacion. Observe que cuando se selecciona SQS, aparecen tres op-
ciones mas; seleccionelas también (las seis casillas deben estar marcadas).
f) Haga clic en Aceptar.
Aparece la ventana Propiedades de modo.
g) Haga clic en Aceptar.
8. Conecte lo siguiente al bloque de seleccién de modo:

e Entrada de ejecucién al nodo de entrada de ejecucion

e Entrada Arriba al nodo de entrada de avance por intervalos ascendente

e Entrada Abajo al nodo de entrada de avance por intervalos descendente
9. Conecte lo siguiente al bloque de entradas del control de la prensa:

e Entrada de pieza presente (PIP) al nodo de entrada PIP
e Entrada de parada secuencial (SQS) al nodo de entrada SQS
e Entrada de pedal al nodo de entrada de pedal
e Sensor de silencio del control de la prensa (PCMS) en el nodo de entrada de Sensor S
e Sensor 6ptico al nodo de entrada de Seguridad S
10. Conecte lo siguiente al bloque del control de la prensa

e Entrada de control de dos manos al nodo de entrada GO
e TOS al nodo de entrada TOS
e BOS al nodo de entrada BOS
¢ Reinicio manual al nodo de entrada RST
¢ Parada de emergencia al nodo de entrada de Seguridad NS
11. Conecte el nodo de salida U del bloque de funcion del control de la prensa a SO1 (cambie el nombre de SO1 a
"UPSO1").
12. Conecte el nodo de salida D del bloque de funcién del control de la prensa a SO2 (cambie el nombre de SO2 a
"DOWNSO02").
13.Vaya a la pagina 2 de la pestafia Vista funcional (use la flecha en la esquina superior derecha).
14. Cree un nodo de referencia para PCx-H y otro para PCx-L.
15. Conecte el PCx-H a SO1 (cambie el nombre de SO1 a "HIGHSO1").
16. Conecte el PCx-L a SO2 (cambie el nombre de SO2 a "LOWSO2").

La configuracion de prueba esta completa.

92 www.bannerengineering.com



=

Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Nota: En este punto, puede ser Util cambiar de lugar los bloques en la Vista funcional para un mejor
flujo de configuracién, como se muestra en la siguiente figura.

Imagen 66: Posicion del bloque de funcion
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XS/SC26-2: Simular la funcionalidad de la configuracidon del control de la pre-
Nnsa con caracteristicas completas

A continuacién se muestra como simular la funcionalidad de esta configuracién de control de la prensa:

1.

2.
3.

11.

12.

13.

14.
15.

16.
17.

Haga clic en para entrar en el modo de simulacion.

Haga clic en Reproducir para activar el temporizador de simulacién (parecido al encendido de la maquina).
Haga clic en las entradas de parada de emergencia, sensor 6ptico, TOS y ejecutar en el estado encendido
(verde).

Haga clic en la entrada de reinicio de MR1.

El bloque de funcion del control de la prensa y la salida LOWSO2 deben pasar al estado encendido (verde).
Esto esta en la pagina 2; haga clic en la flecha de la parte superior derecha para cambiar de pagina.

Haga clic en la entrada PIP para pasar al estado encendido (verde).

Haga clic en la entrada TC1 para pasar al estado encendido (verde).

La salida DOWNSO2 se enciende (verde).

Haga clic en la entrada TOS para pasar al estado apagado (rojo).

Haga clic en las entradas SQS1y PCMS1 para pasar al estado encendido (verde).

La salida DOWNSO?2 se apaga (rojo), la salida LOWSO2 se apaga (rojo) y la salida HIGHSO1 (pagina 2) se en-
ciende (verde).

Haga clic en la entrada TC1 para pasar al estado apagado (rojo).

.Haga clic en la entrada FP1 para pasar al estado encendido (verde).

La salida DOWNSO2 se enciende (verde).

Haga clic en la entrada BOS para pasar al estado encendido (verde).

Las salidas DOWNSO2 y HIGHSO1 (pagina 2) se apagan (rojo) y la salida LOWSQO?2 (pagina 2) se enciende
(verde).

Haga clic en la entrada FP1 para pasar al estado apagado (rojo).

Haga clic en la entrada TC1 para pasar al estado encendido (verde).

La salida UPSO1 se enciende (verde).

Haga clic en las entradas BOS, PCMS1 y SQS1 para pasar al estado apagado (rojo).

Haga clic en la entrada TOS para pasar al estado encendido (verde).

La salida UPSO1 se apaga (rojo).

Haga clic en la entrada TC1 para pasar al estado apagado (rojo).

Haga clic en la entrada del sensor 6ptico para pasar al estado apagado (rojo), haga clic en la entrada PIP para
pasar al estado apagado (rojo) y luego para volver al estado encendido (verde), y luego haga clic en la entrada
del sensor Optico para pasar al estado encendido (verde).

El sistema esta listo para comenzar el siguiente ciclo al girar la entrada TC1 al estado encendido (verde) de nuevo.
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Si la entrada TC1 esta apagada (rojo) durante la carrera descendente, al volver a encenderla no cambia la direccién de
la carrera; la prensa continla con la carrera descendente. Para hacer que la prensa suba (en lugar de bajar) después de
que la entrada TC1 se apague, haga clic en la entrada MR1 y luego vuelva a encender la entrada TC1. Si el sensor
optico o la parada de emergencia se apagan durante la carrera ascendente o descendente, la entrada TC1 deberia
apagarse, luego la entrada MR1 deberia reiniciarse y al activarse TC1 se encendera la salida UPSO1.
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O Software

El software del Controlador de seguridad Banner es una aplicacion con visualizacién en tiempo real y herramientas de
diagnéstico que se utilizan para:

e Disefar y editar configuraciones

e Prueba de una configuracién en modo de simulacion

e Escribir una configuracién en el Controlador de Seguridad

e |eer la configuracién actual desde el Controlador de Seguridad

e Mostrar la informacién en tiempo real, como el estado de los dispositivos

e Mostrar la informacion de fallo

El software utiliza iconos y simbolos de circuito para ayudar a realizar las selecciones apropiadas sobre el dispositivo
de entrada y las propiedades. A medida que se establecen las distintas propiedades de los dispositivos y las relaciones
de control de las E/S en la pestafa Vista funcional, el programa construye automaticamente los correspondientes dia-
gramas de cableado y de logica de escalera.

Consulte Crear una Configuracion pagina 78 para el proceso de disefio de configuracién. Consulte Configuracion de
muestra de XS/SC26-2 pagina 85 para un proceso de disefio de configuracion de muestra.

Consulte Pestafa Diagrama de cableado pagina 105 para conectar los dispositivos, y Pestafia Logica de escalera pag-
ina 107 para la representacion de la Iégica de escalera de la configuracion.

Consulte Modo en Vivo pagina 120 para la informacién del tiempo de ejecucion del controlador de seguridad.

9.1 Abreviatura

Abreviaturas 12 Descripcion
AVM Nodo de entrada de Monitoreo de Valvula Ajustable de las Salidas de Seguridad
AVMx Entrada de Monitoreo de Valvula Ajustable
BP Nodo de entrada de desvio de los bloques de Derivacion y Silenciamiento
BPx Interruptor de Derivacion
BOS Nodo de entrada de la parte inferior de la carrera en los blogues del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
CD Nodo de entrada de cancelacion de retraso de las salidas de seguridad, los bloques de retraso y los bloques de ejecucion
Unica
CDx Entrada para Cancelar Retardo
CSx Entrada de iniciacion de ciclo
ED Nodo de Entrada de un Dispositivo de Habilitacién para los Blogues de Habilitando Bloque de Dispositivo
EDx Entrada de Dispositivo Habilitador
EDM Nodo de entrada de Monitoreo de Dispositivos Externos de las Salidas de Seguridad
EDMx Entrada de Monitoreo de Dispositivos Externos
ES Nodo de entrada de Parada de Emergencia de los Bloques de Habilitando Bloque del Dispositivo
ESx Entrada de Paro de Emergencia
ETB Bloque de terminales externos (SC10-2 solamente)
FID Identificacion de la funcion
FPx Entrada de pedal
FR Nodo de entrada de Restablecimiento de Falla de las Salidas de Seguridad
Pedal Nodo de entrada de pedal en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
GO Nodo de entrada del inicio de ciclo en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
GSx Entrada del Interruptor de Puerta
JOG Nodo de entrada Jog de los Bloques de Dispositivos de Habilitaciéon
IN Nodo de Entrada Normal de blogues de funcién y bloques de Salida de Seguridad
ISD Diagnéstico en serie
LR Nodo de entrada de Restablecimiento Manual del Bloque de Reinicio del Seguro y las Salidas de Seguridad

12 g sufijo "x" indica el nimero asignado automaticamente.
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Abreviaturas 12 Descripcion

ME Nodo de entrada de Habilitar Silencio de los Bloques de Silenciamiento y los Bloques de THC

MEX Entrada de Habilitar Silencio

MP1 Nodo de entrada del Primer Par de Sensores Silencio en Blogues de Silenciamiento y Bloques THC

MP2 Nodo de entrada del Segundo Par de Sensores de Silencio (Bloques de Silenciamiento solamente)

Seguridad S Nodo de entrada de seguridad silenciable en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
Sensor S Nodo de entrada del sensor de silencio del control de la prensa en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)

Mx Controlador base y médulos de expansion (en el orden mostrado en la pestafia Equipo)

MRx Entrada de Restablecimiento Manual

MSPx Entrada del Par del Sensor de Silencio

Seguridad NS
ONx
OSx

PCMSx
PIP
PSx

RE

ROx
RPI
RPx

RST

Ejecucion
SET
SMx
SOx
SQS

SQSx
STATX
TC
TCx
TOS

Nodo de entrada de seguridad no silenciable en los blogques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
Entrada Encendido-Apagado

Entrada del Sensor Optico

Entrada del sensor de silencio del control de la prensa

Nodo de entrada de pieza presente en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)

Entrada de Parada de Proteccion

Nodo de Entrada de la sefial para Habilitar Restablecimiento de los bloques de Reinicio del Seguro y las Salidas de Seguri-
dad

Salida de relé
Intervalo de paquetes solicitado
Entrada de Paro de Emergencia por Tirén de Cuerda

Nodo de reinicio del flip-flop SR, flip-flop RS, blogues de reinicio de bloqueo temporal, bloques del control de la prensa y
blogues de dispositivo de habilitacion

Nodo de entrada del modo de operacion estandar (RUN) en los bloques de modo del control de la prensa (solo XS/SC26-2)
Nodo SET de los bloques Flip-Flop RS y SR

Entrada de Tapete de Seguridad

Salida de Seguridad

Nodo de entrada de parada secuencial en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)

Entrada SQS (parada secuencial) del control de la prensa

Salida de Estado

Nodo de entrada de Control de Dos Manos de los Bloques THC

Entrada de Control a Dos Manos

Nodo de entrada de la parte superior de la carrera en los bloques del control de la prensa (solo XS/SC26-2)

12 g sufijo "x" indica el nimero asignado automaticamente.
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9.2 Informacion general del software

= Nota: Las siguientes secciones utilizan el XS/SC26-2 como ejemplo. La interfaz del SC10-2 es
similar.

Imagen 67: Software del Controlador de seguridad Banner

E Mew Config (no confirmado) - Controlader de sequridad Expandible de Banner Ll_lg
Resumen del madulo Légica de escalera @ Resumen de configuracion
i [ Equipo ] a funcional Diagrama de cableada

—

Lista de comprobacid

& Agregar

madulos de
expansion,
entradas y
bloques de
funciones,

@ <dmosor @

Propiedades :'::":: M0:502

(=)
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(1) Barra de herramientas de navegacion

Lee los datos, como Registro de Fallos, Configuracion,
Configuracién de Red e Informacién del Dispositivo
desde el Controlador de Seguridad

L Hi

D Inicia un nuevo proyecto

Abre un proyecto existente, abre un proyecto Reciente
o abre Proyectos de muestra

Escriba los datos, como ajustes de configuracion en el
controlador de seguridad

I 1 I icacié
Gugrgar (0 Guardar Qomo) el proyecto en la ubicacion Hace que la Vista Modo en Vivo esté disponible
definida por el usuario
Hace que la vista del Modo de Simulacién esté disponi-

Imprime un Resumen de Configuracién personalizado ble

Revierte hasta diez acciones anteriores Indica la conexién de la unidad SC-XM2 o SC-XM3

Abre las opciones de Ayuda
e Ayuda: Abre temas de Ayuda

* Acerca de: Muestra el numero de version del
Muestra los ajustes de red y escribe los ajustes de red software y las advertencias de las responsabi-

en el controlador de seguridad lidades del usuario

Rehace hasta diez acciones previamente revertidas

¢ Notas de la version: muestra las notas de la
Muestra la Configuracién del Proyecto 0 versién para cada version del software
¢ fconos: cambia entre iconos de estilo estadou-
nidense y europeo
¢ Informacién de soporte técnico: describe co-
mo solicitar ayuda del Grupo de Soporte Téc-
nico Avanzado de Banner
e Idioma: selecciona las opciones de idioma del
software

B P= el

Abre el Administrador de Contrasefas

(2) Pestanas para Hojas de trabajo y Diagramas
Equipo: muestra una vista editable de todos los equipos conectados
Vista funcional: proporciona la representacion iconica editable de la I6gica de control
Diagrama de cableado: muestra el detalle del cableado del dispositivo de E/S para el uso del instalador

Légica de escalera: muestra una representacion simbdlica de la Iégica de proteccién del controlador de seguri-
dad para el uso del disefiador de la maquina o del ingeniero de control

Ethernet industrial (cuando esta activado): muestra opciones editables de la configuracion de red
Resumen de configuracion: muestra un resumen detallado de la configuracion
Modo en vivo (cuando esta activado): muestra los datos del modo en vivo, incluidas las fallas actuales
Modo de simulacién (cuando esta activado): muestra los datos del modo de simulacién
ISD (SC10-2 FID 2 o superiores): muestra la cadena ISD
(3) Vista seleccionada
Muestra la vista correspondiente a la pestafa seleccionada (se muestra la vista de Equipo)
(4) Resumen de médulo
Muestra el controlador base y cualquier médulo o pantalla conectado, o muestra el SC10-2
(5) Lista de verificacion

Proporciona elementos de accidn para configurar el sistema y corregir cualquier error para completar correcta-
mente la configuracion.

(6) Propiedades

Muestra las propiedades del dispositivo seleccionado, bloque de funcién o conexién (las propiedades no se
pueden editar en esta vista, haga clic en Editar abajo para realizar cambios)

Eliminar: elimina el elemento seleccionado
Editar: muestra las opciones de configuracion para el dispositivo o bloque de funcién seleccionado

Consulte Software: Solucién de problemas pagina 277 para ver los problemas relacionados con la funcionalidad del
software.
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9.3 D Proyecto nuevo

Haga clic en Proyecto nuevo para seleccionar el controlador deseado y abrir la pantalla Iniciar un proyecto nuevo. Esta
pantalla incluye informacién del proyecto que solo esta disponible en la creacién inicial de un proyecto y que no esta
disponible en la pantalla Configuracién del proyecto.

XS/SC26-2
Todas las casillas de verificacion estan seleccionadas de manera predeterminada.
Tiene pantalla
Seleccione esta casilla de verificacion si su controlador tiene una pantalla integrada.
Tiene Ethernet Industrial
Seleccione esta casilla de verificacion si su controlador tiene Ethernet industrial.
Es expandible

Seleccione esta casilla de verificacidon si su controlador es un XS26-2. Desactive esta casilla si su controlador
es un SC26-2.

SC10-2
Desactivar la caracteristica optimizacién de terminales automatica (SC10-2 solamente)

Activar o desactivar la optimizacion de terminales automatica, que permite la expansién del numero de entra-
das que usan un bloque de terminales externo (ETB).

=

Nota: La informacion del proyecto que aparece arriba no esta disponible en @ Con-
figuracién del proyecto, sin embargo, se puede editar desde la funcién Editar de las
Propiedades del médulo.

9.4 Ajustes del Proyecto B

Imagen 68: Ajustes del Proyecto

I Ajustes del proyecto I
@ MNombre de la configuracién  Mew Canfig

Proyecte  Mew Project

Autor

Motas

Fecha del proyecte | 02/06/2014

Aceptar ] [ Cancelar ]

Cada configuracion tiene la opcién de incluir informacién adicional del proyecto para facilitar la diferenciacion entre var-
ias configuraciones. Para ingresar a esta informacion, haga clic en Configuracién del proyecto.

Nombre de la configuraciéon

Nombre de la configuracion; mostrado en el controlador de seguridad (modelos con pantalla); diferente del
nombre del archivo.
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Proyecto
Nombre del proyecto; util para distinguir entre varias areas de aplicacion.
Autor
Persona que disefia la configuracion.
Notas
Informacién adicional para esta configuracién o proyecto.
Fecha del proyecto
Fecha perteneciente al proyecto.

9.5 Pestana Equipo

Imagen 69: Ejemplo XS/SC26-2 pestafa Equijpo

[ =
ol ] ™
CDEREAHQER ALEME s @ |
Resumen del médulo 0 Logica de escalera Ethernet industrial Resumen de configuracidn
: . Equipo “] Vista funcional Diagrama de cableado

[ ]
Lista de comprobacidn (1

& Agregar méadulos
de expansion,
entradas y bloques
de funciones.

2 MD:501

Propiedades O -oC MI:S02

XS/SC26-2: La pestana Equipo se utiliza para selecciona el modelo base, agregar los médulos de expansién (entrada y
salida), y agregar los dispositivos de entrada y las salidas de estado. Agregue los modulos de expansién haciendo clic

“a la derecha del médulo del controlador base.
SC10-2: La pestafia Equipo se utiliza para agregar dispositivos de entrada y salidas de estado.

Personalice el médulo del controlador base o el SC10-2 ya sea haciendo doble clic en el médulo o seleccionandolo y
luego haciendo clic en Editar en la tabla Propiedades a la izquierda y seleccionar las caracteristicas del controlador de
seguridad correctas (pantalla, Ethernet, expandibilidad, optimizacién de terminales automatica). Las propiedades de las
entradas de seguridad y no seguridad, las salidas de estado, los bloques de légica y los bloques de funcién también se
configuran haciendo doble clic en el bloque o al seleccionarlo y hacer clic en Editar en la tabla Propiedades. Al hacer
clic en el bloque por segunda vez, lo deselecciona.

Imagen 70: Propiedades del modulo XS/SC26-2 Imagen 71: Propiedades del modulo SC10-2

Modulo Propiedades Médulo Propiedades

Tiene pantalla [] Funcién de desactivacion automatica de la
Tiene Ethernet Industrial optimizacidn de terminal

Aceptar ] [ Cancelar ] Aceptar ] [ Cancelar
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9.6 Pestana Vista funcional

Imagen 72: Pestana Vista funcional

H Mew Config (no confirmada) - Contralador de seguridad Expandible de Banner | =NE=d X
iR AE ) (@ R [t B <D &EE[EY]
Ja = = : +
Resumen del médula Légica de escalera Resumen de configuracion
Equipo. U Vista funcional | Diagrama de cableado
[
| | ’_j - ot
Lista de comprobacic
& Agregar
madules de
eXpansion,
entradas y
blogues de
funciones,
Propiedades PRI

La pestana Vista funcional se utiliza para crear la Iégica de control. La columna izquierda de la pestana Vista funcional
se utiliza para entradas de seguridad y no relacionadas con seguridad; la zona central se utiliza para bloques légicos y
funcionales, y la columna derecha esta reservada para salidas de seguridad. Las entradas de seguridad y de no seguri-
dad pueden moverse entre las areas izquierda y media. Los bloques de funcién y Iégica solo se pueden mover dentro
de la zona media. Las salidas son colocadas estaticamente por el programa y no se pueden mover. Los bloques de
referencia de cualquier tipo se pueden colocar en cualquier lugar dentro de las areas izquierda y media.

ﬁ Importante: El software del Controlador de seguridad Banner esta disefiado para ayudar a crear una
configuracion valida. Sin embargo, el usuario es responsable de verificar la integridad, la seguridad y
la funcionalidad de la configuracion siguiendo las Revision del Procedimiento de Puesta en Marcha
pagina 253.

En la pestana Vista funcional puede:
e Personalizar el aspecto del diagrama mediante el reposicionamiento de entradas, Bloques de Funcién y Blo-
ques de Logica

« ©peshacer y @lrehacer hasta las 10 acciones més recientes

¢ Anada paginas adicionales para configuraciones mayores usando la barra de herramientas de navegacién de
paginas (vea Imagen 73 pagina 101)

e Acercar y alejar la vista del diagrama o ajustarla automaticamente a la mejor proporcion para el tamafo de la
ventana actual (vea Imagen 73 pagina 101)

Imagen 73: Barra de Pdgina de Navegacion y Tamaro de Diagrama

yol A QD @aEE]

e Navegue entre las paginas haciendo clic en las flechas izquierda y derecha en el area de navegacién de la pagi-
na en la esquina superior derecha del software

e Modifique las propiedades de todos los bloques haciendo doble clic en un bloque o seleccionando un bloque y
haciendo clic en Editar en la tabla Propiedades
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e Elimine cualquier bloque o conexién seleccionando el elemento y luego presionando la tecla Eliminar del tecla-
do o haciendo clic en Eliminar en la tabla Propiedades

= Nota: No existe confirmacion al borrar el objeto. Se puede deshacer la accion haciendo clic
en Deshacer.

De forma predeterminada, todas las entradas agregadas en la pestafia Equipos se colocan en la pestana Vista funcio-
nal hasta el primer marcador de posicién disponible en la columna de la izquierda. Hay dos maneras de mover las sefi-
ales de una pégina a otra. Para ello, realice uno de los pasos siguientes:

1. Agregue unaReferenciaal bloque situado en una pagina diferente: haga clic en cualquiera de los marcadores de
posicion vacios en la zona central, seleccione Referencia y seleccione el bloque que se encuentra en la pagina
siguiente. Solo se pueden agregar los bloques de otras paginas como Referencia.

2. Vuelva a asignar la pagina—en la pagina donde desea conservar la configuracion, mueva uno de los bloques a
cualquiera de los marcadores de posicidn en el area central. Vaya a la pagina que contiene el bloque que nec-
esita ser movido. Seleccione el bloque y cambie la asignacién de la pagina debajo de la tabla Propiedades.

Imagen 74: Tabla de propiedades

Propiedades 0
OFF =
)
Nombre ] Valor

Nombre Up

Médulo MO

Tipo de circuito Terminal 1 de canal sii

Terminales IN13

Cancelar rebote cerra(6 ms

Cancelar rebote abier! 50 ms

Salida

Vista funcional | page1 ~ -

9.6.1 Bloques Logicos

Los bloques légicos se utilizan para crear relaciones funcionales booleanas (Verdadero o Falso) entre las entradas, sali-
das y otros bloques de funcion y légica. Los Bloques Légicos aceptan entradas de seguridad apropiadas, entradas que
no son de seguridad, o salidas de seguridad como entradas. El estado de la salida refleja el resultado de la légica boo-
leana de la combinacion de los estados de las entradas (1 = encendido, 0 = apagado, X = no importa).

A ATENCION: Légica Inversa

No se recomienda utilizar configuraciones con Légica Invertida en aplicaciones de seguridad donde
puede producirse una situacion peligrosa.

Las sefales de estado se pueden invertir mediante el uso de bloques I6gicos NOT, NAND y NOR, o seleccionando las
casillas de verificaciéon "Invertir salida" o "Invertir fuente de entrada" (donde estén disponibles). En una entrada de blo-
que ldgico, la Iégica invertida trata un estado de parada (0 o apagado) como "1" (verdadero o encendido) y hace que
una salida se active, suponiendo que todas las entradas estan satisfechas. Del mismo modo, la I6gica invertida hace la
funcién inversa de una salida cuando el bloque se convierte en "Verdadero" (La salida pasa de encendido a apagado).
Debido a ciertos modos de falla que podrian resultar en una pérdida de seial, tales como cables rotos, cortocircuitos a
Tierra/0 V, la pérdida de la fuente de alimentacion de los dispositivos de proteccion, etc., la légica invertida normal-
mente no se utiliza en aplicaciones de seguridad. Una situacion peligrosa puede ocurrir debido a la pérdida de una sefi-
al de parada en una entrada de seguridad, resultando en el encendido de la Salida de Seguridad.

D Entrada 1 Entrada 2 Salida
(EE. UU.) (EV)
0 X 0
El valor de salida se basa en la I6gica AND de 2 a 5 en- X 0 0
tradas.
1 1 1
La Salida esta Encendida cuando todas las entradas es-

tan Encendidas.
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D Entrada 1 Entrada 2 Salida
(EE. UU.) (EV)

0 0 0
El valor de la salida se basa en la légicaORde 2 a5 1 X 1
entradas.

X 1 1
La Salida esta Encendida cuando al menos una entrada

esta Encendida.

Hay dos tipos de bloques légicos OR: regular y reinicio.

Bloque Para que mas de un reinicio pueda realizar la
ORde misma funcién de reinicio (como un reinicio
tipo re- manual con cable y un reinicio manual virtu-
inicio al) se ha creado una funcion de bloque OR
de reinicio. Este tipo especial de bloque OR
solo acepta entradas de reinicio y solo
puede conectarse como una entrada de re-
inicio manual en la logica.
Bloque Para realizar la I6gica OR en cualquier fun-
ORde cién que se pueda conectar a un bloque OR
tipo (ademas de los reinicios) se debe seleccio-
regular nar el tipo de légica regular. Regular es el

ajuste predeterminado para el bloque légico
OR.

Para seleccionar el tipo de I6gica deseado (regular o reinicio), utilice el menu Tipo de légica en las Propiedades de OR.

Imagen 75: Propiedades de OR

Nombre O1

| Or Propiedades I

Logic Type [Regular (for non-reset inputs)

4

[0

lofonpacion Regular (for non-reset inputs)

Reset (for reset inputs)

[T Tnvertir Salida
Fuentes Entrada invertidas

L]

]

[ Eliminar ] [ Aceptar } [ Cancelar }

NAND

D (EE. UU.) (EV)

El valor de salida se basa en la inversion de la légica
AND de 2 a 5 entradas.

La Salida esta apagada cuando todas las entradas estan

Entrada 1 Entrada 2 Salida
0 X 1
X 0 1

1 1 0

Encendidas.
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D Entrada 1 Entrada 2 Salida
EE. . — E
(EE. UU)) (EV) 5 5 ;
El valor de salida se basa en la inversién de la I6gica OR 1 0
de 2 a 5 entradas. X
La Salida esta Encendida cuando todas las entradas es- X 1 0
tan Apagadas.
)h b E] Entrada 1 Entrada 2 Salida
(EE. UU.) (EV)
0 0 0
0 1 1
El valor de salida es un OR exclusivo de 2 a 5 entradas. 1 0 1
La Salida esta Encendida cuando sélo una entrada (ex-
clusiva) esta Encendida. 1 1 0
[>o [z]u Entrada Salida
(EE. UU.) (EV)
0 1
1 0
La Salida es lo opuesto de la entrada.
Flip-Flop RS
Entrada 1 (Set) Entrada 2 (Reset) Salida
0 0 El valor sigue siendo el mismo
0 1 0 (Reset)
Este bloque se reinicia dominante (el reinicio tiene priori- 1 0 1 (Set)
dad si ambas entradas estan activadas). 1 1 0 (el Reset tiene prioridad)
Flip-Flop SR
Entrada 1 (Set) Entrada 2 (Reset) Salida
0 0 El valor sigue siendo el mismo
0 1 0 (Reset)
Este bloque sera dominante (la configuracion tiene pri- 1 0 1 (Set)
oridad si ambas entradas estan activadas). 1 1 1 (el Set tiene prioridad)

9.6.2 Bloques de Funciones

Los bloques de funcién ofrecen una funcionalidad integrada para la mayoria de las aplicaciones en un bloque. Aunque
es posible disefiar una configuracion sin bloques de funcién, el uso de los bloques de funcién ofrece una eficiencia
sustancial, facilidad de uso y una funcionalidad mejorada.
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La mayoria de los bloques de funcién esperan que les conecten el dispositivo de entrada de seguridad correspon-
diente. La lista de verificacion a la izquierda crea una notificacién si falta alguna de las conexiones necesarias. Depend-
iendo de la aplicacion, se pueden conectar algunos bloques de funcién a otros bloques ldgicos o de funcion.

Los dispositivos de entrada de seguridad de dos canales tienen dos lineas de sefial separadas. Las sefiales de dos
canales para algunos dispositivos son positivas (+24 VCC) cuando el dispositivo esta en estado de ejecucion, Otros
dispositivos pueden tener una estructura de circuito complementario cuando uno de los canales esta a 24 VCC y el
otro esta a 0 VCC cuando el dispositivo esta en modo de ejecucion. Este manual utiliza la convencion de estado de
ejecucién/estado de parada en lugar de referirse al dispositivo de entrada de seguridad como que esta encendido
(24 VCC) o apagado (0 VCC).

9.7 Pestana Diagrama de cableado

Imagen 76: Pestafa Diagrama de cableado de XS26-2

I — B
[d Mew Config (na confirmado) - Controlador de seguridad Expandible de Banner l = | 2 x|
- 8 B
FPEREOHGIERAEIEMA Y 0 | G =]
~
Resumen del modulo @ _Equipo | Vistafuncional || Diagrama de cableado || Logica de escalera || Resumen de configuracisn

-

K= N 2
CCH A

ME:0SL ‘ pﬁl 1 |r.'-:».sozn |

H H 502b 1

e I F] | L |

fe %—'M E |r.1:r.osz ‘
- ]

= : by 1 = 24y dc Pos L i

Lista de comprobacién (0) o o 3 %%' E:z}] |,-_;:,_053 ‘ [ i) Posicién del médulo: 0
j=s N =

_ . - ; +106 | Terminales disponibie: para

@ La configuracion es valida S IN1D "Q\_ |'__._'S_A“CM‘ ‘ %-_O’| todos los tipos de :-:,:uhcs @ @ @ @ @ @ @ @

—“—E i Ng | ; pi

MOS0Z3

y puede ser enviada al = == -
Controlador ] E -LT::CIuTDT: a?m'zft:I:: @ @ @ @ @ @ @ @
- E i THIL | -

MISTATION B

Sompaiida sestntel [ T2 Toa [t s [ e T 2av | ov )

[0 T EECEN D T N

XS26-2de
[] Power/ Fault i
- mis | B | mocs 7 use S

[ Inputs St
[] s01

[] soz

MOPLT EXT

[

ESC

oK

|
P22 @
NN ANNNN

Médulo: MO:X526-2de

MOTAS: =
. 2 i 2 g [

Los simbolos se musstran usande la convencion de sefiales del estado de Detencion, con excepcion de las L

A
v

La pestafna Diagrama de cableado muestra las asignaciones de terminal y los circuitos eléctricos para las entradas de
seguridad y no seguridad, las salidas de seguridad, las salidas de estado y cualquier terminal que siga estando disponi-
ble para el médulo seleccionado. Utilice el diagrama de cableado para conectar fisicamente los dispositivos. Navegue
entre los médulos a través de la barra de herramientas de la pagina de navegacion en la esquina superior derecha del
software.
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Imagen 77: Pestafia Diagrama de cableado: SC10-2 con blogues de terminales externos

_ Equipo | Vista funcional __i. Diagrama de cableado | Ldgica de escalera Ethernet industrial Resumen de configuracion
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A0 3018 R

00ee]

24v
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NOTAS:

External Terminal Blocks (ETB)**

MO£S1
0 +o17 | emB1 | moGst
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MO:ES1
(0 r10z | emz | Moest
MO:GS2

** Los bleques de terminales externos (ETB) no se
incluven con el controlador 5C10.

Los simbolos se muestran usando la convencion de sefiales del estado de Detencidn, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tensidn de Cuerda, Interrupter de Compuerta y Tapetes de Seguridad.

* Indica que los terminales son compartidos per otro elemento
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9.8 Pestana Logica de escalera

Imagen 78: Pestafia Logica de escalera

E Mew Config (no confirmads) - Contralador de seguridad Expandible de Banner @Eu
FERBDAERALEEEs 0 |
Resumen del médula Equipo Vista funcional Diagrama de cableado

____________________________ logicadeescalera | Resumen de configuracion
MILESL ML:EDL CR01  CROG MO:EDM1L (1
| | | 1 | 1 I 1
Lista de comprobacic _l I /rjlf H I H
O MLEDL 1s  MLOM1 MO:S01
La v
configuracion I : _.51 I : I :
es valida y z
puede ser M0:052 MO:EDM2
enviada al | | | | B
Controlador i I
MOMEZ MOSTATION B(A/B) 30s MO:S024
[ | | H | :j [ ]
_____ | 1 H | 4 11
Propiedades () MO:OS3 MO:EDM3
| | | 1
| [
MO:ME3  MO:PLT EXT{A/B) 30s MO:SO2B
| | | H | ij [ |
| 1 H | 4 11
CROG MLMR1
E' L1 = | E|E|

La pestana Légica de escalera muestra una representacion légica de relés simplificada de la configuracion.
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9.9 Pestana ISD

Imagen 79: Pestarnia ISD

B New Config (confirmado) - Banner Safety Controller

EOEOGER AEHE W& »
=1=i ] 0 |
Resumen del médulo o Equipo Vista funcional Diagrama de cableado Lé-gjca de escalera
Ethernet industrial Resumen de configuracion [’ ISD ]_
! Terminator VN ! Terminator fiarebe
= Plug = Plug
Lista de comprobacién (0) & | E
. o 1 [ .. Door1U 1 % ISD E-Stop |E|
valida y puede ser ‘ =
Sitoda o ontvierer | |9 . . Door 2L lh MO:Chain 2
(i) Esta configuracién | =] |
requiere un Mddulo de —
base con FID 2 o P MO:Chain 1
superior. el
Propiedades 0

La pestafa ISD muestra el orden y los nombres de los dispositivos ISD conectados en cada cadena ISD.

En el modo En vivo, la pestafa ISD muestra la informacién en tiempo real (actualizada aproximadamente una vez por
segundo) sobre los dispositivos conectados. En el siguiente ejemplo, un interruptor de compuerta esta abierto, como
se puede apreciar por el indicador rojo, o estado apagado, y el interruptor en blanco debajo del actuador.
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Imagen 80: Pestana ISD en el modo En vivo con un interruptor ablerto

Banner Safel

HSEHAS D IR A E[E @

L7

Resumen del médulo 0 Equipo # Vista funcional # Diagrama de cableado = Légica de escalera Ethernet industrial Resumen de configuracidn Modo en vivo @ | ISD »
Terminator Notmbee Terminator Notnbré
b Plug Plug
Lista de comprobacién (0)
. La configuracién es valida y T %= .. Door1U 1 = ISD E-Stop
puede ser enviada al
Controlador
= 3 2.9 Door2 L MO:Chain 2
@ Esta configuracién requiere

un Médulo de base con FID 2
© superior.

o

iy MO:Chain 1
ut

| &

En el modo En vivo, haga clic en un dispositivo para ver la informacion de diagndstico de dicho dispositivo. Los datos
incluyen salida, entrada y si se detecta el actuador.

Imagen 81: Pestana ISD en el modo En vivo con los datos de diagndstico

nfig (confirmad

PEHOSEHG ER GEHEBL s 0 |
Resumen del médulo © | _Equipo= Vista funcional & Diagrama de cableado = Légicadeescalera | Ethemetindustrial | Resumen de configuracidn | Medoenvive | ISD#
Eitada Alerta | Actisstior Cadena: 1 Dispositivo: 1[ ceprar [«]
[ Marginal Salida 1 False
g L —— ) | g Teinator Salida 2 False
L Plug Nambre Plug Nembre Se detectd actuador False
P - O Actuador incorrecto False
Hi=ia de Come i 7] Rango marginal False
W Lo ety | 1 H 1SD E-Stop - Entrada 1 True
ser enviada al Controlador Enkiacing) e
@ Evta configuracion reguicre un e | | || e espera reinicio local False
el 2 I !.Ii' MO:Chain 2 . Error de salida False
= Falla de entrada de seguridad False
supenior: Error de datos ISD False
MO:Chain 1 Errar de voltzje False
Reinicio obligatorio False
Advertencia de valtaje False
Sensor no emparejado False
Dispositivo Interruptor de puert
Cédigo esperado 9113
Cadige recibide 0000
Aprendizajes restantes [
Nimero de errores de voltaje 0000
Tiempa de apagade de salida Inactive
Conteo de advertencia de rango 0000
Veltaje de slimentacién 240V
Temperatura interna 41¢C
Distancia del actuador >18 mm
Nombre de la empresa esperado 0006
Nombre de s empresa recibido 0000
------ Errorintema A 0000
Propiedades Q Errorinterna B 0000
Unidad de reinicic local False
Nivel de codificacion alto True
Encascada True
Fallo de salida toleranat True
=
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9.10 Pestana Ethernet industrial

Imagen 82: XS/SC26-2Pestana Ethernet industrial

e
| Mew Config (no confirmadao) - Controlador de seguridad Expandible de Banner

ESREERTS)

Resumen del médulo {

i/ | [7]

Lista de comprobacion

. La configuracian
es valida y puede
ser erviada al
Controlador

FEDE D@ AR 6 EE @

%9 0 |

Diagrama de cableado

Resumen de configuracion

Equipo Vista funcional
Légica de escalera [ Ethemet industrial wL|
Modbus/TCP [ Borrar Tedo l [Conﬁguracidn autcum'.:‘tica]

Salidas de estado virtual «

Mapa de registro de Modbus/TCP para las salidas de estado virtual
Se puede acceder a todos los registros como registros de entrada (30000) o registros de retencion {40

! Controlador FID1 o FID2
Estado de VO Indicador de falla 1

| i

Salida

de estado Funcign Discreto ;ﬁf;;{d Discreto :}:M;

virtual | ' 28

Vo1 [ Bloguen del sistema l 10001 1.0 10065 5:0 I;!

voz2 [ Seguir cualquier falla de entrada l 10002 1l

Vo3 [ Falla de salida de seguimiento total l 10003 1z

Vo4 [ Seguir entrada grupo 1 - MO:ES1 I 10004 13

Vo3 [ Seguir entrada grupo 2 - MO:ES1 l 10005 14

vos [ Seguir entrada grupo 3 - MD:ES1 l 10008 15

Vo7 [ + ] 10007 1:6

VOB [ £ | 10008 1.7 -

Kl | [

MOTA: Consulte el Manual de Instrucciones para ver las descripciones de encabezades de columnas y
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Imagen 83: SC10-2Pestaria Ethernet industrial

§ New Config (no confirmado) - Banner Safety Controller

BIQ%‘)@E@ AEEEE s O
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MNOTA: C:nsulte el Manual de Instruccionas para ver las descripciones de encaberados de columnas y filas

l[ Eliminar_| [ Editar |

La pestafna Ethernet industrial del software permite la configuracién de las salidas de estado virtual, que ofrecen la mis-
ma funcionalidad que las salidas de estado (agregadas en la pestafia Equipos) a través de la red (consulte Conven-
ciones de las Senales de las Salidas de Estado pagina 73 y Funcionalidad de las Salidas de Estado pagina 74 para
obtener mas informacion). Se pueden agregar hasta 64 salidas de estado virtuales para cualquier configuracién me-
diante Modbus/TCP, ensamblados de entrada EtherNet/IP, mensajes explicitos EtherNet/IP y protocolos PCCC en los
controladores base FID 1y se pueden agregar hasta 256 salidas de estado virtuales en los controladores base de FID 2
o superiores y en los controladores de seguridad SC10-2. Los controladores de base FID 2 o superiores y los controla-
dores de seguridad SC10-2 también pueden utilizar PROFINET.

Para acceder a la pestafa Ethernet industrial:

1. Haga clic en Ajustes de red.

2. Seleccione Enable Network Interface.

3. Ajuste cualquier configuracion, si es necesario. Consulte Configuracion de red: Modbus/TCP, Ethernet/IP,
PCCC pégina 112 o Ajustes de red: PROFINET (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2) pagina 113.

4. Haga clic en Aceptar.

Utilice la funcion de configuraciéon automatica, que se encuentra en la pestana Ethermnet industrial del software, para
configurar automaticamente las salidas de estado virtuales para un conjunto de funciones de uso comun, basado en la

configuracion actual. Haga clic en '{b en la columna Funcién junto a cualquiera de las celdas de VOx para agregar una
salida de estado virtual manualmente. Las funciones de todas las salidas de estado virtuales se pueden modificar ha-
ciendo clic en el boton que contiene el nombre de la funcién de la salida de estado virtual o haciendo clic en Editar en
la tabla Propiedades cuando VOx esta seleccionado.
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9.10.1 Configuracion de red

Configuraciéon de red: Modbus/TCP, Ethermet/IP, PCCC E.

Imagen 84: Configuracion de la Red

Ajustes de Red (Modbus/TCP)

[¥] Habilitar interfaz de red

Direccion de IP: 192 . 168 : 0 - 128

Mascara de subred: 255 9255255 :0

Direccidn de la pasarela: 0 o 30 RO

Welocidad del enlace y modo didplex INegociacién sutomatica ™

Cadigo de actuacion {Decimal 1-63535) 0D000

Tiempo de espera de red habilitado

Modbus EtherMet/IP y PCCC
[Tl Intercambiar bytes de caracteres [C] Intercambiar bytes de caracteres
Formato numérico de 32 bits Tipo de longitud de la secuencia
() Enviar MSW luego LSW 16 bits
@ Enviar LSW luego MSW @} 32 bits

Fermato numérico de 32 bits
Enviar MSW luego LSW

@ Enviar LSW luego MW

Reiniciar los ajustes a\ranzados]

~ | Basico Recibir Erwiar Aceptar Cancelar
[ | | | ([ Acepter ] |

Haga clic en EAjustes de red en el software para abrir la ventana Ajustes de red. En el caso de una conexiéon Modbus/

TCP, el puerto TCP predeterminado utilizado es 502, por especificacion. Este valor no se muestra en la ventana Ajustes
de red.

Tabla 7: Configuracion de Red Predeterminada

Configurar Nombre Valor Predeterminado de Fabrica
Direccién IP 192.168.0.128

Méscara de Subred 255.255.255.0

Direccion de Gateway (pasarela) 0.0.0.0

Velocidad del Enlace y Modo Duplex Auto Salvar

Se necesita un cédigo de actuacion para las configuraciones que contengan un reinicio virtual manual o una entrada de
cancelacioén de retraso.

La opcién Avanzada permite una configuracién adicional de los parametros de Modbus/TCP y EtherNet/IP, como los

bytes de caracteres de intercambio, la precedencia de envio de MSW y LSW y el tipo de longitud de string (EtherNet/IP
y PCCC).

Haga clic en Enviar para escribir los ajustes de red en el controlador de seguridad. Los ajustes de red se envian por
separado de los ajustes de configuracion.

Haga clic en Habilitar tiempo de espera de red para que cualquier dispositivo que tenga configuradas las funciones
Encendido/apagado virtual o Activacién de silencio virtual se inactive en caso de una condicidn de tiempo de espera de
red. El tiempo de espera de red esta fijado en 5 segundos.

= Nota: Use el Administrador de contrasefias para activar o desactivar la capacidad del Usuario2 y el

Usuario3 para cambiar los ajustes de red.
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E. Ajustes de red: PROFINET (XS/SC26-2 FID 2 o superiores y SC10-2)

Después de seleccionar el protocolo PROFINET en la pestafia Ethernet Industrial, haga clic en E ajustes de red en el
software para abrir la ventana Ajustes de red.

Imagen 85: Ajustes de red - PROFINET

Ajustes de Red (Profinet)

E Habilitar interfaz de red

Cadigo de actuacion (Decimal 1-65535) 00000

Info .
Tiempo de espera de red habilitado

Recibir ][ Enviar ][ Aceptar l[ Cancelar

Haga clic en Enviar para escribir los ajustes de red en el controlador de seguridad. Los ajustes de red se envian por
separado de los ajustes de configuracion.

Haga clic en Habilitar tiempo de espera de red para que todos los dispositivos que tengan configuradas las funciones
Encendido/apagado virtual o Activacién de silencio virtual se inactiven en caso de una condicion de tiempo de espera
de red. El tiempo de espera de red esté fijado en 5 segundos.

= Nota: Use el Administrador de contrasefias para activar o desactivar la capacidad del Usuario2 y el
Usuario3 para cambiar los ajustes de red.

9.10.2 Creacion de archivos de etiquetas/marcadores PLC

Use el software del Controlador de seguridad Banner para generar un archivo .csv o .xml que contenga los nombres de
todas las salidas y entradas de estado virtuales.

Para usar los nombres creados en el software del Controlador de seguridad Banner como los marcadores/etiquetas del
PLC, importe el archivo .csv o .xml en el software del PLC para los PLC que utilicen ensamblados de Ethernet/IP o
PROFINET.

Primero, cree todas las salidas y entradas de estado que desee en el software del Controlador de seguridad Banner.
Asigne un cédigo de actuacion en Ajustes de red, si es necesario. Luego, asegurese de que esté seleccionado el proto-
colo deseado (ya sean los ensamblados de Ethernet/IP o PROFINET).

Crear un archivo CSV para los ensamblados de Ethernet/IP

Se deben conocer dos elementos:
e El nombre asignado al controlador de seguridad en el PLC. Esto es necesario para generar el archivo que se
importara al software PLC del ensamblado de Ethernet/IP

¢ ;Qué instancias de ensamblado de entrada y salida se solicitaran?

1. En la pestafia Ethernet industrial, asegurese de que esté seleccionado Ensamblados de Ethernet/IP en la lista
de la izquierda.

2. Haga clic en Exportar.
Se abre la ventana Exportar a CSV.

Imagen 86: Exportar a CSV

IE I

xportar a C5V

Nombre del controlador

Seleccionar Instancia WRCD Plus 15D -

3. En el campo Nombre del controlador, escriba el nombre asignado al controlador de seguridad en el software
PLC.
4. Seleccione la instancia deseada en la lista Seleccionar instancia.

l Cancelar

La instancia que se debe seleccionar depende de las instancias que se estan solicitando:
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Nombre de la instancia Ensamblado de salida Ensamblado de entrada
Estado/falla 112 100

Words del indice de fallas 112 101
Reinicio/cancelacion de retraso 112 103

Estado/falla de VI 113 100

Words del indice de fallas de entradas vir- 113 101

tuales

Reinicio/cancelacion de retraso de entradas | 113 103

virtuales

VRCD més ISD 114 104

Si se esta utilizando alguna entrada virtual, el ensamblado de salida de PLC debe configurarse en 113 o0 114.
Esto es para que el PLC pueda enviar words de entrada virtual al controlador de seguridad. Si se desea usar la
informacion en las entradas ISD con controladores SC10 FID 2 o posteriores, se debe usar un ensamblado de
salida de 114 para enviar entradas virtuales (si se utilizan) y words adicionales para solicitar la informacién ISD
(VRCD: reinicio virtual/cancelacién de retraso).

5. Haga clic en Exportar.
6. Guarde el archivo .csv en la ubicacién deseada.

El archivo .csv esta listo para ser importado directamente al software PLC de ensamblado de Ethernet/IP, o bien, se
puede abrir con cualquier software que lea archivos .csv (por ejemplo, Microsoft Excel).

Crear un archivo XML para PROFINET

Se deben conocer tres elementos:

114

El nombre asignado al controlador de seguridad en el PLC. Esto es necesario para generar el archivo que se
importara al software PLC de PROFINET

Ubicacion de la direccion de la ranura 1 del PLC

Ubicacion de la direccién de la ranura 13 del PLC
Ubicacion de la direccién de la ranura 20 del PLC
Ubicacion de la direccién de la ranura 21 del PLC

Nota: Las ranuras 20 y 21 son para la informacion de ISD y solo estan disponibles después de que
se hayan configurado las entradas de ISD (SC10-2 FID 2 o posterior).

En la pestana Ethernet industrial, asegurese de que esté seleccionado Profinet en la lista de la izquierda.
Haga clic en Exportar.
Se abre la ventana Exportar a Excel.

Imagen 87: Exportar a Excel
I Exportar a XML I
MNombre del controlador
Ubicacién de |a direccion de la %l |0
Ubicacion de la direccionde la %0 (0
Ubicacién de la direccion de la %l [0

Ubicacion de la direccidnde la Q[0

En el campo Nombre del controlador, escriba el nombre asignado al controlador de seguridad en el software
PLC.

En el campo Ubicacién de la direccién de la ranura 1 del PLC, escriba la ubicacién de la direccion inicial de la
ranura 1 (salidas de estado).

En el campo Ubicacién de la direccién de la ranura 13 del PLC, escriba la ubicacion de la direccion inicial de la
ranura 13 (entradas virtuales).

l Cancelar
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6. En el campo Ubicacion de la direccién de la ranura 20 del PLC, escriba la ubicacion de la direccion inicial de la
ranura 20 (Médulo de informacién de estado de ISD).

7. En el campo Ubicacién de la direccién de la ranura 21 del PLC, escriba la ubicacion de la direccion inicial de la
ranura 21 (Modulo de informacion de dispositivo individual ISD).

8. Haga clic en Exportar.

9. Guarde el archivo .xml en la ubicacion deseada.

El archivo .csv esta listo para ser importado directamente al software PLC de PROFINET, o bien, se puede abrir con
cualquier software que lea archivos .csv (por ejemplo, Microsoft Excel).

9.10.3 Objetos de ensamblado de EtherNet/IP

= Nota: El archivo EDS esta disponible para su descarga en www.bannerengineering.com. Para obten-

er informacién adicional, consulte Informacion general de Ethernet industrial pagina 157.

Objetos de ensamblado de entrada (T>O)

Instancia ID Longitud de Datos (palabras de 16 Descripcion
bits)

100 (0x64) 8 Se ut|l|za_ para acceder a la informacién basica acerca de las salidas de
estado virtuales 1-64.

101 (0x65) 104 S? L_mllza para acceQer ala mformacpn avanzada (incluida la informacion
basica) sobre las salidas de estado virtuales.

102 (0x66) 150 S_e utll_|za para gf:ceder a Ial informacion dgl registro de fallas y no propor-
ciona informacion de la salida de estado virtual.
Se utiliza para acceder a la informacién basica acerca de las salidas de

103 (0x67) 35 estado virtuales 1-256 y a la informacion de retroalimentacion sobre en-
tradas de Reinicio virtual y Cancelacion de retraso virtual. Disponible en
controladores de base FID 2 o superiores y SC10-2.
Se utiliza para acceder a la informacion basica acerca de las salidas de
estado virtuales 1-256 y a la informacién de retroalimentacion sobre en-

104 (0x68) 112 tradas de Reinicio virtual y Cancelacion de retraso virtual, ademas de
apoyar con las comunicaciones gracias a los dispositivos habilitados con
ISD.

Objeto de ensamblado de salida (O>T)
Instancia ID Longitud de Datos (palabras de 16 Descripcion
bits)

112 (0x70) 2 Reservado

113 (0x71) 11 Se utiliza para controlar entradas virtuales (Encendido/apagado, activa-
cién de silencio, reinicio, cancelacién de retraso). Disponible en controla-
dores de base FID 2 o superiores y SC10-2.

114 (0x72) 14 Se utiliza para controlar entradas virtuales (Encendido/apagado, activa-

cion de silencio, reinicio, cancelacién de retraso) y para apoyar con las
comunicaciones gracias a los dispositivos habilitados con ISD.

Objeto de ensamblado de configuracién

No se ha implementado el objeto de ensamblado de configuracion. Sin embargo, algunos clientes EtherNet/IP
requieren uno. Si este es el caso, utilice la ID de instancia 128 (0x80) con una longitud de datos de 0.

Ajuste el tipo de datos del formato de comunicacién en INT.

Ajuste el RPI (intervalo entre paquetes solicitados) a un minimo de 150.
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9.11 Pestana Resumen de configuracion

Imagen 88: Pestafia Resumen de configuracion

-
H Q56 (no confirmado, Samples\Documentation\Sample Application - Quick Start Guide) - Controlador de sequridad Expandible de Bann...l = E &J

g . ™
FPECAHQIER ALEEWR s 0 Y
Resumen del médulo ‘ Equipo Vista funcional Diagrama de cableado Logica de escalera ]’ Resumen de configuracian

Reinicio del seguro:  MO:MR1 |Z|
Salida: Al
[ | 0] : :
Lista de comprobacien | 2alidas de seguridad
( 3
. La configuracién Tipo: . Salfda de estado sélido
es valida y puede N::mbrel. Sl
ser enviada al h'_'lodu]o. v MCI_
bl Tipo de circuito: S?i.lda 1AE de estado
| solido
Terminales: S01a, SO1b
Tipo de retraso de Ninguno
salida:
Modo de encendido: Normal
Entrada: Al
Limite de tiempo de 50 ms 3
control de AVMO:
..... Tiempos de respuesta (Tiempo de escaneo = 1 ms)
Propiedades 0
posible que difieran los valores de tiempo de respuesta, Un cambio en el tiempo de respuesta puede afectar B
adversamente las protecciones de seguridad incluidas y pudiendo llegar a provocar la muerte o lesiones
graves, 5i cormesponde, compruebe las distancias de seguridad antes de continuar. |E|

La pestafa Resumen de configuracién muestra la informacién detallada acerca de todas las entradas configuradas, los
bloques de funcion y légicos, las salidas de seguridad, las salidas de estado y los tiempos de respuesta relacionados
en un formato de texto.

9.12 Opciones de Impresion %

Imagen 89: Opciones de Impresion

F 5
Opciones de impresién

é L) imprimir en PDF
[ Todos

Informacion

L] Equipo

[ vista funcional

[ Diagrama de cableado

L] Légica de escalera

L] Ethernet industrial

L] Resumen de la configuracién/ajustes de red

LJ Resumen ISD

[ Imprirmir l [ Cancelar
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El software ofrece varias opciones para imprimir la configuracién. Haga clic en Imprimir en la barra de herramientas
para tener acceso a la ventana Opciones de impresion.

Las siguientes opciones de impresién estan disponibles:
e Todo: Imprime todas las vistas, incluidas la Ajustes de red (en versiones habilitadas para Ethernet)
e Equipo: Imprime la pestafa Equipo
e Vista funcional: Imprime la pestafa Vista funcional
e Diagrama de cableado: Imprime la pestafia Diagrama de cableado
e Loégica de escalera: Imprime la pestaia Logica de escalera
e FEthernet industrial: Imprime la pestafia Ethernet industrial
¢ Resumen de configuracién/ajustes de red: Imprime el Resumen de configuracién y la Ajustes de red (cuando
esta disponible)
¢ Resumen ISD: Imprime la pestafia ISD (disponible en los dispositivos SC10-2 FID 2 o superiores)
Opciones de impresion:
e |mprimir en PDF: Imprime la seleccién en un archivo PDF guardado en una ubicacion definida por el usuario

e Imprimir: Abre el didlogo predeterminado de impresion de Windows y envia la seleccion a la impresora definida
por el usuario

913 I?I XS/SC26-2 Administrador de contrasenas

El Administrador de contrasefias esta disponible cuando el controlador de seguridad se conecta a la PC con un cable
USB. La informacion que aparece en el Administrador de contrasefias proviene del controlador de seguridad.

Imagen 90: XS/SC26-2 Administrador de contrasefias(se muestra la version 4.2)

I Administrador de contrasefas I

Contrasena del Usuario 1: | 1801

Acceso completo de lectura/escritura

Contrasena del Usuario 2: (1902

Se permite cambiar la configuracion
Se permite cambiar los ajustes de red

Contrasena del Usuario 3: | 1903

Se permite cambiar la configuracion
Se permite cambiar los ajustes de red

l Guardar | [ Cancelar

Haga clic en @Administrador de contrasefas en la barra de herramientas del software para editar los derechos de ac-
ceso a la configuracion. El controlador de seguridad guarda hasta tres contrasefias de usuario para administrar difer-
entes niveles de acceso a los ajustes de configuracion. La contrasefia para Usuario1 proporciona acceso de lectura/
escritura completo y la capacidad de establecer niveles de acceso para Usuario2 y Usuario3 (los nombres de usuario
no se pueden cambiar). La informacidn basica, como los ajustes de red, los diagramas de cableado y la informacion de
diagnéstico, es accesible sin una contrasefia. Una configuracion almacenada en una PC o en una unidad SC-XM2/3 no
esta protegida por contraseiia.

El Usuario2 y el Usuario3 pueden escribir la configuracion en el controlador de seguridad cuando esta activada la op-
cion Se permite cambiar la configuracion. Pueden cambiar los ajustes de red cuando esta activada la opcién Se per-
mite cambiar los ajustes de red. Para el software versién 4.1 o anteriores, la opcién Se permite ver la configuracion
para Usuario2 y Usuario3 estéa disponible y se puede activar cuando se selecciona Requerir contrasefia para ver config-
uracién para Usuario1. Necesitaran sus contrasefias respectivas.

Haga clic en Guardar para escribir la informacion de la contrasefia en el controlador de seguridad.
Solo el Usuario1 puede restablecer XS/SC26-2 a los valores de fabrica.

= Nota: Las contrasefias predeterminadas para Usuario1, Usuario2 y Usuario3 son 1901, 1902 y 1903

respectivamente. Se recomienda cambiar las contrasefias predeterminadas a nuevos valores.
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9.14 Administrador de contrasenas de I?I SC10-2

Administrador de contrasefas esta disponible cuando el controlador de seguridad se conecta a la PC con un cable
USB. La informacion que aparece en el Administrador de contrasefias proviene del controlador de seguridad.

Imagen 91: Administrador de contrasefias SC10-2

Administrador de contrasenas de SC10

Contrasefia del Usuario 1. 1901
Acceso completo de lectura/escritura

Contrasefia del Usuario 2: | 1902

Se permite cambiar la configuracion
Se permite cambiar los ajustes de red

Contrasefia del Usuario 3: 19032

Se permite cambiar la configuracién
Se permite cambiar los ajustes de red

Guardar ] [ Cancelar

Haga clic en @Administrador de contrasefas en la barra de herramientas del software para editar los derechos de ac-
ceso a la configuracion. El controlador de seguridad guarda hasta tres contrasefias de usuario para administrar difer-
entes niveles de acceso a los ajustes de configuracion. La contrasefia para Usuario1 proporciona acceso de lectura/
escritura completo y la capacidad de establecer niveles de acceso para Usuario2 y Usuario3 (los nombres de usuario
no se pueden cambiar). La configuracion, los ajustes de red, los diagramas de cableado y la informacion de diagndsti-
co son accesibles sin una contrasefia. Una configuraciéon almacenada en una PC o en una unidad SC-XM2/3 no esta
protegida por contrasefa.

El Usuario2 o el Usuario3 pueden escribir la configuracion en el controlador de seguridad cuando esta activada la op-
cion Se permite cambiar la configuracion. Pueden cambiar los ajustes de red cuando esta activada la opcién Se per-
mite cambiar los ajustes de red. Necesitaran sus contrasefas respectivas.

Haga clic en Guardar para aplicar la informacién de la contrasefia a la configuracién actual del software y para escribir
la informacion de la contrasefa en el controlador de seguridad.

= Nota: Las contrasefas predeterminadas para Usuario1, Usuario2 y Usuario3 son 1901, 1902 y 1903

respectivamente. Se recomienda cambiar las contrasefias predeterminadas a nuevos valores.

Solo el Usuario1 puede restablecer el SC10-2 a los valores predeterminados de fabrica.

9.15 g Visualizacion e Importacion de Datos del Con-
trolador

El software Controlador de seguridad Banner permite ver o copiar los datos del controlador de seguridad actual, como
el nimero de modelo y la version del firmware, la configuracién y los ajustes de red, y el diagrama de cableado.

@ Leer desde el controlador esta disponible cuando el controlador de seguridad esta conectado a la computadora me-
diante un cable USB.

Visualizacion de la Instantanea de la Configuraciéon de Red y del Sistema

Haga clic en ] Leer desde el controlador en la barra de herramientas del software. La configuracién actual del contro-
lador de seguridad aparece:
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Direccién IP

Mascara de Subred

Direccién de Gateway

Velocidad de Enlace y Modo Duplex
MAC ID

Nombre de Configuracion
Configuracion CRC
Datos Confirmados
Tiempo Confirmado
Autor

* Nombre del Proyecto

Imagen 92: Vista instantdnea del sistema y red

Leer del controlador

2 Ajustes del sistemna:
E MNombre de la configuracidn: Floor 4
Configuracion CRC: D796B2DDh
Fecha de confirmacian: 2014/12/22
Tiempo confirmado: 14:52
Autor: lohn Doe
Nombre del proyecto: Packaging

Ajustes de Red

Direccion de IP: 182.168.0.128
Mascara de subred: 255.255.255.0
Direccion de la pasarela: 1692.168.0.1
Velocidad del enlace y modo diplex: Negociacidn automatica
ID de MAC: 00:23:09:00:31:59

Ver el Diagrama de Cableado

Ver el registro de fallas

Importar configuracion y ajustes de red

]
]
Ver el registro de configuracién |
]
]

Ver informacion del madulo

Cerrar

Visualizacién e Importacién de Datos del Controlador

Haga clic en [l Leer desde el controlador para ver:
¢ Diagrama de cableado: quita todas las demas pestafas y hojas de trabajo del software y solo muestra las pes-
tafias Diagrama de cableado y Equipo
¢ Registro de fallas: historial de las ultimos 10 fallas

F=— Nota: La numeracion del registro de fallas aumenta hasta 4,294,967,295 a menos que se real-
ice el ciclo de alimentacion del controlador de seguridad, en cuyo caso la numeracioén se re-
inicia para comenzar en 1. El borrado del registro de fallas (a través del software o de la inter-
faz integrada) elimina el historial del registro, pero conserva la numeracion.

¢ Registros de configuraciones: Historial de hasta 10 configuraciones mas recientes (solo se puede ver o importar
la configuracién actual)
¢ Informacién del Médulo

Haga clic en Importar configuracién y ajustes de red para ingresar a la configuracion actual del Controlador de seguri-
dad y a los ajustes de red (depende de los derechos de acceso de los usuarios, consulte XS/SC26-2 Administrador de
contrasefas pagina 117 o Administrador de contrasefias de SC10-2 pagina 118).
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9.16 Modo en Vivo

El modo en vivo esta disponible cuando el controlador de seguridad esta conectado a la PC mediante un USB.

Imagen 93: Tiempo de ejecucion: XS/SC26-2 Pestaria Modo En vivo

ade config.sc) - Controlador de seguridad Expandible de Banner ‘ = | El

DCEESE QI ER AHEME 8 ©

T
MNew Config (no
.

Resumen del médulo Equipo 4 Vista funcional 3 Diagrama de cableado 4
L aREzbmende conlgdtanon; | Modoehmed
Modo operativo Tiempo de ejecucian
Normal 00:04:27:16 |

Lista de comprobacidn

@ Ls contigurnci Salidas de Seguridad vs. Contribuciéon de los estados de las entradas
connguracion

es valida y puede @ Dﬂmﬂﬂl Eifﬂ Mg::?aSl
ser enviada al _ql{ll M0D:501 <:I —
Controlador Apagado m M0:G51 @ MO:MR1
Eiecutar Inactivo
-E: -E: M0D:502
No utilizado
Propiedades

Codigos de falla actuales:

Categoria: Entrada
Origen: MO:051
Codigo de falla: 2.2

MNOTA: Vea el Manual del Usuario: Tabla de Codigos de Falla para ver las explicaciones detalladas del codigo de falla y las
acciones recomendadas.

La pestafia Modo En vivo es accesible cuando se hace clic en Modo En vivo en la barra de herramientas. Al activar
el Modo En vivo se desactiva la modificacidon de la configuracidn en todas las demas pestafas. La pestafia Modo En
vivo proporciona informacién adicional sobre el dispositivo y las fallas, incluido un cédigo de falla (consulte Tabla de
cédigos de falla de XS/SC26-2 pagina 282 y Tabla de codigos de falla de SC10-2 pagina 287 para obtener la descrip-
cion y las posibles soluciones). Los datos de tiempo de ejecucion también se actualizan en las pestafas Vista funcio-
nal, Equipo y Diagrama de cableado, que proporcionan la representacion visual de los estados del dispositivo.
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Imagen 94: Tiempo de ejecucion: Pestaria Equipo

E MNew Config (no confirmado) - Controlador de sequridad Expandible de Banner

DOEHA D@ ERAEEBES 0 '

Bisrar i dd mitdils Légica de escalera Resumen de configuracion Modo en vivo #
[ Equipo# 1 Vista funcional #® Diagrama de cableado #
| Lista de comprobacion
.‘ La configuracian
es valida y puede
ser enviada al
Controlador
Propiedades
il
M0:081
Imagen 95: Tiempo de ejecucion: Pestaria Vista funcional
T = = T
B Q36 (confirmado) - Controlador de sequridad Expandible de Banner =
: [s ot o |
DEES @ ER & ¢ & R EAGCDEEE
T P Ethernet industrial Resumen de configuracion Modo en vivo #
Equipo r Vista funcional # ] Diagrama de cableado # Logica de escalera

[*]

Lista de comprobacidn

.‘ La configuracisn

es valida y puede _

ser enviada al

Controlador
EACEEL [ 3
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Imagen 96: Tiempo de ejecucion: Pestaria Diagrama de cableado

r -—— = = |
H QSG (confirmada) - Contralador de sequridad Expandible de Banner == _- C= 1=
EEOQEROHEHEBE S O Qo=
v
I Bla]™ d B W % " 7]
Bisrar i dd mitdils Ethernet industrial Resumen de configuracion Modo en vivo #
Equipo # Vista funcional # r Diagrama de cableado # ] Logica de escalera

[=

Lista de comprobacion

Posicion del médule:

LV
Terminales dispenibles para @‘ @ @ @ @ @

todos los tipos de drcuitos

.‘ La configuracian
es valida y puede
ser enviada al

Controlador f—— “10: | poo
SO B e |

ke

— F—] BB |moes
]
— [ -or

WY | INZ | IN3 | IN4 | IMG | MG
WME | aNg o oo

Xs2

[] Power/ Fault

Propiedades
2 24V de Power ‘ [] use
o [l Inputs
[ so1
[l so2

ESC

Imagen 97: Tiempo de ejecucion: SC10-2 Pestafa ISD

T New Config {confirmado) - Banner Safety Contraller

FERASHCE ER ALEML 8 0

Resumen del médulo 6 Equipo # Vista funcional # Diagrama de cableado # Logica de escalera Ethernet industrial Resumen de configuracion Modo en vivo @ ISD#»

Terminator|
Plug

Terminator|
Plug

Nombre Nombre

Lista de comprobacién (0) @)

CUmmemie e (R . . Door 1U L) 14 1SD E-Stop
puede ser enviada al
Controlador
~ . 2 |¢— . . Door2 L L=—=3 =1 M0:Chain 2
@ Esta configuracién requiere =
un Médulo de base con FID 2.
O/SUPERDE [11‘ MO:Chain 1 .
%
Propiedades Q
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9.17 & Modo de Simulacion

Imagen 98: Modo de Simulacion

I B - (!1‘?, T it Gui ador de sequridad Expandible de Banner - l”":' = e S
P | -—-_-. _— = . fia F*3 ~' 3 ls ‘ [ul
DoEEDH@I ER AHE®HP e O
Resumen del médulo Equipo £F Vista funcional £¥ Diagrama de cableado 43
: Logica de escalers Resumen e configuracién | Simulation Mode %
Modo operativo Tiempo de ejecucidn
Normal 00:00:00:00
Simulador
C» [ » |[ M | Salidas de Seguridad vs. Contribucién de los estados de las entradas
MO:ES1 MO:MR1
{:{‘1 MO:S01 Detener Inactivo
Detener =3 Detener
Velocidad de simulacion | 100 % & || .|:“.|:“ M0:502
C—— No utilizado

Intervalo de pasos |M|

Propiedades

Codigos de falla actuales:
Categoria:
Crigen:
Codigo de falla:

NOTA: Vea el Manual del Usuario: Tabla de Cddiges de Falla para ver las explicaciones detalladas del
codigo de falla y las acciones recomendadas.

Es posible acceder a la pestaiia Modo de simulacién al hacer clic en @Modo de simulacién en la barra de herramien-
tas. Las opciones del modo de simulacién estan disponibles en el lado izquierdo de la pantalla. La pestafia Modo de
simulacién contiene informacién solo lectura; no puede hacer clic en los elementos de salida o de entrada en esta vista.

= Nota: Para las entradas ISD, no se simulan los dispositivos individuales, solo se simula la salida final
que esta conectada a los terminales de entrada de SC10-2 (encendido o apagado).
[ P H Tl [Reproducir/Pausa] Inicia el tiempo de simulacién funcionando a la velocidad de
simulacién especificada o interrumpe temporalmente el tiempo de simulacién.
:". | [Paso unico] Avanza el tiempo de simulacion en el intervalo de paso especifica-
do.
fi4 [Reinicio] Reinicia el temporizador a cero y el equipo al estado de parada inicial.
3 HHRHHHHE [Temporizador] Muestra el tiempo transcurrido en horas, minutos, segundos y
PAUSED milésimas de segundo.

Velocidad de simulacién: Establece la velocidad de la simulacién.

e 1% e 500%
e 10% e 2,000%
e 100% (velocidad por predeterminada)

Intervalo de paso: Establece la cantidad de tiempo que el botén de un solo paso avanza cuando se presiona. La canti-
dad de tiempo se basa en el tamafio de la configuracion.

Presione Reproducir para comenzar la simulacién. El temporizador funciona y los engranes giran para indicar que la
simulacion esta funcionando. Se actualizan las pestafias Funcional, Equipo y Diagrama de cableado, lo que proporcio-
na una representacion visual de los estados de los dispositivos simulados, a la vez que permite probar la configuracién.
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Haga clic en los elementos a probar; su color y estado cambian en consecuencia. Rojo indica el estado de parada o
apagado. Verde indica el estado de ejecucién o encendido. Amarillo indica un estado de falla. Naranja indica que la
entrada se encendio antes del inicio de la simulacién. Debido a un requisito de prueba de apagado en la puesta en
marcha, la entrada debe verse apagada antes de poderse reconocer como encendida.

Imagen 99: Modo de simulacion: pestara Equipo

lador de segundad Expandible de Banner - @l@lﬂ

Logica de escalera Resumen de configuracion Simulation Mode ¥

Equipo 1¥ 1 Vista funcional £¥ Diagrama de cableado i3

LR R
GRRRRRRG

Simulador

| » i

:01:56: 868

Velocidad de simulacion | 100 %

Intervalo de pasgs | 100 ms

Propiedades

MO:ES1

(Glf] M0:GS1
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Imagen 100: Modo de simulacion: pestafia Diagrama de cableado

NOREE D@ AR ALEIBE 0o

Resumen del médulo Lagica de escalera Resumen de configuracién Simulation Mode £X
Vista funcional $¥ r Diagrama de cableado 13 1

[«]

Simulador

L] » M

=] : 11088

Terminales disponibles para
todos los tipes de circuitos

Velocidad de simulacion | 100 %

Intervalo de pasos | 100 ms

24\ dc Power
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Imagen 101: Modo de simulacion: pestana Vista funcional

[E New Config (no confirmada) - Banner Safety Controller o 0O X
FPEOAGI ER A B4 0 R B A GDaaE
Resumen del médulo 0 Ethernet industrial Resumen de configuracion Modo de simulacion £F

Equipo & { Vista funcional %¥ | Diagrama de cableado £F Légica de escalera

@mo:Es l———]— ;
| @ .

[ Velocidad de simulacion  100% J

Intervalo de pasos  1ms

Estado de la salida de estado

Propiedades

(=]

b

[d
|

@ .

-

9.17.1 Modo de Accion Temporizada

Mientras esta en el modo de simulacidn y en la pestafa Vista funcional, ciertos elementos que se encuentran en los
modos de accién de retraso se indican en purpura. La barra de progreso muestra la cuenta regresiva del temporizador
asociado para ese elemento.

Las siguientes figuras muestran los diferentes estados de elementos:
Imagen 102: Salida de seguridad en el modo de Imagen 103: El bloque Silenciamiento en e/ Imagen 104: Bloqueo de Derivacion en modo

sincronizacion de retardo de apagado modo Temporizado de Silencio Temporizado de Desvio

M-301 |

W e

.

Nota: El M situada jun-
to a la barra de progre-
so indica el Tempori-
zador de Silenciamien-
to.

Imagen 105: Bloque de retraso: solo controla- Imagen 106: Bloque de ejecucion unica: contro-
dores base XS/SC26-2 FID 2 o posteriores y  ladores de base XS/SC26-2 FID 4 o posteriores
SC10-2 solamente

OneShot1

LH15as

05 G—
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9.18 Senales de referencia

A

Importante: El software de configuracion incorpora sefales de referencia que representan el estado
de las salidas del controlador de seguridad, los dispositivos de entrada y los bloques I6gico y de fun-
cioén. Se puede utilizar una sefial de referencia de salida para controlar otra salida de seguridad. En
este tipo de configuracion, se desconoce el estado fisico de encendido de la salida de seguridad de
control. Si el estado de encendido de la salida de seguridad es critica para la seguridad de la aplica-
cion, se requiere un mecanismo de realimentacion externo. Observe que el estado de seguro en este
controlador de seguridad se produce cuando las salidas estan apagadas. Es fundamental que la sali-
da de seguridad 1 esté encendida antes de que se encienda la salida de seguridad 2, después el dis-
positivo esta siendo controlado por la salida de seguridad 1 debe ser monitoreado para crear una
sefal de entrada que se pueda utilizar para controlar la salida de seguridad 2. La sefal de referencia
de la salida de seguridad 1 podria no ser la adecuada en este caso.

Imagen 107 pagina 127 muestra como una de las salidas de seguridad puede controlar otra salida de seguridad.
Cuando se presiona el Reinicio manual MO: MR1, se enciende la salida de seguridad M0: SO2 que, a su vez, enciende
la salida de seguridad MO: SO1.

Imagen 107: Salida de Seguridad controlada por otra Salida de Seguridad

[.JMoos: m— ' T

P mo-MR1
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10 Descripciones de los blogues de funcion

En las siguientes secciones se describen detalladamente los bloques de funcién disponibles.

10.1 Blogue de Derivaciont£®

Imagen 108: Diagrama de Tiempo—Blogue de Derivacion

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados

Cuando el nodo BP estd inactivo, la sefial de seguridad simplemente pasa a través del bloque de deri-
vacion (Bypass). Cuando el nodo BP estd activo, la salida del bloque esta activado (On) independien-

IN BP - temente del estado del nodo IN (si la salida se apaga cuando ambas entradas (IN y BP) estan activas,
la casilla de verificacién esta sin marcar). La salida del bloque de derivacién se desactiva cuando el
temporizador de derivacion caduca.

@Emocs: I \_' | X | —
E B. [Imo:0s2 ._,_. D A:.— [ S__.——I,L 'C:'C:

1

B
| EU

. .z Fmoesrr W
Bloque de Derivacion ‘

salidaat — | [ |L_
- I N
M0:SO1 L L L

Limite de tiempo de derivacion: se debe establecer un limite de tiempo de derivacién para limitar el tiempo durante el
cual la derivacion del dispositivo de entrada de seguridad esta activo. El limite de tiempo se puede ajustar de 1 segun-
do (predeterminado) a 12 horas y no se puede desactivar. Solo se puede establecer un limite de tiempo, y este limite se
aplicara a todos los dispositivos de seguridad que se omiten. Al final del tiempo limite, la autoridad de control de salida
de seguridad se transfiere de nuevo a los dispositivos de entrada de seguridad omitidos.

Derivacion de control de dos manos: el controlador de seguridad emite una sefial de parada si se activa una entrada de
control de dos manos mientras se esta derivando la entrada. Esto asegura que el operador no asuma equivocadamente
que el control a dos manos es funcional; sin saber que se omite el control a dos manos y ya no proporciona la funcion
de proteccion.

10.1.1 Bloqueo vy Etiguetado

La energia peligrosa (bloqueo / etiquetado) debe ser controlada durante el mantenimiento de la maquina y situaciones
de servicio en el que la puesta en marcha, o la liberacién de energia almacenada podria causar lesiones. Consulte la
norma OSHA 29CFR 1910.147, ANSI 2244.1, ISO 14118, ISO 12100 u otras normas pertinentes para asegurar que €l
desvio de un dispositivo de proteccién no entre en conflicto con los requisitos contenidos en las normas.

A ADVERTENCIA: Limite de Uso de la Funcién de Bypass

La funcién de bypass no esta destinada a fines de produccion, sino para usarse solamente en ac-

ciones temporales o intermitentes, como aclarar el area definida de una pantalla luminosa de seguri-
dad si el material se "atasca". Cuando se usa la funcién Bypass, el usuario es responsable de insta-
larla y utilizarla de conformidad con las normas pertinentes, (como ANSI NFPA79 o IEC/EN60204-1).

Procedimientos Seguros de Trabajo y Entrenamiento

Los procedimientos seguros de trabajo proporcionan los medios para que los individuos controlen la exposicion a los
peligros mediante el uso de procedimientos escritos para tareas especificas y los peligros asociados. El usuario tam-
bién debe abordar la posibilidad de que un individuo pueda pasar por alto el dispositivo de salvaguardia y, a continua-
cidn, no restablecer la proteccion o no notificar a otro personal de la condicion de desvio del dispositivo de salvaguar-
dia; ambos casos podrian resultar en una condicién insegura. Un método posible para evitar esto es desarrollar un pro-
cedimiento seguro de trabajo y asegurar que el personal esté entrenado y siga correctamente el procedimiento.
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10.2 @ Blogue de retraso (XS/SC26-2 FID 2 o poste-
riores y SC10-2)

El bloque de retraso permite un retraso de encendido o apagado configurable por el usuario en un maximo de 5 minu-
tos, en incrementos de 1 ms.

Nodos predetermina-  Nodos adicionales Notas
dos

Dependiendo de la seleccién, una transicidon de sefial/estado en el
nodo de entrada se retardara por el tiempo de la salida de retraso,

IN CD manteniendo la salida en OFF (Retraso de encendido) o manteniendo
la salida en ON (Retraso de apagado) después de una transicion de
sefal.

= Nota: El tiempo de retraso real de un bloque de funcién de retraso o una salida de seguridad con un

retraso puede ser de hasta 1 tiempo de escaneo mas largo que el ajuste de retraso. Multiples blo-
ques de retraso o salidas de retraso en serie aumentaran el tiempo de retraso final en hasta 1 esca-
neo para cada funcion de retraso. Por ejemplo, tres bloques de funcién de retraso de apagado de
100 ms en serie y un tiempo de escaneo de 15 ms pueden dar como resultado un tiempo de retraso
real de hasta 345 ms (300 ms + 45 ms).

El nodo de cancelacién de retraso es un nodo configurable si se selecciona Retraso de apagado.

Imagen 109: Diagrama de temporizador del bloque de retraso

Nodo IN

i=—»-} Retraso de Encendido

Nodo de Salida -
Retraso de Encendido

Nodo de Salida -
Retraso de Apagado

\=—1 Retraso de Apagado

A ATENCION: Efecto del tiempo de retraso en el tiempo de respuesta

El tiempo de retraso de apagado puede aumentar significativamente el tiempo de respuesta del con-
trol de seguridad. Esto tendra un impacto en el posicionamiento de las protecciones, cuya instala-
cion esta determinada por las formulas de distancia de seguridad (minima) o se ve influida por la
cantidad de tiempo para alcanzar un estado no peligroso. La instalacion de dispositivos de protec-
cién debe tener en cuenta el aumento en el tiempo de respuesta.

= Nota: El tiempo de respuesta proporcionado en el Resumen de configuracién es un tiempo maximo
que puede cambiar dependiendo del uso de bloques de retraso y otros bloques Idgicos (como las
funciones OR). Es responsabilidad del usuario determinar, verificar e incorporar el tiempo de re-
spuesta apropiado.

Imagen 110: Propiedades del bloque de retraso

Retraso de bloque Propiedades

Nombre D1
A

Tipo de retraso de salida [Retraso de encendido

Informacion —
Retraso de salida 0 min El 0 sec El 100 ms E

{ Eliminar } [ Aceptar } { Cancelar }

La ventana Propiedades del bloque de retraso le permite al usuario configurar lo siguiente:
Nombre
La designacion de la entrada.
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Tipo de retraso de salida
Este es el tipo de retraso de salida
e Ninguna
* Retraso de apagado
¢ Retraso de encendido
Retraso de salida

Disponible cuando esta configurado el retraso de salida de seguridad en Retraso de apagado o Retraso de
encendido

Tiempo de retraso: 1 ms a 5 minutos, en incrementos de 1 ms. La configuracion predeterminada es de 100 ms.
Cancelar tipo
Disponible cuando el retraso de salida de seguridad esta configurado en Retraso de apagado.

¢ No lo cancele

e Control de entrada (la salida del bloque de retraso se mantiene encendida si se activa nuevamente la
entrada antes de finalizar el retraso).

e Nodo de cancelacion de retraso

Finalizar l6gica
Disponible cuando el tipo de cancelacién esta definido como Nodo de cancelacién de retraso.

e Mantener la salida encendida
e Apagar la salida

10.3 Blogue Habilitando blogue de dispositivo_@

Imagen 111: Diagrama de Tiempo — Dispositivo de Activacion, Configuracion Simple

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados

Un Bloque Habilitando bloque de dispositivo debe estar conectado directamente a un bloque de Sali-
da. Este método asegura que el control final de las salidas se da al operador que sostiene el Dispositi-

ED IN RST ES JOG vo de Activacioén. Utilice el nodo ES para obtener sefiales de seguridad que no deben ser anuladas por
el nodo ED. Si no se configuran otras entradas del bloque de funcion, no se requiere un bloque de
funcién de habilitacion del dispositivo.

[ Gmoeo1 -
B
- 5

@®mo:Es1 L e M0-501
W= g - r @ I T =
P (

el B MOMRL W bslmoost  m—
Bloque Habilitando
bloque de dispositivo

Modo de Habilitacion

ES1y ED1 tienen control
de encendido/apagado

it it

MO:ES1 L
mo:epr | L] L
J 71

MO0:0S1

il

MO0:MR1

I__I
MO0:SO1 I | I | I | I
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Imagen 112: Diagrama de Tiempo— Dispositivo de Activacion

E_ @ = Modo de Habilitacién
e sl @Mots:  m 00-501
u o 5t MO0:ES1 n
. ies - .. @ moEr W
Dispositivo de Habilitacion
Primario y Control de MO:ED1 _ﬂ_l L | I S [Evoos: m
Salida Secundaria
mo:os1 _| | |
MO0:MR1 [
T Mo:MRL
MO0:ON1 I_I I I_ @Moon:  m—
mo:sot [ ] L L]
i 1M0-802
M0:SO2 1 [1 L —an

El modo de habilitacion E1 se inicia cuando el dispositivo de habilitacion ED1 pasa al estado de ejecucion.

Los dispositivos de entrada ED1 y ES tienen autoridad de control de encendido/apagado mientras estan en el modo Habilitar.
Cuando se usa MR1 para realizar un reinicio, el modo de ejecucion normal se restablece y 0S1

y ES1 tienen la autoridad de control de encendido/apagado.

Para salir del modo de activacion, el dispositivo de habilitacion debe encontrarse en el estado Desactivado y se debe
realizar un reinicio del bloque de dispositivo de habilitacion.

El limite de tiempo de dispositivo de habilitacién puede ajustarse entre 1 segundo (predeterminado) y 30 minutos, y no
se puede desactivar. Cuando el tiempo se agota, las salidas de seguridad asociadas se apagan. Para iniciar un nuevo
ciclo de modo de activacion, con el limite de tiempo restablecido a su valor original, el dispositivo de activacion debe
cambiar de Activado a Desactivado y de nuevo a Activado.

Todos los tiempos de retraso de encendido y apagado asociados con las salidas de seguridad que son controladas por
la funcién de dispositivo de activacion se siguen durante el modo de activacion.
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10.4 Blogue de Reinicio del Seguro@

Imagen 113: Diagrama de Tiempo—Bloque de Reinicio del Seguro

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados

El nodo RE (Reinicio activado) se puede utilizar para activar o desactivar la funcion de reinicio de blo-
queo temporal. Si los dispositivos de entrada conectados al nodo IN estan todos en estado de Ejecu-

IN LR RE cion y la sefal de entrada RE es alta, el bloque de funcién LR puede restablecerse manualmente para
que su salida se active. Vea Imagen 113 pagina 132 con la sefial de referencia SO2 conectada al nodo
RE.

[@moEsT = y MO-S01
i @' —mn a5

% MoMRT m— [ WF =
Restablecimiento Manual
Funcién de Bloqueo ScM0S02 B
No Monitoreado
Reinicio de Senal
MO:ES1 | | |

MO:MR1 [ I_I
M0:S02 | |
mo:so1 | I_

El bloque LR1 de funcién de reinicio manual de bloqueo temporal apagara su salida y la salida de
seguridad SO1 cuando el botdn de parada de emergencia cambia al estado de parada.

La condicion de bloqueo temporal apagado se puede reiniciar cuando el reinicio de activacion RE
de LR1 detecta que la sefial de referencia de SO2 esta en estado de ejecucion y se utiliza MR1
para realizar un reinicio.
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Imagen 114: Diagrama de Tiempo—Bloque de Reinicio del Seguro, Reinicio Monitoreado/No Monitoreado

M Mo:MR2 [ ]

Entrada de % MomR:

Restablecimiento Manual

@moEs1

..
L
J -

—r—la

(R

0501

.o

MO0: MR1 Monitoreado

— ]

MO:ES1 | I

|-#——— Monitoreado

M0:SO1 | I

Restablecimiento

>.5s tiempo < 2s

Restablecimiento
Monitoreado

MO: MR1 No Monitoreado

MO:ES1 | I

-

M0:SO1 | I

Restablecimiento
No Monitoreado

Restablecimiento
No Monitoreado

El dispositivo de entrada de reinicio manual se puede configurar para uno de los dos tipos de sefiales de reinicio:

Monitoreado y No monitoreado
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Imagen 115: Diagrama de Tiempo—Bloque de Reinicio del Seguro y Salida de Seguridad Referenciada

3 ‘m’  Unasefial de Referencia se utiliza para:
{H MO 502 - = = Controlar una salida basada en el estado de otra salida.

= Representar el estado de una salida, entrada, funcion de seguridad o bloque légico en otra pagina.

e ._. “ = @ L E‘?

Seiales de Referencia

MO:ES1 | [ | |

MO:MR1 4._|_|_|_| [

M0:S02 |__|_
LR1y SO1 _| |7

Cuando SO2 de salida esta encendida, el estado de la sefial de referencia de SO2 esta
encendido o alto. El bloque de funcion arriba muestra la SO2 de la sefial de referencia
conectada al nodo Reinicio de activacion RE del bloque de restablecimiento manual de
bloqueo temporal LR1.

Solo se puede reiniciar (encender) LR1 cuando ES1 esta en estado de ejecucion y SO2
esta encendida.

Vea Senales de referencia pagina 127 para el uso de salidas de seguridad referenciadas.

Imagen 116: Reinicio del Seguro y Salida de Seguridad Referenciada y bloque AND

D A3 -5 En la figura siguiente, la sefial de referencia A3 esta en la pagina 1 del diagrama de bloques
: de funcion y el bloque A3 AND esta en la pagina 2. El nodo de salida en el bloque A3 AND
también puede usarse en la pagina 2 para otra légica de control de seguridad.

Senales de Referencia

Senal de referencia A3 en pagina 1 Bloque de l6gica AND A3 en pagina 2
10:501 [Imo:0s2 D
= .
TIMO:GS3 3
BRIMO:GS5
:
e *= D ._. [@)me-on2
EEM0:GS2 |
Da =

M0:502
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Imagen 117: Diagrama de Tiempo—Blogue de Reinicio de Enclave y Bloque de Silencio

= ) M0:501
| --..:v; M‘_I.—l - 'd{:

{5
=::p-. [ | Eivoos: = ! @ :
L Pl

B momr1  w— WR1

=L1 @ ] HE MO:MSPL l~-1‘

Restablecimiento Manual
Funcioén Silencio

mo:os1 ] L 1

MO:MR1 M

mo:msP1 [ | [ L
M0:SO1 || -

Cuando un dispositivo de proteccién OS1 cambia a un estado de parada en un ciclo de
silencio valido, el bloque de funcién de reinicio manual de bloqueo temporal requerira una
sefial de reinicio para mantener el SO1 encendido después de que termine el silencio.

Si OS1 pasa al estado de parada en un ciclo de silencio valido y no aparece una sefial de
reinicio, SO1 se apaga después de que termine el silencio.

10.5 Bloque de Silencio &

Imagen 118: Bloque de Silencio— Tipos de Funcion

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados
IN MP1 ME BP MP2 Los blogues de entrada del Par de Sensores de Silencio se deben conectar directamente al bloque de

Funcién Silencio.

A continuacién se enumeran cinco tipos de funciones de Silencio. Los siguientes diagramas
=:T B  dedistribucion muestran el detalle de la funcion y el orden del cambio de estado del
M1 sensor/dispositivo de proteccion para cada tipo de funcién de silencio.

Bloque de Funcion de Silencio

Una Via - 1 Par de Sensores de Silencio
Dos Vias - 1 Par de Sensores de Silencio
Una Via - 2 Pares de Sensores de Silencio
Dos Vias - 2 Pares de Sensores de Silencio

Dos Vias - 1 Par de Sensores de Silencio
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Imagen 119: Bloque de Silencio—Bypass/Derivacion de Modo Anulacion

Hay 2 tipos de derivacion de silencio:
= Anulacién Dependiente de Silencio
= Derivacién (normal)

Bloque de silencio Propiedades
En el menu Propiedades de Bloque de Silencio, en ] Nombre M1
Configuraciones avanzadas, si esta marcada la casilla L °Q_ o
de verificacion de Derivacion, la opcién de seleccionar
una Anulacion de Derivacion o Silencio dependiente es 8 80 o0 ©
posible. aEgmEn LLE-N-1]
.y . . . i as 0 8o oo 0 aa
La Anulacion Dependiente de Silencio se utiliza para
reiniciar temporalmente un ciclo de silencio incompleto e
(por ejemplo, después de que termina el limite de tiempo s
de silencio). En este caso, se deben activar uno 0 mas Atributos
sensores mientras el dispositivo de proteccion esta en . ME (Hab”mé slkncio) =
Limite de tiempo de silencio [_|Infinito 0 min 30 sec Oms

estado de parada. 8P (Desvio)

. vy . Modo de desvio/cancelacién |Desvio a
La derivacion normal se usa para desviar temporalmente it e empo e desio IDES |
el Qispositivo de proteccic}n para continuar o encender la L. T
salida del bloque de funcién.

@ Basico [ Eliminar ] [ Aceptar ] [ Cancelar ]
Imagen 120: Silenciar Cancelacion Dependiente

o Emoos1 F—= ol |:@ M0:501

8 i @ B

W e & HMoMsP1 I

| B M1

EFmoer1 & MO:MEL

Mute con Anulacién
Dependiente

L

I

Limite de tiempo

o0 &
Y
I s o
60 o \
MO0:0S1 | |
MO:MSP1-1
rmﬁl
MO:MSP1-2 apagado
. Encendido o
MO:ME1 | | | oanado |
MO0:BP1 | |

: de derivacion

MO0:SO1 | |

| L
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Imagen 121: Desvio Silenciado

Emo0s1 W S M0:SO1
[ BN " 3 vo1 B .
W vr1 ! Jisi] - aL - R {:‘C:
W& M1 M mMo:msp1

Desvio Silenciado =
EPMo:BP1

MO0:0S1 r
MO:MSP1-1 __ I |
MO:MSP1-2 | On / Off |

MO0:BP1 I | Tiempo de Desvio I_I |

. Terminado
mo:sor — | 1| | | B

Imagen 122: Diagrama de Tiempo—Blogue de Silencio de Una Via, Un Par de Sensores de Silencio

.
W e = [Fimoos: = an HS M0:501
e M1 e ] e a5
HE MO:MSPL
Funcién Silencio
Una Via - 1 Sensor Par =
#MomMEL  m—
g 8
o o
MO0:0S81 I | I I |
MO:ME1 | On/off | onoff |
MO:MSP1-1 | |
i< 35l —»i< 35—
MO:MSP1-2 |

Silencio I

Temporizador de Retardo Final

mo:so1 |

|<— Max.+
Tiempo

| T

El Silencio termina debido —m-:

Silencio termina debido —m-

a que el area definida se despeja

al tiempo de espera de terminé

acion del Temporizador

Nota:MO: OS1 debe bloquearse antes de que se despeje MSP1-1 o MSP1-2.
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Imagen 123: Diagrama de Tiempo— Blogue de Muting Silencio de Una Via, Dos Pares de Sensores de Silencio

L Elvoos: m—8u DS 0:501
e FE T Y
Me2 5
- M1 HIMOMSPT E— = =
Bloque de Silencio ZMOMEL B——  FBMOMSP2
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 smomm
saa 0 aa
M0:0S1 | L
MO:ME1 | | on/off | |iomoff |
MO:MSP1-1 I |
i< 3g t— -
MO:MSP1-2 | | |
MO0:MSP2-1 | | |
< 35—
MO:MSP2-2 | | |
Limite de Tiempo de Silencio |a— Max. —I>|
Tiempo
MO0:SO1

Imagen 124: Diagrama de Tiempo—Blogue de Silencio de Dos vias, Un Par de Sensores de Silencio
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Imagen 125: Diagrama de Tiempo—Blogue de Silencio de Dos Vias, Dos Pares de Sensores de Silencio
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Imagen 126: Parada de Emergencia y la Funcion de Silencio

cuando se utiliza la funcién de Silencio
el control incorrecto del boton de parada

Autoridad de control del botén de parada de emergencia
A\ ADVERTENCIA P 9

de emergencia (E-Stop)
NO SE RECOMIENDA Ewos 8 SO0 o —m SRS |
La configuracion de la parte superior derecha | =
muestra OS1 y el boton de parada de emergencia
ES1 con un LR1 de reinicio de bloqueo temporal

conectado a una funcién de silencio a través de la

@moes

Si hay un ciclo de silencio activo en curso y se ’

LR1

M0:501

funcion AND. En este caso se silenciaran tanto
ES1 como OS1. B momr1 l—] & @ mMo:MsP1
C VA

presiona el botén de parada de emergencia

(conmutado al estado de parada), SO1 se

apagara. Esto resultara en una pérdida de control
de seguridad y puede provocar a una condicion | @voes:  m— % = D
= . -

potencialmente peligrosa. —las bl

Control correcto de la parada de emergencia
La configuracion a la derecha muestra el 0S1 B MoMRL B
conectado directamente al bloque de silencio M1.
Tanto M1 como ES1 son entradas a AND A1. En
este caso M1y ES1 controlan SO1. Elwoos: ®—— |

Si hay un ciclo de silencio activo en curso
y esta presionado el boton de parada de

emergencia (conmutado al estado de parada), HiMOMSPL —
SO1 se apagara.

MO:-S01
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Los botones de parada de emergencia, tirdn de cuerda, dispositivos de activacidon, monitoreo de dispositivos externos
e interruptores de derivacién son dispositivos o funciones que no se pueden silenciar.

Para silenciar el dispositivo de proteccion primaria apropiadamente, el disefio de un sistema de silenciamiento debe:

1. ldentifique la parte no peligrosa del ciclo de la maquina.
2. Participe en la seleccién de los dispositivos de silencio apropiados
3. Incluya el montaje y la instalacion apropiados de esos dispositivos

A ADVERTENCIA:

e Utilice las operaciones de silencio y derivacién de manera que se reduzca al minimo el riesgo
del personal.

e El incumplimiento de estas reglas podria causar a una condicion insegura que podria provo-
car lesiones graves o la muerte.

* Proteger contra suspension de sefal de parada no intencionada usando uno o mas pares de
sensores mute redundantes diversos o un interruptor de bypass protegido por llave de dos
canales.

e Establezca limites de tiempo razonables para las funciones de silencio y derivacion.

El controlador de seguridad puede monitorear y responder a las sefiales redundantes que inician el silencio. El silencio
suspende entonces la funcién de proteccién ignorando el estado del dispositivo de entrada al que se ha asignado la
funcién de silenciamiento. Esto permite que un objeto o una persona pase a través del area definida de una cortina de
seguridad sin generar una orden de parada. Esto no se debe confundir con dejar en blanco, que desactiva uno o mas
haces en una cortina de seguridad, lo que da como resultado una resolucién mayor.

La funcion de silencio puede ser activada por una variedad de dispositivos externos. Esta caracteristica ofrece una var-
iedad de opciones para disefar el sistema a fin de satisfacer los requisitos de una aplicacién especifica.

Un par de dispositivos de silenciamiento debe ser activado simultdneamente (dentro de 3 segundos uno de otro). Esto
reduce la posibilidad de fallas en modo comun o rechazo. El silenciamiento direccional, en el que se requiere que el par
de sensores 1 se bloquee primero, también puede reducir la posibilidad de falla.

Se requieren al menos dos sensores de silencio para cada operacion de silenciamiento. El silenciamiento normalmente
ocurre 100 ms después de que se ha satisfecho la segunda entrada del sensor de silencio. Uno o dos pares de sen-
sores de silencio se pueden asignar a uno o mas dispositivos de entrada de seguridad para que sus salidas de seguri-
dad asignadas puedan permanecer activadas para completar la operacion.

A ADVERTENCIA: Limitaciones de Mute (silenciar)
Se permite silenciar solo durante la parte no peligrosa del ciclo de la maquina.

Una aplicacion de muting debe estar disefiada para que ninguna falla de un solo componente pueda
impedir el comando de parada o permitir ciclos de maquina posteriores hasta que se corrija el fallo.

A ADVERTENCIA: Las Entradas para la Funcién Silencio deben ser Redundantes

No es aceptable el uso de un Unico interruptor, dispositivo o relé con dos contactos N.A. para las
entradas de la funcién silencio. Este unico dispositivo, con multiples salidas, podria fallar de forma
que el Sistema ejecute la funcién silencio en un momento inapropiado. Esto podria resultar en una
situacién de riesgo.

10.5.1 Atributos Opcionales de Silencio

La Entrada del Par de Sensores de Silencio y el Bloque de Silencio tienen varias funciones opcionales que pueden ser
utilizadas para reducir al minimo una manipulacién no autorizada y la posibilidad de un ciclo de silencio no deseado.

Habilitar Silencio (ME)

La entrada de activacion de silencio es una entrada nominal que no es de seguridad. Cuando la entrada esta cerrada, o
activa para una entrada virtual, el controlador de seguridad permite que se produzca una condicion de silencio; abrir
esta entrada mientras el sistema esté en silencio no tendra ningun efecto.

Los usos comunes de Activacion de silencio (Mute Enable) incluyen:
e Permitir que la Iégica de control de la maquina cree un periodo de tiempo para que el silenciamiento comience
¢ Se inhibe el silenciamiento
e Reducir las posibilidades de desvio no autorizado o no intencionado o de anulacién del sistema de seguridad

La funcion opcional de activacion de silencio se puede configurar para garantizar que solo se permita una funcion de
silencio en el momento adecuado. Si el dispositivo de activacién de silencio ha sido mapeado hacia un bloque de silen-
cio, el dispositivo de entrada de seguridad solo se puede silenciar si el interruptor de activacion de silencio esta en
estado habilitado (24 VCC), o estado activo para entrada virtual, en el momento que se inicia el ciclo de silencio. Un
dispositivo de entrada de activacién de silencio se puede mapear a uno o mas bloques de silencio.
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Imagen 127: Tiempo Iogico- 1 par de sensores silencio con habilitacion de silenciamiento

I

Habilitar | | ONoOFF |
Silencio | |
Entrada de J 5 5
Seguridad E E

Par de Sensores
de Silencio

salidade | | | |

Seguridad

Funcidn de Restablecimiento del Temporizador de Simultaneidad

La entrada de activacién de silencio también se puede usar para reiniciar el temporizador de simultaneidad de las en-
tradas de deteccion de silencio. Si una entrada esta activa durante mas de 3 segundos antes de que se activa la se-
gunda entrada, el temporizador de simultaneidad evita que se produzca un ciclo. Esto se puede deber a la detencién
normal de una linea de ensamblado que puede causar el bloqueo de uno de los dispositivos de silencio y que se acabe
el tiempo de simultaneidad.

Si se activa la entrada ME (cerrado-abierto-cerrado o activo-inactivo-activo para la entrada virtual) mientras esta activa
una entrada de silencio, se reinicia el temporizador de simultaneidad y si la segunda entrada de silencio se activa den-
tro de los tres segundos posteriores, se inicia un ciclo normal de silencio. La funcién solo puede reiniciar el temporiza-
dor una vez por ciclo de silencio (todas las entradas de silencio M1-M4 deben abrirse antes de que se pueda producir
otro reinicio).

Derivacion

Se puede habilitar un modo de derivacién/anulacién al marcar la casilla BP (derivacién) en la ventana de propiedades
del bloque de silencio. Existen dos modos de derivacién/anulacién disponibles: Derivaciéon y Anulacién dependiente de
silencio. El modo de Derivacién se utiliza para derivar temporalmente el dispositivo de proteccién a fin de mantener
encendido o encender la salida del bloque de funcién. El modo Anulacién dependiente de silencio se usa para anular
manualmente un ciclo de silencio incompleto (por ejemplo, después de que expire el limite de tiempo de silencio). En
este caso, se deben activar uno o mas sensores de silencio mientras el dispositivo de proteccion esta en estado de
parada para iniciar la anulacion.

Salida de Lampara Indicadora de Silencio (ML)

Dependiendo de una evaluacion de riesgos y las normas pertinentes, algunas aplicaciones requieren que se utilice una
lampara (u otro medio) para indicar cuando el dispositivo de seguridad, como una cortina de seguridad, se silencia. El

controlador de seguridad entrega una sefial que de que esta suspendida la funcién de proteccion a través de la salida

de estado de silencio.

i} Importante: Indicacion de Estado Mute

Se debe entregar la indicacion de que el dispositivo de seguridad esta silenciado y debe ser facil-
mente observable desde la ubicacién del dispositivo de seguridad silenciado. Es posible que el fun-
cionamiento del indicador deba ser verificada por el operador en intervalos adecuados.

Limite de Tiempo de Silencio

El tiempo limite de silencio le permite al usuario seleccionar un periodo de tiempo maximo en que esta permitido que
suceda el silenciamiento. Esta caracteristica impide la anulacién de los dispositivos de silencio para iniciar un silencio
inadecuado. También es util para detectar una falla comun que afectaria todos los dispositivos de silencio en la aplica-
cioén. Se puede ajustar el limite de tiempo de 1 segundo a 30 minutos, en incrementos de 100 milisegundos (el valor
predeterminado es 30 s). Se puede establecer el limite de tiempo en Infinito (desactivado).

El temporizador comienza cuando el segundo dispositivo de silencio cumple el requisito de simultaneidad (3 segundos
después del primer dispositivo). Después de que expira el tiempo, se termina el silencio, sin importar lo que indiquen
las sefales de los dispositivos de silencio. Si el dispositivo de entrada que se esta silenciando esta en estado apagado,
se apaga la salida del bloque de silencio.

A ADVERTENCIA: Limite de tiempo de silencio. Solo seleccione un tiempo infinito para el limite de
tiempo de silencio si se reduce al minimo la posibilidad de un ciclo de silencio inadecuado o acci-
dental, segun lo determinado y permitido por la evaluacion de riesgos de la maquina. Es responsabi-
lidad del usuario asegurarse de que esto no cree una situacion peligrosa.
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Tiempo de Retardo de Silencio

Se puede establecer un tiempo de retraso para ampliar el estado de silencio hasta el tiempo seleccionado (1, 2, 3, 4, 0
5 segundos) después de que el par de sensores de silencio ya no esta indicado la condicion de silenciado. Salir del
retraso normalmente se usa para las aplicaciones de "Solo salir" en cortinas de seguridad/celda de trabajo con rejilla
con sensores de silencio y se localizan solamente en un lado del drea definida. La salida del bloque de silencio perma-
necera encendida durante 5 segundos después de que se borra el primer dispositivo de silencio o hasta que el disposi-
tivo de entrada de seguridad (Entrada a bloque silencio) vuelva al estado de ejecucioén, o lo que ocurra primero.

Silencio al Encender

Esta funcioén inicia un ciclo de silencio después de que se enciende el controlador de seguridad. Si esta seleccionada,
la funcién de Silencio al encender inicia un silencio cuando:

e |a entrada Habilitar Silencio esta activada (si esta configurada)

e |as entradas del dispositivo de seguridad estan activas (en modo Run)

e |Los sensores de silencio M1-M2 (o M3-M4, si se usan, pero no los cuatro simultdneamente) estan cerrados

Si esta configurado Encendido automatico, el controlador de seguridad permite aproximadamente 2 segundos para
que los dispositivos de entrada se activen para acomodar los sistemas que pueden no estar inmediatamente activos al
encender.

Si esta configurado el Encendido manual y se cumplen todas las demas condiciones, el primer reinicio de encendido
después de que se activen las entradas de seguridad silenciadas (estado de ejecucion o cerrado) causara un ciclo de
silencio. La funcién de Silencio al encender se debe usar solo si se puede garantizar la seguridad cuando se espera el
ciclo de silencio, y el uso de esta funcion es el resultado de una evaluacion de riesgos y es necesaria para el funciona-
miento de esa maquina en particular.

A ADVERTENCIA: El Silencio on Power-Up debe utilizarse sdlo en aplicaciones donde:
e Se requiere poner en Silencio el Sistema (MP1 y MP2 cerrado) cuando se aplica la alimenta-
cion

e Su uso, no expone al personal al peligro

Tiempos de Rebote de los Pares de Sensores de Silencio

Las entradas de los tiempos de rebote, accesibles bajo los ajustes Avanzados en la ventana de propiedades Pares de
Sensores de Silencio, se pueden utilizar para extender un ciclo de silencio después de que se elimine una sefal de
sensor de silencio. Mediante la configuracion del tiempo de rebote cerca de abrir, el ciclo de silencio puede extenderse
hasta 1.5 segundos (1500 ms) para permitir que el dispositivo de entrada de seguridad se encienda. El inicio del ciclo
de silencio también se puede retrasar configurando el tiempo de rebote de apertura a cierre.

Requisitos de las Funciones de Silenciado

El comienzo y el final del ciclo de silencio es activado por las sefiales de un par de dispositivos de silencio. Las op-
ciones del circuito de los dispositivos de silencio son configurables y aparecen en la ventana Propiedades el par de
sensores de silencio. Se produce una sefial adecuada de silencio cuando ambos canales del dispositivo de silencio
cambian al estado Silencio activo, mientras el dispositivo de proteccion silenciado esta en estado de ejecucion.

El controlador de seguridad monitorea los dispositivos de silencio para verificar que las salidas se enciendan con un
lapso de 3 segundos entre si. Si las entradas no cumplen el requisito de simultaneidad, no se puede producir la condi-
cion de silencio.

Pueden usarse varios tipos y combinaciones de dispositivos de silencio, incluyendo, pero sin limitarse a, sensores fo-
toeléctricos, sensores de proximidad inductivos, interruptores de limite, interruptores de seguridad accionados por
positivo e interruptores de bigotes.

Espejos de esquina, Sistemas de Seguridad Optica y Silenciamiento

Los espejos se utilizan normalmente con cortinas de seguridad y sistemas de haces multiples /sencillos de seguridad
para proteger varias partes de un area peligrosa. Si la cortina de seguridad esta en silencio, la funcién de proteccion se
suspende en todos los lados. No debe ser posible para un individuo el entrar en el area protegida sin ser detectado y
sin que se emita una orden de parada al control de la maquina. Esta proteccién adicional es proporcionada normal-
mente por un dispositivo (s) adicional que permanece activo mientras que la protecciéon primaria esté silencio. Por lo
tanto, los espejos no estan permitidos para aplicaciones de silencio.

Dispositivos de Seguridad de Deteccidn de Presencia Multiple

No se recomienda el silenciamiento de multiples dispositivos de seguridad de deteccién de presencia (PSSDs) o un
PSSD con multiples campos de deteccidn, a menos que no sea posible que un individuo entre en el area protegida sin
ser detectado y un comando de parada emitido al control de la maquina. Como ocurre con el uso de espejos de esqui-
na (vea Espejos de esquina, Sistemas de Seguridad Optica y Silenciamiento pagina 142), si se silencian multiples cam-
pos de deteccidn, existe la posibilidad de que el personal pueda desplazarse a través de un area o punto de acceso
silenciado para entrar en el area protegida sin ser detectado.
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Por ejemplo, en una aplicacién de entrada/salida donde un pallet inicia el ciclo de silencio mediante su ingreso a una
celda, si tanto la entrada como la salida PSSDs se silencian, puede ser posible que un individuo entre a la zona vigilada
através de la "salida" de la celda. Una solucion apropiada seria silenciar la entrada y la salida con dispositivos de pro-

teccién independientes.

A ADVERTENCIA: Proteccion de Varias Areas

No utilice espejos ni varios campos de deteccién para proteger varias dreas, si el personal puede
entrar en un area peligrosa mientras el sistema esta silenciado, y pueda no ser detectado por la pro-

teccién suplementaria que envia

10.6 @ Bloque de ejecucion unica (XS/SC26-2 FID 4
O posterior)

El bloque de ejecucidén unica permite al usuario configurar el estado de encendido de pulso en un maximo de 5 minu-
tos, en incrementos de 1 ms.

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados

Un cambio de estado de la sefial de entrada que va de baja a alta provocara que el nodo de salida

IN CD
pase a alta durante el tiempo configurado y luego se apague.

= Nota: La duracion real del tiempo de ejecucion Unica puede ser de hasta 1 tiempo de exploracion
mas que el ajuste de tiempo.

El nodo de cancelacién de retraso es un nodo configurable para el bloque de funcién de ejecucion Unica. La entrada de
cancelacion de retraso apagara inmediatamente el nodo de salida del bloque de funcion de ejecucién Unica después
de que sea reconocido (debido a los retrasos humanos y del sistema, lo mas probable es que las ejecuciones Unicas
mas cortas terminen antes de que se pueda realizar cualquier cancelacion de retraso).

A ATENCION: El efecto del tiempo de retraso de ejecucion Unica en el tiempo de respuesta

El tiempo de ejecucidén Unica puede aumentar significativamente el tiempo de respuesta del control
de seguridad. Esto tendra un impacto en el posicionamiento de las protecciones, cuya instalacion
esta determinada por las férmulas de distancia de seguridad (minima) o se ve influida por la cantidad
de tiempo para alcanzar un estado no peligroso. La instalacion de dispositivos de protecciéon debe
tener en cuenta el aumento en el tiempo de respuesta.

= Nota: El tiempo de respuesta proporcionado en la pestafia Resumen de configuracién es un tiempo
maximo que puede cambiar dependiendo del uso de bloques de retraso, bloques de ejecucion Unica
y otros bloques légicos (como las funciones OR). El usuario es responsable de determinar, verificar e

incorporar el tiempo de respuesta apropiado.

Imagen 128: Propiedades de ejecucion unica

l One Shot Block Propiedades

Nombre |OneShotl

= One Shot Mode [Normal. ‘|
One shot setting parameter 0 min E 0 sec E 100 ms E
Cancel Type [DD Mot Cancel P |

[ Eliminar ] [ Aceptar ] [ Cancelar l

La ventana Propiedades de ejecucion unica le permite al usuario configurar lo siguiente:
Nombre
Crear un nombre de hasta 10 caracteres para el bloque de funcion
Modo de ejecucién unica

e Normal
e |Latido
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Parametro de configuracién de ejecucién unica
Tiempo de ejecucion Unica: de 1 ms a 5 minutos, en incrementos de 1 ms.
La configuracion predeterminada es de 100 ms.

Cancelar tipo

e No lo cancele
¢ Nodo de cancelacién de retraso

Modo de ejecucion Unica

Cuando se selecciona el modo Normal, el nodo de salida se enciende junto con el nodo de entrada. La salida perma-
nece encendida durante el tiempo establecido para el ajuste de ejecucioén uUnica, independientemente de cualquier
cambio de estado en la entrada. (Consulte Imagen 129 pagina 144 para ver los tipicos diagramas de tiempo de ejecu-
cién Unica normal).

Imagen 129: Diagramas de tiempo tipicos de ejecucion unica normal

Nodo de entrada I
Nodo de salida |« TiEMPO
de ejecucion unica : DE EJECUCION UNICA

Nodo de entrada __| I_

Nodo de salida <4— TIEMPO —|
de ejecucién Unica : DE EJECUCION UNICA

Nota: El tiempo de activacion de la salida de seguridad se reducira por el retraso de activacion de la
salida de seguridad (aproximadamente 60 ms). Cuanto mas corto sea el tiempo de ejecucion unica,
mas prominente sera la reduccién (mayor porcentaje del pulso deseado).

Cuando se selecciona el modo Latido, el nodo de salida se enciende junto con el nodo de entrada. La salida perma-
nece encendida durante el tiempo establecido para el ajuste de ejecucioén unica. El temporizador ajustado para la eje-
cucién Unica se reiniciara si el nodo de entrada se apaga y luego se vuelve a encender. (Consulte Imagen 130 pagina
144 para ver el tipico diagrama de tiempo de ejecucién uUnica de Latido).

Imagen 130: Diagrama de tiempo de ejecucion unica de Latido

Nodo de entrada ' |_| |_| |_

Nodo de salida — |

de ejecucion unica ' TIEMPO
DE EJECUCION UNICA

10.7 & Control de la prensa (XS/SC26-2 FID 4 y pos-
teriores)

El bloque de funcién del control de la prensa esta disefiado para su uso con prensas de transmisién hidraulica/neuma-
tica simple.

Se aplican las siguientes normas:

B11.2-2013, Requisitos de seguridad para prensas de transmision hidraulica y neumatica

EN ISO 16092-1:2018, Seguridad de las maquinas herramienta. Parte 1: Requisitos generales de seguridad

EN ISO 16092-3, Seguridad de las maquinas herramienta. Parte 3: Requisitos de seguridad para prensas hidraulicas
EN ISO 16092-4, Seguridad de las maquinas herramienta. Parte 4: Requisitos de seguridad para prensas neumati-
cas

El usuario tiene la responsabilidad exclusiva de garantizar que su aplicacién cumpla con estas y otras normas apropia-
das (incluidas otras normas para las prensas).
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A ADVERTENCIA:

e El bloque de funcién del control de la prensa incluye un dispositivo de arranque (inicia un
movimiento peligroso).

e El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o la muerte.

e La persona calificada debe asegurarse de que la activacion (pasar a la condicion Encendido)
de un dispositivo de seguridad de detencién (parada de emergencia, tiron de cuerda, sensor
6ptico, tapete de seguridad, parada de proteccion, etc.) realizada por un usuario no inicie un
movimiento peligroso cuando esté conectado a un bloque de funcién del control de la pre-
nsa que ya esté activado (condicion Encendido).

A ADVERTENCIA:

¢ |nstalacion correcta del dispositivo.

e El usuario es el unico responsable de garantizar que este dispositivo de Banner Engineering
sea instalado y conectado a la maquina protegida por personas calificadas, de acuerdo con
este manual y los reglamentos de seguridad correspondientes. El incumplimiento de estas
instrucciones puede provocar lesiones graves o la muerte.

e Sino se siguen adecuadamente todos los procedimientos de montaje, instalacion, interco-
nexion y verificacion, el dispositivo de Banner Engineering no puede proporcionar la protec-
cion para la que fue disefiado. El usuario es responsable de garantizar que se cumplan todas
las leyes, las normas, los cédigos o los reglamentos locales, estatales y nacionales relacio-
nados con la instalacion y el uso de este sistema de control en cualquier aplicacion particu-
lar. Asegurese de que todos los requisitos legales se hayan cumplido y que se siguen todas
las instrucciones técnicas de instalacion y mantenimiento que figuran en este manual.

Nodos predeter- Nodos adicionales Notas
minados

Cuando se seleccionan las entradas de Modo o PCI (entrada del control de la prensa), cada una gen-

GoTOS B.OS era su propio blogue de funcién de entradas conectadas al bloque de funcién del control de la prensa.
RST Seguridad Modo PCI . . L L -
NS Para obtener informacion adicional, consulte Bloque de funcién de modo pagina 146 y Bloque de fun-

cion de entrada del control de la prensa pagina 147.

El bloque de funcidon del control de la prensa incluye atributos que pueden ser activados o desactivados.

Imagen 131: Propiedades del control de la prensa

Press Control Propiedades

% Nombre PC2
Atributos

Mode (Mode Function Block)

PCl (Press Control Inputs Function Block)
Manual Upstroke Setting
[_]Single Actuator Control

Inch Period 0 sec % 500 ms %
Inch On Time 0 sec E 50 ms E
Closed Loop Control
'

{ Eliminar } [ Aceptar } { Cancelar ]

Los nodos adicionales que pueden agregarse al bloque de funcién del control de la prensa generan nuevos bloques de
funcién propios. El blogue de funcién de modo se agrega si se selecciona el atributo de modo. El bloque de funcién de
entradas del control de la prensa se agrega si se selecciona la casilla de atributo PCI. Los otros dos atributos, configu-
racion de carrera ascendente manual y control de actuador unico no se pueden seleccionar.

Cuando se ajusta la configuracién de carrera ascendente manual, la entrada GO debe mantenerse activada durante
todo el ciclo (tanto hacia abajo como hacia arriba). El nodo de entrada GO solo puede tener conectado una entrada de
control de dos manos o una entrada de pedal.

Cuando se configura el Control de actuador Unico, la entrada GO actua como un botén de inicio, por lo que solo nec-
esita mantenerse encendido el tiempo suficiente para iniciar el proceso. El nodo de entrada GO solo puede tener con-
ectado una entrada de iniciacion de ciclo, una entrada de pedal o una entrada de control de dos manos.
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A ADVERTENCIA:
e Consideraciones sobre el peligro de la carrera ascendente de la prensa.
¢ Si existe un peligro durante la carrera ascendente, no utilizar la configuracién de carrera as-
cendente manual podria provocar lesiones graves o la muerte.
e En el caso del control de actuador unico, la carrera ascendente de la prensa no debe presen-
tar ningun peligro, ya que se silencia la entrada de parada de seguridad silenciable durante la
carrera ascendente.

La otra caracteristica del bloque de funciéon del control de la prensa es el control de lazo cerrado. La activacion del
control de lazo cerrado obliga al controlador a verificar que se hayan apagado los dispositivos conectados a las salidas
sefaladas cuando se les indicd que se apagaran, antes de que pueda encenderse la siguiente salida. Para obtener in-
formacion adicional, consulte Control de lazo cerrado pagina 150.

10.7.1 Blogue de funcion de modo

Se agrega el bloque de funcién de modo si se selecciona el atributo de modo en las propiedades del control de la pre-
nsa.

La seleccion del bloque de funcion de modo permite agregar un interruptor de seleccion de funcion. Las tres entradas
del bloque de funcién de la prensa son Ejecucién (Run), Avance por intervalos ascendente (Inch up) y Avance por inter-
valos descendente (Inch down).

= Nota: Segun las normas para las prensas, el interruptor de seleccion de modo (o menu) debe tener
estas tres posiciones y una posicién de apagado, como minimo. La posicién de apagado no seria un
estado de seguridad de apagado, sino una prensa en una entrada en estado de no funcionamiento
(no se conecta al controlador, pero tendria las tres entradas de modo en el estado apagado). Si las 3
entradas de modo estan inactivas/apagadas, entonces el modo de prensado FB permanece apaga-
do (rojo).

Imagen 132: Entradas del bloque de funcion del control de la prensa

. Run "@)
. nch Up .
. nch Down MO

Cuando se selecciona el bloque de funcion de modo en el bloque de funcién del control de la prensa, el periodo de
avance por intervalos y el tiempo de avance por intervalos activado se agregan al bloque de funcién del control de la
prensa. Estos parametros son valores definidos por el usuario para su sistema con el fin de garantizar que la prensa no
se mueva demasiado rapido cuando se presiona el botdn (tipicamente usado durante los modos de configuracion).

= Nota: EN ISO 16092-3:2018 especifica que la velocidad de avance por intervalos no puede ser mayor
de 10 mm/segundo durante el modo de avance por intervalos.

e Un proceso de avance por intervalos es un movimiento intermitente y lento de la guia de deslizamiento hacia
arriba o hacia abajo, normalmente para el mantenimiento o la fijacion del troquel

e El periodo de avance por intervalos es el tiempo de ciclo completo, encendido y apagado, de un movimiento
intermitente de la guia de deslizamiento

e El tiempo de avance por intervalos activado es la porcion de encendido del periodo de avance por intervalos (la
activacion del periodo de salida para impulsar el movimiento de la guia de deslizamiento)

e Al establecer el periodo y los tiempos, tenga en cuenta los retrasos en la iniciacién y la detencién del movimien-
to, para garantizar una velocidad adecuada de los intervalos si la entrada GO se mantiene cerrada durante var-
ios periodos de avance por intervalos

A ADVERTENCIA:
e \Velocidad de la prensa durante el modo de avance por intervalos.
e Una velocidad excesiva de la guia de deslizamiento durante el modo de avance por interva-
los podria provocar lesiones graves o la muerte.
e Se debe tener cuidado en el ajuste del periodo de avance por intervalos y del tiempo de
avance por intervalos activado para garantizar que la guia de deslizamiento se mueva a una
velocidad segura durante el modo de avance por intervalos.
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10.7.2 Blogue de funcion de entrada del control de la pre-
nsa

Se agrega el bloque de funcién de entradas del control de la prensa si se selecciona la casilla de atributo PCl en las
propiedades del control de la prensa.

Cuando se selecciona el bloque de funcion PCI, se pueden activar otros atributos de control de la prensa.

Imagen 133: Propiedades de las entradas del contro/ de la prensa

I Press Control Inputs Propiedades I

INPLITS

ﬂ\lll Nombre Pl

e Atributos
PIP {Part In Place)
545 (Sequential Stop)
Ft Pedal (Foot Pedal)
M Sensor (Press Mute Sensor)
M Safety (Mutable Safety Stop)
[] Dual Pressure

[ Eliminar ] [ Aceptar ] [ Cancelar ]

Los nodos predeterminados del bloque PCI son la entrada PIP (pieza presente), la entrada SQS (parada secuencial) y la
entrada Seguridad S (Parada de seguridad silenciable). Si se selecciona SQS, la entrada de pedal y de Sensor S (Sen-
sor de silenciamiento de la prensa) estan disponibles como opciones y aparecen como disponibles los atributos de
presién dual (esto permite agregar salidas de presion alta y baja para que se agreguen a las salidas estandar de subida
y bajada).

Utilice la entrada PIP de los controles de la prensa cuando no deba funcionar la prensa si no hay ninguna pieza pre-
sente. La entrada PIP debe estar arriba para que comience el ciclo de prensado. Al finalizar un ciclo de prensado, la
entrada PIP debe bajar y luego volver a subir para que se pueda iniciar el siguiente ciclo de prensado.

Utilice la entrada SQS en los controles de la prensa cuando la prensa se deslice a un punto seguro para los dedos. En
este punto, se puede silenciar la entrada de parada de seguridad de silencio, el operador puede soltar la entrada de
control de dos manos (configurada en la entrada GO del bloque de funcién del control de la prensa) y puede tomar la
pieza de trabajo, si es necesario. Al iniciar la entrada de pedal se impulsara el deslizamiento de la prensa hasta el fondo
de la carrera, donde se detendra.

= Nota: Lo anterior es un método para controlar el proceso de control de la prensa con SQS configura-

do. Hay tres procesos permitidos:

1. TC1 enciende la entrada GO para conducir el pistén al punto SQS. Suelte TC1 y active FP1
para encender la entrada de pedal e impulsar el ariete a BOS; suelte FP1 y active TC1 para
elevar el ariete.

2. FP1 enciende la entrada GO para conducir el pistéon al punto SQS, suelte FP1. Al volver a
conectar FP1, el ariete se dirige al punto BOS y luego vuelve al punto TOS. (La entrada de
pedal desaparecera cuando FP1 esté conectado al nodo GO).

3. TC1 enciende la entrada GO para conducir el pistén al punto SQS, suelte TC1. Al volver a
conectar TC1, el pistdn se dirige al punto BOS y luego vuelve al punto TOS. (Para configurar
el sistema en este método, NO seleccione el nodo Pedal en el bloque de funcién de entradas
del control de la prensa)

La entrada del sensor S se puede utilizar junto con la entrada SQS para silenciar la entrada de la parada de seguridad
de silencio cuando alcance una posicién segura para los dedos.

Cuando la entrada SQS y la presion dual estan configuradas en el bloque de funcién de entrada del control de la pre-
nsa, se agregan dos nuevas salidas al bloque de funcion del control de la prensa. Se agregan los nodos de salida H
(alto) y L (bajo) ademas de las salidas estandar U (para subir, desconectar o devolver la carrera) y D (para bajar, conec-
tar o terminar la carrera). La H es para activar la presién alta para terminar la Ultima parte de la carrera. La L es para
activar la presion estandar (baja) para bajar la guia de deslizamiento al punto SQS y devolverla a la posicién inicial.
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Imagen 134. Bloque de entrada del control de la prensa Imagen 135: Bloque de funcion del control de la prensa
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10.7.3 Ejemplos del bloque de funcion del control de la pre-
nsa

Esta seccion incluye dos ejemplos de configuraciones.

El siguiente es un ejemplo de una configuracién simple para una prensa pequefia.

Imagen 136: Configuracion de muestra para una prensa pequefa
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El bloque de funcién del control de la prensa requiere la secuenciacion correcta de las sefales de entrada para su cor-
recto funcionamiento. ES1, OS1 y TOS deben estar en estado de ejecucion (y haber sido reiniciados) antes de que la
entrada CS1 pueda activar la salida apropiada. Esta configuracion utiliza el control de actuador unico, de modo que
una vez que la entrada CS1 ha iniciado el proceso, la entrada ES1, la entrada OS1 o el final del ciclo (TOS se enciende
de nuevo) tiene autoridad para apagar. Consulte la tabla de tiempo siguiente o la descripcidn de la simulaciéon en XS/
SC26-2: Control de la prensa simple con configuracion de muestra de entrada de seguridad silenciable pagina 87.

El siguiente diagrama de tiempo muestra la secuencia adecuada de las entradas del bloque de funcién del control de la
prensa, que produce el funcionamiento correcto de las salidas cuando se activa el control de actuador unico.
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Imagen 137: Control de la prensa: diagrama de tiempos del control de actuador unico
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La siguiente es una configuracion que utiliza la mayoria de las caracteristicas del bloque de funcion del control de la
prensa.

L

Imagen 138: Control de la prensa: configuracion de muestra
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El bloque de funcidn del control de la prensa requiere la secuenciacion correcta de las sefales de entrada para su cor-
recto funcionamiento. Este ajuste utiliza la configuracion de carrera ascendente manual. ES1, OS1, PIP y TOS deben
estar en estado de ejecucion (y haber sido reiniciados) antes de que la entrada TC1 pueda activar la salida apropiada.
Durante la carrera descendente, la entrada TC1 inicia el proceso y la entrada ES1, la entrada OS1, la entrada TC1 o la
llegada a la entrada de parada secuencial (SQS se enciende) tiene autoridad para apagar. Cuando la prensa alcanza el
punto SQS (SQS y PCMS se encienden), se detiene y el OS1 se silencia. Se puede soltar el TC1. Para terminar la car-
rera, encienda la entrada FP1. Durante el resto de la carrera descendente, la entrada ES1, la entrada FP1 o BOS (se
enciende) tiene autoridad para apagar. Al alcanzar BOS, se suelta FP1 y se utiliza TC1 para devolver la prensa a la pos-
icion TOS. Durante la carrera ascendente, la entrada TC1, la entrada ES1, la entrada OS1, o alcanzar la posicion TOS
tiene autoridad para apagar. Consulte la tabla de tiempo siguiente o la descripcion de la simulacion en XS/SC26-2:
Configuracion de muestra del control de la prensa con caracteristicas completas pagina 90.

El siguiente diagrama de tiempo muestra la secuencia adecuada de las entradas del bloque de funcion del control de la
prensa, que produce el funcionamiento correcto de las salidas cuando se activa la configuracién de carrera ascendente
manual.
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Imagen 139: Control de la prensa: diagrama de tiempo con la configuracion de la carrera ascendente manual
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10.7.4 Control de lazo cerrado

El bloque de funcidn del control de la prensa incluye la capacidad de activar el control de lazo cerrado.

La activacion del control de lazo cerrado obliga al controlador a verificar que los dispositivos conectados a las salidas
sefaladas se hayan apagado cuando se indica que se apaguen, antes de permitir que se encienda la siguiente salida.

Para usar el control de lazo cerrado:

1. Se debe agregar un nodo AVM a la salida de seguridad deseada impulsada por la prensa FB.

2. Laentrada AVM proporciona una indicacion del estado de esa valvula de la prensa.

3. La prensa FB debe estar configurada para el control de lazo cerrado por cada salida. Consulte las Propiedades
del control de la prensa en la siguiente figura.

Imagen 140: Control de lazo cerrado

Press Control Propiedades

% MNombre |PC2
Atributos

[[] Made (Mode Function Block)

PCI (Press Centrol Inputs Function Block)
Manual Upstroke Setting
Single Actuator Control

Closed Loop Control

Up AVMI u
High AVM2 u
[ Eliminar ] [ Aceptar ] [ Cancelar ]

En este ejemplo, el control de lazo cerrado esta configurado para garantizar que la valvula de salida de subida se haya
apagado antes de permitir cualquier otra funcion. También garantiza que la vélvula de alta se haya cerrado antes de
activar la salida de subida.
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10.8 ‘B& Blogue de control de dos manos (para XS/
SC26-2 FID 3 y anteriores, y SC10-2 FID 1)

Imagen 141: Diagrama de Tiempo—Bloque de Control a Dos Manos
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TC (hasta 4 no- manos. No es posible usar una entrada de control de dos manos sin contar con un bloque de control
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dos TC) de dos manos.

Utilice el nodo IN para conectar los dispositivos de entrada que deben estar encendidos antes de que
el control de dos manos (THC) encienda las salidas.
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Ya sea la entrada TC1 o la OS1 tiene autoridad para desactivar Off.
081 necesita estar en el estado de ejecucion antes de que TC1 pueda activar la salida T1 'y SO1

Imagen 142: Diagrama de Tiempo—Blogue de Control a Dos Manos y Blogue de Derivacion
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081 debe pasar al estado de ejecucion antes de que TC2 pase al estado de ejecucion. BP1 puede pasar al

estado de ejecucion antes o después que OS1. Si OS1 esté en el estado de ejecucion, la secuencia de transicion de TC2 o BP1
al estado de ejecucidn no es relevante, el Ultimo en pasar al estado de ejecucién pasara el bloque de funcién T1

al estado de ejecucion.
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Imagen 143: Diagrama de Tiempo— Bloque de Control a Dos Manos y Bloque de Derivacion con 1 Entrada de Control a Dos Manos
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Si ambos actuadores TC1 y el interruptor de Derivacion BP1 se activan al mismo tiempo, la salida del
bloque de funcion de Derivacion B1 y la salida del bloque de funcion de control a dos manos se apagan.
Las salidas para B1y T1 solamente se encenderan cuando cualquiera de los actuadores TC1 o el
interruptor BP1 estén en estado de ejecucion.

Imagen 144.: Diagrama de Tiempo—Blogue de Control a Dos Manos y Bloque de Bypass con 2 Entradas de Control a Dos Manos

GEMoTC1
| Jus EE ]
m
E*M0:BP1
=:: []
EL HEMOoTC2
Dos-Control Manual &
Bloque de Funcién Derivacion
MO:TC1
MO0:BP1

M0:TC2

M0:SO1

— -
.—,—.=. B1

d

—7C

M0:S01

42

—lc

W, L

— 11

| I I
[ L

-

L |

L I

La funcion de derivacion se puede utilizar con los actuadores TC2 para encender la salida de seguridad.

Cuando los actuadores TC1 no se pasan por Derivacion deben utilizarse junto con los actuadores TC2 para
encender la salida de seguridad. Si los actuadores TC1 y el interruptor de derivacion estan ambos en el
estado de ejecucion, Tl'y SO1 no pueden ser activados o se apagaran.
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Imagen 145: Opciones de Silenciamiento de Control a Dos Manos

Bloque de control de dos manos Propiedades

@E Nombre  T1
Atributos
Y] IN (Entrada)

MP1 (Silenciar par de sensor 1}
¥| ME (Habilitar silencic)
Estaciones de control de dos manos
iileuﬂ'adas&s‘h':iones de control de dos manc
[¥] Mo:TC1 0

/] MOTC2 §

bt 1) 3052:5' Omsgl

[ miminar | [ aceptar | [ cancelar |

Limite de tiempo de silencio | EIn.ﬁr;to

Para configurar la opcion Silencio de control a dos manos, los actuadores TC deben estar conectados primero
al bloque de funcién de control a dos manos en la vista Funcién. Las casillas de verificacion (cuadrado azul
arriba) en el menu de propiedades mostrara los nombres de todos los dispositivos de entrada del actuador TC.
Solo se silenciaran aquellas casillas de estaciones de THC que se seleccionen.

Imagen 146: Diagrama de Tiempo—Blogue de Control a Dos Manos con Silenciamiento
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Los actuadores TC1y TC2 pueden iniciar un ciclo de dos manos independientemente del estado de la
activacion de silencio (ME1) de la entrada (encendido o0 apagado). ME1 debe estar activo para los sensores
de silencio MSP1 para mantener el SO encendido después de que los actuadores TC1y TC2 estén en el
estado de parada.

Activacién de control a dos manos durante el encendido de proteccién. La légica de control de dos manos del contro-
lador de seguridad no permite que la salida de seguridad asignada se active al mismo tiempo que se suministra la ali-
mentacion inicialmente, mientras que los actuadores THC estan en estado de ejecucion. Los actuadores THC deben
cambiar a su estado de Parada y volver al estado de Ejecucién antes de que pueda activarse la salida de seguridad.
Una salida de seguridad asociada con un dispositivo de control a dos manos no tendra una opcion de Reinicio manual.
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10.9 l@@'Eﬂoque de control de dos manos (XS/SC26-2
FID 4 y posteriores, y SC10-2 FID 2 y posteriores)

En los dispositivos XS/SC26-2 FID 4 y posteriores, y SC10-2 FID 2 y posteriores, la entrada TC se puede asignar direc-
tamente a una salida o a un bloque Iégico. El bloque de funcién de control de dos manos se puede mapear directa-
mente a una salida o a un bloque légico.

Si la maquina tiene varios operadores y cada operador acciona sus controles de dos manos, utilice el blogue de fun-
cién de control de dos manos en el que se pueden seleccionar varias entradas de TC.

Si el sistema tiene una funcion de suspension (entradas TC que causan una accién que lo hace seguro, luego los oper-
adores pueden sacar las manos mientras finaliza el proceso), utilice el bloque de funcién de control de dos manos con
la funcion de silencio seleccionada.

Si la maquina tiene ciertos dispositivos de seguridad que se deben cumplir (y deben permanecer asi) para que la entra-
da TC haga funcionar la maquina, utilice el bloque de funcién de control de dos manos con el nodo IN seleccionado.
e Sielnodo IN esta apagado, al activar la entrada de dos manos no se produce ninguna accion.
¢ Si el blogue de funcién de control de dos manos esta encendido y se apaga el bloque TC, se apaga la salida.
e Cuando el nodo IN vuelve a alta, la salida permanece apagada hasta que las entradas TC se apagan y vuelven a
alta.

A ADVERTENCIA:
e Los controles de dos manos son dispositivos de arranque (inician un movimiento peligroso).
e El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o la muerte.

e La persona calificada debe asegurarse de que la activacion (pasar a la condicion Encendido)
de un dispositivo de seguridad de detencién (parada de emergencia, tiron de cuerda, sensor
optico, tapete de seguridad, parada de proteccion, etc.) realizada por un usuario no inicie un
movimiento peligroso cuando esté conectado I6gicamente a una entrada TC o a un bloque
de funcion de dos manos que ya esté activado (condicién encendido).
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11 X5/SC26-2 Interfaz integrada

Utilice la interfaz integrada del controlador de seguridad de XS/SC26-2 para ingresar a lo siguiente:

Estado del sistema: muestra el estado actual de las salidas de seguridad y cuando se selecciona, las entradas
conectadas a esa salida

Diagnéstico de fallas: muestra las fallas actuales, el registro de fallas y una opcién para borrar el registro de
fallas (consulte Encontrar y Solucionar Fallas pagina 282)

Modo de configuracién: ingresa al modo de configuracion (contrasefia obligatoria) y proporciona acceso para
copiar o escribir la configuracion desde y hacia la unidad SC-XM2/3 (consulte Modo de configuracién de XS/
SC26-2 pagina 155)

Resumen de configuracién: proporciona acceso a las asignaciones de terminales, los ajustes de red y la config-
uracion CRC

Numero de modelo: muestra el numero de modelo actual y las versiones de cada micro

Ajuste de contraste de pantalla: proporciona los controles para ajustar el brillo de la pantalla

Imagen 147: Mapa de la Interfaz Integrada
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11.1 Modo de configuracion de XS/SC26-2

El modo de configuracién entrega opciones para enviar la configuracion actual a una unidad SC-XM2/3 y para recibir
una configuracion de la unidad SC-XM2/3.

=

W

Nota: Se requiere una contrasefia para acceder al menu Modo de configuracién.

Importante: Al entrar en el Modo de configuracion, se desactivan las salidas de seguridad.

Para escribir datos en una unidad SC-XM2/3 mediante la interfaz integrada:

1.

aokrowDd

Inserte la unidad SC-XM2/3 en el controlador de seguridad.

Desde el Menu Sistema, seleccione Modo de Configuracion.

Introduzca la contrasefia.

Mantenga Aceptar hasta que aparezca el menu del Modo de Configuracion.
Seleccione Escribir en XM.

= Nota: Al escribir en el proceso XM se copian todos los datos (configuracién, ajustes de red y
contrasefas) en la unidad SC-XM2/3.

Espere a que el proceso de escritura sea completado.
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7. Reinicie el Sistema.

Para importar datos de una unidad SC-XM2/3 mediante la interfaz integrada:

1. Inserte la unidad SC-XM2/3 en el controlador de seguridad.
Desde el Menu Sistema, seleccione Modo de Configuracion.
Introduzca la contrasefa.
Mantenga Aceptar hasta que aparezca el menu del Modo de Configuracion.
Seleccione Importar desde XM:
e Para configuraciéon solamente, seleccione Configuracién
e Para los ajustes de red solamente, seleccione Configuracién de Red
e Para configuracion y ajustes de red, seleccione Configuracién/Red

e Para todos los datos, que incluyen configuracion, ajustes de red y contrasefias de usuario, seleccione
Config/Network/Passwords

6. Espere a que el proceso de importaciéon sea completado.
7. Reinicie el Sistema.

aokrowd
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12 Informacion general de Ethernet industrial

Una ayuda para usar para establecer comunicaciones Ethernet entre el controlador de seguridad y un PLC o una HMI.

Las siguientes secciones incluyen las instrucciones para los controladores de seguridad con designacion FID 2 en la
etiqueta y los cédigos de fecha de 1717 o superiores, y para controladores de seguridad FID 3 o superiores.

Para los controladores de seguridad FID 2 con cédigos de fecha 1716 o anteriores, consulte la Guia del usuario de
Ethernet industrial para XS26/SC26-2E (FID 2 1716-). Para los controladores FID 1 con cédigos de fecha de 1547 o
superiores, consulte la Guia del usuario de Ethernet industrial para XS/SC26-2E (FID 7). Para versiones mas antiguas
de controladores de seguridad FID 1, consulte la Guia del usuario de Ethernet industrial para XS/SC26-2E (ANTIGUO).
Para obtener mas informacion sobre dénde encontrar estos documentos, consulte Qué archivo EDS XS/SC26-2 y
documentacion debiera utilizar? pagina 159.

Para las conexiones PROFINET en controladores SC10-2 y controladores XS/SC26-2 FID 2 o superiores, consulte
PROFINET pégina 232.

12.1 Configuracion del controlador de seguridad

Asegurese de que esté seleccionada la opcion Habilitar interfaz de red y que los ajustes de red estén configurados con
lo necesario para el protocolo elegido.

1. Conecte el controlador de seguridad al PC con el cable USB SC-USB2 para habilitar el puerto.
Abra el software del Controlador de seguridad Banner.

Haga clic en =.%.Ajus’ces de red.
Seleccione la casilla Habilitar interfaz de red.
Configure la direccion IP y la mascara de subred, seguin sea necesario para su red.

aokr 0D

= Nota: Si se utiliza el reinicio virtual o la cancelacion de retraso, se debe definir el codigo de

actuacion y luego ser enviado al controlador de seguridad.
6. Haga clic en Enviar.

7. Haga clic en la flecha Avanzado para configurar los ajustes de red avanzados, si lo desea.
Los siguientes son los valores predeterminados para las opciones de puerto Ethernet y Ethernet industrial del
controlador de seguridad.

Imagen 148: Valores predeterminados

Ajustes de Red (Modbus/TCP)

E [¥] Habilitar interfaz de red

Direccion de IP: 192 - 168 .0 .128
Mascara de subred: 255 8255 8255 k0O
Direccidn de la pasarela: 0o %0 %0 EO
Velocidad del enlace y modo diplex: [Negociacién automatica ™
Caodigo de actuacion (Decimal 1-65535) 00000

Tiempo de espera de red habilitado

Modbus EtherNet/IP y PCCC
[7] Intercambiar bytes de caracteres [Tl intercambiar bytes de caracteres
Formato numérico de 32 bits Tipo de longitud de |a secuencia
() Enviar MSW luego LSW 16 bits
9! Enviar LSW luego MSW @ 32 bits

Formato numeérico de 32 bits
Enviar MSW luego LSW

@ Enviar LSW luego MSW

Reiniciar los ajustes ava nzados]

# | Basico [ Recibir ][ Enviar l[ Aceptar ][ Cancelar ]

8. Ingrese la contrasefia adecuada para cambiar la configuracion y los ajustes de red del controlador de seguri-
dad.

9. Asegurese de que el controlador de seguridad cuente con un archivo de configuracién valido y confirmado.
El puerto de Ethernet esta habilitado.
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12.2 Definiciones de Ethernet industrial

Las siguientes son descripciones de las filas y las columnas de la tabla (en orden alfanumérico) para los mapas de reg-
istro encontrados en la pestafa Ethernet industrial del software.

Tabla 8: Tipos de Datos

Tipo de Datos Descripcion
UINT Integer sin firma de—16 bits
UDINT Doble integer sin firma—32 bits
Word Cadena de bits—16 bits
Dword Cadena de bits—32 bits
String Dos caracteres ASCII por Palabra (consulte la informacién de la cadena basada en protocolo mas abajo)
Octet Lee conforme cada byte es traducido a decimal separado por un punto
Hex Lee conforme cada segmento es traducido en hexadecimal, emparejado, y luego separadas por un espacio
Byte Cadena de bits—8 bits
Byte: Bit

Indica el desplazamiento de bytes seguido del bit especifico.
Marcador de falla

Si la entrada o salida particular que se esta rastreando provoca un bloqueo, un marcador asociado con esa

salida virtual se establecera en 1. En Modbus/TCP, se puede leer esto como una entrada discreta, un registro
de entrada o un registro de retencion.

indice de fallas

Si se establece el bit del marcador de fallas para una salida virtual, el indice de fallas contendra un nimero,
que se traduce en un cddigo de falla. Por ejemplo, un Indice de fallas 41, puede contener un nimero 201, que
se traduce en el cédigo de falla 2.1; el nimero 412 se traduciria al cédigo de falla 4.12 (consulte Tabla de codi-

gos de falla de XS/SC26-2 pagina 282 y Tabla de cddigos de falla de SC10-2 pagina 287 para obtener mas
informacion).

Funcién
La funcion que determina el estado de la salida virtual.
Modo operativo

Valor de modo oper- Descripcién
ativo
1 (0x01) Modo de funcionamiento normal (incluidas la fallas de E/S, si las hay)
2 (0x02) Modo de configuracion
4 (0x04) Sistema de bloqueo
65 (0x41) A la espera de reinicio del sistema / Saliendo del modo de configuracién
129 (0x81) Ingreso al modo de configuracion
Reg: Bit

Indica el desplazamiento de 30000 o 40000 seguido por el bit especifico en el registro.
Reservado

Registros que estan reservados para uso interno.
Segundos desde el arranque

El tiempo en segundos desde que se aplica electricidad al controlador de seguridad. Puede utilizarse en com-

binacién con la marca de tiempo en el registro de fallas y una referencia de reloj de tiempo real para establecer
el momento en que se produjo una falla.
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String (Red EtherNeV/IP y protocolo de PCCC)

El formato de string EtherNet/IP predeterminado tiene una longitud de 32 bits que precede a la string (apto
para ControlLogix). Al configurar los Ajustes de red mediante el software, puede cambiar esta configuracién a
una longitud de 16 bits, que corresponde al estandar CIP "String" en el menu Opciones avanzadas. Sin embar-
go, al leer un ensamblado de entrada que incluye una string con una longitud de 16 bits, la longitud de la string
sera precedida por una word de 16 bits extra (0x0000).

La string en si esta en ASCII comprimido (2 caracteres por word). En algunos sistemas, el orden de los carac-
teres puede aparecer invertido o de otra manera. Por ejemplo, la palabra "Sistema" puede leerse como "iSts-
mea". Utilice la opcidn "Cambiar caracteres de bytes" en el menu Opciones avanzadas de la ventana Ajustes
de red para intercambiar caracteres de modo que las palabras se lean correctamente.

String (Modbus/Protocolo TCP)

El formato de la string esta en ASCIl comprimido (2 caracteres por word). En algunos sistemas, el orden de los
caracteres puede aparecer invertido o de otra manera. Por ejemplo, la palabra "Sistema" puede leerse como
"iStsmea". Utilice la opcion " Cambiar caracteres de bytes" en el menu Opciones avanzadas de la ventana
Ajustes de red para intercambiar caracteres de modo que las palabras se lean correctamente.

Aunque se proporciona la longitud de la string, por lo general, no se requiere para los sistemas Modbus/TCP.
Si se utiliza la longitud de string para Modbus/TCP, el formato de longitud corresponde a la configuracion uti-
lizada para EtherNet/IP.

Marca de tiempo
El tiempo, en segundos, en que se produce la falla desde el encendido.
Salida de estado virtual

El designador de referencia asociado con una salida de estado virtual particular, por ejemplo, VO10 es la salida
de estado virtual 10.

Estado de salida virtual (VO)

Esto identifica la ubicacién de un bit que indica el estado de una salida de estado virtual. En el caso de Mod-
bus/TCP, el estado de la salida de estado virtual se puede leer como una entrada discreta, como parte de un
registro de entrada o registro de retencion. El registro dado es el desplazamiento de 30000 o 40000 seguido
de la ubicacién del bit dentro del registro.

12.3 Recuperando la Informacion de Errores Actuales

Siga los pasos a continuacién para recuperar informacion a través de comunicaciones de red sobre una falla que existe
actualmente:

1. Leer la ubicacion del /ndice de Fallos para recuperar el valor del indice de fallos.
2. Busque el valor del indice en Tabla de cédigos de falla de XS/SC26-2 pagina 282 o Tabla de cédigos de falla
de SC10-2 pagina 287para tener acceso a una descripcion de la falla y los pasos para resolverla.

12.4 Ethernet/IP"

En este contexto, las referencias a EtherNet/IP™4 se refieren especificamente al transporte EtherNet/IP, clase 1. A ve-
ces se conoce como transferencia ciclica de datos de E/S EtherNet/IP o mensajeria implicita; esta conexion esta desti-
nada a una transferencia de datos en tiempo real hacia y desde el PLC y el dispositivo de destino.

La familia CompactLogix y ControlLogix de Allen-Bradley de los PLC utiliza este protocolo de comunicacion. El soft-
ware de programacion utilizado por esos PLC es RSLogix5000 o Studio 5000 Logix Designer.

12.4.1 ; Qué archivo EDS XS/SC26-2 y documentacion de-
biera utilizar?

Imagen 149: Numero FID Imagen 150: Numero de serie

o Safety Controller ° Safety Controller
BANNER ) Base Control Module BANNEIR N Base Control Module
XS826-2¢ i XS26-2¢ il

] ]
Safety: Cat. 4, PL e (EN ISO 13849) PIN: 85063 Eg{!ﬁ Safety: Cat. 4, PL e (EN ISO 13849) PIN: 85063
SIL CLC?(IEC 62061, IEC 61508) MAC: 00:23:D8:00:3C:TF SIL CL 3 (IEC 62061, IEC 61508) MAC: 0023D9.003C7F  FID2
Temperature: 0% to 55° C SIN: E01234012340123401 Temperature: 0% to 55° C SIN: E012340123401
Power Supply: 24V dc +/- 20% Power Supply: 24V dc +/- 20%
Basic model: 100 mA (2.4W) + Load Basic model: 100 mA (2.4W) + Load
Ethernet antogegsd 40 mA (0.96W) Ethernet ontoggeggd 40 mA (0.96W)

14 EtherNet/IP™ es una marca comercial de ODVA, Inc.
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1. Revise la etiqueta del nUmero de modelo y anote el nimero FID y el cédigo de fecha.

El codigo de fecha son los ultimos 4 digitos del niumero de serie del controlador de seguridad. En el ejemplo
que se muestra, “19” significa 2019 y “18” significa semana 18.

2. Utilice el numero FID y el cédigo de fecha para encontrar los parametros EIP correctos, el archivo EDS y la Guia
del usuario de Ethernet industrial (si corresponde) en la siguiente tabla.

Mod- Co6- CodProd O>T —tama- 'T>O0 — tamafio  Archivos para usar
eloy digo EIP fo
FID de
fe-
cha
Nombre del producto [May.Min Rev]: Banner XS26
XS26 1546 100 (Ox64) -8 (8199)12.22]
o Archivo EDS: Ban-
SC26 | e 8193 112 (0x70) -2 101 (0x65) - 104 ' o xS SC26_2E_8193_1_4_08102017.eds
1 nos 102 (0x66) - 150 | Guia del usuario de Ethernet industrial: XS/SC26-2E
(Antiguo) Guia del usuario de Ethernet industrial
Nombre del producto [May.Min Rev]: Banner XS26
Xs26 ., 100 (Ox64)-8 1547 (300) [2.002]
Archivo EDS: Ban-
SC26 1a 300"  112(0x70)-2 101(0x65)-104 '\ \o%s SCog oF 300_1547_1_6_08102017.eds™
1 1705 102 (0x66) - 150 T '
Guia del usuario de Ethernet industrial: XS/SC26-2E
(FID 1) Guia del usuario de Ethernet industrial
Nombre del producto [May.Min Rev]: Banner XS26 FID
XS26 100 (0x64)-8 2 (301) [2.050]
1706 101 (0x65) - 104 | Archivo EDS: Ban-
SC26 I M2OT0 -1 05 (0x66) - 150 | nerXS_SC26_2E_301_FID2_1_2_08102017.eds
2 103 (0x67) - 35  Guia del usuario de Ethernet industrial: XS/SC26-2E
(FID 2 1716-) Guia del usuario de Ethernet industrial
100 (0x64) - 8 Nombre del producto [May.Min Rev]: Banner XS26 FID
%64) -
XS26 | 1717 1/2 (300) [2.064]
SC26 o 30015 112 (0x70) -2 | 101 (0x65) - 104 | Archivo EDS: Ban-
{I)O.S— 113 (0x70) - 11 102 (0x66) - 150 nerXS_SC26 2E 300 1 8 11102017.eds's
2y3  fterior 103 (0x67) - 35  Guia del usuario de Ethernet industrial: XS/SC26-2E
(FID 2 1717+) Guia del usuario de Ethernet industrial
XS26
x64) - ombre del producto [May.Min Rev]: Banner
SC26 100 (0x64) - 8 Nombre del prod May.Min Rev]: B XS26
s 5y 1717 112 (0x70)-2 101 (0x65) - 104  SC26 SC10(300) [2.090]
»9Y o 15 Archivo EDS: Ban-
4 pos- | 300 113 (0x70) - 11 102 (0x66) - 150 " sp5 SC26 SC10_300 2 1 03032020.6ds™
Cual-  terior 114 (0x72) -14 1103 (0x67) 35  \1anual de instrucciones de XS/SC26-2 y SC10-2: rev
quier 104 (0x68) - 112 | Ry posterior
SC10
=

Nota: A partir del 1 de octubre de 2019, la informacién de Ethernet industrial actualizada forma parte
del Manual de instrucciones de XS/S5C26-2 y SC10-2. La Guia del usuario de Ethernet industrial para
los sistemas anteriores esta incluida en la carpeta EDS disponible en www.bannerengineering.com/

safetycontroller.

12.4.2 Instalacion del archivo EDS del Controlador de se-
guridad Banner en el software ControlLogix

Use la Herramienta de instalacién de hardware EDS para registrar el archivo de hoja de datos electrénica (EDS por su
nombre en inglés).

1.

En el menu Herramientas, haga clic en Herramienta de instalacién de hardware EDS.
Aparece el didlogo del Asistente EDS de Rockwell Automation.

15 Banner_XS26_SC26_SC10_300_2_1_03032020.eds es compatible con todos los controladores ProdCode 300 (XS26, SC26, SC10)
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Imagen 151: Herramientas. Herramienta de instalacion de hardware EDS

B Logix Designer - Test in Vision_Test ACD [i756-L71 24. 111 T

File Edit View Search Logic Communications lToois Window Help

BEE & o Tn O L VB Q]|
- — Security |
Eftiing 0. I RUN L& & Documentation Languages... D _
No Forces 5l F 0K
T & | I Energy Storage
No Edits é E 10 Import &
Redundancy 5.3 Export
[ CEamREE A [ epst Tool || —
12 : Controller Tags i
1 -.[13 Controller Fault Handler Motion w  Show: All Tags
= 1
& i _‘”m Power-Up Handler Custom Tools... =] | Value
=& Tasks §
¢ -8 MainTask ControlFLASH
=28 MainProgram
; &) Parameters and Local Tags

. E:] MainRoutine
T Hmerhadidad Dennrame

Haga clic en Siguiente.
Seleccione la opcion Registrar un archivo EDS.

Imagen 152: Asistente EDS de Rockwell Automation — Opciones

Rockwell Automation's EDS Wizard

Options
What task do you want to complete?

¥ Register an EDS file(s).
This option will add a device(s) to our database.

‘ our database.
" Create an EDS file.

" Unregister a device.

device.

This option will remove a device that has been registered by an EDS file from

This option creates a new EDS file that allows our software to recognize your

15 filels] stoted it the device

I < Back

Next >

Cancel

Explore para ubicar el archivo EDS y haga clic en Siguiente.

Consulte ¢Qué archivo EDS XS/SC26-2 y documentacion debiera utilizar? pagina 159 para obtener mas infor-

macion.

Imagen 153: Seleccione el archivo para el registro

Rockwell Automation's EDS Wizard

Registration
Hlectronic Data Sheet filels) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

==

g

¥ Register a single fils

™ Redister a directory of EDS files ™ Lok in subfolders

Mamed:
IE NSC10 with ISD EDS File'\Banner_X526_SC26_SC10_300_2_1_03032 Browse I

" lf there is an igon file {ico)with the same name as the filedg) you are registering
then this image will be associated with the device:

@

To perform an installation test on the filefs), click Mext

< Back

Mext > Cancel
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5. Haga clic en Siguiente para registrar el archivo probado.

Imagen 154: Registre el archivo probado

Rockwell Automation's EDS Wizard

EDS File Installation Test Results
This test evalustes each ED'S file for emors in the EDS file. This test does not guarantee EDS file validity.

552 Installation Test Rests
g E & sc10 with ied eds file*banner_xs26_sc26_sc10_300_2_1_030232020.eds

View file

< Back I Mext > Cancel

6. Haga clic en Siguiente cuando vea el icono asociado con el archivo EDS.

Imagen 155: Asistente EDS de Rockwell Automation

Rockwell Autornation's EDS Wizard

ic
‘You can change the graphic image that is associated with a device

Product Types

M =t @ Vendor Speciic Type
. Banner Safety Controller

< Back Mext > Cancel

7. Haga clic en Siguiente para registrar el archivo EDS.
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Imagen 156: Registre el archivo EDS

Final Task
This is @ review of the task you want to complete

Roclowell Automation's EDS Wizard

You would like to register the following device
Banner Safety Cortroller

cBack | Nems |

Cancel I

8. Haga clic en Finalizar para cerrar el Asistente EDS.
9. Haga clic con el botén derecho del mouse en el adaptador de Ethernet del PLC y seleccione Nuevo mddulo...
Imagen 157: Nuevo modulo

M., Logical Model
£5 /0 Configuration
E- 1756 Backplane, 1756-A4

ff [0]1756-L71 Test

-8 [111756-EMBT/A Ethernet
i3

-§ [211756-( | New Module...

8 [211756-1 Import Module...

Discover Modules...

2 Paste

Ctrl+V

Print

= Contraller Organizerlk,_ Logical Organizer|

|@| Errors @

10. Ubique el dispositivo en el catdlogo y haga clic en Crear.
Imagen 158: Seleccione el tipo de modulo

[ eiect Modtie Type

Catalog | Module Discovery I Favorites

Enter Search Text for Modtie Type

Clear Filters

Hide Filters 2

=

%526 5C26 5C10

Banner Safety Controller

Module Type Category Fitters ot Module Type Vendor Filters
[¥] Analog B Advanced Energy Industries, Inc.
CIP Motion Converter BALLUFF
Communication Banner Engineering Corporation
[¥] Communications Cognex Comporation
Communications Adapter - Comtrol Corporation
Catalog Number Description Vendor Category
Stratix 8300 10 Port Layer 3 Managed Switch Rockwell Autom...  Communication
Stratix 8300 14 Port Layer 3 Managed Switch Rockwell Autom...  Communication
Stratix 8300 18 Port Layer 3 Managed Switch Rockwell Autom Communication
Stratix 8300 22 Port Layer 3 Managed Switch Rockwell Autom...  Communication
Stratic 8300 26 Port Layer 3 Managed Switch Rockwell Autom Communication
SWGT0 EtherMet/IP WirelessHART Fieldgate Endress+Hauser Communication
Thyro-P Thyro-P Bthemet/IP Interface Card Advanced Ener Communication
Thyro-PX Thyro-PX EtherNet/IP Interface Card Advanced Ener...  Communication
VE Banner VE Series Banner Engineer... - Generic Devicekeyable)
V52020000 V520 Series Cognex Corporat...  Vision System
WS 7bes00000 V570 Series Cognex Corporat...  Vision System
V5 Blx-20000¢ V52D Seres Cognex Corporat...  Vision System
WHAGW EtherNet/IP WirelessHART Gateway Pepperd + Fuchs  Communication
WMF Weigh Module MettlerToledo Communication

Generic Devicelkeyable)

B

569 of 569 Module Types Found

Clese on Create

Ceme) [ome] [
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11. Escriba un nombre, descripcién (opcional) y la direccién IP para el dispositivo.

Imagen 159: Nuevo mdodulo

| New Module

- (General”

- Connection

- Module Info

- Intemet Protocol
o Port Configuration

Status: Creating

General

Type: X528 SC26 SC10 Banner Safety Controller

Vendor: Banner Engineering Corporation

Parent: Ethemet

Name: Safety |

Diescription;

Module Definttion
Revision:
Electronic Keying:

Connections

Ethemet Address

() Private Metwork: 192.168.1.

@ IP Address:

() Host Name:

200
Compatible Module

VO Status/Fault{100}

152 168 0 - 12

=)

QK ] [ Canicel ] [ Help

12. Haga clic en Cambiar en el campo Definicién del médulo.

Imagen 160: Definicion del modulo

7| Module Definition™

Revision: 2 hd

b1 5

Electronic Keying: [Compatible Module -

Connections:

Name

Size Tag Suffix

-

W0 Status/Faul(100; Input: 16 Safety:I1

SINT 1

Output: 4 Safety:01

O Status/Faul 00
Fault Index Words(101}

Error Log Onhy(102)
Reset/Cancel Delay (103}
| Status/Fault{100}
W Fault Index Words{101
W Reget/Cancel Delay(1(
WRCD plus ISD(104)

[ oK ] [ Cancel I [

183. Seleccione la conexién deseada en la ventana Definicién del médulo. Cada uno de los elementos de la lista
Nombre representa una agrupacion fija de instancias de ensamblado de entrada y salida:

=

Estado/falla de VO (100)-

Nota: No todas las conexiones se pueden aplicar a todos los controladores de seguridad.

e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 112 (0x70), registros de 16 bits

de tamano 2

e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 100 (0x64), registros de 16 bits

de tamano 8

Words del indice de fallas (101)-
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 112 (0x70), registros de 16 bits

de tamano 2

e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 101 (0x65), registros de 16 bits

de tamano 104

164

www.bannerengineering.com




Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Solo registro de errores (102)-
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 112 (0x70), registros de 16 bits
de tamafio 2
e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 102 (0x66), registros de 16 bits
de tamafio 150
Reinicio/cancelacion de retraso (103)-
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 112 (0x70), registros de 16 bits
de tamafio 2

e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 103 (0x67), registros de 16 bits
de tamarno 35

Estado/falla de VI (100)- 7
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 113 (0x71), registros de 16 bits

de tamano 11

e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 100 (0x64), registros de 16 bits
de tamafio 8

Words del indice de fallas de entrada virtual (101)- 17
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 113 (0x71), registros de 16 bits
de tamafo 11
e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 101 (0x65), registros de 16 bits
de tamafio 104
Reinicio/cancelacion de retraso de entradas virtuales (103)- 7
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 113 (0x71), registros de 16 bits
de tamafio 11
e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 103 (0x67), registros de 16 bits
de tamarfio 35
VRCD mas ISD (104)-"7
e O>T Ensamblado Salida de PLC/Entrada del controlador de seguridad 114 (0x72), registros de 16 bits
de tamafio 14

e T>0 Ensamblado Entrada de PLC/Salida de controlador de seguridad 104 (0x68), registros de 16 bits
de tamafio 112

14. Seleccione INT como tipo de dato.

Imagen 161 Definicion del modulo - Tipo de dato

5| Module Definition™
Rewvision: 2 - 001 (=
Electronic Keying: |Compatib|e Module -
Connections:
Mame Size Tag Suffoc
Input: 112 INT SC10:H
VRCD plus 1SD(104) —
Cutput: 14 SC10:01
SINT ‘
-
= DINT
REAL |
[ ok | [ Cancel | [ Heb

15. Haga clic en Aceptar dos veces y descargue el programa en el PLC.

17 Seleccione una de las conexiones O>T instancia de ensamblado 113 (0x71) 0 114 (0x72) para usar en Entrada virtual/cancelacion de retra-
so.
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Imagen 162: Descargar al PLC

. Eu-,g?a Ethernet l—l
o ﬂ 1755-EMBT/A Ethernet

i Safety_Controller:!1

i Safety_Controller:0d
Description
Status Running
Module Fauit

La conexion se parece a la de Imagen 162 pagina 166.

Ejemplos de opciones de conexidn incorrectas

Los siguientes son ejemplos de la seleccidon de una conexion incorrecta del archivo EDS.
Ejemplo 1
Esté intentando utilizar la conexién "Estado/falla de VI (100)" en un controlador de seguridad que no es compatible con

entradas virtuales (VI); la Instancia de ensamblado O>T 113 no existe para ese equipo.
Imagen 163: Incorrecto: uso de Estado/falla de VI en un controlador de seguridad que no es compatible con esta caracteristica

4 [ [1]1/5b-ENB /A tthernet
4 Zr Ethernet
Bl 1758-EMBT/4 Ethernet
b X526 SC26 SC10 Safety
B [211756-0428 O
Bl [311758-1480 1N

Module Defined Tags
¢ Safety:l
4} Safety:01
Description
Status 10 Faulted
Module Fault  (Code162012a) Connecticn Request Error: Invalid cutput application path,

Ejemplo 2

Esté intentando utilizar la conexién "Reinicio/Cancelacion de retraso (103)" en un controlador de seguridad que no es

compatible con entradas virtuales; la instancia de ensamblado T>0 103 no existe para ese equipo.
Imagen 164: Incorrecto: Reinicio/cancelacion de retraso en un controlador de seguridad que no es compatible con esta caracteristica

Lo LW ] it § e

4 [l [111756-EMBT/A Ethernet
4 2= Ethernet
Bl 1758-ENBT/4 Ethernet
[ X526 5C26 5010 Safety
A [211756-048 O
Bl [311756-123D TN

Meodule Defined Tags
&} Safetyll
<7 Safety:01
Description
Status IO Faulted
Module Fault  (Code 162012k} Connection Request Error: Invalid input application path
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Ejemplo 3

Esta intentando utilizar la conexion "VRCD mas ISD (104)" en un controlador de seguridad que no es compatible con
ISD; la instancia de ensamblado T>0 104 no existe para ese equipo.

Imagen 165: Incorrecto: VRCD mads ISD en un controlador de seguridad que no es compatible con esta caracteristica

4 =z Ethernet

Bl 1756-ENBT/A Ethernet
B [211756-042 O
B [311756-1480 IN

Module Defined Tags
7 Safety:ll
<7 Safety:01
Description
Status 10 Faulted
Module Fault  (Code 1650123} Connection Request Error: Invalid cutput application path.

12.4.3 Configuracion de RSLogix5000 (Mensajes implicitos)

Para crear una configuracion de clase 1 implicita para el Controlador de Seguridad con EtherNet/IP mientras se usa el
PLC de la familia ControlLogix, configure el Controlador de Seguridad como un “Mdédulo genérico de Ethernet”. La si-
guiente es una configuracion de muestra de un dispositivo Banner.

= Nota: Este es un ejemplo de procedimiento.

1. Agregue un moédulo genérico de Ethernet a la tarjeta de Ethernet del PLC.
a) Haga clic en Nuevo médulo.

Imagen 166: Agregue el modulo de Ethernet

R —
(53 Power-Up Handler
4= Tasks
- 58 MainTask
5 C MainPragram
3 Unscheduled Pragrams
=3 Mation Groups
53 Ungrouped Axes
3 Add-On Instructions
=3 Data Types
Cjg User-Defined
o1 L@ Strings
Cig Add-On-Defined
4 O Predefined
C@ Medule-Defined
B3 Trends Cross Reference  Cti-E
=3 10 Configuration
= i) Backplane, Compactlogi
#0 1769-132€ Test Print ¥
O J 1765-L32E Ethiernet Pl —
Al CompaciBus Local =

0|

feg s

al

Del

Froperties AltsEnter

Description

Offine

Status
| Module Fauk

b) En el catdlogo, haga clic en Médulo genérico de Ethernet.
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Imagen 167: Seleccione el modulo

r
Select Module Type

H_ I T

—
Cataleg | Module Discovery | Favorites.
Enter Search Text for Module Type... Clear Filters
Catalog Number Description Vendor Category o

Drivelogee5730 Ethemet ... 10/100 Mbps Ethemet Port on DriveLogoe5730 Allen-Bradley Communication

E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface Allen-Bradley Communication

EA25. Flowserve 208Vac/240Vac/325Vde Reliance Blectric  DFlto EtherNet/IP

E141. Flowserve 400Vac/480Vac/650Vde Reliance Blectric  DFlto EtherNet/IP

E151.. Flowserve 600Vac/810Vde Reliance Electric  DFlto EtherNet/IP

EtherNet/1P SoftLogix5800 EtherNet/IP Allen-Bradley Communication

ETHERNET-BRIDGE Generic EtherNet/IP CIP Bridge Allen-Bradley Communication

ETHERNET-MODULE Generic Ethemet Module Allen-Bradley Communication

ETHERMET-PAMELVIEW  EtherNet/IP Panelview Alen-Bradley HMI

ILX34-AENWG 1734 Wireless Ethemet Adapter, Twisted-Pair Media Prosoft Technol...  Communication

IND5E0D Ethemet/IP Seale Terminal Mettler-Toledo Communication L

IND720 Ethemet/IP Scale Terminal Mettler-Toledo Commurication [

In-Sight 1700 Series Vision System Cognex Corporat... Communication

In-Sight 3400 Series Vision System Cognex Corporat... Communication

In-Sight 5000 Series Vision System Cognex Corporat... Communication

In-Sight Micro Series Vision System Cognex Corporat... Communication

MOCOMMENET WMNCOMKENET Relizmre Elartin MO tn Bbharhlat (12 =
246 of 246 Module Types Found
[] Close on Create Create | [ Close | | Help |

2. Configure las propiedades del médulo.

a) Seleccione INT de la lista Formato de comunicaciones (DINT es el predeterminado).

Imagen 168: Ajustar el formato de comunicaciones

A New Module ——————— — =<
Tupe: ETHERMET-MODULE Generc Ethemnet Module
3 “endar: Allen-Bradiey
Farznt: LocalEME
1 Mame: - Conneclion Parameters
Azzembly
| Descripion: = Instance:
- Input:
9 S
Outpur:
f Conm Format: i D_ﬁtE Dﬁ vl Configuration:
a B:t: : Blm - Wwith Status
il @ |P Addres Diata - |WT Statuz [npuk

Drata - INT - With Status

Status O utpuk |

=1
E | (7) HostManData-REAL

Diata - REAL - With Status
[ e Nata-S5MNT
3 ata - SINT - with Status

D
i Cpen Madul mput Daca - DINT
Input Da:a - DINT - Run/Program

{ 0k, 1’ Carcel ][ Help

f——— Input Daa - DINT -with Status

b) Escriba un Nombre de médulo y la direccién IP del controlador de seguridad.

La direccién IP del controlador de seguridad predeterminada es 192.168.0.128, con una mascara de subnet
de 255.255.255.0.

168

Imagen 169: Agregar nombre y direccion IP

- : T
s — )

Type: ETHERMET-MODULE Genenc Ethernet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEME
Marne: %526 Connection Parameters
Azzembly 3
Drescription: > Instance: Sizer
Input:
1 .
Output;
Comm Format: | Data - INT v] | : S
Configuration;
Address £ Host Name
@ IPAddress: 192 0168 . 0 . | Status | pput:
) Host Mame: [ Statug Dutput;
i 2
[¥] Open Module Properties [ oK. ] ’ T ] ’ Help
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c) En Parametros de conexidn, seleccione una de las diversas configuraciones de objeto de ensamblado posi-
bles. Consulte Entradas al controlador de seguridad (salidas desde el PLC) pagina 172 y Salidas desde el
controlador de seguridad (entradas al PLC) pagina 174 para obtener mas informacién sobre cada opcion.

=

usar Entrada virtual/cancelacion de retraso.

Nota: Seleccione una de las conexiones O>T instancia de ensamblado 113 (0x71) para

Imagen 170: Ensamblado de entrada de PLC 100 (0x64), tamario 8 words (Estado/falla de VO)

Mew Module
Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection Parameters
Mame: XSG
Aszembly :
Description: = Instance: Size:
Inpt: 100 8 = | (16bit)
= Output: 12 z2 L (b
Comm Format: | Data - INT x =
R 2 ] Configuration: 128 0 = (Bhit)
Address / Host Name
@ IP Address: 192 . 168 . 0 . 129
(71 Host Mame: Statuz Dutput:
[¥] Open Module Properties [ oK ] l e ] [ Help J

Imagen 171: Ensamblado de entrada de PLC 101 (0x65), tamario 104 words (words de indice de fallas)

Mew Module |__§Z_§_|
Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection Parameters
Mame: ¥S26
Assembly :
Description: = Instance: Size:
Input: 101 04 = ebit)
= Output: 112 2 2 ey
Comm Format: | Data - INT x =
R 3 Configuration; 128 o <1 (8-bit)
Address / Host Name
@ IP Address: 192 168 . D 128
(77 Host Name:
[¥] Open Module Properties ’ 0K ] l Cancel ] [ Help J

Imagen 172: Ensamblado de entrada de PLC 102 (0x66), tamario 150 words (solo registro de fallas del controlador)

Mew Module

Type: ETHERNET-MCODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection FParameters
Name:
3k Assembly
Description: | = Instance: Size:
Input: 02 150 = (16bit)
. Output: 12 2 (165i)
Comm Forrnat:[Data-INT Configuration: 128 0 @bi)
Address / Host Name
@ IP Address: 192 . 168 . 0 . 128 Status I
(77 Host Name:
[#] Open Module Properties [ oK ] l o ] [ Help
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Imagen 173: Ensamblado de entrada de PLC 103 (0x67), tamafio 35 words (Reinicio/cancelacion de retraso)

Mew Module
Type: ETHERNET-MODULE Generic Bthemet Module
Vendar: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection Parameters
Mame: ¥S26
Aszembly :
Description: | = Instance: Size:
Input: 103 35 = | (16bit)
= Output: 12 2 L (b
Comm Format: | Data - INT =
i Format: | Data Bl | Coaation: 128 0 =] @on
Address / Host Mame
@ IP Address: 192 . 168 . 0 . 128
71 Host Name: Statuz Dlut
[¥] Open Moduls Properties [ oK ] [ Ganae ] [ Help J

Imagen 174.: Ensamblado de entrada PLC 100 (0x64), tamario 8 words (Estado/falla de Vi)

New Module
Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection Parameters
Mame: X576
Assembly :
Description: | = Instance: Size:
Input: 100 8 = (16bit)
“ | ome 18 1 peon)
Comm Format: | Data - INT eh =
bl ] ’ 2 Configuration: 128 o < (Bbit)

Address / Host Name
@ IP Address: 192 168 . 0 . 128 Gtz

{7) Host Name: Status Out

[#] Open Module Properties [ 0K ][ Cancel ][ Help J

Imagen 175: Ensamblado de entrada de PLC 101 (0x65), tamario 104 words (words de indice de fallas para entradas virtuales)

New Module
Type: ETHERNET-MCODULE Generic Ethemet Module
Vendar: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection FParameters
Name:
3k fssembly
Description: | = Instance: Size:
Input: 10 104 = (16bi)

T Ouput 113 L ()

Comm Forrnat:[Data -INT > Configuration: 128 0 1 @bi)

Address / Host Name
@ IF Address: 192 . 168 . D . 128 5

() Host Name:

[#] Open Module Properties [ 0K ][ Cancel ][ Help
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Imagen 176: Ensamblado de entrada de PLC 103 (0x67), tamafio 35 words (Reinicio/cancelacion de retraso de entradas virtuales)

New Module
Type: ETHERNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection FParameters
Name:
3k fssambly
Description: | = Instance: Size:
Input: 103 35 = (16bit)
T Output 113 1 oebr
Comm Forrnat:[Data-INT - Configuration: 128 0 @5it)
Address / Host Name
@ IF Address: 192 . 168 . O . 128 Status Input:
(7 Host Name:
[¥] Open Module Properties [ oK ] l G ] [ Help J

Imagen 177: Ensamblado de entrada de PLC 104 (0x68), tamafio 112 words (VRCD mas I1SD)

Mew Module (B
Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley
Parent: Ethemet
Connection Parameters
Mame: 5C10
Aszembly :
Description: = Instance: Size:
Input: 104 112 = (16bit)
= Output: 114 14 ebi)
Comm Format: | Data - INT x =
R 2 Configuration: 128 0 = (Bhit)
Address / Host Name
@ IP Address: 192 . 168 . O 128
(71 Host Mame: Status O
[¥] Open Module Properties ’ oK ] l e ] [ Help J

d) Vaya a la pestaifia Conexién y ajuste los parametros:
e escriba el Intervalo de paquete solicitado (RPI) deseado

== Nota: El RPI minimo recomendado es 100 ms.

Active o desactive Preferir la conexién Unicast a Ethernel/IP en la casilla de verificacion

Imagen 178: Parametros de conexion

5| Module Properties Report: Ethernet (ETHERMET-MODULE1.1)

Requested Packet Interval (RPI): 100.05ms

[ Inhibit Module
[™] Major Fault On Controller  Connection Fails Whils in Run Mode

[¥] Use Unicast Connection over EtherNet/IP

Maodule Fault

{1.0-3200.0 ms)

Status: Offline [ OK

] I Cancel

Apply Help

) { J

Si la configuracion del médulo fue correcta, aparecera la siguiente informacion:

www.bannerengineering.com

171



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Imagen 179: Configuracion correcta

C-2x Ethernet

8 W ETHERMET-MODULE X526

u.ﬁfﬁ CompactBus Local

Module Fault

| = Entradas al PLC (salidas desde el controlador de seguridad)
O = Salidas desde el PLC (entradas al controlador de seguridad, no utilizado)
C = Configuracion (no utilizada)

3. Ubicar el mapa de memoria en la lista Etiquetas del controlador. Las 8 words de entrada desde la instancia de
ensamblado 100 aparecen en el ejemplo siguiente.

Imagen 180: Mapa de memoria

=1 %5261 e Pt AB:ETHERMET _MODULE_
= %525 Data Lt {...1 |Decimal IMT[E]

1+ <5261 Datal0] E Decimal INT
4 #5261 Data[1] 128 Decimal INT
I+ %526:. Dataf2] 1] Decimal INT

#5261 .Dataf3] a8 Decimal IMNT
+ %526:]. Datal4] 0 Decimal INT
:-i-,f--XS2B:I.Data[5] 1] Decimal INT
i+ 5261 Data[B] [1] Decimal INT
+ #5261 .Datal7] 1] Decimal INT

En el ejemplo graficado anteriormente, vemos que las salidas virtuales 1, 24 y 52 estan encendidas.

VO1 es word 0, bit 0 > 270 = 1
V024 es word 1, bit 7 > 2A7 = 128
VO52 es word 3, bit 3 >273=8

12.4.4 Entradas al controlador de seguridad (salidas desde
el PLC)

Instancia de ensamblado de salida del PLC 112 (0x70) - 2 registros (entrada
virtual basica)

El controlador de seguridad puede usar la instancia 112 (0x70) con un tamafio de dos registros (16 bits) cuando envia
las entradas virtuales 1-32 al controlador de seguridad.

Tabla 9: Ensamblado de salida del PLC 112 (0x70) — Entradas del controlador de seguridad O > T

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS
0 Entrada virtual encendida/apagada (1-16) Entero de 16 bits
1 Entrada virtual encendida/apagada (17-32) Entero de 16 bits

Instancia de ensamblado de salida del PLC 113 (0x71) - 11 registros (entrada
virtual ampliada mas VRCD)
El controlador de seguridad utiliza la instancia 113 (0x71)2! con un tamafio de once registros (16 bits) como su ensam-

blado de entrada (salida del PLC) cuando se envian entradas virtuales, reinicios y cancelaciones de retraso al controla-
dor de seguridad.

21 Este ensamblado de 11 words se llama 112 (0x70) para los controladores de seguridad FID 2 con cédigos de fecha hasta "1716" incluido.
Consulte ¢ Qué archivo EDS XS/SC26-2 y documentacion debiera utilizar? pagina 159 para obtener mas informacion.
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WORD #

WORD NOMBRE

TIPO DE DATOS

—

0 N O b~ W N

Entrada virtual encendida/apagada (1-16)
Entrada virtual encendida/apagada (17-32)
Entrada virtual encendida/apagada (33-48)
Entrada virtual encendida/apagada (49-64)
Reservado

Reservado

Reservado

Reservado

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) [Bits de registro
de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y secuencia de can-
celacion de retraso (RCD) pagina 58)

Reservado

Caodigo de actuacion de RCD [Registro de activacion de RCD]
(consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion
de retraso (RCD) péagina 58)

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Instancia de ensamblado de salida del PLC 114 (0x72) - 14 registros (entrada
virtual ampliada, VRCD, mas ISD)
El controlador de seguridad utiliza la instancia 114 (0x72) con un tamafio de catorce registros (16 bits) como su ensam-

blado de entrada (salida del PLC) cuando envia entradas virtuales, reinicios y cancelaciones de retraso al controlador
de seguridad y para obtener informacién de rendimiento y de estado sobre los dispositivos ISD.

Tabla 11: Ensamblado de salida del PLC 114 (0x72) — Entradas del controlador de seguridad O > T

WORD #

WORD NOMBRE

TIPO DE DATOS

0
1

0 N O b~ W N

11

12

13

Entrada virtual encendida/apagada (1-16)

(
Entrada virtual encendida/apagada (17-32)
Entrada virtual encendida/apagada (33-48)
Entrada virtual encendida/apagada (49-64)
Reservado
Reservado
Reservado
Reservado

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) [Bits de registro
de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y secuencia de can-
celacion de retraso (RCD) pagina 58)

Reservado

Codigo de actuacion de RCD [Registro de activacion de RCD]
(consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion
de retraso (RCD) péagina 58)

Solicitud de lectura de ISD (consulte Solicitud de informacion
de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)

Se solicita la cadena ISD (consulte Solicitud de informacion de
rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)

Se solicita un dispositivo ISD (consulte Solicitud de informa-
cién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individu-
al via ISD pégina 47)

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
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12.4.5 Salidas desde el controlador de seguridad (entradas
al PLC)

Existen cinco opciones para los objetos de ensamblado de salida del controlador de seguridad.

La primera opcidn, y la mas pequefia, incluye informacién sobre las salidas virtuales y si tienen fallas. La segunda op-
cién agrega datos avanzados, como la razén por la que cada salida de seguridad esta apagada, ademas de informa-
cién mas descriptiva de la falla para las salidas virtuales. La tercera opcion se usa exclusivamente para ingresar al reg-
istro de fallas del controlador de seguridad. La cuarta opcién se usa para la retroalimentacion de reinicio virtual manual
y cancelacioén del retraso de apagado. La quinta opcién permite el acceso tanto a la retroalimentacién de reinicio virtual

manual y cancelacién de retraso como a la informacién de ISD. Las cinco opciones se muestran en las siguientes sec-
ciones.

Instancia de ensamblado de entrada del PLC 100 (Ox64) — 8 registros (Esta-
do/falla de VO)

Esta instancia de ensamblado incluye solo informacién basica sobre el estado de las primeras 64 salidas virtuales.
Tabla 12: Instancia de ensamblado de entrada del PLC 100 (0x64) — Salidas del controlador de seguridad O>T

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

0 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

1 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

2 VO33 - V048 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

3 V049 - VO64 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

4 Bits de falla para VO1 — VO16 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

5 Bits de falla para VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

6 Bits de falla para VO33 — VO48 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

7 Bits de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

Instancia de ensamblado de entrada del PLC 101 (0x65) — 104 registros

(words del indice de fallas)

Esta instancia de ensamblado incluye el estado de las primeras 64 salidas virtuales mas la informacion avanzada sobre

los posibles codigos de error y el estado de 2 salidas de seguridad.

Tabla 13: Instancia de ensamblado de entrada del PLC 101 (0x65) — Salidas del controlador de seguridad O>T

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

0 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

1 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

2 VO33 - V048 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

3 VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

4 Bits de falla para VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

5 Bits de falla para VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

6 Bits de falla para VO33 - VO48 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

7 Bits de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits
184)

8-39 Reservado Entero de 16 bits

40 indice de fallas de VO1 Entero de 16 bits
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WORD #

WORD NOMBRE

TIPO DE DATOS

41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83

indice de fallas de VO2

indice de fallas de VO3

indice de fallas de VO4

indice de fallas de VO5

indice de fallas de VOB

indice de fallas de VO7

indice de fallas de VO8

indice de fallas de VO9

indice de fallas de VO10
indice de fallas de VO11
indice de fallas de VO12
indice de fallas de VO13
indice de fallas de VO14
indice de fallas de VO15
indice de fallas de VO16
indice de fallas de VO17
indice de fallas de VO18
indice de fallas de VO19
indice de fallas de VO20
indice de fallas de VO21
indice de fallas de V022
indice de fallas de VO23
indice de fallas de VO24
indice de fallas de VO25
indice de fallas de VO26
indice de fallas de VO27
indice de fallas de VO28
indice de fallas de VO29
indice de fallas de VO30
indice de fallas de VO31
indice de fallas de VO32
indice de fallas de VO33
indice de fallas de VO34
indice de fallas de VO35
indice de fallas de VO36
indice de fallas de VO37
indice de fallas de VO38
indice de fallas de VO39
indice de fallas de VO40
indice de fallas de VO41
indice de fallas de VO42
indice de fallas de VO43
indice de fallas de VO44
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WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS
84 indice de fallas de VO45 Entero de 16 bits
85 indice de fallas de VO46 Entero de 16 bits
86 indice de fallas de VO47 Entero de 16 bits
87 indice de fallas de VO48 Entero de 16 bits
88 indice de fallas de VO49 Entero de 16 bits
89 indice de fallas de VO50 Entero de 16 bits
90 indice de fallas de VO51 Entero de 16 bits
91 indice de fallas de VO52 Entero de 16 bits
92 indice de fallas de VO53 Entero de 16 bits
93 indice de fallas de VO54 Entero de 16 bits
94 indice de fallas de VO55 Entero de 16 bits
95 indice de fallas de VO56 Entero de 16 bits
96 indice de fallas de VO57 Entero de 16 bits
97 indice de fallas de VO58 Entero de 16 bits
98 indice de fallas de VO59 Entero de 16 bits
99 indice de fallas de VO60 Entero de 16 bits
100 indice de fallas de VO61 Entero de 16 bits
101 indice de fallas de VO62 Entero de 16 bits
102 indice de fallas de VO63 Entero de 16 bits
103 indice de fallas de VO64 Entero de 16 bits

Words del indice de fallas de salidas virtuales (VO)

El nimero del indice de fallas de salidas virtuales es una forma de representar el cddigo de falla asociado con
una salida virtual dada como un nimero entero Unico de 16 bits. Este valor es equivalente al valor del indice de
mensajes de error para una salida virtual dada. Consulte Tabla de cddigos de falla de XS/SC26-2 pagina 282 y
Tabla de cédigos de falla de SC10-2 pagina 287. Observe que no todas las salidas virtuales tienen un indice
de fallas asociado.

Instancia de ensamblado de entrada del PLC 102 (0x66) — 150 registros
(solo registro de errores)

Esta instancia de ensamblado se utiliza exclusivamente para tener acceso a la informacion del registro de fallas del
Controlador de seguridad.

Observe que esta instancia de ensamblado no contiene informacién sobre el estado de las salidas virtuales.

El Controlador de seguridad puede guardar 10 fallas en el registro. Falla #1 es la falla mas reciente y los numeros mas
altos representan sucesivamente las fallas mas antiguas.

Tabla 14: Instancia de ensamblado de entrada del PLC 102 (0 - 66) — Salidas del controlador de seguridad T>0

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

0-1 Marca de tiempo de falla #1 Entero de 32 bits

2-9 Nombre de E/S o sistema de falla #1 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

10 Cddigo de error de falla #1 Entero de 16 bits

11 Codigo de error avanzado de falla #1 Entero de 16 bits

12 indice de mensajes de error de falla #1 Entero de 16 bits

13-14 Reservado Entero de 16 bits

15-16 Marca de tiempo de falla #2 Entero de 32 bits

17-24 Nombre de E/S o sistema de falla #2 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
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WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

25 Codigo de error de falla #2 Entero de 16 bits

26 Cédigo de error avanzado de falla #2 Entero de 16 bits

27 indice de mensajes de error de falla #2 Entero de 16 bits

28-29 Reservado Entero de 16 bits

30-31 Marca de tiempo de falla #3 Entero de 32 bits

32-39 Nombre de E/S o sistema de falla #3 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

40 Cadigo de error de falla #3 Entero de 16 bits

41 Caodigo de error avanzado de falla #3 Entero de 16 bits

42 indice de mensajes de error de falla #3 Entero de 16 bits

43-44 Reservado Entero de 16 bits

45-46 Marca de tiempo de falla #4 Entero de 32 bits

47-54 Nombre de E/S o sistema de falla #4 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

55 Caodigo de error de falla #4 Entero de 16 bits

56 Codigo de error avanzado de falla #4 Entero de 16 bits

57 indice de mensajes de error de falla #4 Entero de 16 bits

58-59 Reservado Entero de 16 bits

60-61 Marca de tiempo de falla #5 Entero de 32 bits

62-69 Nombre de E/S o sistema de falla #5 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

70 Cadigo de error de falla #5 Entero de 16 bits

71 Cadigo de error avanzado de falla #5 Entero de 16 bits

72 indice de mensajes de error de falla #5 Entero de 16 bits

73-74 Reservado Entero de 16 bits

75-76 Marca de tiempo de falla #6 Entero de 32 bits

77-84 Nombre de E/S o sistema de falla #6 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

85 Caodigo de error de falla #6 Entero de 16 bits

86 Cddigo de error avanzado de falla #6 Entero de 16 bits

87 indice de mensajes de error de falla #6 Entero de 16 bits

88-89 Reservado Entero de 16 bits

90-91 Marca de tiempo de falla #7 Entero de 32 bits

92-99 Nombre de E/S o sistema de falla #7 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

100 Cadigo de error de falla #7 Entero de 16 bits

101 Caodigo de error avanzado de falla #7 Entero de 16 bits

102 indice de mensajes de error de falla #7 Entero de 16 bits

103-104 Reservado Entero de 16 bits

105-106 Marca de tiempo de falla #8 Entero de 32 bits

107-114 Nombre de E/S o sistema de falla #8 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

115 Caodigo de error de falla #8 Entero de 16 bits

116 Codigo de error avanzado de falla #8 Entero de 16 bits

117 indice de mensajes de error de falla #8 Entero de 16 bits
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WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

118-119 Reservado Entero de 16 bits

120-121 Marca de tiempo de falla #9 Entero de 32 bits

122-129 Nombre de E/S o sistema de falla #9 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

130 Cadigo de error de falla #9 Entero de 16 bits

131 Caodigo de error avanzado de falla #9 Entero de 16 bits

132 indice de mensajes de error de falla #9 Entero de 16 bits

133-134 Reservado Entero de 16 bits

135-136 Marca de tiempo de falla #10 Entero de 32 bits

137-144 Nombre de E/S o sistema de falla #10 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

145 Caodigo de error de falla #10 Entero de 16 bits

146 Codigo de error avanzado de falla #10 Entero de 16 bits

147 indice de mensajes de error de falla #10 Entero de 16 bits

148-149 Reservado Entero de 16 bits

Marca de tiempo de falla

El tiempo relativo, en segundos, cuando se produce la falla. Medido desde el tiempo 0, que es la ultima vez
que se encendio el controlador de seguridad.

Nombre de E/S o sistema
Esta es una string de ASCII que describe el origen de la falla.
Cédigo de error, cédigo de error avanzado, mensaje de indice de error

El codigo de error y el codigo de error avanzado conforman el codigo de falla del controlador de seguridad. El
formato para el cédigo de fallaes el c6digo de falla ‘punto’ cdédigo de error avanzado. Por
ejemplo, un cédigo de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el cddigo de error 2 y un
codigo de error avanzado 1. El valor del indice del mensaje de error es el cédigo de error y el cédigo de error
avanzado juntos, e incluye un cero inicial con el cédigo de error avanzado, si es necesario. Por ejemplo, un
codigo de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el indice de mensaje de error 201. El
valor del indice de mensaje de error es una manera conveniente de obtener el codigo de falla completo, con
solo leer un registro Unico de 16 bits.

Instancia de ensamblado de entrada del PLC 103 (0x67) — 35 registros (Re-
inicio/cancelacion de retraso)

Esta instancia de ensamblado se utiliza para comunicar el estado de las 256 salidas virtuales y entregar la informacién
de retroalimentacidn necesaria para ejecutar los reinicios virtuales y las cancelaciones de retraso.

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS
0 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits
1 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits
2 VO33 - V048 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits
3 VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits
4 VO65 - VO80 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) Entero de 16 bits
5 VO81 - VO96 (consulte Marcadores extendidos péagina 185) Entero de 16 bits
6 VO97 - VO112 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) Entero de 16 bits
7 VO113 - VO128 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits
8 VO129 - VO144 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits
9 VO145 - VO160 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits
10 VO161 - VO176 (consulta Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits
11 VO177 - VO192 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits
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WORD #

WORD NOMBRE

TIPO DE DATOS

12
13
14
15
16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33
34

V0193 - VO208 (consulte Marcadores extendidos pagina 185

(
V0209 - VO224 (consulte Marcadores extendidos pagina 185
(
(

V0225 - V0240 (consulte Marcadores extendidos pagina 185

)
)
)
V0241 - VO256 (consulte Marcadores extendidos pagina 185)
1Bi8tz)de falla para VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina

Bits de falla para VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina
184)

Bits de falla para VO33 — VO48 (consulte Marcadores pagina
184)

Bits de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina
184)

Bits de falla para VO65 — VO80 (consulte Marcadores extendi-
dos pagina 185)

Bits de falla para VO81 - VO96 (consulte Marcadores extendi-
dos pagina 185)

Bits de falla para VO97 — VO112 (consulte Marcadores extendi-
dos pagina 185)

Bits de falla para VO113 - VO128 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO129 - VO144 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO145 - VO160 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO161 — VO176 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO177 — VO192 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO193 — VO208 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO209 - VO224 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO225 — V0240 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO241 - VO256 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1 - 16) Retroalimenta-
cién [Bits de registro de retroalimentacion de RCD] (consulte

Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion de retraso
(RCD) pagina 58)

Reservado

Retroalimentacion de cédigo de actuacion de RCD [Registro
de retroalimentacién de activacion de RCD] (consulte Reinicio
manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD)
pagina 58)

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
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Instancia de ensamblado de entrada del PLC 104 (0x68)— 112 reqistros (Re-
inicio/cancelacion de retraso mas ISD)

Esta instancia de ensamblado se utiliza para comunicar el estado de las 256 salidas virtuales y fallas, y para entregar la
informacion de retroalimentacion necesaria para ejecutar los reinicios virtuales y las cancelaciones de retraso, ademas

de comunicar la informacién de rendimiento y estado de los dispositivos ISD.

WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

0 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

1 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

2 VO33 - V048 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

3 VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina 184) Entero de 16 bits

4 VO65 - VO8O0 (consulte Marcadores extendidos péagina 185) Entero de 16 bits

5 VO81 - V096 (consulte Marcadores extendidos péagina 185) Entero de 16 bits

6 V097 - VO112 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) Entero de 16 bits

7 VO113 - VO128 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

8 VO129 - VO144 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

9 VO145 - VO160 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

10 VO161 - VO176 (consulta Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

11 VO177 - VO192 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

12 VO193 - VO208 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

13 V0209 - VO224 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

14 V0225 - V0240 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

15 V0241 - VO256 (consulte Marcadores extendidos pagina 185) | Entero de 16 bits

16 1Bi8t2)de falla para VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

17 1Bgi3t2)de falla para VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

18 ?gz)de falla para VO33 - VO48 (consulte Marcadores péagina Entero de 16 bits

19 ?gz)de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

20 Bits de falla para VO65 — VO80 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 185)

21 Bits de falla para VO81 — VO96 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 185)

22 Bits de falla para VO97 — VO112 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 185)

23 Bits de falla para VO113 — VO128 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

24 Bits de falla para VO129 — VO144 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

25 Bits de falla para VO145 — VO160 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

26 Bits de falla para VO161 — VO176 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

27 Bits de falla para VO177 — VO192 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

28 Bits de falla para VO193 - VO208 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)

29 Bits de falla para VO209 — VO224 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 185)
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WORD #

WORD NOMBRE

TIPO DE DATOS

30

31

32

33
34

35-36

37-38

39-40

41-42

43-44

45-46

47-48

49-50

51-52

53-54

55-56

57-58

59-60

61-62

63-64

65-66

67-99

100

101

Bits de falla para VO225 - VO240 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Bits de falla para VO241 - VO256 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 185)

Reinicio virtual/cancelacién de retraso (1-16) Retroalimenta-
cion [Bits de registro de retroalimentacion de RCD] (consulte
Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso
(RCD) pagina 58)

Reservado

Retroalimentacion de codigo de actuacion de RCD [Registro
de retroalimentacion de activacion de RCD] (consulte Reinicio
manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD)
pagina 58)

Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade-
na 1

Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade-
na 2

Estado del sistema ISD: Estado encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 1 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pégina 186)

Estado del sistema ISD: Estado encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 2 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pégina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD péagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 1
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 2
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de la cadena 1
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de la cadena 2
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 1
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 2
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

Reservado

Confirmacion de solicitud de lectura ISD (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)

Confirmacion de cadena ISD solicitada (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)
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WORD # WORD NOMBRE TIPO DE DATOS

102 Confirmacion de dispositivo ISD solicitado (consulte Solicitud | Entero de 16 bits
de informacion de rendimiento y estado acerca de un dispositi-
vo individual via ISD pégina 47)

103-111 Datos especificos del dispositivo individual ISD (consulte De- Entero de 16 bits
scripcion detallada de los datos especificos del dispositivo in-
dividual ISD péagina 182)

Descripcién detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

La siguiente tabla describe la instancia de ensamblado 104 (0x68) WORD #103-111 o la respuesta a un mensaje explic-
ito leido ISD en WORD #68-76.

Tabla 15: Descripcion detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

WORD.BIT # Informacion Tamarfio de
los datos

103.0 Falla de entrada de seguridad 1 bit
103.1 Reservado 1 bit
103.2 Sensor no emparejado 1 bit
103.3 Error de datos ISD 1 bit
103.4 Actuador incorrecto 1 bit
103.5 Rango marginal 1 bit
103.6 Se detecto actuador 1 bit
103.7 Error de salida 1 bit
103.8 Entrada 2 1 bit
103.9 Entrada 1 1 bit
103.10 Se espera reinicio local 1 bit
103.11 Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
103.12 Error de voltaje de operacion 1 bit
103.13 Salida 2 1 bit
103.14 Salida 1 1 bit
103.15 Reinicio obligatorio 1 bit
104.0 Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit
1041 Unidad de reinicio local 1 bit
104.2 Cascadeable 1 bit
104.3 Nivel de codificacion alto 1 bit
104.4 2104.7 Aprendizajes restantes 4 bits
104.8 a104.12 ID del dispositivo 5 bits
104.13a105.2 Conteo de advertencia de rango 6 bits
105.3a105.7 Tiempo de apagado de salida 5 bits
105.8 a105.15 Numero de errores de voltaje 8 bits
106.0 a 106.7 Temperatura interna?® 8 bits
106.8 a 106.15 Distancia del actuador?? 8 bits
107.0 a 107.7 Voltaje de alimentacion®® 8 bits
107.8 a107.11 Nombre de la empresa esperado 4 bits
107.12a107.15 Nombre de la empresa recibido 4 bits

23 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
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WORD.BIT # Informacién Tamarno de
los datos
108 Cédigo esperado 16 bits
109 Cadigo recibido 16 bits
110 Error interno A 16 bits
111 Error interno B 16 bits

12.4.6 Objeto de ensamblado de configuracion

El controlador de seguridad no utiliza un objeto de ensamblado de configuracion.

Como algunos clientes EtherNet/IP requieren uno, use la instancia 128 (0x80) con un tamafio de cero registros (16 bits).

12.4.7 Ejemplos de fallas

La siguiente figura muestra una falla del registro de fallas del software del Controlador de seguridad Banner.

Imagen 181: Registro de fallas con una falla

I Registro de fallas

Numero | Hora | Tipo Fuente Cédigo |
5 00:32:30 Input MO:THCL 22 []

BDrrarregistrodefaHas] [ Cerrar ]

La siguiente figura muestra la misma falla que aparece en los registros de EtherNet/IP.

Imagen 182: Registros de EtherNet/IP con una falla

= X526:1 {oasl) ! AB:ETHER
— X526:1.Data {oanl {...} |Decimal INT[150]
f-XSZB:I.Dala{O} Marca de tiempo [1950 Dec!rnal INT
+ %526 Datal1] L o Decimal INT
+ X526:L[ E/S o longitud del nombre del sistema [~ 4 Decimal INT
+ X526 (#de caracteres ASCIl) | ¢ Decimal INT
+ X526:1.Data[4] [ 8T ASCI INT
+ X526:1.Data5] L ASCIl INT
+ XS26:L.L E/S o longitud del nombre del sistema 0 Decimal INT
+ %5261 _(Espacio para 12 caracteres ASCII) 0 Dacirial INT
+ X526:1.Data8] 0 Decimal INT
+ XS26:1.Data(9) _ 0 Decimal INT
+ X526:1.Data[10] Cédigo de error L 2 Decimal INT
+ XS526:1.Data[11] Cédigo de error avanzado L 2 Decimal INT
+ X526:1.Data] indice de mensajes de error/fallas = 202 Decimal INT
‘.i' XS26:1.Data[13] Reservado r 34 Decimal INT
+ X526 Datal14] L Decimal INT

Observe el formato de la string ControlLogix, donde aparecen los caracteres ASCII, dos por registro, en orden inverso.
“THC1” se convierte en “HT” en el registro 4, seguido de “1C” en el registro 5.

indice de mensaje de error de la falla 202 = Cédigo de falla 2.2 (Falla de simultaneidad). Para obtener mas informacion
sobre la falla, consulte Tabla de cédigos de falla de XS/SC26-2 pagina 282 o Tabla de cédigos de falla de SC10-2
pagina 287.

La siguiente figura muestra dos fallas en el registro de fallas del software de XS26-2E.
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Imagen 183: Registro de fallas con dos fallas

I Registro de fallas

Numero | Hora | Tipo Fuente Cédigo ‘
[ 6 | 003525 |  Input MOTHCL | 22 =]
5 | 003230 | mput | MoTHCL | 22 |

Borrarregistrodefatias] [ Cerrar ]

La siguiente figura muestra las mismas dos fallas en los registros de PLC. Observe cémo el Error #2 mas reciente
mueve hacia abajo al Error #1 en la lista.

Imagen 184: Registros de EtherNet/IP con dos fallas

| fees) AB:ETHERMET_...
{:0:} {...] |Decimal INT[150]

Marca de tiempo 224 Decfmd A
L 0 Decimal INT
#SZEE/S o longitud del nombre del sistema _[ 4 Decimal INT
(# de caracteres ASCII) 0 Decimal INT
| ASCI INT
I+ X526 Datal5] b o ASCI INT
I+ X52¢ E/S o longitud del nombre del sistema 0 g Decimal INT
- %52 (Es_p_acio para 12 caracteres ASCII) 0 o Decinal INT
- X526:1.Datalg] 0 o Decimal INT
%526:1.Datal9] L o I.I’j Decimal INT
%526:Dataf10] Codigo deerror _ 2 Decimal INT
+ 526:1Data(11] | Codigo de error avanzado =L 2 Decimal INT
i+ X526:1.0 Indice de mensajes de error/fallas :l: 202 Decimal INT
X526:1.Data[13] 34 Decimal INT
$526: Datal14] i '[ S | Decmal | INT
X526:1.Data[15] Marca de tiempo ["1950 Decimal INT
%5261 Data[16] L o Decimal INT
X52L E/S o longitud del nombre del sistema [~ 4 Decimal INT
(# de caracteres ASCIl) | o Decimal INT
[ 'HT' - ASC1 INT
+ X526 Datal20] et ;e INT
¥52E E/S o longitud del nombre del sistema 0 ’6 Decimal INT
%526 (Espacio para 12 caracteres ASCII) 0 = Decimal INT
¥S26:1.Datal23] 0 wl Decimal INT
X526:1 Data[24] L o Decimal INT
%5261 Data[25) Codigodeerror -C 2 Decimal INT
®S26:,Data[26]  Codigo de error avanzado -[_ 2 Decimal INT
 %526:1.D: indice de mensajes de errorffallas <[ 202 Decimal INT
| ¥5261.Datsl28] Reservado o34 Decimal INT
H+ X526 Datal29] L 1 Decimal INT

12.4.8 Marcadores

Las words 0 a 7, definidas a continuacién, aparecen como las primeras 8 words en las instancias de ensamblado 100,
101 y 108.

Tabla 16: Word #0, salida virtual 1-16

Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO16 VO15 VO14 VO13 VO12 VO11 VO10 Vo9 Vo8 Vo7 VO6 VO5 Vo4 VO3 Vo2 VO1

Tabla 17: Word #1, salida virtual 17-32

Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V032 VO31 VO30 V029 vO28 vo27 V026 V025 V024 V023 V022 VO21 V020 VvO19 VO18 VO17
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Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V048 Vvo47 VO46 VO45 V044 V043 V042 VO41 VO40 V039 V038 VO37 VO36 VO35 VO34 V033
Tabla 19: Word #3, salida virtual 49-64
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO64 V063 V062 VOo61 V060 VO59 V058 VO57 VO56 VO55 VO54 VO53 V052 VO51 VO50 V049
Tabla 20: Word #4, bits del marcador de falla para la salida virtual 1-16
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO16 VO15 VO14 VO13 VO12 VO1i1 VO10 VO9 VO8 VvO7 VO6 VO5 VO4 VO3 Vo2 VO1
Tabla 21: Word #5, bits del marcador de falla para el marcador de falla de la salida virtual 17-32
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V032 V031 VO30 V029 V028 vo27 V026 V025 V024 V023 V022 VO21 V020 VvO19 VO18 VO17
Tabla 22: Word #6, bits del marcador de falla para la salida virtual 33-48
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V048 V047 V046 V045 V044 V043 V042 VO41 V040 VO39 V038 VO37 VO36 VO35 VO34 V033
Tabla 23: Word #7, bits del marcador de falla para la salida virtual 49-64
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO64 VO63 VO62 VO61 VO60 VO59 VO58 VO57 VO56 VO55 VO54 VO53 VO52 VO51 VO50 VO49

12.4.9 Marcadores extendidos

Ademas de las primeras 64 salidas virtuales mencionadas anteriormente, la instancia de ensamblado 103 agrega 192
mas (para un total de 256). Los bits del marcador de falla cambian hacia abajo para que las 256 salidas virtuales estén

juntas.

Las words 0 a 3 son las mismas que aparecen en Marcadores pagina 184. En el caso de la instancia de ensamblado

103, se realizan los siguientes cambios:

e Word #4 — Salidas virtuales 65 a 80, donde se encuentra VO65 en el bit 0 y VO80 en el bit 15
e Word #5 — Salidas virtuales 81 a 96, donde se encuentra VO81 en el bit 0 y VO96 en el bit 15
e Word #6 — Salidas virtuales 97 a 112, donde se encuentra VO97 en el bit 0 y VO112 en el bit 15

e Word #7 — Salidas virtuales 113 a 128, donde se encuentra VO113 en el bit 0 y VO128 en el bit 15
e Word #8 — Salidas virtuales 129 a 144, donde se encuentra VO129 en el bit 0 y VO144 en el bit 15
e Word #9 — Salidas virtuales 145 a 160, donde se encuentra VO145 en el bit 0 y VO160 en el bit 15
e Word #10 - Salidas virtuales 161 a 176, donde se encuentra VO161 en el bit 0 y VO176 en el bit 15
e Word #11 - Salidas virtuales 177 a 192, donde se encuentra VO177 en el bit 0 y VO192 en el bit 15
e Word #12 - Salidas virtuales 193 a 208, donde se encuentra VO193 en el bit 0 y VO208 en el bit 15
e Word #13 - Salidas virtuales 209 a 224, donde se encuentra VO209 en el bit 0 y VO224 en el bit 15
e Word #14 - Salidas virtuales 225 a 240, donde se encuentra VO225 en el bit 0 y VO240 en el bit 15
e Word #15 - Salidas virtuales 241 a 256, donde se encuentra VO241 en el bit 0 y VO256 en el bit 15

e Word #16 a #19 son las mismas que word #4 a #7 como aparece en Marcadores pdgina 184. La instancia de
ensamblado 103 también incluye mas bits de marcadores de falla, como se ve a continuacion

www.bannerengineering.com

185




Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

e  Word #20 - Bits de falla para VO65 a VO80, donde la falla para VO65 se encuentra en el bit 0 y la de VO80 en el
bit 15

Este patron continda para las words #21 a #31, lo que abarca el resto de los bits de falla para las 256 salidas virtuales.

12.4.10 Words de estado del sistema ISD

Las words de estado del sistema ISD que se encuentran en la instancia de ensamblado de entrada al PLC 104 (0x68),
words 39-62, se definen a continuacion.

Cada una de estas words de estado del sistema no estan pensadas para ser vistas como un Unico entero de 32 bits,
sino mas bien como una matriz de 32 bits de estado del dispositivo ISD individual, donde el bit 0 esta asignado al dis-
positivo ISD 1, el bit 1 esta asignado al dispositivo ISD 2, y asi sucesivamente hasta que el bit 31 esta asignado al
dispositivo ISD 32 de esa cadena.
e Word 39-40 Estado encendido/apagado de los dispositivos de la cadena 1 — Cadena 1, el encendido/apagado
del dispositivo ISD 1 esta en word 39, bit 0; cadena 1, el encendido/apagado del dispositivo ISD 32 esta en
word 40, bit 15
e Word 41-42 Estado encendido/apagado de los dispositivos de la cadena 2 — Cadena 2, el encendido/apagado
del dispositivo ISD 1 esta en word 41, bit 0; cadena 2, el encendido/apagado del dispositivo ISD 32 esta en
word 42, bit 15
e Word 43-44 Estado de falla de la cadena 1 - Cadena 1, el estado de falla del dispositivo ISD 1 esta en word 43,
bit 0; cadena 1, el estado de falla del dispositivo ISD 32 esta en word 44, bit 15
e  Word 45-46 Estado de falla de la cadena 2 - Cadena 2, el estado de falla del dispositivo ISD 1 esta en word 45,
bit 0; cadena 2, el estado de falla del dispositivo ISD 32 esta en word 46, bit 15
e Word 47-48 Estado marginal de la cadena 1 - Cadena 1, el estado marginal del dispositivo ISD 1 esta en word
47, bit 0; cadena 1, el estado marginal del dispositivo ISD 32 esta en word 48, bit 15
e Word 49-50 Estado marginal de la cadena 2 - Cadena 2, el estado marginal del dispositivo ISD 1 esta en word
49, bit 0; cadena 2, el estado marginal del dispositivo ISD 32 esta en word 50, bit 15
e Word 51-52 Estado de alerta de la cadena 1 - Cadena 1, el estado de alerta del dispositivo ISD 1 esta en word
51, bit 0; cadena 1, el estado de alerta del dispositivo ISD 32 esté en word 52, bit 15
e Word 53-54 Estado de alerta de la cadena 2 - Cadena 2, el estado de alerta del dispositivo ISD 1 esta en word
53, bit 0; cadena 2, el estado de alerta del dispositivo ISD 32 esta en word 54, bit 15
e Word 55-56 Estado de reinicio de la cadena 1 - Cadena 1, el estado de reinicio del dispositivo ISD 1 esta en
word 55, bit 0; cadena 1, el estado de reinicio del dispositivo ISD 32 esta en word 56, bit 15
e Word 57-58 Estado de reinicio de la cadena 2 - Cadena 2, el estado de reinicio del dispositivo ISD 1 esta en
word 57, bit 0; cadena 2, el estado de reinicio del dispositivo ISD 32 estad en word 58, bit 15
e  Word 59-60 Actuador reconocido de la cadena 1 - Cadena 1, el actuador reconocido del dispositivo ISD 1 esta
en word 59, bit 0; cadena 1, el actuador reconocido del dispositivo ISD 32 esta en word 60, bit 15
e Word 61-62 Actuador reconocido de la cadena 2 - Cadena 2, el actuador reconocido del dispositivo ISD 1 esta
en word 61, bit 0; cadena 2, el actuador reconocido del dispositivo ISD 32 esta en word 62, bit 15

12.4 .11 Configuracion de RSLogix5000 (Mensajes explic-
itos)

El controlador de seguridad es compatible con varias conexiones de mensajeria explicita distintas. Ademas de las in-
stancias de ensamblados de la seccion anterior, existen instancias de ensamblado adicionales a las que solo se puede
acceder a través de la mensajeria explicita.

Opciones para conexiones de mensaje explicito

Leer las salidas del controlador de seguridad

Para realizar una lectura Unica de una de las instancias de ensamblado T>O de salida del controlador de seguridad/
entrada al PLC desde Salidas desde el controlador de seguridad (entradas al PLC) pagina 174, use el tipo de servicio
14 (Obtener atributo Unico, hex OE), clase 4, instancia 100 (0x64) o 101 (0x65) o 102 (0x66) o 103 (0x67) o 104 (0x68),
atributo 3. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega la instancia de ensamblado apropiada, como aparece en
Salidas desde el controlador de seguridad (entradas al PLC) pagina 174.

Consulte un ejemplo de este tipo de conexion en Ejemplo de Leer las salidas del controlador de seguridad pagina 190.

Escribir las entradas del controlador de seguridad

Para realizar una escritura Unica de los datos en las instancias de ensamblado de entrada del controlador de seguridad
(salida del PLC) desde Entradas al controlador de seguridad (salidas desde el PLC) pagina 172, utilice el tipo de servi-
cio 16 (establecer atributo Unico, hex 10), clase 4, instancia 112 (0x70) o 113 (0x71) o 114 (0x72), atributo 3. El tamafo
del elemento fuente MSG (una matriz de etiquetas definida por el usuario) es dado por el objeto de ensamblado en
cuestion. Un mensaje explicito correcto de este tipo escribe los datos pertinentes en el controlador de seguridad; con-
sulte Entradas al controlador de seguridad (salidas desde el PLC) pagina 172.
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Consulte un ejemplo de este tipo de conexion en Ejemplo de Escribir las entradas del controlador de seguridad pagina
191.

= Nota: No todos los controladores de seguridad son compatibles con entradas virtuales.

Estado de las salidas virtuales

Para obtener el estado actual de las primeras 64 salidas virtuales, use el tipo de servicio 14 (Obtener atributo Unico, hex
OE), clase 0x64, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega dos enteros de 32 bits que
representan los estados de salida virtual VO1 a VO64. Consulte un ejemplo de este tipo de conexion en Ejemplo de
Leer el estado de salida virtual pagina 192.

Leer el estado de la salida virtual extendida

Para obtener el estado actual de las 256 salidas virtuales, utilice el tipo de servicio 14 (Obtener atributo Unico, hex OE),
clase 0x75, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega ocho enteros de 32 bits que con-
tienen los bits de estado de salida virtual VO1 a VO256.

Bits de falla de salida virtual

Para obtener el estado actual de los bits de falla de las primeras 64 salidas virtuales, use el tipo de servicio 14 (Obtener
atributo Unico, hex OE), clase 0x65, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega dos en-
teros de 32 bits que representan el estado de los bits de falla de salida virtual VO1 a VO64.

Leer los bits de falla de salida virtual extendida

Para obtener el estado actual de los 256 bits de falla de salida virtual, utilice el tipo de servicio 14 (Obtener atributo
unico, hex OE), clase 0x76, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega ocho enteros de
32 bits que contienen los bits de falla de salida virtual VO1 a VO256.

Valores del indice de fallas individuales

Para obtener el valor del indice de fallas de una de las primeras 64 salidas virtuales, use el tipo de servicio 14 (Obtener
atributo unico, hex OE), clase 0x6F, instancia 1-64 (elija una), atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo en-
trega un solo registro de 16 bits que representa el valor del indice de fallas para una de las salidas virtuales.

Leer los valores del indice de fallas individuales extendidas

Para obtener el valor del indice de fallas especifico de una de las 256 salidas virtuales, use el tipo de servicio 14 (Ob-
tener atributo Unico, hex OE), clase 0x7A, instancia 1-255 (elija una), atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este
tipo entrega un registro de 16 bits que representa el valor del indice de fallas para una de las salidas virtuales.

Escribir entradas virtuales (reinicio virtual manual y cancelacién de retraso de apagado)

Para escribir los bits de reinicio virtual/cancelacion de retraso de apagado en el controlador de seguridad, utilice el tipo
de servicio 16 (Establecer atributo Unico, hex 10), clase 0x78, instancia 1, atributo 1. La longitud de los datos que se
escribiran es de dos enteros de 32 bits (8 bytes). Un mensaje explicito correcto de este tipo escribe los bits de reinicio
virtual/cancelacién de retraso VRCD1 a VRCD16 y el codigo de actuacion de RCD.

= Nota: No todos los controladores de seguridad son compatibles con entradas virtuales.

N° de word | Nombre de word Tipo de datos

0 VRCD (VRCD1-16) (consulte Reinicio manual virtual y secuen- | Entero de 16 bits
cia de cancelacion de retraso (RCD) pagina 58)

1 Reservado Entero de 16 bits

2 Caodigo de actuacion de RCD [activacion de RCD] (consulte Entero de 16 bits
Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion de retraso
(RCD) pagina 58)

3 Reservado Entero de 16 bits
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Leer salidas virtuales (retroalimentacion del reinicio virtual manual y de la cancelaciéon de
retraso de apagado)

Para leer el estado de los bits de salida virtual relacionados con la retroalimentacion del reinicio virtual manual y de la
cancelacion de retraso de apagado del controlador de seguridad, utilice el tipo de servicio 14 (Obtener atributo uUnico,
hex OE), clase 0x79, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega dos enteros de 32 bits
que contienen los bits de retroalimentacion del reinicio virtual/cancelacién de retraso VRCD 1 a VRCD 16 y la retroali-
mentacion del cédigo de actuacion de RCD.

= Nota: No todos los controladores de seguridad son compatibles con entradas virtuales.

N° de word | Nombre de word Tipo de datos

0 Retroalimentacion de VRCD (VRCD1-16) (consulte Reinicio Entero de 16 bits
manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD)
pagina 58)

1 Reservado Entero de 16 bits

2 Retroalimentacion del cédigo de actuacion de RCD [retroali- Entero de 16 bits
mentacién de activacién de RCD] (consulte Reinicio manual
virtual y secuencia de cancelacion de retraso (RCD) péagina 58)

3 Reservado Entero de 16 bits

Escribir la solicitud de ISD

Para escribir una solicitud de informacion del dispositivo ISD en el controlador de seguridad, utilice el tipo de servicio
16 (establecer atributo Unico, hex 10), clase 0x81, instancia 1, atributo 1. La longitud de los datos que se escribiran es
de tres enteros de 16 bits (6 bytes). Un mensaje explicito correcto de este tipo escribe la solicitud de ISD en el contro-
lador de seguridad.

= Nota: No todos los controladores de seguridad son compatibles con ISD.

N° de word | Nombre de word Tipo de datos

0 Solicitud de lectura de ISD (consulte Solicitud de informacion | Entero de 16 bits
de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)

1 Se solicita la cadena ISD (consulte Solicitud de informacién de | Entero de 16 bits
rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)

2 Se solicita un dispositivo ISD (consulte Solicitud de informa- Entero de 16 bits

cién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individu-
al via ISD pagina 47)

Leer la respuesta de ISD

Para leer la respuesta del controlador de seguridad a una solicitud de ISD (consulte Escribir la solicitud de ISD péagina
188), utilice el tipo de servicio 14 (Obtener atributo Unico, hex OE), clase 0x80, instancia 1, atributo 1. Un mensaje ex-
plicito correcto de este tipo entrega 77 words que contienen la informacién que se muestra a continuacion.

= Nota: No todos los controladores de seguridad son compatibles con ISD.

N° de word | Nombre de word Tipo de datos

0-1 Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade- | Entero de 32 bits
na i

2-3 Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade- | Entero de 32 bits
na?2

4-5 Estado del sistema ISD - Estado encendido/apagado de los Entero de 32 bits
dispositivos de la cadena 1 (consulte Words de estado del sis-
tema ISD pagina 186)
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scripcion detallada de los datos especificos del dispositivo in-
dividual ISD pagina 182)

N° de word | Nombre de word Tipo de datos

6-7 Estado del sistema ISD: Estado encendido/apagado de los dis- | Entero de 32 bits
positivos de la cadena 2 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD péagina 186)

8-9 Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 1 (con- Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

10-11 Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 2 (con- Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

12-13 Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 1 (con- | Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD péagina 186)

14-15 Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 2 (con- | Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

16-17 Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 1 (con- | Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD péagina 186)

18-19 Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 2 (con- | Entero de 32 bits
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

20-21 Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 1 Entero de 32 bits
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

22-23 Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 2 Entero de 32 bits
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

24-25 Estado del sistema ISD - Actuador reconocido de la cadena 1 | Entero de 32 bits
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

26-27 Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de la cadena 2 Entero de 32 bits
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

28-29 Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 1 Entero de 32 bits
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

30-31 Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 2 Entero de 32 bits
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

32-64 Reservado Entero de 16 bits

65 Confirmacion de solicitud de lectura ISD (consulte Solicitud de | Entero de 16 bits
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)

66 Confirmacion de cadena ISD solicitada (consulte Solicitud de Entero de 16 bits
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)

67 Confirmacion de dispositivo ISD solicitado (consulte Solicitud | Entero de 16 bits
de informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositi-
vo individual via ISD pagina 47)

68-76 Datos especificos del dispositivo individual ISD (consulte De- Entero de 16 bits

Entrada de registro de fallas individuales

Para obtener una entrada especifica desde el registro de fallas de 10 entradas, use el tipo de servicio 14 (Obtener atri-
buto unico, hex OE), clase 0x71, instancia 1, atributo 1-10 (elija una). Un mensaje explicito correcto de este tipo entre-
gara una sola entrada de registro 15 desde el registro de fallas, segun lo definido a continuacién. Observe que el atribu-
to = 1 hace referencia a la entrada mas reciente en el registro de errores, mientras que el atributo = 10 es la entrada

mas antigua.
N° de word | Nombre de word Tipo de datos
0-1 Marca de tiempo de falla #1 Entero de 32 bits
2-9 Nombre de E/S o sistema de falla #1 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
10 Caodigo de error de falla #1 Entero de 16 bits
11 Codigo de error avanzado de falla #1 Entero de 16 bits
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N° de word | Nombre de word Tipo de datos
12 indice de mensajes de error de falla #1 Entero de 16 bits
13-14 Reservado Entero de 16 bits

Informacion de sistema

Se puede ingresar a alguna informacioén de sistema con el tipo de servicio 14 (Obtener atributo Unico, hex OE), clase
0x72, instancia 1, atributo 1-4 (elija uno, consulte la tabla siguiente). Un mensaje explicito correcto de este tipo entrega
la informacion del sistema que se ve a continuacion (el tamafio y el tipo de datos varian). Consulte un ejemplo de este
tipo de conexién en Ejemplo de Leer la informacion del sistema pagina 193.

Atributo Valor del sistema Tipo de datos

1 Segundos desde el arranque Entero de 32 bits

2 Modo operativo Entero de 16 bits

3 ConfigName Longitud de 2 palabras + 16 carac-
teres ASCII

4 Config CRC Entero de 32 bits

Eiemplos de conexiones de mensaje explicito

Ejemplo de Leer las salidas del controlador de seguridad

Para obtener una instancia de ensamblado 100 (0x64), use el tipo de servicio 14 (Obtener atributo unico, hex OE), clase
4, instancia 100, atributo 3. Un mensaje explicito correcto de este tipo entregara los 8 registros de la instancia de en-
samblado 100 (0x64), segun lo definido en Objeto de ensamblado de configuracién pagina 183.

La siguiente figura muestra el comando MSG para este mensaje explicito.
Imagen 185: Comando MSG — Pestafa Configuracién

Message Configuration - MSG_100 &J

Corfiguration | Communication | Tag |

Message Type: [CIP Genenc -

Service [Get Attribute Single v‘

Type:

a 7
coder LB |(Heq) Classt 4 (HeM)  pockation Explict AE_100
Instance: 100 Attribute: 3 {Hex) Bemeqt:
: ¢ New Tag...
W Enable ) Enable Waiting ) Start ® Done Dore Length: 16
) Emor Code: Extended Emor Code: [] Timed Out -«
Eror Path:
Ermor Text:
Ok [ Cancel Apphy Help
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Imagen 186: Comando MSG — Pestafia Comunicacion

Message Configuration - X5_MSG_100

| Corfiguration | Communication® | Tag

@ Path; Ethemet, 2, 132.168.0.128]
Ethemet. 2, 192.168.0.128

Broadcast:

Communication Method

@ CIP DH+ A v v
CIP With 0 “ i &
Source 1D =
[T Connected Cache Connections - Large Connection
® Enable 2 Enable Watting ) Start ® Done Done Length: 16
\| O Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out *
|| Emor Path:
Ermor Text:
[ ok [ cancel |[ Peoby || Hep |

-

d

La siguiente figura muestra la matriz definida por el usuario (Ilamada XS_Explicit_AE_100) con los 8 registros.

Imagen 187: Matriz definida por el usuario

=-X5_Bxplicit_AE_100 it { .+« |Decimal INT[E]

| X5 _Bwplicit_ AE_100[0] 2 Decimal INT
|-K5_Bplicit_AE_100[1] ] Decimal INT

a Decimal INT

X5 _BEplicit AE_100[3] a Decimal INT

[+ #5_Explicit_AE_100[4] a Decimal INT
1+ %S_Explict_AE_100[5] a Diecimal INT

%S Bxplicit_ AE_100[6] a Decimal INT
[+/-XS_Explicit_AE_100[7] a Decimal INT

En estos datos de ejemplo, podemos ver que VO2 estd actualmente encendido. VO2 es word 0, bit 1> 2A1 =2

Ejemplo de Escribir las entradas del controlador de seguridad

Para realizar una escritura Unica de los datos en la instancia de ensamblado 112 (0x70) de la entrada del controlador de
seguridad (salida del PLC), utilice el tipo de servicio 16 (establecer atributo unico, hex 10), clase 4, instancia 112 (0x70),
atributo 3. El tamafo del elemento fuente MSG (una matriz de etiquetas definida por el usuario) es de 4 bytes en este
caso.

La siguiente figura muestra la matriz definida por el usuario (llamada AE112) que se escribira en el controlador de se-
guridad.

Imagen 188: La matriz definida por el usuario se escribird en el controlador de seguridad

4 AF11Z el {..} Decimal INT[2]
P AE112[0] 7 Decimal INT
b AE112[1] 0 Decimal INT

La siguiente figura muestra el comando MSG para este mensaje explicito.
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Imagen 189: Comando MSG — Pestarfia Configuracion

Message Configuration - M5G_SCL0 =2
Corfiguration | Communication I Tag
Message Type: [CIP Generic -
Service ’Set Attribute Single .] Source Element:  AE112 -
Type: § §
Source Length: 4 :- (Bytes)
Sr 10 |{Hex) Class: |4
Instance: 112 Attribute: 3
3 Enable ) Enable Waiting ) Start ) Done Done Length: 0
) Bmor Cade: Extended Emor Code: [ Timed Out <
Emar Path: Ethemet, 2, 152.168.0.128
Emor Test:

Ok H Cancel ] Apply

Imagen 190: Comando MSG — Pestafia Comunicacion

i

P\':":favsage Configuraticn ~MSG_SCL0 "
Communication | Tag
@ Path: Brawse...
Ethemet. 2, 152.168.0.128
Broadcast:

Communication Methad

@ CIP DH+ Channel: A 0 -
CIF With n x i
Source |D = = 2
[ Connected |Cache Connections = | Large Connection

) Enable 3 Enable Waiting ) Start ® Done Done Length: 0
3 Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out =
Eror Path: Ethemet. 2, 152.168.0.128
Ermor Text:

Ejemplo de Leer el estado de salida virtual

Para realizar una lectura unica del estado actual de las primeras 64 salidas virtuales, use el tipo de servicio 14 (Obtener
atributo Unico, hex OE), clase 0x64, instancia 1, atributo 1. Un mensaje explicito correcto de este tipo entregara dos
enteros de 32 bits que representan el estado de salida virtual VO1 a VO64.

La siguiente figura muestra el comando MSG para este mensaje explicito.
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Imagen 191: Comando MSG — Pestarfia Configuracion

Message Configuration - XS_VO_MSG ﬁ

Corfiguration | Communication | Tag

Message Type: ICIF‘ Generic -

Service [ get Attribute Single -]
Type:

Pl |

e i) Class: &4 (HeX)  poggnapon ¥S_Ewplict_VO_Stat.
Element:

Insti : Attribute:
nstance: 1 ibu i (Hex)

) Enable <) Enable Waiting ) Start ) Done Done Length: 0
23 Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out =
Ermor Path:
Ermor Text:

|

Imagen 192: Comando MSG — Pestaia Comunicacion

|
Message Configuration - X5_VO_MSG M

Configuration | Communication™ I—Tag

@ Path: Ethemet. 2, 152.168.0.124] Browse...
Ethemet, 2, 152.168.0.128

Broadcast:

Communication Method
@CP DH+ Ci

CIP With
Source |D

[=]

=

[ Connected | Cache Connections L3 || Large Connection

) Enable 2 Enable Watting ) Start ) Done Done Length: 0

\| 2 EmorCode: Extended Emor Code: [T] Timed Out +

Ermor Path:
Ermor Text:

o) o | o) [ )

—_—

i -

=

La siguiente figura muestra la matriz definida por el usuario (llamada XS_Explicit_VO_Status) con dos enteros de 32
bits.

Imagen 193: Matriz definida por el usuario

|=-%5_Bwplict_VO_Status R { ..} |Decimal CHNTIZ]
F X5_Eplicit_VO_Status[0] 3 Decimal DINT
X5_Bxplicit_VO_Status(1] ] Decimal CINT

En estos datos de ejemplo, podemos ver que VO1 esta actualmente encendida. VO1 es word 1, bit 0 > 270 = 1

Ejemplo de Leer la informacién del sistema

Se puede tener acceso a algunas informaciones de sistema mediante mensajes explicitos de EtherNet/IP. Un dato co-
mo este es el nombre de la configuracién desde el controlador de seguridad. Para obtener esta informacion, utilice el
tipo de servicio 14 (Obtener atributo Unico, hex OE), clase 0x72, instancia 1, atributo 3. Un mensaje explicito correcto
de este tipo entregara la longitud de 32 bits y una string de ASCII que contenga el nombre de configuracion del contro-
lador de seguridad.

La siguiente figura muestra el comando MSG para este mensaje explicito.
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Imagen 194: Comando MSG — Pestafa

Configuracion

Message Configuration - X5_Explicit_Config_Name_MS5G

Configuration | Communication I Tag

Message Type: [CIP Generic

Service [ get Atiribute Single
Type:

e | (Hew) Class: | 72 (Hex)

- Destination .XS_Ex.ﬂi.c.it_-C-onﬁ.Q_N -
: : : > : Element:

Instance: 1 Attribute: 3 (Hex)
3 Enable ) Enable Waiting ) Start 3 Done Done Length: 0
3 Emor Code: Extended Emor Code: [] Timed Out =
Emor Path:
Ermor Text:

o) e [

Imagen 195: Comando MSG — Pestaria Comunicacion

P ikl
Message Configuration - X5_Explicit_Config_Name_MS5G M
Communication™ | Tag
@ Path: Ethemet, 2, 192.168.0.128 Browse. ..
Ethemst, 2, 192.168.0.128
Broadcast: 0
Communication Method
@cP DH+  Channel A |0
CIP With 0 E |0
Source 1D = 2
7] Connected | Cache Connections € | Large Connection
) Enable () Enable Waiting ) Start 7 Done Done Length: 0
|| O Eror Code: Extended Emor Code: [ Timed Out &
| Emor Path:
|| Error Text:
« ok [Comee ) [ ] [
- =

La siguiente figura muestra la matriz definida por el usuario (llamada XS_Explicit_Config_Name) con los 8 registros.

Imagen 196: Matriz definida por el usuario

=-S5 _Explict_Config_MName e {+..)|Decimal INTI0)
+ %5_Explicit_Config_Name[0] 12 Decimal INT
#5_Explict_Corfig_MName[1] 0 Decimal INT
X5_Bxplict_Config_Name[2] TEB ASCII INT
X5_Bwplict_Config_Mame[3] *a’ ASCI INT
AS_Explict_Corfig_Name[4] ! ASCI INT
X5_Bwplict_Config_Name[5] L i ASCII INT
AS_BExplicit_Corfig_Name[6] "fn' ASCI INT
X5_Bxplict_Corfig_Name[7] git ASCI INT
*5_Explict_Config_MName[8] 0 Decimal INT
1+ A5_Explictt_Corfig_MName[S] 0 Decimal INT

Observe que los primeros dos registros son enteros de 32 bits que describen cuantos caracteres ASCII vendran en
Config Name. Aqui ese valor es 72. Los caracteres ASCII se agrupan, dos por registro, en el formato llamado string

ControlLogix. El nombre de Config aqui es Blank Config, pero el formato de la string ControlLogix muestra esos carac-
teres, dos por linea, en orden inverso.
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Mensajes explicitos paso a paso

Realizar una conexion de mensajes explicitos desde cero en un programa de controlador légico programable de Allen-
Bradley requiere los siguientes pasos.

1.
2.

3.

4.

Haga un nuevo marcador con el tipo de datos del mensaje.

Haga un nuevo marcador para actuar como elemento de destino (una matriz de 16 bits lo suficientemente
grande para contener los datos que se solicitaran).

Agregue el comando MSG a su logica de escalera (con el marcador del mensaje desde #1 y el elemento de
destino desde #2). Los valores de clase, instancia y atributo dependen de los datos deseados.

En la pestafia Comunicacion del comando MSG, escriba la ruta del controlador de seguridad: por ejemplo,
Ethernet, 2, 192.168.0.128, donde el 2se usa para las conexiones de EtherNet/IP en el PLC, y la direc-
cién IP mostrada es la del controlador de seguridad.

12.4.12 EIP en la configuracion del PLC de Omron

Las siguientes figuras muestran una conexion EtherNet/IP entre un controlador de seguridad y un PLC CJ2H de Om-

ron.

1.

Abra el software de configuracién de red de Omron.

Imagen 197: Software de configuracion de red de Omron

=4 Uintitled - Metework Configuratos = O “

Fde [t View Hetwork Dedce [DEFde Toch Option Help
ODEE 28 & ad s B = [|%a1: M m
e e JR TR )
o () Ethertetp 1
=L, Barwusr [rgirssing Coaporstion -
| OMRON Coprnmien
o Corrrearss dhernt Al
=8| CTw L
LR
M Rewd
=] CITWEENEIS * a
B CITwLFZIRg
0
5| CIMEFTD)
| CETwER
-u Mo 1
W] Rwe 2
=] M 1100
Tl M 1

n| N ?
&) R0

8] Rl
8| M 2
a '::;"'_'1'1 T.r Unage of Bievice Mardwdh
A
ﬁ Hew2

LI '_Eb\_l'l 1400 -

Mapage Dade ke Lo pargtar

Ready ifitherfbiet TP TitherfietlP  OMRETOOLBLE  C2-CPbac--- 115200 Bifz-- @ On-bne LR

Agregue el PLC correcto a la red.
Haga clic con el botén derecho del mouse en el PLC y haga clic en Cambiar direcciéon de nodo para cambiar la
direccion IP.
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196

4.

Imagen 198: Mend al hacer clic con el boton derecho del mouse

' Untitled - Network Configurator - o IEl
it O View Miwork Duwice EDSRle Took Dobon Help
D 2R & nsew « & 4 mex|fummm
i ad -0 & F RO @ LR
e * | D i)
& -] B Fraprommrs) Comgenaficn Ll
= [ OMADA Coapesestion F
=
e N :
Fev 1
o EH i
CITWEIFTICIR : &
CITWEIPTIY fiese
Clarz B ldsntenamce lidarmation
CIMEIPT
E‘ﬂ:"&m Begrster bo ckher Devite ]
1
an Lstemal Dats C
1] W -1100
o & Py 1 oo
8] Bey2 h Cewry
ol e RE
Biev ¥ Delets
R 3 ) Change Mede Addness..
£ NJS'IJ‘:‘::.IW Usego e Change Divica Cgmmens..
Frew 2 Detad | 590 [t 1'D Cormenent
o ) Az v = =
Synchronize jdentity
| Eree—— D Dimsrction Ehangs Pevee Type..
&' Bropeny..
|| Change Mede Adress LitherNe? _ Tiftheriet P OMRDTOOLBS  CI2-CPme-.- 11320080/ @ Onlime ik

Esta es la direccion IP del PLC:

Imagen 199: Direccion IP del PLC

Change IP Address

| QK | | Caticel

Instalacion del archivo EDS del controlador de seguridad.

a) Vaya a Instalacién de > EDS_File.
b) Explore y seleccione el archivo EDS.
c) Haga doble clic en el nuevo elemento en la lista de la izquierda y agréguelo a la red.
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Imagen 200: Agregue el controlador de seguridad

| BN Omon 1o XS config - Network Configurator - oliEN
|| File Edit View Network Device EDSFile Tools | Option  Hap

llDEa 28| g v d & o x|
lkpad eem @z o e o s ®

L ) EtherNel/IP_1
BB Hetwerk: Conguaston

R FrheetAP Hasdware:
=1 Ve
52150

2 @HmFm' i) Cid posaiinn 1O AER LA
o :h“;'::ﬂm CIZEEIF
Bannat ivu Flas s
Brann Parfoimence BatewaPro
Banne FreserrsFLUS
Blanne YL Senies
B s (526
Blannel W5 26 1547
B anw W56 FIDN A2
Bannéi X526 P02
-, (MARON Cotposabon
- DaviceTiee
+ .-a o e ataons M aple
iy ke Diewice

Uzage of Davice Dardwadih

=
Mrzznge Code Dot Drscription
1 W0 20 270171350 T2 TE0 S5 CA2D-CIP2] : The corfigurstion of connechiont wene updated.
'ﬂl-l!\‘ﬁ'ﬂlm AMMEARTIT 1545 Savee fls vana completed
| s mm MMMEARIT1997 Lewael e s ermpleted
. Rrasly LHRe®Me P Tilbnknown  OMRETOOLRUS  CRF-CPLha 15200 Bitds 3F O hne MUK

Haga clic con el boton derecho del mouse en el controlador de seguridad y haga clic en Cambiar direccién de
nodo para cambiar la direccion IP.

Escriba la direccion IP del controlador de seguridad.

Imagen 201: Direccion IP del controlador de seguridad

Change IP Address H

NewlP&ddess: | 192 168 . 0 . 12§ |

| Conce

Haga dobile clic en el icono de PLC para editar los parametros del dispositivo.
a) Seleccione el controlador de seguridad en la Lista de dispositivos no registrados.
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Imagen 202: Lista de dispositivos no registrados

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CI2B-EIP21

Connections

Tag Setz

Unregister Device List

#
] 192 168.0.128

Product Name

Banner X526 FID1/2

Reaqister Device List

Connections : 0/256 (0.0, T:0)

o] =

Product Name

192.168.0.95 CJ2B-EIP21 Varable

Target Variable

New... Edit...

Delete Edit All...

Change Target Node 1D. ..

To,/From File

oK || Cancel

b) Haga clic en la flecha abajo para enviarlo a la Lista de dispositivos registrados.

Imagen 203: Lista de dlispositivos registrados

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21
Connections | Tag Sets

Unregister Device List

H# Product Name
Connections : 04256 (0:0,T:0) &
Register Device List

Product Mame 152.168.0.55 CJ2B-EIP21 Varable Target Variable

[ 152 168.0.128 (128 B..

New... Ed... Delete EdtAl. | | Change TagetNode!D.. | To/FomFie |
| ok || Cancel |

c) Haga clic en la pestaia Grupos de etiquetas (para ver la ventana siguiente).
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Imagen 204: Pestaria Grupos de etiquetas

% Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21
| Connections | Tag Sets |
In - Consume: | Ot - Produce
Name Over .. Size: Bit D

[
|

New... Edit.. Delete Expand Al Collapse Al

Edit Tags... || Delete all of unused Tag Sets | IJsage Court ; 0/258 Import To/From File

Carc

d) Haga clic en Editar etiquetas....
Aparece la ventana Editar etiquetas.

e) Haga clic en la pestaia Entrada - Consumo.

Imagen 205: Ventana Editar etiqueta — Pestafa Entrada - Consumo

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21

Connections | Tag Sets Edit Tags B
["in - Consume Out-Pre | 1
In - Consume | Out - Praduce
Name ‘ i pt L
Mame Over .. Size Eit
=
New... Edi. Mew... Ed.. Delete Al
Edit Tags... Usage count: 07256 el To/From File
0K Cancel

f) Haga clic en Nuevo.
Aparece la ventana Editar etiqueta.

g) Seleccione el tipo y el tamafio apropiados del area de datos de la CPU.

En este ejemplo, el controlador de seguridad enviara words de 16 bits, de manera que el area DM funcione.
Elija un tamafio (numero de bytes) igual al de la instancia de ensamblado EIP deseado. Aca vemos Entrada -
Consumo (desde el punto de vista del PLC), que son los ensamblados T>0. Consulte Entradas al controla-
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dor de seguridad (salidas desde el PLC) pagina 172 y Salidas desde el controlador de seguridad (entradas al
PLC) pagina 174 para obtener mas informacién sobre los objetos de ensamblado. Las opciones son:

e Estado/falla de VO - 100 (0x64), tamafio 16 bytes

e Words de indice de fallas - 101 (0x65), tamafio 208 bytes

e Solo registro de errores - 102 (0x66), tamario 300 bytes

¢ Reinicio/cancelacion de retraso - 103 (0x67), tamafio 70 bytes
e VRCD mas ISD - 104 (0x68), tamafno 224 bytes

Imagen 206: Ventana Ediitar etiqueta

Edit Tags

In- Conzume | Qut - Praduce

Haie Ovwer . Siee Eil

EditTag B

Name : |DDO00G |

Size : 208 pyie
[ Us=Bit Data
| Cing 0z
Ovwer Load
Dizable ® Enable

Fiegist Cloze

MNew... Edit.. Delete

Usage count  0/256 a4 Cancel

h) Después de escribir el Nombre (recuerde que esto lo remite al area de datos de la CPU en el PLC) y el
Tamafio en bytes, haga clic en Registrar y luego en Cerrar.
i) Haga clic en la pestafia Salida - Produccién.

Imagen 207: Pestaria Salida - Produccién

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21

Connections | Tag Sets | Edit Tags t

In - Consume | Oust - Pre
ke In - Consume | Out - Produce

Mame | 3 it D
Mame Over .. Size Eit

New... Edit | | Mew Edit Delete | Al
Edit Tags.. || Usagecount: 1/256 0K Cancel | To./From File

0K Cancel

j) Haga clic en Nuevo.
k) Elija el tipo y el tamafio apropiados del area de datos de la CPU.

Las opciones son:
e 112 (0x70), tamafo 2 bytes (sin informacioén en estos registros)
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e 113 (0x71), tamafo 22 bytes (bits de reinicio virtual, cancelacion de retraso)

Imagen 208: Ventana Editar etiqueta

Edit Tags

In- Consume | Out - Produce

M ame Ower ... Size Bit
Edit Tag
Name : 000203 |
Size: 22 Byte
[] Use Bit Data
Bit Size - D :
Ovwver Load
() Disable (®) Enable
Mew... Edit.. Delete
Usage count: 17256 oK P

I) Después de escribir el Nombre (recuerde que esto lo remite al area de datos de la CPU en el PLC) y el

Tamafio en bytes, haga clic en Registrar y luego en Cerrar.
m) En la ventana Editar etiquetas, haga clic en Aceptar.

Aparece el mensaje “Las nuevas etiquetas se registraran como grupos de etiquetas”.

n) Haga clic en Si.

8. Vuelva a revisar las etiquetas, haciendo clic en las etiquetas Entrada - Consumo y Salida - Produccién.

Imagen 209: Pestana Entrada - Consumo

Imagen 210: Pestana Salida - Produccion

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21 Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21
i
Connections  Tag Sets Connections | Tag Sets
In -Consume | Out - Produce In - Consume | Ot - Produce
Name Over ... Size Bit D Name Over Size Bit D
DODD00 208Byte Auto % D00209 22Byte Auto
e X G Eonili | | Oegiss i New.. Edt . Delete Bpand Al | | Collapse Al
Defete 2l of unused Tag Sefs. | Lisage Court : 2/256 Eoot AL Delete al of unused Tag Sets | Usaga Court : 2/256 Import To/From File
oK Cancel oK Concdl
9. Vuelva a la pestaiia Conexiones (para ver la ventana siguiente).
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Imagen 211: Ventana Editar pardmetros del dispositivo — Pestafia Conexiones

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21
Connedions Tag Sets

Unregister Device List

# Product Name
Connections : 04256 (0 :0,. T:0) e | *

Register Device List

Product Name 152 168.0.55 CJ2B-EIP21 Varable Target Variable

&9 152.168.0.128 (#128)B...

MNew... Edit.. Delete Edit Al .. | Change Tanget Node 1D To/From File

Garc

10. Haga doble clic en el controlador de seguridad que aparece en la Lista de dispositivos registrados.
Se abre la ventana Editar conexién.

11. Seleccione las Conexiones apropiadas y RPI.
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Imagen 212: Editar conexiones

1192.168.0.128 Banner X526 FID1/2 Edit Connection Bl

It will add a connection configuration to arginator device.
Pleaze configure the Tag Set each of originator device and target device.

Connection [/0 Type: | ¥l Fault Index Wwiords(101) v
Originator Device W0 StatusFaulti100] arget Device
Faut Indexs words[101]
Node Address: 13211 Emar Log Orly(102] ode Address: 1921650128
Reset/Cancel Delay(103)
Comment: CJ2B-'I Status/Fault(100 Comment:  Banner X526 FID1/2

ult 1y

— e 01 )
Irput Tag Set: : Edit 1%] Feset/Cancel Delay(103) Dlutput Tag Set:

| 000000 - [2088yte] v| #* | Input_101 - [208Bte] v
Eonn_?;t::gr:u ! Multi-cast connection v |
Output Tag Set: I_EditTag Setsl Irput Tag Set:
| DO0204 - [22Bpte] v ** | Dutput_113 - [22Bte] v
Eonnectior? iPoint to Ponht connection v|
o
| Hide Detal |

Detail Parameter

Packet Interval [RPI) :

ms [ B0.0 - 3200.0 mz )

Timeaut Valus : | Packet Interval (RPL) « 4

.| Connection Name : |
[Possible bo omit] |

Connection Structure
@ 192.166.0.95 CJZB-EIP21 -

Fiegist | | Cloze

12. Haga clic en Registrar y luego en Cerrar.

18. Haga clic en Aceptar en la ventana Editar parametros.
Imagen 213: Ventana Editar pardmetros

Edit Device Parameters : 192.168.0.95 CJ2B-EIP21

Unregister Device List

# Product Name
Connections : 2/256 (0 :2,T:0) - » ]

Reaister Device List

Product Name 192.168.0.95 CJ2B-EIP21 Variable Target Variable

P 1192,168.0.128 (4128} B...

aadefaut_001 [npui]  DOCOOO Input_107
defaut_001 [Output]  DOO209 Output_113
New.. | | Edt. Delete EdtAl. | | Change TargetNodeD.. | To/fromFle |

| ok || Cancel |
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14. Conéctese a internet y descargue la configuracioén para el PLC.

Imagen 214: Descargue la configuracion

el | i || 1)

@ EtherNet/IP_1|

i alametel =

| & Monitor... =
S
Reset % Open..
| 4 Saveas...
B Maintenance Informatian... B
_| = Upload
Register to other Device L& *.
External Data L s ] Verity
$ Cut
Copy

15. En el mensaje "La descarga de los parametros para los dispositivos seleccionados comenzara", haga clic en Si.
16. Seleccione una opcion de descarga.

Imagen 215: Opciones de descarga

List of Device that are executing
The following devices are not in program mode,
# Product Mame Comment
& 192168095 Cl2B-EIP21

Diownload after changed to Program mode Diownload with Current mode

17. Haga clic en Si en mensaje "El modo del controlador volvera al estado anterior a la descarga", luego haga clic
en Aceptar en el mensaje "Se ha completado la descarga del parametro del dispositivo".
18. Haga clic en el icono del PLC y seleccione Monitoreo.

Esta ventana muestra si la conexidn esta correcta. Los iconos azules indican que una conexion esta funcionan-
do bien y sin errores.
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Imagen 216: Ventana Monitorear dispositivo — Pestaria Estado 1 Imagen 217: Ventana Monitorear dispositivo — Pestaria Conexion

| CortrollerEmorHistory | TagStatus | Ethemet Informatior | CormllerEmorHistory |  TagStaws | Ethemet i |
Status1 | Saus2 | Commecon |  EmorHsoy | || Sawsl | Swws2 | Comectin Enmor History

Unit Status - Target Node Status
[ Unit Crrar On-Line @1
[ Network Ermor Tag Data Link
[ Unit Memary Emar ["] Change IP address in Fun mode
["] Com. Controller Errar [ Enable User Speciied Area
[]IP Address Duplicated [T Multiple Switch ON
[ LINK OFF Emer ["] Emor History
[ Status Area Layout Emor

- Network Status

[ Comparison Emor []IP Address Table Emor r
|| Tag Data Link Emor [P Router Table Emor | Statt C - | | Stop Cx
[ Invalid Parameter [ DNS Server Emor - - .
[ 1/0 Refresh Emor ["] Routing Table Emor Connection Status
[ Tag Database. Emor [] Ethemet Ext Config Logical Emor C i e Ene Shatus
[#] Al Tag Data Link "1 BOOTP Server Emor
Tag Data Link [ SNTP Server Emor @ 152.168.0.128 (#128) defaut_00T  Out/n  00:0000
[ Run FTP Server [ Address mismatch
Ethemet Link Status ["] Nonvolatile Memory Emor
[] Bthemet Corfig Logical Emor

Target Node Status

@2

19. Abra el software CX Programmer.

20. Vaya a Archivo > Nuevo.
Aparece la ventana Cambiar PLC.

21. Seleccione un modelo de PLC y haga clic en Configuracién.
Imagen 218: Ventana Cambiar PLC

B CX-Programmer -aE-"
Fie Edt Wiew Inget PLC . Pregam Senulsion  Tools Windsw  Help
oo k@ shm |2 A2B% Ot |[ALh|aRLI ROATAISERTEE|Iu|6s|

[xaa] BErEREE: rnuw | —cotsnlk|[BeavunsuBning]
[ERFRr® 2RSS v ue | (MRS aarRaIHIER||sndeFRuaad |, |

+ = 2 1280 n Widdpx 0% (=) o o

22. Seleccione un Tipo de CPU y haga clic en Aceptar.
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Imagen 219: Ventana Configuracion de tipo de dispositivo

Device Type Settings [CJ2H]

General |

—CPU Type

CPUB4-EIP o,

— Total Program Area Size

| 50K [Step] ¥ I [~ Read Only

— Expansion Memony

|32KW [4 Banks] vl ™ Read Only

— File Memory

|None v I [T Read Only
— Timer / Clock

¥ Installed

Make Default |

oK Cancel
| I

Help

23. Seleccione un Tipo de red y haga clic en Aceptar.

Imagen 220: Ventana Cambiar PLC

Change PLC

— Device Mane
{HewPLLC1

— Device Type

[>T | | gettings.. |

— Metwork Type
fuss | settings.. |
™ Show

— Comment

Ok Cancel Help |

24.Conéctese a internet con el PLC;

haga clic en Trabajar en linea.

Imagen 221: Trabajar en linea

w

1.2l

5482 NewProject

=8~ | NenPLC[CI2H] Offline

‘ [Pregram N
Section Ma

.. ™% Data Type Change...

s

=3 Symbols Insert Program »
- 10 Table a
% Settings ﬂork Online

% Memory

tart PLC-?T Integrated Simulation
=% Programs €2} Work Online Simulator

E@ Hewtn % PLC Error Simulator

L 9 Syr

Ff Seq  Operating Mode

- EN & Monitoring

25. Haga clic en Si para conectarse al controlador légico programable.

26.Vaya a Vista > Ventanas > Vigilar.

27.Haga clic en la linea superior en la ventana Vigilar.

Se abre la ventana Editar didlogo.
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Imagen 222: Ventana Vigilar

[Le

X_P@Pd__!_{ 1T * Mame: | * Address or Value: | " Commen

ﬁ | PLC Na... E__Name | Address I Data Type / Format | FBUsage| Value | Value(.. | Comment

28. Agregue algunos registros a la ventana Vigilar.
Imagen 223: Edlitar didlogo

Edit dialog '

PLC: |NewPLEY =]
Mame or address: ]D oo0od Browse...
[iata Type / Format: ]INT [Signed Decimal Channel] _:]

ak ] Cancel ]

T [ e o

Imagen 224: Ventana Vigilar — Cuatro registros

NS
}\?‘T’J'?_df{ E] * Name: | Address or Value: |
fj PLC Na..| Mame _j_Address | Data Type/ Format FB Usage | Value Value(Binary) _i_Commen
|| MewPLC1 Do IMT (Signed Decimal,Channel) +2 0000 0000 0000 0010
MewPLC1 (03] INT {Signed Decimal, Channel) 0 0000 DOOD 0000 D000
MewPLC1 02 INT {Signed Decimal, Channel) 0 0000 0000 OO00 D000

MewPLC1 D3 IMT (Signed Decimal,Channel) 0000 0000 0000 OO0

0
B (— L ) |

En la ventana Vigilar en la figura anterior, hay cuatro registros de datos de salida del controlador de seguridad
(entrada del PLC). Observe como la salida virtual #2 esta actualmente encendida (registro DO, bit 1).

12.5 Modbus/TCP

El protocolo Modbus/TCP entrega informacion del dispositivo a través de los bancos de registros y de bobinas defini-
dos como dispositivo esclavo.

Esta seccion define los bancos de registros y de bobinas. Segun la especificacion, Modbus/TCP utiliza el puerto TCP
502. El XS/SC26 no es compatible con una ID de unidad de 0 (a veces llamada ID esclava o ID del dispositivo).

Los siguientes registros se usan para enviar valores de salida desde el controlador de seguridad al PLC. Estos registros
se pueden leer como registros de entrada (30000) mediante el cédigo de funcién de Modbus 04 (Leer registros de en-
trada). Los mismos valores también se pueden leer como Registros de retencién (40000) mediante el cédigo de funcidn
de Modbus 03 (Leer registros de retencion). La informacion de estado para todas las salidas virtuales y sus marcadores
de falla, contenidos en los primeros 8 registros, también se puede leer como entradas (10000) mediante el cédigo de
funcién de Modbus 02 (Leer estado de entrada).

= Nota: Los controladores de seguridad XS/SC26-2 FID 2 y superiores difieren de los modelos XS/
SC26-2 FID 1 en que los FID 2 y superiores ya no permiten acceso a las primeras 64 salidas virtuales
mediante las bobinas de Modbus/TCP 0001-00064, ni a los primeros 64 bits de fallas de salida virtu-
al mediante las bobinas Modbus/TCP 00065-00128.
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Las primeras 64 salidas virtuales y fallas de salidas virtuales (Entradas 10001-10128)
Tabla 24: 02: Leer estado de entrada

Nro. de entrada NOMBRE Nro. de entrada NOMBRE

10001 VO1 10065 Bit de falla VO1
10002 VO2 10066 Bit de falla VO2
10003 VO3 10067 Bit de falla VO3
10063 V063 10127 Bit de falla VO63
10064 VO64 10128 Bit de falla VO64

Las 256 salidas virtuales y las fallas de salidas virtuales (Entradas 11001-11256, 12001-12256)
Tabla 25: 02: Leer estado de entrada

Nro. de entrada NOMBRE Nro. de entrada NOMBRE

11001 VO1 12001 Bit de falla VO1
11002 VO2 12002 Bit de falla VO2
11003 VO3 12003 Bit de falla VO3
11255 V0255 12255 Bit de falla VO255
11256 V0256 12256 Bit de falla VO256

Control y retroalimentacién de entrada virtual, reinicio virtual/cancelacion de retraso (bobinas
3001-3064, 4001-4016, entradas 15001-15016)

Consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD) pagina 58.

Tabla 26: 05: Escribir una sola bobina; 02: Leer estado de entrada

Nro. de entrada

NOMBRE

Nro. de entrada

NOMBRE

3001
3002

3064

4001

4002

4016

VI1 activado/desactivado

VI2 activado/desactivado

VI 64 activado/desactiva-
do

VRCD1 activado/desacti-
vado

VRCD2 activado/desacti-
vado

VRCD16 activado/desacti-
vado

15001
15002

15016

Retroalimentacion VRCD1

Retroalimentacion VRCD2

Retroalimentacion
VRCD16
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NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

bus/TCP)
Nro. de Nro. de
REG de en- REG de re-
trada tencién
1 1
2 2
3 3
4 4
5 5
6 6
7 7
8 8
9
10
11
12
13-16 13-16
17
18 18
19
20 20
21 21
22 22
23-40 23-40
41 41
42 42
43 43
44 44
45 45
46 46
47 47
48 48
49 49

VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 218)

VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 218)
VO33 - VO48 (consulte Marcadores pagina 218)
VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina 218)

Bits de falla para VO1 - VO16 (consulte Marca-
dores pagina 218)

Bits de falla para VO17 — VO32 (consulte Marca-
dores pagina 218)

Bits de falla para VO33 — VO48 (consulte Marca-
dores pagina 218)

Bits de falla para VO49 — VO64 (consulte Marca-
dores pagina 218)

Entrada virtual encendida/apagada (1-16)
17-32)
33-48)

(
Entrada virtual encendida/apagada (
Entrada virtual encendida/apagada (
Entrada virtual encendida/apagada (49-64)
Reservado

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) [Bits
de registro de RCD] (consulte Reinicio manual
virtual y secuencia de cancelacién de retraso
(RCD) pagina 58)

Reservado

Cédigo de actuacion de RCD [Registro de activa-
cién de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y
secuencia de cancelacion de retraso (RCD) pagi-
na 58)

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) Ret-
roalimentacion [Bits de registro de retroalimenta-
cién de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y
secuencia de cancelacion de retraso (RCD) pagi-
na 58)

Reservado

Retroalimentacion de codigo de actuacion de
RCD [Registro de retroalimentacién de activacion
de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y se-
cuencia de cancelacion de retraso (RCD) pagina
58)

Reservado

indice de fallas de VO1
indice de fallas de VO2
indice de fallas de VO3
indice de fallas de VO4
indice de fallas de VO5
indice de fallas de VOB
indice de fallas de VO7
indice de fallas de VO8
indice de fallas de VO9

www.bannerengineering.com

Entero de 16 bits
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Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
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Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
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Nro. de
REG de en-
trada

Nro. de
REG de re-
tencién

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91

210

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91

indice de fallas de VO10
indice de fallas de VO11
indice de fallas de VO12
indice de fallas de VO13
indice de fallas de VO14
indice de fallas de VO15
indice de fallas de VO16
indice de fallas de VO17
indice de fallas de VO18
indice de fallas de VO19
indice de fallas de VO20
indice de fallas de VO21
indice de fallas de VO22
indice de fallas de VO23
indice de fallas de VO24
indice de fallas de VO25
indice de fallas de VO26
indice de fallas de VO27
indice de fallas de VO28
indice de fallas de VO29
indice de fallas de VO30
indice de fallas de VO31
indice de fallas de VO32
indice de fallas de VO33
indice de fallas de VO34
indice de fallas de VO35
indice de fallas de VO36
indice de fallas de VO37
indice de fallas de VO38
indice de fallas de VO39
indice de fallas de VO40
indice de fallas de VO41
indice de fallas de VO42
indice de fallas de VO43
indice de fallas de VO44
indice de fallas de VO45
indice de fallas de VO46
indice de fallas de VO47
indice de fallas de VO48
indice de fallas de VO49
indice de fallas de VO50
indice de fallas de VO51
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Nro. de
REG de en-
trada

Nro. de
REG de re-
tencién

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

92
93

94

95

96

97

98

99

100

101

102

103

104
105-106
107-108
109-110
111-112
113-114
115-116
117-118
119-120
121-122
123-124
125-126
127-128
129-130
131-132
133-134
135-136
137-138
139-140
141-142
143-144
145-146
147-148
149-150
151-152
153-154
155-156
157-158
159-160
161-162

92
93

94

95

96

97

98

99

100

101

102

103

104
105-106
107-108
109-110
111-112
113-114
115-116
117-118
119-120
121-122
123-124
125-126
127-128
129-130
131-132
133-134
135-136
137-138
139-140
141-142
143-144
145-146
147-148
149-150
151-152
153-154
155-156
157-158
159-160
161-162

indice de fallas de VO52

indice de fallas de VO53

indice de fallas de VO54

indice de fallas de VO55

indice de fallas de VO56

indice de fallas de VO57

indice de fallas de VO58

indice de fallas de VO59

indice de fallas de VO60

indice de fallas de VO61

indice de fallas de VO62

indice de fallas de VO63

indice de fallas de VO64

Cadigo de falla completo de VO1
Cédigo de falla completo de VO2
Cadigo de falla completo de VO3
Cddigo de falla completo de VO4
Cédigo de falla completo de VO5
Cadigo de falla completo de VO6
Cddigo de falla completo de VO7
Cédigo de falla completo de VO8
Caodigo de falla completo de VO9
Caddigo de falla completo de VO10
Cédigo de falla completo de VO11
Cddigo de falla completo de VO12
Caddigo de falla completo de VO13
Cédigo de falla completo de VO14
Cadigo de falla completo de VO15
Caddigo de falla completo de VO16
Cédigo de falla completo de VO17
Caodigo de falla completo de VO18
Caddigo de falla completo de VO19
Cédigo de falla completo de VO20
Cddigo de falla completo de VO21
Cddigo de falla completo de VO22
Cédigo de falla completo de VO23
Cddigo de falla completo de VO24
Caddigo de falla completo de VO25
Cédigo de falla completo de VO26
Cddigo de falla completo de VO27
Caodigo de falla completo de VO28
Cédigo de falla completo de VO29
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Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
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Nro. de Nro. de NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
REG de en- REG de re-
trada tencién
163-164 163-164 Caodigo de falla completo de VO30 Entero de 32 bits
165-166 165-166 Caddigo de falla completo de VO31 Entero de 32 bits
167-168 167-168 Cédigo de falla completo de VO32 Entero de 32 bits
169-170 169-170 Caodigo de falla completo de VO33 Entero de 32 bits
171172 171172 Cddigo de falla completo de VO34 Entero de 32 bits
173-174 173-174 Cédigo de falla completo de VO35 Entero de 32 bits
175-176 175-176 Cddigo de falla completo de VO36 Entero de 32 bits
177-178 177-178 Cadigo de falla completo de VO37 Entero de 32 bits
179-180 179-180 Cédigo de falla completo de VO38 Entero de 32 bits
181-182 181-182 Caodigo de falla completo de VO39 Entero de 32 bits
183-184 183-184 Caodigo de falla completo de VO40 Entero de 32 bits
185-186 185-186 Cédigo de falla completo de VO41 Entero de 32 bits
187-188 187-188 Caodigo de falla completo de VO42 Entero de 32 bits
189-190 189-190 Caddigo de falla completo de VO43 Entero de 32 bits
191-192 191-192 Cédigo de falla completo de VO44 Entero de 32 bits
193-194 193-194 Caodigo de falla completo de VO45 Entero de 32 bits
195-196 195-196 Caddigo de falla completo de VO46 Entero de 32 bits
197-198 197-198 Cédigo de falla completo de VO47 Entero de 32 bits
199-200 199-200 Caodigo de falla completo de VO48 Entero de 32 bits
201-202 201-202 Cddigo de falla completo de VO49 Entero de 32 bits
203-204 203-204 Cédigo de falla completo de VO50 Entero de 32 bits
205-206 205-206 Cddigo de falla completo de VO51 Entero de 32 bits
207-208 207-208 Cadigo de falla completo de VO52 Entero de 32 bits
209-210 209-210 Cédigo de falla completo de VO53 Entero de 32 bits
211-212 211-212 Cddigo de falla completo de VO54 Entero de 32 bits
213-214 213-214 Cddigo de falla completo de VO55 Entero de 32 bits
215-216 215-216 Cédigo de falla completo de VO56 Entero de 32 bits
217-218 217-218 Cddigo de falla completo de VO57 Entero de 32 bits
219-220 219-220 Cddigo de falla completo de VO58 Entero de 32 bits
221-222 221-222 Cédigo de falla completo de VO59 Entero de 32 bits
223-224 223-224 Cddigo de falla completo de VO60 Entero de 32 bits
225-226 225-226 Cadigo de falla completo de VO61 Entero de 32 bits
227-228 227-228 Cédigo de falla completo de VO62 Entero de 32 bits
229-230 229-230 Cddigo de falla completo de VO63 Entero de 32 bits
231-232 231-232 Cddigo de falla completo de VO64 Entero de 32 bits
233-234 233-234 Marca de tiempo de falla #1 Entero de 32 bits
235-242 235-242 Nombre de E/S o sistema de falla #1 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
243 243 Cédigo de error de falla #1 Entero de 16 bits
244 244 Cddigo de error avanzado de falla #1 Entero de 16 bits
245 245 indice de mensajes de error de falla #1 Entero de 16 bits
246-247 246-247 Reservado Entero de 16 bits

212
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Nro. de Nro. de NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS

REG de en- REG de re-

trada tencién

248-249 248-249 Marca de tiempo de falla #2 Entero de 32 bits

250-257 250-257 Nombre de E/S o sistema de falla #2 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

258 258 Cddigo de error de falla #2 Entero de 16 bits

259 259 Cddigo de error avanzado de falla #2 Entero de 16 bits

260 260 indice de mensajes de error de falla #2 Entero de 16 bits

261-262 261-262 Reservado Entero de 16 bits

263-264 263-264 Marca de tiempo de falla #3 Entero de 32 bits

265-272 265-272 Nombre de E/S o sistema de falla #3 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

273 273 Cadigo de error de falla #3 Entero de 16 bits

274 274 Caddigo de error avanzado de falla #3 Entero de 16 bits

275 275 indice de mensajes de error de falla #3 Entero de 16 bits

276-277 276-277 Reservado Entero de 16 bits

278-279 278-279 Marca de tiempo de falla #4 Entero de 32 bits

280-287 280-287 Nombre de E/S o sistema de falla #4 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

288 288 Caddigo de error de falla #4 Entero de 16 bits

289 289 Cédigo de error avanzado de falla #4 Entero de 16 bits

290 290 indice de mensajes de error de falla #4 Entero de 16 bits

291-292 291-292 Reservado Entero de 16 bits

293-294 293-294 Marca de tiempo de falla #5 Entero de 32 bits

295-302 295-302 Nombre de E/S o sistema de falla #5 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

303 303 Cadigo de error de falla #5 Entero de 16 bits

304 304 Caodigo de error avanzado de falla #5 Entero de 16 bits

305 305 indice de mensajes de error de falla #5 Entero de 16 bits

306-307 306-307 Reservado Entero de 16 bits

308-309 308-309 Marca de tiempo de falla #6 Entero de 32 bits

310-317 310-317 Nombre de E/S o sistema de falla #6 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

318 318 Cddigo de error de falla #6 Entero de 16 bits

319 319 Caodigo de error avanzado de falla #6 Entero de 16 bits

320 320 indice de mensajes de error de falla #6 Entero de 16 bits

321-322 321-322 Reservado Entero de 16 bits

323-324 323-324 Marca de tiempo de falla #7 Entero de 32 bits

325-332 325-332 Nombre de E/S o sistema de falla #7 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

333 333 Caodigo de error de falla #7 Entero de 16 bits

334 334 Cadigo de error avanzado de falla #7 Entero de 16 bits

335 335 indice de mensajes de error de falla #7 Entero de 16 bits

336-337 336-337 Reservado Entero de 16 bits

338-339 338-339 Marca de tiempo de falla #8 Entero de 32 bits
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Nro. de Nro. de NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
REG de en- REG de re-
trada tencién
340-347 340-347 Nombre de E/S o sistema de falla #8 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
348 348 Cédigo de error de falla #8 Entero de 16 bits
349 349 Cédigo de error avanzado de falla #8 Entero de 16 bits
350 350 indice de mensajes de error de falla #8 Entero de 16 bits
351-352 351-352 Reservado Entero de 16 bits
353-354 353-354 Marca de tiempo de falla #9 Entero de 32 bits
355-362 355-362 Nombre de E/S o sistema de falla #9 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
363 363 Cdédigo de error de falla #9 Entero de 16 bits
364 364 Caodigo de error avanzado de falla #9 Entero de 16 bits
365 365 indice de mensajes de error de falla #9 Entero de 16 bits
366-367 366-367 Reservado Entero de 16 bits
368-369 368-369 Marca de tiempo de falla #10 Entero de 32 bits
370-377 370-377 Nombre de E/S o sistema de falla #10 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
378 378 Cddigo de error de falla #10 Entero de 16 bits
379 379 Caddigo de error avanzado de falla #10 Entero de 16 bits
380 380 indice de mensajes de error de falla #10 Entero de 16 bits
381-382 381-382 Reservado Entero de 16 bits
383-384 383-384 Segundos desde el arranque Entero de 32 bits
385 385 Modo operativo Entero de 16 bits
386-395 386-395 ConfigName Longitud de 2 palabras + 16 carac-
teres ASCII
396-397 396-397 Config CRC Entero de 32 bits
398-900 398-900 Reservado Entero de 16 bits
901 901 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 218) Entero de 16 bits
902 902 VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina 218) | Entero de 16 bits
903 903 VO33 - VO48 (consulte Marcadores pagina 218) | Entero de 16 bits
904 904 V049 - VO64 (consulte Marcadores pagina 218) | Entero de 16 bits
905 905 V065 - VO80 (consulte Marcadores extendidos Entero de 16 bits
pagina 219)
906 906 V081 - VO96 (consulte Marcadores extendidos Entero de 16 bits
pagina 219)
907 907 VO97 - VO112 (consulte Marcadores extendidos | Entero de 16 bits
pagina 219)
908 908 V0113 - VO128 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)
909 909 VO129 - VO144 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)
910 910 V0145 - VO160 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)
911 911 VO161 - VO176 (consulta Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)
912 912 VO177 - VO192 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
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Nro. de Nro. de NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS

REG de en- REG de re-

trada tencién

913 913 VO193 - V0208 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)

914 914 V0209 - V0224 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)

915 915 V0225 - V0240 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)

916 916 V0241 - V0256 (consulte Marcadores extendi- Entero de 16 bits
dos pagina 219)

917 917 Bits de falla para VO1 - VO16 (consulte Marca- Entero de 16 bits
dores pagina 218)

918 918 Bits de falla para VO17 — VO32 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores pagina 218)

919 919 Bits de falla para VO33 — VO48 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores pagina 218)

920 920 Bits de falla para VO49 — VO64 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores pagina 218)

921 921 Bits de falla para VO65 — VO80 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores extendidos pagina 219)

922 922 Bits de falla para VO81 — VO96 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores extendidos pagina 219)

923 923 Bits de falla para VO97 — VO112 (consulte Marca- | Entero de 16 bits
dores extendidos péagina 219)

924 924 Bits de falla para VO113 - VO128 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

925 925 Bits de falla para VO129 — VO144 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

926 926 Bits de falla para VO145 - VO160 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

926 926 Bits de falla para VO161 - VO176 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

928 928 Bits de falla para VO177 - VO192 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

929 929 Bits de falla para VO193 - VO208 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

930 930 Bits de falla para VO209 - VO224 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

931 931 Bits de falla para VO225 - VO240 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

932 932 Bits de falla para VO241 - VO256 (consulte Mar- | Entero de 16 bits
cadores extendidos pagina 219)

933-934 933-934 Retroalimentacion de bits de RCD (consulte Rein- | Entero de 32 bits
icio manual virtual y secuencia de cancelacion de
retraso (RCD) péagina 58)

935 935 Retroalimentacion de activaciéon de RCD (con- Entero de 16 bits
sulte Reinicio manual virtual y secuencia de can-
celacioén de retraso (RCD) pagina 58)

936 936 indice de fallas de VO1 Entero de 16 bits

937 937 indice de fallas de VO2 Entero de 16 bits

938 938 indice de fallas de VO3 Entero de 16 bits

1190 1190 indice de fallas de VO256 Entero de 16 bits
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Nro. de Nro. de NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
REG de en- REG de re-
trada tencién
1191-1192  1191-1192 | Cddigo de falla completo de VO1 Entero de 32 bits
1193-1194 1 1193-1194 | Coddigo de falla completo de VO2 Entero de 32 bits
1195-1196 | 1195-1196 @ Cddigo de falla completo de VO3 Entero de 32 bits
1197-1198 ' 1197-1198 | Coddigo de falla completo de VO4 Entero de 32 bits
1702-1703 | 1702-1703  Codigo de falla completo de VO256 Entero de 32 bits
1704-1705 ' 1704-1705 | Estado del sistema ISD - Recuento de dispositi- | Entero de 32 bits
vos de la cadena 1
1706-1707 ' 1706-1707 | Estado del sistema ISD - Recuento de dispositi- | Entero de 32 bits
vos de la cadena 2
1708-1709 ' 1708-1709 | Estado del sistema ISD: Estado encendido/ Entero de 32 bits
apagado de los dispositivos de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina
186)
1710-1711 1710-1711 | Estado del sistema ISD: Estado encendido/ Entero de 32 bits
apagado de los dispositivos de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina
186)
1712-1713 1712-1713 | Estado del sistema ISD: Estado de falla de la ca- | Entero de 32 bits
dena 1 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1714-1715 ' 1714-1715 | Estado del sistema ISD: Estado de falla de la ca- | Entero de 32 bits
dena 2 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1716-1717 ' 1716-1717 | Estado del sistema ISD: Estado marginal de la Entero de 32 bits
cadena 1 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1718-1719 | 1718-1719 | Estado del sistema ISD: Estado marginal de la Entero de 32 bits
cadena 2 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1720-1721 | 1720-1721 | Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la Entero de 32 bits
cadena 1 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1722-1723 | 1722-1723 | Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la Entero de 32 bits
cadena 2 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1724-1725 1724-1725 | Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la | Entero de 32 bits
cadena 1 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1726-1727 1726-1727 | Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la | Entero de 32 bits
cadena 2 (consulte Words de estado del sistema
ISD pagina 186)
1728-1729 1728-1729 | Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de | Entero de 32 bits
la cadena 1 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pagina 186)
1730-1731 | 1730-1731 | Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de | Entero de 32 bits
la cadena 2 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pagina 186)
1732-1733 | 1732-1733 | Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la | Entero de 32 bits
cadena 1 (consulte Estado del sistema de cadena
de ISD pagina 47)
1734-1735 | 1734-1735 | Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la | Entero de 32 bits
cadena 2 (consulte Estado del sistema de cadena
de ISD pagina 47)
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Nro. de
REG de en-
trada

Nro. de
REG de re-
tencién

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

1736-1768
1769

1770

1771

1772-1780

1736-1768
1769

1770

1771

1772-1780

1781

1782

1783

Reservado

Confirmacion de solicitud de lectura ISD (con-
sulte Solicitud de informacién de rendimiento y
estado acerca de un dispositivo individual via ISD
pagina 47)

Confirmacion de cadena ISD solicitada (consulte

Solicitud de informacién de rendimiento y estado
acerca de un dispositivo individual via ISD pagina
47)

Confirmacion de dispositivo ISD solicitado (con-
sulte Solicitud de informacién de rendimiento y
estado acerca de un dispositivo individual via ISD
pagina 47)

Datos®! especificos del dispositivo individual ISD
(consulte Descripcién detallada de los datos es-
pecificos del dispositivo individual ISD pagina
217)

Solicitud de lectura de ISD (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de
un dispositivo individual via ISD pagina 47)

Se solicita la cadena ISD (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de
un dispositivo individual via ISD pagina 47)

Se solicita un dispositivo ISD (consulte Solicitud
de informacién de rendimiento y estado acerca
de un dispositivo individual via ISD pagina 47)

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Descripcidn detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

En la siguiente tabla se describen los registros de entrada y de retencién de datos 1772-1780.

Tabla 27: Descripcion detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

31 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y

conversion de distancia pagina 250.
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Nro. de REG de = Nro. de REG de | Informacién Tamafio de
entrada retencién los datos
1772.0 1772.0 Falla de entrada de seguridad 1 bit
17721 17721 Reservado 1 bit
1772.2 1772.2 Sensor no emparejado 1 bit
1772.3 1772.3 Error de datos ISD 1 bit
1772.4 1772.4 Actuador incorrecto 1 bit
1772.5 1772.5 Rango marginal 1 bit
1772.6 1772.6 Se detectd actuador 1 bit
1772.7 1772.7 Error de salida 1 bit
1772.8 1772.8 Entrada 2 1 bit
1772.9 1772.9 Entrada 1 1 bit
1772.10 1772.10 Se espera reinicio local 1 bit
177211 1772.11 Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
1772.12 177212 Error de voltaje de operacién 1 bit
177213 177213 Salida 2 1 bit
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Nro. de REG de Nro. de REG de | Informacién Tamafo de
entrada retencién los datos
177214 177214 Salida 1 1 bit
1772.15 1772.15 Reinicio obligatorio 1 bit
1773.0 1773.0 Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit
17731 17731 Unidad de reinicio local 1 bit
1773.2 1773.2 Cascadeable 1 bit
1773.3 1773.3 Nivel de codificacién alto 1 bit

1773.4a1773.7 | 1773.4 a 1773.7 | Aprendizajes restantes 4 bits
1773.8 a 1773.8 a ID del dispositivo 5 bits
1773.12 1773.12

1773.13 a 1773.13 a Conteo de advertencia de rango 6 bits
1774.2 1774.2

1774.3a1774.7 1774.3 a 1774.7 Tiempo de apagado de salida 5 bits
1774.8 a 1774.8 a Numero de errores de voltaje 8 bits
177415 177415

1775.021775.7 | 1775.0 a 1775.7 | Temperatura interna® 8 bits
1775.8 a 1775.8 a Distancia del actuador®? 8 bits
1775.15 1775.15

1776.021776.7 1776.0 a 1776.7 | Voltaje de alimentacion®? 8 bits
1776.8 a 1776.8 a Nombre de la empresa esperado 4 bits
1776.11 1776.11

1776.12 a 1776.12 a Nombre de la empresa recibido 4 bits
1776.15 1776.15
1777 1777 Cédigo esperado 16 bits
1778 1778 Cadigo recibido 16 bits
1779 1779 Error interno A 16 bits
1780 1780 Error interno B 16 bits
=

Nota: Consulte Datos especificos del dispositivo individual ISD pagina 48 para obtener mas informa-
cion de la estructura de los datos de ISD.

12.5.1 Marcadores

Los registros 1 a 8, definidos a continuacién, aparecen como las primeras 8 words en el mapa de registro.

Esto representa las primeras 64 salidas virtuales y los marcadores de fallas asociados. La informacion de estos regis-
tros se puede leer como registros de entrada (30000) mediante el cédigo de funcién de Modbus 04 (Leer registros de
entrada). Los mismos valores también se pueden leer como Registros de retencién (40000) mediante el cédigo de fun-
cién de Modbus 03 (Leer registros de retencion).

Tabla 28: Salidas virtuales 1-16

El registro de entrada 30001 o el registro de retencion 40001 del PLC, ademas de las entradas 10001-16 o las bobinas 00001-16

bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0

VvO16 VO15 VO14 V013 VO12 Vo111 VvO10 V09 Vo8 Vo7 V06 V05 V04 VO3 Vo2 Vo1

Tabla 29: Salidas virtuales 17-32
El registro de entrada 30002 o el registro de retencion 40002 del PLC, ademas de las entradas 10017-32 o las bobinas 00017-32

bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0

V032 V031 VO30 VO29 V028 vo27 V026 V025 V024 V023 V022 VO21 V020 VvO19 VO18 VO17

32 Ppara convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
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Tabla 30: Salidas virtuales 33-48

El registro de entrada 30003 o el registro de retencién 40003 del PLC, ademas de las entradas 10033-48 o las bobinas 00033-48

bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
VO48 vo47 VO46 V045 VO44 V043 VO42 VO41 VO40 VO39 V038 VO37 VO36 VO35 VO34 VO33
Tabla 31: Salidas virtuales 49-64
El registro de entrada 30004 o el registro de retencién 40004 del PLC, ademas de las entradas 10049-64 o las bobinas 00049-64
bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
VO64 V063 V062 V061 VO60 VO59 VO58 VO57 VO56 VO55 VO54 VO53 VO52 VO51 VO50 V049
Tabla 32: Fallas de salida virtual 1-16
El registro de entrada 30005 o el registro de retencién 40005 del PLC, ademas de las entradas 10033-48 o las bobinas 00033-48
bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
Falla Falla Falla Falla Falla Falla
FallaVO16 FallaVO9 | FallaVO8 | FallaVO7 | FallaVO6 | FallaVO5 | FallaVO4 | FallaVO3 | FallaVO2 | Falla VO1
VO15 VO14 VO13 VO12 VO11 VO10
Tabla 33: Fallas de salida virtual 17-32
El registro de entrada 30006 o el registro de retencién 40006 del PLC, ademas de las entradas 10049-64 o las bobinas 00049-64
bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
Falla VO32 Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla
alla
VO31 VO30 V029 V028 VO27 V026 V025 V024 V023 V022 VO21 V020 VO19 VO18 VO17
Tabla 34: Fallas de salida virtual 33-48
El registro de entrada 30007 o el registro de retencién 40007 del PLC, ademas de las entradas 10033-48 o las bobinas 00033-48
bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
Falla VO48 Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla
alla
V047 VO46 VO45 VO44 V043 V042 VO41 VO40 VO39 VO38 VO37 VO36 VO35 VO34 VO33
Tabla 35: Fallas de salida virtual 49-64
El registro de entrada 30008 o el registro de retencién 40008 del PLC, ademas de las entradas 10049-64 o las bobinas 00049-64
bit 15 bit 14 bit 13 bit 12 bit 11 bit 10 bit 9 bit 8 bit 7 bit 6 bit 5 bit 4 bit 3 bit 2 bit 1 bit 0
Falla VOGB4 Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla Falla
alla
VO63 VO62 VO61 VO60 VO59 VO58 VO57 VO56 VO55 VO54 VO53 VO52 VO51 VO50 VO49

12.5.2 Marcadores extendidos

Se puede tener acceso a las 256 salidas virtuales de manera similar a lo que aparece en Marcadores pagina 218.

Las entradas 11001 a 11256 representan las 256 salidas virtuales posibles. Estas salidas virtuales también se pueden

leer como registros de entrada 901-916 o registros de retencion 901-916.

Las entradas 12001 a 12256 son las 256 fallas de salidas virtuales. Estas fallas de salidas virtuales también se pueden

leer como registros de entrada 917-932 o registros de retencion 917-932.

12.6 PLC5, SLC500 y MicrolLogix (PCCCQ)

La familia de dispositivos PLC5, SLC 500 y MicroLogix de Allen-Bradley utiliza el protocolo de comunicacién PCCC.

PCCC también se conoce como transporte EtherNet/IP, clase 3 y usa comando de mensajes de lectura y escritura ex-
plicitos, o bien, mensajeria EIP, colocados en el programa de légica de escalera para conectarse con el controlador de

seguridad.

Estos PLC no son compatibles con la transferencia ciclica de datos de E/S de EtherNet/IP (llamada EtherNet/IP en este
manual). El software de programacién utilizado por estos PLC es RSLogix 5 (PLC5) o RSLogix 500 (serie SLC500 y Mi-

croLogix).

El controlador de seguridad es compatible con estos PLC gracias a una matriz de registros de entradas. El término

Entrada es desde el punto de vista del PLC.
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12.6.1 Configuracion del PLC

La siguiente imagen representa una configuracion tipica.
1. Leer. Lectura del comando de mensaje de la tabla N7 en el controlador de seguridad.
Imagen 225: Ventana MSG - N20:0 (57 elementos ) Pestafia — General

MSG - N20:0 : (51 Elements) o B =]
MultiHop |
This Contraller 1~ Contral Bits
Communication Command: |PLCS Bead Ignore if timed out (TO]: m
[rata T able Addrezs: (W70 To be retried [MR]: m
Size in Elements: Awaiting Execution [Ew: [0 ]
Chaninel; Continuaus Fun [COX [0 ]
; Erar [ER]: m
Target Device Meszage done [DH]: m
Message Timeaut : Message Transmitting (ST |I|
Data Table Address: Messane Enabled [EN): |I|

' aiting for Queue Space m

Local /Remate : [Local | MuliHop: [yes |

Error-

Error Code[Hex): O

Error Description

Mo erars

2. Leer. Aqui se escribe la direccion IP del controlador de seguridad.
Imagen 226: Ventana MSG - N20:0 (51 elementos ) Pestana — MultiHop

MSG - N20:0 : (51 Elements) [ =] ® =)

Itz = Add Hop Del = Remove Hop
Fram Device 1 From Port | ToAddress Type J ToAddress
Thiz SLC 5/05 Channel 1 EtherMet/IP Device [str): 192168.0.128

3. Escribir. Escritura del comando de mensaje en la tabla N11 del controlador de seguridad.
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Imagen 227: Ventana MSG - MG9:1 (1 elemento) Pestaria — General

MSG - MGZ:1 : (1 Elements) = -2zl
] MultiHop |
This Contraller Caontral Bits
Ehaniiel: |.| fIrtegral | Ignore if timed ?ut [TO): E
Carnmunication Command:  [PLCS white | Break Cannection (BK): E
Data Table Address: [N14:0 #Awaiting Execution (E'w):
Size in Elements:
Eror [ER): E
— Target Device M eszage done [DM]: E
Meszage Timeout : |33 tMeszage Tranzmitting [ST1: E
Data Table Address: [N11:0 Message Enabled [ENL
Local / Remnate ; MultiHop:
Routing Information File(R1): (R110:1 i

Error Code[Hex]: 0

Error Description

Mo emors

4. Escribir. Aqui se escribe la direccion IP del controlador de seguridad.
Imagen 228: Ventana MSG - MG9:1 (1 elemento) Pestaria — MultiHop

MSG - MG:1 : (1 Elements) = 2 [
Itz = Add Hop Del = Remove Hop
From Device | From Part | To Address Type | To Address
Thiz MicroLogix Channel 1 Etheriet/IP Device [str): 192168.0128
Fl T 3

12.6.2 Salidas desde el controlador de seguridad (entradas
al PLC)

Los registros de salida se usan para enviar valores de salida desde el controlador de seguridad al PLC. Los comandos
MSG (mensaje) se usan para leer (N7) desde el controlador de seguridad.

Tabla 36: REGS N7

REG # NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
0 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits
1 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits
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REG #

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

2
3
4

8-18
19

20
21

22-39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60

61
62
63
64
65

222

V033 - V048 (consulte Marcadores pagina 231)
VO49 - VOB64 (consulte Marcadores pagina 231)

Bits de falla para VO1 — VO16 (consulte Marcadores pagina
231)

Bits de falla para VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina
231)

Bits de falla para VO33 - VO48 (consulte Marcadores pagina
231)

Bits de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina
231)

Reservado

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) Retroalimenta-
cion [Bits de registro de retroalimentacion de RCD] (consulte
Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion de retraso
(RCD) pagina 58)

Reservado

Retroalimentacion de codigo de actuacion de RCD [Registro
de retroalimentacién de activacion de RCD] (consulte Reinicio
manual virtual y secuencia de cancelacion de retraso (RCD)
pagina 58)

Reservado

indice de fallas de VO1
indice de fallas de VO2
indice de fallas de VO3
indice de fallas de VO4
indice de fallas de VO5
indice de fallas de VO6
indice de fallas de VO7
indice de fallas de VO8
indice de fallas de VO9
indice de fallas de VO10
indice de fallas de VO11
indice de fallas de VO12
indice de fallas de VO13
indice de fallas de VO14
indice de fallas de VO15
indice de fallas de VO16
indice de fallas de VO17
indice de fallas de VO18
indice de fallas de VO19
indice de fallas de VO20
indice de fallas de VO21

indice de fallas de VO22
indice de fallas de VO23
indice de fallas de VO24
indice de fallas de VO25
indice de fallas de VO26
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Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
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REG #

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

66
67

68

69

70

71

72

73

74

75

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

97

98

99

100

101

102

103
104-105
106-107
108-109
110-111
112-113

indice de fallas de VO27
indice de fallas de VO28
indice de fallas de VO29
indice de fallas de VO30
indice de fallas de VO31
indice de fallas de VO32
indice de fallas de VO33
indice de fallas de VO34
indice de fallas de VO35
indice de fallas de VO36
indice de fallas de VO37
indice de fallas de VO38
indice de fallas de VO39
indice de fallas de VO40
indice de fallas de VO41
indice de fallas de VO42
indice de fallas de VO43
indice de fallas de VO44
indice de fallas de VO45
indice de fallas de VO46
indice de fallas de VO47
indice de fallas de VO48
indice de fallas de VO49
indice de fallas de VO50
indice de fallas de VO51
indice de fallas de VO52
indice de fallas de VO53
indice de fallas de VO54
indice de fallas de VO55
indice de fallas de VO56
indice de fallas de VO57
indice de fallas de VO58
indice de fallas de VO59
indice de fallas de VO60
indice de fallas de VO61
indice de fallas de VO62
indice de fallas de VO63
indice de fallas de VO64

Codigo de falla completo de VO1

Caodigo de falla completo de VO2

Cddigo de falla completo de VO3

Cadigo de falla completo de VO4

Caodigo de falla completo de VO5
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Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
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REG #

NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

114-115
116-117
118-119
120-121
122-123
124-125
126-127
128-129
130-131
132-133
134-135
136-137
138-139
140-141
142-143
144-145
146-147
148-149
150-151
152-153
154-155
156-157
158-159
160-161
162-163
164-165
166-167
168-169
170-171
172-173
174-175
176-177
178-179
180-181
182-183
184-185
186-187
188-189
190-191
192-193
194-195
196-197
198-199

224

Caodigo de falla completo de VO6

Cédigo de falla completo de VO7

Caodigo de falla completo de VO8

Caodigo de falla completo de VO9

Cddigo de falla completo de VO10
Caodigo de falla completo de VO11
Codigo de falla completo de VO12
Cédigo de falla completo de VO13
Codigo de falla completo de VO14
Codigo de falla completo de VO15
Cddigo de falla completo de VO16
Cadigo de falla completo de VO17
Codigo de falla completo de VO18
Cddigo de falla completo de VO19
Codigo de falla completo de VO20
Caodigo de falla completo de VO21
Cédigo de falla completo de VO22
Codigo de falla completo de VO23
Codigo de falla completo de VO24
Cédigo de falla completo de VO25
Codigo de falla completo de VO26
Codigo de falla completo de VO27
Cédigo de falla completo de VO28
Codigo de falla completo de VO29
Codigo de falla completo de VO30
Cddigo de falla completo de VO31
Codigo de falla completo de VO32
Codigo de falla completo de VO33
Cddigo de falla completo de VO34
Codigo de falla completo de VO35
Codigo de falla completo de VO36
Cddigo de falla completo de VO37
Codigo de falla completo de VO38
Caodigo de falla completo de VO39
Cddigo de falla completo de VO40
Caodigo de falla completo de VO41
Codigo de falla completo de VO42
Cddigo de falla completo de VO43
Codigo de falla completo de VO44
Codigo de falla completo de VO45
Cddigo de falla completo de VO46
Cadigo de falla completo de VO47
Codigo de falla completo de VO48
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Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
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REG # NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
200-201 Codigo de falla completo de VO49 Entero de 32 bits
202-2083 Cddigo de falla completo de VO50 Entero de 32 bits
204-205 Cadigo de falla completo de VO51 Entero de 32 bits
206-207 Codigo de falla completo de VO52 Entero de 32 bits
208-209 Cddigo de falla completo de VO53 Entero de 32 bits
210-211 Cadigo de falla completo de VO54 Entero de 32 bits
212-213 Codigo de falla completo de VO55 Entero de 32 bits
214-215 Cddigo de falla completo de VO56 Entero de 32 bits
216-217 Cadigo de falla completo de VO57 Entero de 32 bits
218-219 Codigo de falla completo de VO58 Entero de 32 bits
220-221 Cddigo de falla completo de VO59 Entero de 32 bits
222-223 Cadigo de falla completo de VO60 Entero de 32 bits
224-225 Codigo de falla completo de VO61 Entero de 32 bits
226-227 Cédigo de falla completo de VO62 Entero de 32 bits
228-229 Cadigo de falla completo de VO63 Entero de 32 bits
230-231 Codigo de falla completo de VO64 Entero de 32 bits
232-233 Marca de tiempo de falla #1 Entero de 32 bits
234-241 Nombre de E/S o sistema de falla #1 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
242 Cadigo de error de falla #1 Entero de 16 bits
243 Cadigo de error avanzado de falla #1 Entero de 16 bits
244 indice de mensajes de error de falla #1 Entero de 16 bits
245-246 Reservado Entero de 16 bits
247-248 Marca de tiempo de falla #2 Entero de 32 bits
249-256 Nombre de E/S o sistema de falla #2 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
257 Cadigo de error de falla #2 Entero de 16 bits
258 Cadigo de error avanzado de falla #2 Entero de 16 bits
259 indice de mensajes de error de falla #2 Entero de 16 bits
260-261 Reservado Entero de 16 bits
262-263 Marca de tiempo de falla #3 Entero de 32 bits
264-271 Nombre de E/S o sistema de falla #3 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
272 Cadigo de error de falla #3 Entero de 16 bits
273 Cadigo de error avanzado de falla #3 Entero de 16 bits
274 indice de mensajes de error de falla #3 Entero de 16 bits
275-276 Reservado Entero de 16 bits
277-278 Marca de tiempo de falla #4 Entero de 32 bits
279-286 Nombre de E/S o sistema de falla #4 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII
287 Caodigo de error de falla #4 Entero de 16 bits
288 Cddigo de error avanzado de falla #4 Entero de 16 bits
289 indice de mensajes de error de falla #4 Entero de 16 bits
290-291 Reservado Entero de 16 bits
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REG # NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS

292-293 Marca de tiempo de falla #5 Entero de 32 bits

294-301 Nombre de E/S o sistema de falla #5 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

302 Caodigo de error de falla #5 Entero de 16 bits

303 Cédigo de error avanzado de falla #5 Entero de 16 bits

304 indice de mensajes de error de falla #5 Entero de 16 bits

305-306 Reservado Entero de 16 bits

307-308 Marca de tiempo de falla #6 Entero de 32 bits

309-316 Nombre de E/S o sistema de falla #6 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

317 Cadigo de error de falla #6 Entero de 16 bits

318 Caodigo de error avanzado de falla #6 Entero de 16 bits

319 indice de mensajes de error de falla #6 Entero de 16 bits

320-321 Reservado Entero de 16 bits

322-323 Marca de tiempo de falla #7 Entero de 32 bits

324-331 Nombre de E/S o sistema de falla #7 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

332 Cédigo de error de falla #7 Entero de 16 bits

333 Codigo de error avanzado de falla #7 Entero de 16 bits

334 indice de mensajes de error de falla #7 Entero de 16 bits

335-336 Reservado Entero de 16 bits

337-338 Marca de tiempo de falla #8 Entero de 32 bits

339-346 Nombre de E/S o sistema de falla #8 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

347 Cadigo de error de falla #8 Entero de 16 bits

348 Codigo de error avanzado de falla #8 Entero de 16 bits

349 indice de mensajes de error de falla #8 Entero de 16 bits

350-351 Reservado Entero de 16 bits

352-353 Marca de tiempo de falla #9 Entero de 32 bits

354-361 Nombre de E/S o sistema de falla #9 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

362 Caodigo de error de falla #9 Entero de 16 bits

363 Cédigo de error avanzado de falla #9 Entero de 16 bits

364 indice de mensajes de error de falla #9 Entero de 16 bits

365-366 Reservado Entero de 16 bits

367-368 Marca de tiempo de falla #10 Entero de 32 bits

369-376 Nombre de E/S o sistema de falla #10 Longitud de 2 palabras + 12 carac-
teres ASCII

377 Cadigo de error de falla #10 Entero de 16 bits

378 Cddigo de error avanzado de falla #10 Entero de 16 bits

379 indice de mensajes de error de falla #10 Entero de 16 bits

380-381 Reservado Entero de 16 bits

382-383 Segundos desde el arranque Entero de 32 bits

384 Modo operativo Entero de 16 bits

385-394 ConfigName Longitud de 2 palabras + 16 carac-
teres ASCII
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395-396 Config CRC Entero de 32 bits

397-899 Reservado Entero de 16 bits

900 VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits

901 VO17 - VO32 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits

902 VO33 - V048 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits

903 VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina 231) Entero de 16 bits

904 VO65 - VO80 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) Entero de 16 bits

905 VO81 - VO96 (consulte Marcadores extendidos péagina 232) Entero de 16 bits

906 V097 - VO112 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) Entero de 16 bits

907 V0113 - VO128 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

908 VO129 - VO144 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

909 VO145 - VO160 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

910 VO161 - VO176 (consulta Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

911 VO177 - VO192 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

912 VO193 - VO208 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

913 V0209 - VO224 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

914 V0225 - V0240 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

915 V0241 - VO256 (consulte Marcadores extendidos pagina 232) | Entero de 16 bits

916 ?{ist;s)de falla para VO1 - VO16 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

917 2B:i3t1s)de falla para VO17 — VO32 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

918 gci;s)de falla para VO33 - VO48 (consulte Marcadores péagina Entero de 16 bits

919 ng1s)de falla para VO49 - VO64 (consulte Marcadores pagina Entero de 16 bits

920 Bits de falla para VO65 - VO8O0 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 232)

921 Bits de falla para VO81 — VO96 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 232)

922 Bits de falla para VO97 — VO112 (consulte Marcadores extendi- | Entero de 16 bits
dos pagina 232)

923 Bits de falla para VO113 — VO128 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

924 Bits de falla para VO129 — VO144 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

925 Bits de falla para VO145 — VO160 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos péagina 232)

926 Bits de falla para VO161 — VO176 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

927 Bits de falla para VO177 — VO192 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

928 Bits de falla para VO193 - VO208 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

929 Bits de falla para VO209 — VO224 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits
didos pagina 232)

930 Bits de falla para VO225 - V0240 (consulte Marcadores exten- | Entero de 16 bits

didos pagina 232)
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931

932

933
934

935
936
937

1190

1191-1192
1193-1194
1195-1196
1197-1198

1701-1702
1703-1704

1705-1706

1707-1708

1709-1710

17111712

1713-1714

1715-1716

1717-1718

1719-1720

1721-1722

1723-1724

1725-1726

1727-1728

1728-1730

228

Bits de falla para VO241 - VO256 (consulte Marcadores exten-
didos pagina 232)

Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) Retroalimenta-
cion [Bits de registro de retroalimentacion de RCD] (consulte
Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso
(RCD) pagina 58)

Reservado

Retroalimentacion de codigo de actuacion de RCD [Registro
de retroalimentacién de activacién de RCD] (consulte Reinicio
manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD)
pagina 58)

indice de fallas de VO1
indice de fallas de VO2
indice de fallas de VO3

indice de fallas de VO256

Codigo de falla completo de VO1
Cadigo de falla completo de VO2
Cédigo de falla completo de VO3
Cadigo de falla completo de VO4

Cédigo de falla completo de VO256

Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade-
na 1

Estado del sistema ISD - Recuento de dispositivos de la cade-
na?2

Estado del sistema ISD: Estado encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 1 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pégina 186)

Estado del sistema ISD: Estado encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 2 (consulte Words de estado del siste-
ma ISD pégina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de falla de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD péagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado marginal de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 1 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD péagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de alerta de la cadena 2 (con-
sulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 1
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Estado de reinicio de la cadena 2
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de la cadena 1
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)

Estado del sistema ISD: Actuador reconocido de la cadena 2
(consulte Words de estado del sistema ISD pagina 186)
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Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits
Entero de 32 bits

Entero de 32 bits
Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits
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NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

1731-1732

1733-1734

1735-1766

1768

1769

1770

17711779

Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 1
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

Estado del sistema ISD: Estado del sistema de la cadena 2
(consulte Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47)

Reservado

Confirmacion de solicitud de lectura ISD (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)

Confirmacion de cadena ISD solicitada (consulte Solicitud de
informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositivo
individual via ISD pagina 47)

Confirmacion de dispositivo ISD solicitado (consulte Solicitud
de informacién de rendimiento y estado acerca de un dispositi-
vo individual via ISD pégina 47)

Datos® especificos del dispositivo individual ISD (consulte De-
scripcion detallada de los datos especificos del dispositivo in-
dividual ISD péagina 229)

Entero de 32 bits

Entero de 32 bits

Entero de 16 bits
Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

Entero de 16 bits

=

Nota: Consulte Datos especificos del dispositivo individual ISD pagina 48 para obtener mas informa-
cion de la estructura de los datos de ISD.

Descripcion detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD
La siguiente tabla describe N7 REG #1771-1779.

Tabla 37: Descripcion detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

REG # Informacién Tamarfo de
los datos
1771.0 Falla de entrada de seguridad 1 bit
17711 Reservado 1 bit
1771.2 Sensor no emparejado 1 bit
1771.3 Error de datos ISD 1 bit
1771.4 Actuador incorrecto 1 bit
1771.5 Rango marginal 1 bit
1771.6 Se detecto actuador 1 bit
1771.7 Error de salida 1 bit
1771.8 Entrada 2 1 bit
1771.9 Entrada 1 1 bit
1771.10 Se espera reinicio local 1 bit
177111 Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
1771.12 Error de voltaje de operacién 1 bit
1771.13 Salida 2 1 bit
1771.14 Salida 1 1 bit
1771.15 Reinicio obligatorio 1 bit
1772.0 Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit
17721 Unidad de reinicio local 1 bit
1772.2 Cascadeable 1 bit
1772.3 Nivel de codificacion alto 1 bit

33 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y

conversion de distancia pagina 250.
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REG # Informacién Tamarno de
los datos

1772.4 a1772.7 | Aprendizajes restantes 4 bits
1772.8 a1772.12 | ID del dispositivo 5 bits
177213 a2 1773.2 | Conteo de advertencia de rango 6 bits
1773.3a1773.7 | Tiempo de apagado de salida 5 bits
1773.8 a1773.15 | Numero de errores de voltaje 8 bits
1774.0a1774.7 | Temperatura interna 8 bits
1774.8 a1774.15 | Distancia del actuador® 8 bits
1775.0a1775.7 | Voltaje de alimentacion3 8 bits
1775.8 a1775.11 | Nombre de la empresa esperado 4 bits
1775.12 a1775.15 | Nombre de la empresa recibido 4 bits
1776 Caodigo esperado 16 bits
1777 Cadigo recibido 16 bits
1778 Error interno A 16 bits
1779 Error interno B 16 bits

=

Nota: Consulte Datos especificos del dispositivo individual ISD pagina 48 para obtener mas informa-
cion de la estructura de los datos de ISD.

12.6.3 Entradas al controlador de seguridad (salidas del
PLC)

Los registros de entrada se usan para enviar informacion al controlador de seguridad desde el PLC. Los comandos
MSG (mensaje) se usan para escribir (N11) al controlador de seguridad.

Tabla 38: REGS N11

REG # NOMBRE DE WORD TIPO DE DATOS
0-7 Reservado Entero de 16 bits
8 Entrada virtual encendida/apagada (1-16) Entero de 16 bits
9 Entrada virtual encendida/apagada (17-32) Entero de 16 bits
10 Entrada virtual encendida/apagada (33-48) Entero de 16 bits
11 Entrada virtual encendida/apagada (49-64) Entero de 16 bits
12-15 Reservado Entero de 16 bits
16 Reinicio virtual/cancelacion de retraso (1-16) [Bits de registro Entero de 16 bits
de RCD] (consulte Reinicio manual virtual y secuencia de can-
celacién de retraso (RCD) pagina 58)
17 Reservado Entero de 16 bits
18 Codigo de actuacion de RCD [Registro de activacion de RCD] | Entero de 16 bits
(consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion
de retraso (RCD) péagina 58)
19 Solicitud de lectura de ISD (consulte Solicitud de informacién Entero de 16 bits
de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)
20 Se solicita la cadena ISD (consulte Solicitud de informacién de | Entero de 16 bits

rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via
ISD pagina 47)

34 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
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REG # NOMBRE DE WORD

TIPO DE DATOS

al via ISD pagina 47)

21 Se solicita un dispositivo ISD (consulte Solicitud de informa-
cion de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individu-

Entero de 16 bits

12.6.4 Marcadores

Los registros 0 a 7, definidos a continuacion, aparecen como las primeras 8 words en el mapa de registro N7.

Tabla 39: Registro #0, salida virtual 1-16, posicion de bit

Posici6n de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO16 VO15 VO14 VO13 VO12 VO11 VO10 vO9 Vo8 vo7 VO6 VO5 Vo4 VO3 VO2 VO1
Tabla 40: Registro #1, salida virtual 17-32, posicion de bit
Posicién de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V032 V031 VO30 V029 V028 vo27 V026 V025 V024 V023 V022 VO21 V020 VvO19 VO18 VO17
Tabla 41: Registro #2, salida virtual 33-48, posicion de bit
Posicién de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V048 vOo47 V046 VO45 V044 V043 V042 VO41 VO40 VO39 V038 VO37 VO36 VO35 VO34 V033
Tabla 42: Registro #3, salida virtual 49-64, posicion de bit
Posicién de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO64 V063 V062 V061 VO60 VO59 VO58 VO57 VO56 VO55 VO54 VO53 V052 VO51 VO50 V049
Tabla 43: Registro #4, bits de marcador de falla para salida virtual 1-16, posicion de bit
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
VO16 VO15 VO14 VO13 VO12 VO11 VO10 Vo9 VO8 Vo7 VO6 VOS5 Vo4 VO3 Vo2 Vo1
Tabla 44: Registro #5, bits de marcador de falla para salida virtual 17-32, posicion de bit
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V032 V031 VO30 V029 VO28 vo27 V026 V025 V024 VO23 V022 V021 V020 VO19 VO18 VO17
Tabla 45: Registro #6, bits de marcador de falla para salida virtual 33-48, posicion de bit
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
Posicién de bit
15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
V048 V047 V046 V045 V044 V043 V042 VO41 VO40 VO39 V038 VO37 VO36 VO35 VO34 V033
Tabla 46: Registro #7, bits de marcador de falla para salida virtual 49-64, posicion de bit
Observe que no todas las salidas virtuales tienen un marcador de falla definido.
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Posicién de bit

15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

V064 V063 V062 VO61 V060 V059 V058 V057 VO56 V055 V054 V053 V052 V051 V050 V049

12.6.5 Marcadores extendidos

Se puede tener acceso a las 256 salidas virtuales de manera similar a lo que aparece en Marcadores pagina 231.
Se pueden leer las 256 salidas virtuales posibles como los registros 900-915.

Se pueden leer las 256 fallas de salidas virtuales posibles como los registros 916-931.

12.7 PROFINET®

PROFINET®25 es un protocolo de comunicacién de datos para automatizacién y procesos industriales. E/S de PROFI-
NET define la manera en que los controladores (controladores de E/S) y los dispositivos periféricos (dispositivos de E/S)
intercambian datos en tiempo real.

Controlador de seguridad Banner es compatible con E/S de PROFINET. El protocolo de comunicacién de datos es
TCP/IP; el medio de transmisién de datos es cable de cobre; la clase de conformidad de PROFINET es CC-A.3¢

= Nota: En este documento, las salidas del dispositivo del Controlador de Seguridad son llamadas "en-

tradas" al controlador (PLC). Las salidas desde el controlador (PLC) son llamadas "entradas" al dis-
positivo del Controlador de Seguridad .

12.7.1 PROFINET vy los controladores de seguridad

Esta seccion incluye las instrucciones para los controladores de seguridad XS/SC26-2 con designacioén FID 2 en la eti-
queta y un codigo de fecha de 1706 o superior, y para controladores de seguridad XS/SC26-2 FID 3 o superiores.

Esta seccidn se trata también del SC10-2.

Solo se envian y reciben datos PROFINET en tiempo real a través de las ranuras.

= Nota: El archivo GSDML esté disponible para su descarga en http://www.bannerengineering.com.

12.7.2 Archivo de descripcion de estacion general (GSD)

El archivo de descripcion de estacion general (GSD) contiene informacion del médulo, como:
e Datos de la configuracion
¢ Informacion de los datos (recuento de pasos, estado de inspeccién, etc.)
e Diagnéstico

12.7.3 Modelo de datos de E/S de PROFINET

El modelo de datos de E/S de PROFINET se basa en un dispositivo de campo expandible tipico que tiene un fondo con
ranuras. Los médulos y los submoddulos tienen distintas funcionalidades.

Los modulos estan enchufados en ranuras; los submédulos, en subranuras. En el modelo de datos de E/S de PROFI-
NET, la ranura 0 subranura 1 esta reservada para el punto de acceso del dispositivo (DAP) o la interfaz de la red.

Tanto los moédulos como los submédulos se usan para controlar el tipo y el volumen de los datos que se envian al
controlador (PLC).

¢ Normalmente se designa un submddulo como un tipo de entrada, tipo de salida o como tipo combinado entra-
da/salida

e Se utiliza un submdédulo de entrada para enviar datos al controlador (PLC)
e Se utiliza un submodulo de salida para recibir datos desde el controlador (PLC)
e El submédulo combinado de entrada/saluda recibe y envia datos en ambas direcciones

85 PROFINET® es una marca registrada de PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.
36 cCc-A garantiza que el dispositivo tiene las propiedades minimas respecto a la funcionabilidad y la interoperabilidad.
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12.7.4 Configuracion del controlador de seguridad para una
conexion de E/S PROFINET

Conecte el controlador de seguridad a la computadora con el cable USB SC-USB2.
Abra el software del Controlador de seguridad Banner y haga clic en la pestafia Ethernet industrial.
En la lista desplegable de la izquierda, seleccione Profinet.

o~

Haga clic en E[:' para agregar informacion a los submédulos PROFINET.

La opcion Configuraciéon automatica puede ayudarlo en esta tarea.

5. Ingrese la contrasefia adecuada para cambiar la configuracion y los ajustes de red del controlador de seguri-
dad.

6. Asegurese de que el controlador de seguridad cuente con un archivo de configuracion valido y confirmado.

= Nota: Si se utiliza un reinicio virtual o cancelacion de retraso, se debe crear un codigo de ac-
tuacién en Ajustes de red. Luego se debe enviar el cédigo al controlador de seguridad me-

diante la opcidn Enviar de Ajustes de red.

12.7.5 Descripcion de los modulos

Tabla 47: Asignacion de ranuras
En esta tabla, la direccién de E/S es desde el punto de vista del PLC.

Ra- Funcién del médulo E/S Nombre del médulo Tamario del méd-

nura ulo (Bytes)

1 Bits de estado definidos por el usuario Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_1 4
(0-31) da

2 Bits de estado definidos por el usuario Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_2 4
(32-63) da

3 Bits de falla del controlador de seguridad  Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_3 4
(0-31) da

4 Bits de falla del controlador de seguridad  Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_4 4
(32-63) da

5 Bits de estado de entrada del controla- Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_5 4
dor de seguridad (0-31) da

6 Bits de estado de entrada del controla- | Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_6 4
dor de seguridad (32-63) da

7 Bits de estado de entrada del controla- Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_7 4
dor de seguridad (64-95) da

8 Bits de estado de entrada del controla- | Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_8 4
dor de seguridad (96-127) da

9 Bits de estado de entrada del controla- Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_9 4
dor de seguridad (128-159) da

10 Bits de estado de salida del controlador | Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_10 4
de seguridad (0-31) da

11 Bits de estado de salida del controlador | Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_11 4
de seguridad (32-63) da

12 Bits de estado de salida del controlador | Entra- | 4 bytes de estado, bits 0..31_12 4
de seguridad (64-95) da

13 Bits de E/S virtual (encendido, apagado, @ Salida | 8 bytes de datos de encendido/ 8
activacion de silencio) (0-63) apagado/activacion de silencio vir-

tuales_1

14 Bits de reinicio virtual, cancelacion de Salida | Datos de RCD de 2 bytes_1 2
retraso (0-16)

15 Cadigo de actuacion de reinicio, cancel- | Salida | Cédigo de actuacion de RCD de 2 2
acion de retraso bytes_1

16 Retroalimentacion de bits de reinicio vir- | Entra- | Registro de retroalimentacion de da- | 2
tual, cancelacion de retraso (0-16) da tos de RCD_1
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Ra- Funcién del médulo E/S Nombre del médulo Tamano del méd-
nura ulo (Bytes)
17 Retroalimentacion de cédigo de actua- | Entra- | Registro de retroalimentacion de cé- | 2
cién de reinicio, cancelacién de retraso | da digo de acceso de RCD_1
18% | Registro de fallas Entra- | Médulo de bufer de registro de fallas | 300
da
19%7 Informacién de sistema Entra- | Modulo de informacién de sistema 30
da
20 Estado de ISD Entra- | Modulo de informacion de estado de | 128
da ISD
21 Informacién del dispositivo individual ISD | Entra- | Médulo de informacion de estado in- | 24 entradas/6 sal-
da/ dividual de ISD idas
salida
==

cién sobre la estructura de los datos de ISD.

Bits de estado definidos por el usuario

Nota: Consulte Datos especificos del dispositivo individual ISD pagina 48 para obtener mas informa-

Las primeras dos ranuras siempre estan ocupadas con los médulos de Bits de estado definidos por el usuario. Estos
modulos incluyen 64 bits equivalentes a la informacién de salida de estado virtual de cualquier tipo.

Tabla 48: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado definidos por el usuario (0-31) [fijo en ranura 1]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de estado definidos por el Byte No corresponde No corresponde
usuario 0-7

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 8-15

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 16-23

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 24-31

Tabla 49: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado definidos por el usuario (32-63) [fjjo en ranura 2]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de estado definidos por el Byte No corresponde No corresponde
usuario 32-39

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 40-47

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 48-55

Bits de estado definidos por el Byte

usuario 56-63

87 Los médulos de registro de fallas y de informacién de sistema no se utilizan en la conexion predeterminada.
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Las ranuras 3 y 4 siempre estan ocupadas con 64 bits de informacion de salida de estado virtual de tipo de falla del

controlador de seguridad.

Tabla 50: Modulo (Ident 0x100) de bits de falla del controlador de seguridad (0-31) [fijo en ranura 3]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de falla 0-7 Byte No corresponde No corresponde
Bits de falla 8-15 Byte

Bits de falla 16-23 Byte

Bits de falla 24-31 Byte

Tabla 51: Modulo (Ident 0x100) de bits de falla del controlador de seguridad (32-63) [fijo en ranura 4]

Bits de estado de entrada

Las ranuras 5 a 9 siempre estan reservadas para 160 bits de informacion de entrada del controlador de salida. Un con-
trolador de seguridad explandible (XS26) podria tener hasta 154 entradas, si se utilizan las 8 tarjetas de expansion posi-
bles como entradas de 16 canales (ademas de las 26 entradas integradas en el controlador base).

Tabla 52: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de entrada del controlador de seguridad (0-31) [fijo en ranura 5]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de falla 32-39 Byte No corresponde No corresponde
Bits de falla 40-47 Byte

Bits de falla 48-55 Byte

Bits de falla 56-63 Byte

Nombre de dato de entrada del  Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida | Tipo de dato de salida
PLC trada del PLC

Bits de estado de entrada 0-7 Byte No corresponde No corresponde

Bits de estado de entrada 8-15 Byte

Bits de estado de entrada 16-23 | Byte

Bits de estado de entrada 24-31 | Byte

Tabla 53: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de entrada del controlador de seguridad (32-63) [fijo en ranura 6]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de estado de entrada 32-39 | Byte No corresponde No corresponde
Bits de estado de entrada 40-47 | Byte

Bits de estado de entrada 48-55 | Byte

Bits de estado de entrada 56-63 | Byte
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Tabla 54: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de entrada del controlador de seguridad (64-95) [fijo en ranura 7]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en-
PLC trada

Nombre de dato de salida del

PLC

Tipo de dato de sali-
da

Bits de estado de entrada 64-71 | Byte
Bits de estado de entrada 72-79 | Byte
Bits de estado de entrada 80-87 | Byte
Bits de estado de entrada 88-95 | Byte

No corresponde

No corresponde

Tabla 55: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de entrada del controlador de seguridad (96-127) [fijo en ranura 8]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de estado de entrada Byte No corresponde No corresponde
96-103

Bits de estado de entrada Byte

104-111

Bits de estado de entrada Byte

112-119

Bits de estado de entrada Byte

120-127

Tabla 56: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de entrada del controlador de seguridad (128-159) [fijo en ranura 9]

Bits de estado de salida

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de estado de entrada Byte No corresponde No corresponde
128-135

Bits de estado de entrada Byte

136-143

Bits de estado de entrada Byte

144-151

Bits de estado de entrada Byte

152-159

Las ranuras 10 a la 12 estan reservadas para los 96 bits de salida de estado virtual de tipo de salida del controlador de

seguridad.

Tabla 57: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de salida del controlador de seguridad (0-31) [fijo en ranura 10]

Bits de estado de salida 8-15 Byte
Bits de estado de salida 16-23 Byte
Bits de estado de salida 24-31 Byte

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Bits de estado de salida 0-7 Byte No corresponde No corresponde
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Tabla 58: Modulo (Ident 0x100) de bits estado de salida del controlador de seguridad (32-63) [fijo en ranura 11]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Bits de estado de salida 32-39 Byte No corresponde No corresponde

Bits de estado de salida 40-47 Byte
Bits de estado de salida 48-55 Byte
Bits de estado de salida 56-63 Byte

Tabla 59: Modulo (Ident 0x100) de bits de estado de salida del controlador de seguridad (64-95) [fijo en ranura 12]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Bits de estado de salida 64-71 Byte No corresponde No corresponde

Bits de estado de salida 72-79 Byte
Bits de estado de salida 80-87 Byte
Bits de estado de salida 88-95 Byte

Bits de activacion de encendido, apagado, silencio virtuales

La ranura 13 esta ocupada con 64 entradas virtuales no relacionadas con seguridad que se usaran como entradas de
encendido/apagado virtual (al controlador de seguridad) o entradas virtuales de activacion de silencio (al controlador de
seguridad).

Tabla 60: Modulo (Ident 0x200) de bits de encendlido, apagado, activacion de silencio virtuales (0-63) [fijo en ranura 13]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

No corresponde No corresponde Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
0-7

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
8-15

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
16-23

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
24-31

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
32-39

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
40-47

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
48-55

Bits de encendido/apagado/ Byte
activacion de silencio virtuales
56-63
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Bits de reinicio virtual, cancelacion de retraso (VRCD)

16 entradas virtuales no relacionadas con seguridad se pueden encontrar en la ranura 14, para ser utilizadas en la se-
cuencia de reinicio virtual, cancelacion de retraso.

Consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD) pagina 58.
Tabla 61: Mddulo (Ident 0x300) de bits de reinicio virtual, cancelacion de retraso (0-63) [fijo en ranura 14]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
No corresponde No corresponde Bits de VRCD 0-7 Byte

Bits de VRCD 8-15 Byte

Cddigo de actuacidon de 16 bits de reinicio, cancelacion de retraso (RCD)

La ranura 15 contiene el codigo de actuaciéon de RCD, una palabra de codigo importante utilizada en la secuencia de
reinicio virtual, cancelacién de retraso.

Consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD) pagina 58.

Tabla 62: Modulo de codigo de actuacion de reinicio, cancelacion de retraso (ldent 0x307) [fijo en la ranura 15]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-

PLC trada PLC da

No corresponde No corresponde Cédigo de actuacion de reinicio, | Sin firma 16
cancelacioén de retraso

Bits de retroalimentacion de reinicio virtual, cancelacién de retraso

La ranura 16 incluye los bits de retroalimentacion para las 16 entradas virtuales no relacionadas con seguridad que se

encuentran en la ranura 14. Se usan en la secuencia de reinicio virtual, cancelacién de retraso.

Consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacion de retraso (RCD) péagina 58.
Tabla 63: Modulo (Ident 0x400) de bits de reinicio virtual, cancelacion de retraso (0-63) [fjjo en ranura 16]

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bits de retroalimentacion de Byte No corresponde No corresponde
VRCD 0-7

Bits de retroalimentacién de Byte

VRCD 8 - 15

Retroalimentacién de cddigo de actuaciéon de 16 bits de reinicio, cancelacion

de retraso

La ranura 17 incluye el valor de retroalimentacion del cédigo de actuacién de RCD, una palabra de cédigo importante
utilizada en la secuencia de reinicio virtual, cancelacién de retraso.

Consulte Reinicio manual virtual y secuencia de cancelacién de retraso (RCD) pagina 58.
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Tabla 64: Modulo de codigo de actuacion de reinicio, cancelacion de retraso (Ident 0x401) [fijo en la ranura 17]

actuacion de reinicio, cancela-
cién de retraso

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Retroalimentacion de codigo de | Sin firma 16 No corresponde No corresponde

Entradas de registro de fallas

La ranura 18 puede estar ocupada con el médulo de bufer del registro de fallas opcional.

Tabla 65: Modulo de bufer del registro de fallas del controlador de seguridad (Ident 0x500) [opcional; fijo en la ranura

18 cuando se utilizal

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Entrada de registro de fallas 1 15 palabras No corresponde No corresponde
(mas reciente)
Entrada de registro de fallas 2 15 palabras
Entrada de registro de fallas 3 15 palabras
Entrada de registro de fallas 4 15 palabras
Entrada de registro de fallas 5 15 palabras
Entrada de registro de fallas 6 15 palabras
Entrada de registro de fallas 7 15 palabras
Entrada de registro de fallas 8 15 palabras
Entrada de registro de fallas 9 15 palabras
Entrada de registro de fallas 10 | 15 palabras
(mas antigua)
Entrada de registro de fallas Tipo Longitud (palabras)
Marca de tiempo UDINT 2
Longitud de nombre DWORD 2
String de nombre String 6
Cadigo de error WORD 1
Caodigo de error avanzado WORD 1
Mensaje del indice de errores WORD 1
Reservado WORD 2

Marca de tiempo de falla

El tiempo relativo, en segundos, cuando se produce la falla. Medido desde el tiempo 0, que es la Ultima vez

que se encendid el controlador de seguridad.
Longitud de nombre

El nimero de los caracteres ASCII en la “String de nombre”.

String de nombre
Una string de ASCII que describe el origen de la falla.
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Cédigo de error, cédigo de error avanzado, mensaje de indice de error

El codigo de error y el codigo de error avanzado conforman el codigo de falla del controlador de seguridad. El
formato para el cédigo de fallaes el cé6digo de falla ‘punto’ cdédigo de error avanzado. Por
ejemplo, un cédigo de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el cdédigo de error 2 y un
codigo de error avanzado 1. El valor del indice del mensaje de error es el cédigo de error y el codigo de error
avanzado juntos, e incluye un cero inicial con el codigo de error avanzado, si es necesario. Por ejemplo, un
codigo de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el indice de mensaje de error 201. El
valor del indice de mensaje de error es una manera conveniente de obtener el cédigo de falla completo, con
solo leer un registro unico de 16 bits.

Bufer de informacion del sistema

La ranura 19 se puede ocupar con el médulo de bufer de informacion del sistema opcional.

Tabla 66: Modulo de bufer del registro de informacion del controlador de seguridad (Ident 0x600) [opcional; fijo en la
ranura 19 cuando se utilizal

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Bufer de informacion del siste- 30 palabras No corresponde No corresponde

ma

Bufer de informacion del sistema Tipo Longitud (palabras)

Segundos desde el arranque UDINT 2

Modo operativo WORD 1

Longitud del nombre de configuracion  DWORD 2

Nombre de configuracion String 8

Config CRC WORD 2

Segundos desde el arranque

Una representacion del nimero de segundos en enteros de 32 bits desde el encendido del controlador de se-
guridad.

Modo operativo
El estado de operacion actual del controlador de seguridad.

Valor de modo operativo Descripcién

1 (0x01) Modo de funcionamiento normal (incluidas las fallas de E/S, si las hay)

2 (0x02) Modo de configuracion

4 (0x04) Sistema de bloqueo

65 (0x41) A !a espera de reinicio del sistema/Saliendo del modo de configura-
cion

129 (0x81) Ingreso al modo de configuracion

Longitud del nombre de configuracién
El nimero de caracteres ASCII en “Nombre de configuracion”.
Nombre de configuracion
Una string de ASCII que describe el origen de la falla.
Config CRC
El valor de redundancia ciclica (CRC) para la configuracién actual del controlador de seguridad.

Maodulo de informacion de estado de ISD
La ranura 20 se puede ocupar con el médulo de informacién de estado de ISD opcional.

Consulte también Words de estado del sistema ISD pagina 186 y Estado del sistema de cadena de ISD pagina 47.

240 www.bannerengineering.com



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da

Estado del sistema ISD - Re- Sin firma 32 No corresponde Sin firma 16

cuento de dispositivos de la ca-

dena 1

Estado del sistema ISD - Re- Sin firma 32

cuento de dispositivos de la ca-

dena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
encendido/apagado de los dis-
positivos de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de falla de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de falla de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
marginal de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
marginal de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de alerta de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de alerta de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de reinicio de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
de reinicio de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Actua- | Sin firma 32
dor reconocido de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Actua- | Sin firma 32
dor reconocido de la cadena 2

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
del sistema de la cadena 1

Estado del sistema ISD - Estado | Sin firma 32
del sistema de la cadena 2

64 bytes reservados Byte

Maodulo de informacion de dispositivo individual ISD

La ranura 21 se puede ocupar con el médulo de informacién de dispositivos individual ISD opcional.

Consulte también Solicitud de informacion de rendimiento y estado acerca de un dispositivo individual via ISD pagina
47 y Descripcién detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD pagina 242.
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vo individual ISD (18 bytes)38

Nombre de dato de entrada del | Tipo de dato de en- Nombre de dato de salida del Tipo de dato de sali-
PLC trada PLC da
Confirmacién de solicitud de Sin firma 16 Solicitud de lectura ISD Sin firma 16
lectura ISD - L
Cadena ISD solicitada Sin firma 16
Confi iond d ISD Sin fi 16
olitana T ce cadena n firma Dispositivo ISD solicitado Sin firma 16
Confirmacion de dispositivo ISD | Sin firma 16
solicitado
Datos especificos del dispositi- | Byte

Descripcidn detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

La siguiente tabla describe la ranura 212,

Tabla 67: Descripcion detallada de los datos especificos del dispositivo individual ISD

Médulo de entrada  Informacién Tamarfo de
los datos

206.0F4:F20 Falla de entrada de seguridad 1 bit
206.1 Reservado 1 bit
206.2 Sensor no emparejado 1 bit
206.3 Error de datos ISD 1 bit
206.4 Actuador incorrecto 1 bit
206.5 Rango marginal 1 bit
206.6 Se detecto actuador 1 bit
206.7 Error de salida 1 bit
207.0 Entrada 2 1 bit
2071 Entrada 1 1 bit
207.2 Se espera reinicio local 1 bit
207.3 Advertencia de voltaje de operacion 1 bit
207.4 Error de voltaje de operacién 1 bit
207.5 Salida 2 1 bit
207.6 Salida 1 1 bit
207.7 Reinicio obligatorio 1 bit
208.0 Salidas con tolerancia a las fallas 1 bit
208.1 Unidad de reinicio local 1 bit
208.2 Cascadeable 1 bit
208.3 Nivel de codificacion alto 1 bit
208.7 a 208.4 Aprendizajes restantes 4 bits
209.4 a2 209.0 ID del dispositivo 5 bits
210.2 a209.5 Conteo de advertencia de rango 6 bits
210.7a210.3 Tiempo de apagado de salida 5 bits
211 Numero de errores de voltaje 8 bits

38 Para convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.
39 El ejemplo de la ranura 21 supone que la ranura comienza con un %1200 para su ubicacién. Hay una porcién de encabezado antes de que los
datos comiencen. El ejemplo también supone que los datos estan en formato de byte.
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Médulo de entrada  Informacién Tamarno de
los datos

212 Temperatura interna“® 8 bits

213 Distancia del actuador#® 8 bits

214 Voltaje de alimentacion?® 8 bits
215.3a215.0 Nombre de la empresa esperado 4 bits
215.7a215.4 Nombre de la empresa recibido 4 bits
217 a216 Caddigo esperado 16 bits
219a218 Cédigo recibido 16 bits
221 a220 Error interno A 16 bits
223 a 222 Error interno B 16 bits

12.7.6 Instrucciones de Configuracion

Instalacién de archivo GSD

Use estas instrucciones para instalar el archivo GSD en el software TIA Portal (v13) de Siemens. Use estas instruc-
ciones como base para instalar el archivo GSD en otro controlador (PLC).

1. Descargue el archivo GSD de www.bannerengineering.com.

aogkrowbd

Inicie el software TIA Portal (v13) de Siemens.
Haga clic en Abrir un proyecto existente.
Seleccione un proyecto y abralo.

Haga clic en Dispositivos y redes después de que se haya cargado el proyecto.

Imagen 229: Dispositivos y redes

74 Siemens - Banner_Profinet_IVU

} Project view

First steps

Open existing project Project: "Banner_Profinet_IVU" was opened successfully. Please select the next step:

Create new project
proj I &

b Migrate project

P Close project

Welcome Tour

First steps

Installed software

b Help

User interface language

6. Haga clic en Configurar redes.

e

Configure a device

Write PLC program

Configure
technology objects

Configure an HMl screen

Open the project view

Opened project: CAUserslusera\Documents\Automation\Banner_Profinet_IVU\Banner_Profinet_IVU

40 Ppara convertir a temperatura interna, distancia del actuador y voltaje de alimentacion, consulte ISD: Informacion de temperatura, voltaje y
conversion de distancia pagina 250.

www.bannerengineering.com

243



http://www.bannerengineering.com

Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Imagen 230: Configurar redes

iemens - Banner_Profinet VU

>

Devices &
networks

@ Show all devices

® Add new device

D
=

@ Configure networks

Aparece la Vista de red.
7. Haga clic en Opciones y seleccione Administrar archivo de descripcién de estaciéon general (GSD).

Imagen 231: Opciones: Instalar el GSD

Options |Tools Window  Help
1 Settings

Support packages

Manage general station description files (GSD)
Start Automation License Manager

#| show reference text

[l Global libraries »

Se abre la ventana Instalar archivo de descripcién de estacién general.
8. Haga clic en el botén de exploracion (...) a la derecha del campo Ruta de origen.

Imagen 232: Administracion de archivos GSD

Source path: iF:'.Product Data FilesiGSD files ‘ [_J
i
Content of imported path
D File Version Language Status Info
vl GSDML-VZ.32-BannerEngineering: V2.32 English, Ger... Already installed X526 Base .
[ |
] Delste | [ install—| ] cancel |

___________________________________________________________________|
9. Navegue a la ubicacién donde se descargé el archivo GSD del Controlador de Seguridad.

10. Seleccione el archivo GSD del Controlador de Seguridad.

11. Haga clic en Instalar.
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Imagen 233: Catédlogo de hardware

Totally Integrated Automation

PORTAL
Options =]
=5
. = {2
~ | catalog :ﬁ:
| iy | it ] 2
&
[¥ Filter g
» [ Controllers 8
b [ HMI
» [l PC Systems ?
» [ij Drives & starters o
» [ Network components %
» [iji Detecting & Monitoring 8
» [ Distributed 1/ =
» [ig Field devices &
~ [ Other field devices =
~ [ PROFINET IO =
» [ Controllers a_'
» [ig Drives =
» [ig Encoders Ly
» i Gateway i
» il General =
~[g o &
» [ Balluff GmbH 1
~ [ Banner Engineering Corp.
~ [ Banner e
%526
e e

El sistema instala el archivo GSD del Controlador de Seguridad y lo pone en el Catalogo de hardware. En el
ejemplo anterior, el archivo GSD del Controlador de Seguridad se encuentra en Otros dispositivos de campo >

E/S de PROFINET > E/S > Banner Engineering Corp. > Banner.

= Nota: Si no se instala correctamente el archivo GSD del Controlador de Seguridad, guarde el
registro y comuniquese con Banner Engineering Corp.

Cambio de direccidn IP del dispositivo

Use estas instrucciones para cambiar la direccion IP del dispositivo Controlador de Seguridad, mediante el software
TIA Portal (v13) de Siemens. Use estas instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1.

2.
3.
4

o

Inicie el software TIA Portal (v13) de Siemens.

Haga clic en Abrir un proyecto existente.

Seleccione un proyecto y abralo.

Haga clic en Dispositivos y redes después de que se haya cargado el proyecto para ir a Vista de red.
Imagen 234: Vista de red

PLC 1 x$26 B
CPU1511-1... X526 ﬂ
PLC_1

s PLC_1.PROFINET 10-... }=

Aparece la Vista de red.

Haga dobile clic en el icono Controlador de Seguridad para abrir la Vista del dispositivo.

Haga clic en el icono Controlador de Seguridad en el area grafica de la Vista del dispositivo para abrir la venta-
na Propiedades del médulo.

Ahora se puede configurar el médulo.
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7. Haga clic en Propiedades.
8. Haga clic en General.

9. Seleccione Interfaz PROFINET > Direcciones de Ethernet.

Imagen 235: Direcciones de Ethernet

|§,Pmpenies “Ellnfn i}HEDiagnnstics |

J General || 10 tags

| system constants | Texts |

~ General
Catalog information
« PROFINET interface [X1]
General

» Advanced options
Hardware identifier

Identification & Maintenance |,

Hardware identifier

[ Use 1P protocol
(8 Set IP address in the project

IPaddress: | 12 .168.0 .128

Subnet mask:

User

Routeraddress= |0 .0 5]

() IPaddress is set directly at the device

PROFINET

E Generate PROFINET device name automatically

PROFINET device name [x26

Converted name: |26

Device number: |1

10. Seleccione Establecer direccion IP en el proyecto.

IP protocol

Imagen 236: Establecer direccion IP

BUse IP protacol

(=) SetiF address in the project

IP address:

192 .

168 . O -4

Subnet mask:

se router
Router address: | O .0 -0 -0

O IP address is setdirectly at the device

El proyecto establece la direccion IP del dispositivo.

11. Escriba la direccion IP.

12. Haga clic con el botdn derecho en el icono del dispositivo y seleccione En linea y diagnéstico.

Imagen 237: Seleccione En linea y diagndstico

&

_ nge device

Write 10-Device name to Micro Merory Card

M ocut Cr+x

55| copy Ctri+C

(g Paste Ctri+v

% Delete Del
Rename F2

= Go to topology view

By GO to network view

ﬂ@ Compile 3 =

Download to device »

& G |
| General [ 101ags | sy g o

~ General

+ PROFINET interface [X1] Re

nANE [

Catalog information 1 Assign device name

General
Imagen 238: En linea y diagndstico

w Diagnostics
General
Diagnostic status
» PROFINETinterface
~ Functions
Assign IP address
Assign name

Reset to factory settings

Aparece la ventana En linea y diagnéstico.
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13. Seleccione Asignar direccién IP en Funciones.
14. Haga clic en Dispositivos accesibles.

Imagen 239: Asignar direccion IP — Dispositivos accesibles

Assign IP address

MAC address: 00 -00 -00 -00 -00 -00 Accessible devices

IPaddress: 192 . 168 .0 .1
Subnetmask: 255 . 255 .255 .0

D Use router

Router address: 92 .168 . 0

La ventana Seleccionar dispositivo busca en la red los dispositivos disponibles.
15. Determine el dispositivo que se ajustara con la direccion MAC y selecciénelo.

16. Haga clic en Aplicar.

Imagen 240: Seleccione el dispositivo y aplique los cambios

Select device

Type of the PGIPC interface: | %_PNIE [=]
PGIPC interface- Emlnte\(ﬁ;-szsﬁuﬂngahw[ Metwork Cannection |V| @@

Accessible nodes of the selected interface:

Device Device type Type Address MAC address
plc 1 CPUIS11-1PN  PNIE 192.168.071  28-63-36-85-2F-44
p_iolm IM155-6 PNST _ PNIE 192.168.099  28-63-36-44-A3-1D
“ %26 ¥526 PNIE 192.168.0.128 _ 00-23-D9-00-DF-11

["] Flash LED

Startsearch J

Online status information:
=2 Retrieving device information...
Scan and information retrieval completed.

< |[J[2]

[ Display only error messages -

Apply ‘ Cancel

Se actualiza la direccion IP para el dispositivo.
17.Haga clic en Asignar direccién IP para completar el paso.
Se completa este paso para cada dispositivo.
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= Nota: Los dispositivos PROFINET normalmente carecen de una direccion IP en el arranque (Direc-
cion IP = solo ceros). No obstante, los dispositivos Controlador de Seguridad requieren de una direc-
cién IP para conectarse con Controlador de seguridad Banner para establecer la configuracion del
dispositivo.

De manera predeterminada, cada camara enviada desde fabrica tiene asignada la direccion IP
192.168.0.128. Se puede cambiar la direccion predeterminada a través de Controlador de seguridad
Banner.

Inmediatamente después de que ha activado el protocolo PROFINET en la camara, pero antes de
que el PLC descubra y se conecte con la camara, esta conservara su direccion IP. Después de que
el PLC descubra y se conecte con la camara, el comportamiento de la direccion IP depende de la
manera en que esta configurado el PLC para asignar la direccion IP de la camara. Hay dos opciones
de configuracién disponibles.

Imagen 241: TIA Portal (v13) de Siemens. Opciones de protocolo IP

IP protocol

M use IF protacol

@ SetIP address in the project

IP address: | 192 . 168 . 0 . 4

() IPaddress is set directly at the device

e Ladireccion IP se establece en el proyecto: Si se le indica al PLC que asigne la direccién IP
de la camara (por ejemplo, mediante la opcion Establecer direccién IP en el proyecto del TIA
Portal de Siemens), la camara recibe la direccién especificada, pero solo después de que se
ha cargado el programa al PLC y se ejecuta.

Si reinicia la camara después de que fue descubierta y configurada por el PLC, tendra una
direccion IP de 0.0.0.0 hasta que el PLC la descubra y vuelva a asignarla a la direccién espe-
cificada.

Cuando la camara no tiene una direccion IP asignada, aun es posible asignarle una direccién
IP mediante Controlador de seguridad Banner. Sin embargo, si esta direccion es distinta a la
esta especificada en el PLC, la camara revierte la direccién especificada en el PLC cuando
este vuelve a estar activo.

e Ladireccion IP se establece en el dispositivo: Si se le indica al PLC que la direccién IP de la
camara esta configurada en el dispositivo (por ejemplo, al usar la opcién Direccién IP se esta-
blece directamente en el dispositivo en el TIA Portal de Siemens), la cdmara siempre conser-
va la direccion IP que se le asigné con Controlador de seguridad Banner.

Estas opciones de configuracion conforman el estandar de PROFINET.

Cambio de nombre del dispositivo

Use estas instrucciones para cambiar el nombre del dispositivo Controlador de Seguridad, mediante el software TIA
Portal (v13) de Siemens. Use estas instrucciones como base si esta utilizando otro controlador (PLC).

1. Abra el proyecto y haga clic en Dispositivos y redes para ir a la Vista de red.
Imagen 242: Vista de red

PLC 1 X526 B
CPU1511-1... X526 ﬂ
PLC_1 =

T

A |
E:u‘:ﬂ:ﬂ:u‘:ﬂ:ﬂ:ﬁr_‘i PLC_ : B PRQEIN ET 1D -:__._;;:G:u:n:uar_'ﬁ:u:m:uar_"zzg

Aparece la Vista de red.
2. Haga clic con el boton derecho del mouse en el icono Controlador de Seguridad y seleccione Asignar nombre
al dispositivo.
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Imagen 243: Direcciones de Ethernet

o=
PLC 1 X526 E =
EPLLE ST 1= X526 !
PLC_1 . [I§ Device configuration
Write 10-Device name to Micro Mermory Card
PLC_1.PROFINET 10-... ':cctcccm Sta taal:
¥ cut Ctrl+x
5 Copy Ctr+C
[jg] Paste Crl+v
¥ Delete Del
|2, Propel &% Go to topology view
gs || System constants || Texts Compile 1
M Download to device !
W Ethernet addresses & Goonline Crk
B T, Cirlah
i © 2 Ctrl+h
4l
! Interface networked with %/ Online & diagnostics Ctri+D
5 Subnet: | PNIE_1
tenance |
i 12 protocyl [ Properties Alt+Enter
A [¥ Use IP protocol [ Export module labeling strips...
] 3} St IP addracs in the nriart

Aparece la ventana Asignar nombre al dispositivo PROFINET vy el software busca los dispositivos del mismo ti-

po.

Assign PROFINET device name.

1l =

[)FlashLED

Online status information:
(i} Search completed. 1

Imagen 244: Direcciones de Ethernet

Confiaured PROFINET dev

PROFINET device name: | %526 [+
Devicetype:  |xs26 |

Online access
Type of the PGIFC interface:  |f_FHiE [+

PGIPC interface: (Wil Intel(R) 82577L Gigabit Network Connection || ©)[€)]

Device filter
[# Only show devices of the same type
[ ©nlly show devices with bad parameter settings
[T Only showdevices without names

Accessible devices inthe network:

IF address MAC address Device PROFINET device name Status

0.0.0.0 00-23-D9-00-DF-11 X526-2 —

! Nodevice name assigned

| [0 =

[ updatelist Assignname |

of 3 devices were found.

(<]

i [2]

Close |

3. Escriba el nombre deseado en el campo Nombre del dispositivo PROFINET.

=

4. Haga clic en Asighar nombre.
Ahora el dispositivo tiene un nomb

Nota: Solo se puede usar una vez cada nombre.

re PROFINET.
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Imagen 245: Direcciones de Ethernet

Assign PROFINET device name. %

Confiaured PROFINET dev
PROFINET device name: | xs26 [+
Device type:  [xs26 ]

Online access _
Type of the POIFC interface: =]

PGIPC interface:  |Rl intel(R) 825771 Gigabit Netwark Connection | = @@

ﬁ; Device filter

[# Only show devices of the same type

[T Onlly show devices with bad parameter settings
[ Only show devices without names

Accessible devices in the network:

IP address WAC address Device FROFINET device name  Status
0.0.00 00-23-D9-00-DF-11 X526-2 xs26 & ok
[ Flash LED
[«] [T =]
[ updatelist I Assignname |

Online status information:
(i} Search completed. 1 of 3 devices were found.
@  The PROFINET device name "xs26" was successfully assigned to MAC address "00-23-D9-00-DF-11".

[<] i [2]

Close |

12.8 ISD: Informacion de temperatura, voltaje y con-
version de distancia

Descargue un AOI de www.bannerengineering.com para insertarlo en el programa PLC y realizar las conversiones de
los valores obtenidos a los valores reales.

12.8.1 ISD: Voltaje de suministro

Para obtener la lectura del voltaje real desde el valor de ADC enviado al PLC, multiplique el valor ADC por 0.1835.
Voltaje de alimentacion = Valor ADC x 0.1835

12.8.2 ISD: Temperatura interna

Primero, cambie el valor de ADC a la izquierda en 2 bits. Luego, convierta la lectura binaria en un nimero. Si el nimero
concuerda con un valor ADC en la tabla siguiente, lea la temperatura. En caso de que el nimero esté entre las lecturas
de la tabla, use la siguiente férmula para obtener la temperatura real.
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Tabla 68: Temperatura
Internal Temperature = ((A-L) / (H-L)) x 5 + T

Lectura de ADC Temperatura (°C)
A 41 -40
El valor ADC obtenido del controlador
54 -35
L
69 -30
El valor ADC en la tabla de busqueda es menor o igual que A
88 -25
H
. 110 -20
El valor ADC en la tabla de busqueda es mayor que A
T 136 -15
La temperatura asociada con el valor L 165 -10
199 -5
237 0
278 5
321 10
367 15
414 20
461 25
508 30
554 35
598 40
640 45
679 50
715 55
748 60
778 65
804 70
829 75
850 80
869 85
886 90
901 95
914 100
926 105
936 110

12.8.3 ISD: Distancia del actuador

Convierta la lectura binaria en un numero. Si el nimero concuerda con un valor ADC en la tabla siguiente, lea la distan-
cia. En caso de que el niumero esté entre las lecturas en la tabla, use la siguiente férmula para obtener la distancia real.
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Tabla 69: Distancia

Actuator Distance = ((A-L) / (H-L)) + D

252

A

El valor ADC obtenido del controlador

El valor ADC en la tabla de busqueda es menor o igual que A

El valor ADC en la tabla de busqueda es mayor que A

La distancia asociada con el valor L

Lectura de ADC Distancia (mm)
<62 <7
62 7
65 8
77 9
110 10
133 11
148 12
158 13
163 14
169 15
172 16
176 17
180 18

>180 >18
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13 Verificacion del Sistema

13.1 Lista de Verificaciones Requeridas

La verificacion de la configuracion y el funcionamiento adecuado del Controlador de Seguridad incluye la comproba-
cién de cada dispositivo de entrada de seguridad y de no-seguridad, junto con cada dispositivo de salida. Dado que
las entradas se conmutan individualmente desde el estado de marcha al estado de parada, las salidas de seguridad
deben estar validadas para que se enciendan y se apaguen como se esperaba.

Banner Engineering recomienda encarecidamente realizar las verificaciones segun lo descrito. Sin embargo, una per-
sona calificada (o equipo) debe evaluar estas recomendaciones genéricas considerando su aplicacién especifica y de-
terminar la frecuencia apropiada de las verificaciones. Esto se define generalmente mediante una evaluacién de ries-
gos, como la que figura en ANSI B11.0. El resultado de la evaluacion de riesgos determinara la frecuencia y el conteni-
do de los procedimientos de verificacion periddica y debera ser respetado.

A ADVERTENCIA: No Utilice la Maquina Hasta que el Sistema Esté Funcionando Correctamente

Si no se pueden verificar todas estas comprobaciones, no intente utilizar el sistema de seguridad
que incluye el dispositivo de pancarta y la maquina protegida hasta que se haya corregido el defecto
o problema. Los intentos de utilizar la maquina protegida bajo tales condiciones pueden provocar
lesiones graves o la muerte.

Se debe utilizar una prueba completa para verificar el funcionamiento del Controlador de Seguridad y la funcionalidad
de la configuracion deseada. Procedimientos de configuracion inicial, puesta en marcha y verificacion periddica pagina
254 Tiene por objeto ayudar a desarrollar una lista de verificacion personalizada (especifica de la configuracion) para
cada aplicacion. Esta lista de verificacion personalizada debe ponerse a disposicion del personal de mantenimiento
para la puesta en marcha y las comprobaciones periddicas. Se debe hacer una lista de chequeo similar y simplificada
para el operador (o persona designada #'). Se recomienda tener copias de los diagramas de cableado y ldgica, y del
resumen de configuracion disponibles para ayudar en los procedimientos de revision.

A ADVERTENCIA:
¢ Realice revisiones periédicas
¢ No realizar estas revisiones podria crear una situacion peligrosa que podria provocar le-
siones graves o la muerte.
e El personal adecuado debe realizar las revisiones de la puesta en marcha, las revisiones peri-
odicas y diarias del sistema en los plazos sugeridos para garantizar que el sistema de seguri-
dad esta funcionando segun lo previsto.

Verificacion de puesta en marcha: una persona calificada*! debe realizar un procedimiento de puesta en marcha del
sistema de seguridad antes de que comience la aplicacién de la maquina protegida y después de que se cree o modifi-
que cada configuracion del controlador de seguridad.

Verificacion periédica (semi-anual): una persona calificada*' también debe llevar a cabo una nueva puesta en marcha
del sistema de seguridad semestralmente (cada 6 meses) o en intervalos periddicos en funcion de las normas locales o
nacionales apropiadas.

Verificaciones de funcionamiento diarias: una persona designada*! debe verificar la eficacia de las medidas de reduc-
cioén de riesgos, segun la recomendacion de los fabricantes de los dispositivos cada dia que la maquina protegida esta
€en servicio.

A ADVERTENCIA: Antes de Encender la Maquina

Verifique que el area protegida esté libre de personal y materiales no deseados (como herramientas)
antes de aplicar energia a la maquina protegida. El incumplimiento de estas instrucciones puede
ocasionar lesiones graves o la muerte.

13.2 Revision del Procedimiento de Puesta en
Marcha

Antes de seguir, verifique que:

¢ Todas las terminales de salida de estado sélido y de relé del sistema completo de Controlador de Seguridad no
estan conectados a la maquina. Se recomienda desconectar todas las terminales de conexion de salida de se-
guridad del Controlador de Seguridad.

e Se ha eliminado la alimentacion de la maquina y no hay alimentacién disponible para los controles de la maqui-
na o los actuadores

41 Vea Glosario pagina 295 para definiciones.
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Las conexiones permanentes se realizan en un momento posterior.

13.2.1 Verificacion del Funcionamiento del Sistema

El procedimiento de verificacion de puesta en marcha debe ser realizado por una persona calificada.*?Solo debe reali-
zarse después de configurar el controlador de seguridad y después de haber instalado y configurado correctamente los
sistemas de seguridad y los dispositivos de proteccidon conectados a sus entradas (consulte Opciones de los dispositi-
vos de entrada de seguridad pagina 33 y las normas apropiadas).

El procedimiento de puesta en marcha se realiza en dos ocasiones:
1. Cuando el controlador de seguridad se instala por primera vez, para asegurar una instalacion correcta
2. Siempre que se realice cualquier mantenimiento o modificacion en el sistema o en la maquina que esté protegi-

da por el sistema, para garantizar la funcion correcta y continuada del controlador de seguridad (consulte Lista
de Verificaciones Requeridas pagina 253).

Para la parte inicial de la revisiéon de puesta en marcha, se deben revisar el controlador de seguridad y los sistemas de
seguridad asociados sin que esté disponible la alimentacién para la mdquina protegida. Las conexiones de interconex-
i6n final a la maquina protegida no se pueden producir hasta que se hayan revisado estos sistemas.

Verifique que:

e Los cables de Salida de Seguridad estan aislados —no estan en cortocircuito entre si y no estén en cortocir-
cuito a la alimentacion o a tierra

e Sise utilizan, las conexiones de monitoreo de dispositivos externos (EDM) se hayan conectado a +24 V CC a
través de los contactos de supervision N.C. del dispositivo o los dispositivos conectados a las salidas de se-
guridad, tal como se describe en Monitoreo de Dispositivos Externos (EDM) pagina 67y los diagramas de ca-
bleado

e Se hainstalado el archivo de configuracion del controlador de seguridad adecuado para su aplicacién en el
controlador de seguridad

e Todas las conexiones se han realizado de acuerdo con las secciones apropiadas y cumplen con NEC y los
cddigos de cableado locales

Este procedimiento permite que se revisen, por si mismos, el controlador de seguridad y los sistemas de seguridad
asociados, antes de que se realicen conexiones permanentes a la maquina protegida.

13.2.2 Procedimientos de configuracion inicial, puesta en
marcha y verificacion periodica

Hay 2 formas de verificar que las salidas de seguridad estan cambiando de estado en el momento adecuado durante la
fase de verificacion de la configuracion inicial (abra la pestafia Resumen de configuracién en el software para ver la
prueba de puesta en marchay la configuracién de encendido):
e Monitoree las LED asociadas con las entradas y las salidas. Si la LED de entrada esta verde, la entrada esta alta
(0 24 V). Si la LED de entrada esta roja, la entrada esta baja (o 0 V). De manera similar, si los contactos de salida
RO1 o RO2 estan cerrados, la LED correspondiente esta verde. Si los contactos estan abiertos, la LED esta
roja.
¢ Iniciar el Modo en vivo en el software (el controlador de seguridad debe estar encendido y conectado a la PC
mediante el cable SC-USB2).

Configuracidon de Puesta en Marcha

Las salidas relacionadas con las funciones de control de dos manos, derivacioén, control de la prensa o dispositivo de
habilitacién no encienden al energizar el controlador. Después de energizar, cambie estos dispositivos a su estado de
parada y de nuevo al estado de ejecucion para activar las salidas relacionadas.

Para la funcion de control de la prensa siga el proceso descrito en Control de la prensa (XS/SC26-2 FID 4 y posteriores)
pagina 144.

Si se utiliza una configuracién de encendido normal

Si no se utiliza la funcién de bloqueo temporal: verifique que las salidas de seguridad se enciendan después de
energizar.

Si los dispositivos de entrada o salida utilizan la funcién de bloqueo temporal: verifique que las salidas de se-
guridad no se enciendan después de energizar el controlador, sino hasta que se realicen las operaciones de
reinicio manual de bloqueo temporal especificas.

Si se utiliza una configuracién de encendido automatico

Verifique que todas las salidas de seguridad se enciendan en un lapso de 7 segundos (las salidas que tienen
activado el Retraso de encendido podrian tardar mas tiempo en encender).

42 Consulte Glosario pagina 295 para ver las definiciones.
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Si se utiliza una configuraciéon de encendido manual
Verifique que todas las salidas de seguridad permanezcan apagadas después de energizar.
Espere al menos 10 segundos después de energizar y realice el reinicio manual de encendido.

Verifique que todas las salidas de seguridad enciendan (las salidas que tienen habilitado el Retraso de encen-
dido podrian tardar mas tiempo en encender).

A ATENCION: Verifique la funcién de las entradas y las salidas

La persona calificada es responsable de ciclar los dispositivos de entrada (estado de Ejecucion y es-
tado de Parada) para verificar que las salidas de seguridad se encienden y apagan, para realizar las
funciones de proteccioén previstas, en condiciones de operacién normal y en condiciones de falla
previsibles. Evalle y pruebe con cuidado cada configuracion del controlador de seguridad para ase-
gurarse de que una pérdida de energia de cualquier entrada de seguridad, del controlador de seguri-
dad o de la sefial de entrada invertida de un dispositivo de entrada de seguridad no cause un encen-
dido imprevisto en una salida de seguridad, funcion Silencio o funcion de derivacion.

Nota: Si un indicador de entrada o de salida esta intermitente en color rojo, consulte Solucién de
Problemas pagina 277.

Funcionamiento del dispositivo de entrada de seguridad (parada de emer-
gencia, traccion de cable, sensor optico, tapete de seguridad, parada de
proteccion)

1. Mientras las Salidas de seguridad relacionadas estan encendidas, accione cada dispositivo de entrada, uno a la
vez.
2. Verifique que cada Salida de Seguridad asociada se apaga con el apropiado Retardo de Apagado, donde sea
aplicable.
3. Con el dispositivo de seguridad en el estado de ejecucion (Run):
e Si se configura un dispositivo de entrada de seguridad con una funcién de Restablecimiento Manual (Latch
Reset),
1. Verifique que la Salida de Seguridad permanece apagada.
2. Realizar un restablecimiento manual para activar las salidas.
3. Verifique que cada Salida de Seguridad asociada enciende.
¢ Sino se utilizan funciones de Restablecimiento Manual, verifique que las Salidas de seguridad encienden

i} Importante: Siempre pruebe los dispositivos de proteccién segun las recomendaciones del fabricante
del dispositivo.

En la siguiente secuencia de pasos, si un dispositivo o funcién en particular no es parte de la aplicacién, omita ese
paso y proceda con el siguiente elemento en lista de verificacion o a la etapa final de la comision.

Control de Dos Manos sin Funcion de Silencio

1. Asegurese de que los actuadores de mando a dos manos estan en el estado de parada.

2. Asegurese de que todas las demas entradas relacionadas con la funcion del Control de Mando Bimanual estan
en el estado de ejecucion y active los actuadores del Control de mando a dos manos para encender las Salidas
de seguridad relacionadas.

3. Verifique que las Salidas de seguridad relacionadas permanecen apagadas a menos que ambos actuadores
sean activados en un lapso de 0.5 segundos uno de otro.

4. Verifique que la Salida de Seguridad se apaga y permanece apagada cuando se retira y se vuelve a colocar una
unica mano en el actuador (mientras se mantiene el otro actuador en el estado de funcionamiento).

5. Verifique que conmutar una entrada de seguridad (no un actuador de Mando Bimanual) al estado de parada
causa que la Salida de Seguridad relacionada se apague y permanezca apagada.

6. Si se utiliza mas de un juego de actuadores del control de dos manos, se deben activar actuadores adicionales
antes de que se encienda la salida de seguridad. Verifique que las salidas de seguridad se apaguen y perma-
nezcan apagadas cuando se quita una sola mano y vuelva a ponerla (mientras mantiene los demas actuadores
en estado de ejecucion).

Control de Dos Manos con Funcion de Silencio

1. Siga los siguientes pasos para verificar el funcionamiento del Control de control de dos manos

2. Active los actuadores de control de dos manos y luego active los sensores MP1.

3. Con los sensores MSP1 activos, quite las manos del control de dos manos y verifique que las salidas de seguri-
dad permanecen encendidas.
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Verifique que las Salidas de seguridad se apagan cuando:

Los sensores MSP1 conmutan al estado de Parada
El tiempo limite de la funcion Mute expira

Para multiples actuadores de control de dos manos con al menos un conjunto de actuadores sin funcion Silen-
cio: verifique que mientras la funcién Silencio esté activa, las Salidas de seguridad se apaguen cuando se re-
mueve una o ambas manos de cada uno de los actuadores sin funcion Silencio.

Funcidén Silencio bidireccional (dos vias) (También valida para las funciones
Silencio de control de zonas)

1.

Con la proteccién con funcién de silencio en estado de ejecucion, active la entrada Habilitar silencio (si se esta
usando) y después active cada sensor relacionado con la funcién de silencio, en orden secuencial, en un lapso
de 3 segundos.

Genere un comando de parada proveniente desde el dispositivo de proteccion de silencio:

Verifique que las salidas de seguridad asociadas permanezcan encendidas.

Si ha configurado un limite de tiempo de la funcion Silencio, verifique que las Salidas de seguridad relacio-
nadas se apagan cuando expire el temporizador de la funcién Silencio.

Repita los pasos anteriores para cada par de Sensores relacionados con la funcién Silencio.

Verificar la operacién adecuada de cada dispositivo de proteccién con funcion Silencio.

Genere un comando de parada de cualquier dispositivo sin funcion de Silencio, uno a la vez mientras el ci-
clo de la funcién Silencio esta activo y verifique que la Salida de Seguridad relacionada se apaga.

Verifique el proceso de la funcién Silencio en la direccion opuesta repitiendo el proceso anterior, y active los
sensores de la funcién Silencio en el orden inverso.

Funcidn Silencio Unidireccional (Una via)

1.

Con los sensores relacionados con la funcion Silencio desactivados, los dispositivos con la funcion Silencio en
el estado de ejecucion y las Salidas de seguridad encendidas:

a)
b)
0)
d)

Active el MSP1 (Par 1 de Sensores para la funcion Mute).

Cambie el dispositivo de proteccion con funcién Silencio al estado de parada.
Active el MSP2 (Par 2 de Sensores para la funcion Mute).

Desactive el MSP1.

2. Verifique que la Salida de Seguridad relacionada permanece encendida a lo largo del proceso.
3. Repita la prueba en la direccion incorrecta (MSP2, luego el dispositivo de proteccién, luego el MSP1).
4. Verifique que cuando el dispositivo de proteccidén cambie a su estado de parada la salida se apague.

Si se ha configurado un tiempo limite para Silencio:

Verifique que la Salida de Seguridad relacionada se apaga cuando el temporizador de la funcién Silencio expira.

Funcidn Silencio con la Operacion de Energizado (No aplica en Control a
Dos Manos)

Apague el Controlador de Seguridad.

Active la entrada para Habilitar la funciéon Mute si es que se esta usando.

Active un MSP apropiado para iniciar un ciclo de la funcién Mute.

Asegurese que todos los dispositivos de proteccion con la funcion Silencio estan en estado de ejecucion.
Desconecte la energia del controlador de seguridad.

Asegurese que la Salida de Seguridad se enciende y que el ciclo de la funcion Silencio inicia.

Repita esta prueba con los dispositivos de proteccion con la funcién Silencio en el estado de parada.
Verifique que la Salida de Seguridad permanece apagada.

©ONO OO~

Funcién Silencio con Anulaciéon Dependiente

256

1.

O N ORADN

Asegurese que los sensores de la funcidn Silencio no estan activados y los dispositivos de proteccién con la
funcion Silencio estan en el estado de funcionamiento.

Verifique que las Salidas de seguridad estan encendidas.

Conmute el dispositivo de proteccién al estado de parada.

Verifique que las Salidas de seguridad se apagan.

Active uno de los sensores relacionados con la funcién Silencio.

Verifique que la lampara opcional para la funcion Silencio esta intermitente.

Inicie la anulacién dependiente de la funcion Silencio activando el interruptor de la funcién Derivacién.
Verifique que las Salidas de seguridad se encienden.
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9. Verifique que las Salidas de seguridad se apagan cuando suceda cualquiera de las siguientes condiciones:
e El limite de tiempo de derivacion (anulacién) expira
e Los sensores de silencio estan desactivados
e El dispositivo de derivacién esta desactivado

Funcidn Silencio con funcion de Derivacion

1. Verifique que cada entrada de seguridad, que esta relacionada tanto con la funcién Silencio como con la fun-
cién Derivacion, esta en estado de parada.

2. Verifique que cuando el interruptor de la funcién Derivacién esta en el estado de ejecucién:

a) Las salidas de seguridad relacionadas se encienden.
b) Las Salidas de seguridad relacionadas se apagan cuando el temporizador de la funcién Derivacién expira.
3. Cambie el interruptor de la funcién Derivacién al estado de ejecucion y verifique que las salidas de seguridad
relacionadas se encienden.
4. Conmute los dispositivos de entrada que no estan relacionados con la funcién Derivacion a su estado de para-

da (uno a la vez) y verifique que las Salidas de seguridad relacionadas se apagan mientras el Interruptor de la
funcién Derivacién esta en estado de ejecucion.
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Funcidn Derivacion

1. Verifique que las salidas de seguridad relacionadas estén apagadas cuando las entradas de seguridad afecta-
das por la funcion Derivacion se encuentren en estado de Parada.

2. Verifique que cuando el interruptor de la funcion Derivacién esta en el estado de ejecucion:
a) Las salidas de seguridad relacionadas se encienden.
b) Las salidas de seguridad relacionadas se apagan cuando el temporizador de la funcién Derivacién expira.
3. Cambie el interruptor de la funcion Derivacion al estado de ejecucion y verifique que las salidas de seguridad
relacionadas se encienden.
4. Uno a la vez, conmute los dispositivos de entrada que no estan relacionados con la funcién Derivacién al esta-

do de parada y verifique que las salidas de seguridad relacionadas se apagan mientras el interruptor de la fun-
cién Derivacion estéa en el estado de ejecucion.

Salida de Seguridad con Funcién de Retardo al Apagado

1. Con cualquiera de las entradas de control en estado de parada y la Salida de Seguridad configurada con Retar-
do al Apagado, verifique que la Salida de Seguridad se apaga después de que transcurre el tiempo de retardo.
2. Con cualquiera de las entradas de control en estado de parada y el temporizador de la funcién de Retardo al

Apagado activo, conmute la entrada a su estado de ejecucion y verifique que la Salida de Seguridad esté en-
cendida y permanezca encendida.

Funcién de retraso de apagado de la salida de seguridad - Cancelar retraso
de entrada
Con las entradas asociadas en estado de parada y la salida de seguridad retrasada en un estado de retraso de

apagado, active la entrada de cancelacion de retraso y verifique que la salida de seguridad se apague inmedia-
tamente.
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Funcidn de retraso de apagado de la salida de seguridad - Entrada de con-

trol

1.

2.

Con una de las entradas de control en estado de parada y la salida de seguridad en estado de retraso de apa-
gado, cambie la entrada al estado de ejecucion.

Verifique que la salida de seguridad esté encendida y permanezca encendida.

Salida de Seguridad con Funcidn de Retardo al Apagado y Restablecimiento
Manual (Latch Reset)

1.

2.
3.

4.

Asegurese que los dispositivos de entrada relacionados estan en el estado de ejecucion de tal forma que la Sal-
ida de Seguridad con retardo esta encendida.

Inicie el tiempo de retardo al apagado conmutando un dispositivo de entrada al estado de parada.

Conmute nuevamente el dispositivo de entrada al estado de ejecucién durante el tiempo de Retardo de Apaga-
do y presione el botdn de Restablecimiento (Reset).

Verifique que la salida con retardo se apaga al final del tiempo de retardo y permanece apagada (cualquier sefi-
al de restablecimiento manual que sea generada durante el tiempo de retardo sera ignorada)

Funcionamiento de un Dispositivo de habilitacién sin una Salida Secundaria
de Comando Jog
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. Con las entradas relacionadas en estado de ejecucién y el Dispositivo de habilitacién en estado de parada,

verifique que la Salida de Seguridad esta encendida.

Con el Dispositivo de habilitacién aun en estado de ejecucion y la Salida de Seguridad relacionada encendida,
verifique que la Salida de Seguridad se apaga cuando el temporizador del Dispositivo de habilitacion expira.
Regrese el Dispositivo de habilitacién al estado de parada y de nuevo al estado de ejecucion, verifique que se
enciendan las salidas de seguridad.

Cambie el Dispositivo de habilitacion al estado de parada y verifique que se apaguen las salidas de seguridad
relacionadas.

Cambie cada dispositivo de parada de emergencia y de tracciéon de cable con la funcién Dispositivo de habilita-
cion en el estado de parada y verifique, una a la vez, que estén encendidas las salidas de seguridad relaciona-
das y en modo Habilitar.

Con el Dispositivo de habilitacion en estado de parada, reinicie el sistema.

Verifique que la autoridad del control ahora esta basada en un dispositivo de entrada relacionado con la funcion
del Dispositivo de habilitacion.

a) Siuno o mas dispositivos de entrada estan en estado de parada, verifique que la salida esté apagada.

b) Sitodos los dispositivos de entrada estan en el estado de ejecucion, verifique que la salida esta encendida.

Funcionamiento de un Dispositivo de habilitacién con una Salida Secundaria
de Comando Jog

258
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. Con el Dispositivo de habilitacién y el botdn Jog en estado de ejecucidn, controlando la salida de seguridad

primaria, verifique que se apague la salida cuando se cambie el Dispositivo de habilitacion o el botén de Jog al
estado de parada.

Con el Dispositivo de habilitacion controlando la Salida de Seguridad primaria y el Botén de Comando Jog con-
trolando la salida secundaria verifique que la Salida primaria:

a) Se enciende cuando el Dispositivo de habilitacién esta en estado de ejecucion

b) Se apaga cuando el Dispositivo de habilitacion esta en estado de parada y el botén del comando Jog esta
en estado de ejecucion.

Verifique que la salida enciende solo cuando el Dispositivo de habilitacion esta en estado de ejecucion mientras

el Boton de Comando Jog esta en el estado de ejecucion.

. Verifique que la Salida secundaria:

a) Enciende cuando el Dispositivo de habilitacion y el Boton de Comando Jog estan en estado de ejecucion.
b) Apaga cuando el Dispositivo de habilitacion o el Boton de Comando Jog estan en estado de parada.

Bloque de funcidén del control de la prensa con el control de actuador Unico
configurado

1.

Bl

© N oo

Asegurese de que la entrada de seguridad no silenciable, la entrada de parada de seguridad silenciable (si esta
configurada) y TOS estén activados.

Realice un ciclo de reinicio.
Encienda momentaneamente la entrada GO. Verifique que comience el movimiento descendente.

Use una pieza de prueba para bloquear la entrada de la parada de seguridad silenciable. Verifique que el movi-
miento hacia abajo se detenga.

Borre la entrada de parada de seguridad silenciable y realice un ciclo de reinicio.
Encienda momentaneamente la entrada GO. Verifique que el ariete suba hasta la posicion TOS y se detenga.
Encienda momentaneamente la entrada GO. Verifique que el ariete se mueva hacia abajo.

Cuando el ariete alcance el punto BOS e inicie su movimiento ascendente, bloquee la entrada de la parada de
seguridad silenciable con la pieza de prueba. Verifique que el ariete siga subiendo a la posicion TOS.

Bloque de funcidn del control de la prensa con el ajuste de carrera ascen-
dente manual configurado

1.

2.

w

Asegurese de que la entrada de seguridad no silenciable, la entrada de seguridad silenciable y TOS estén acti-
vados.

Realice un ciclo de reinicio, encienda PIP (si se usa) y luego active la entrada GO. Verifique que la salida Abajo
se encienda.

Desactive la entrada GO. Verifique que la salida de bajada se apague.
Active la entrada GO. La salida de bajada se deberia volver a encender.
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5. Use una pieza de prueba para bloquear la entrada de la parada de seguridad silenciable. Verifique que el movi-
miento hacia abajo se detenga.

6. Borre la entrada de parada de seguridad silenciable y realice un ciclo de reinicio.
7. Active la entrada GO. Verifique que el ariete suba hasta la posicion TOS y se detenga.

8. Active la entrada GO. Después de que el ariete alcance el punto BOS, verifique que la salida de bajada se apa-
gue y se encienda la salida de subida.

9. Con la pieza de prueba, bloquee la entrada de la parada de seguridad silenciable. Verifique que el movimiento
ascendente se detenga.

10. Libere la entrada GO.

11. Despeje la entrada de la parada de seguridad silenciable.

12. Realice un ciclo de reinicio.

18. Encienda la entrada GO para llevar nuevamente el ariete a la posicién TOS.

Verificaciones del bloque de funcidon de modo del control de la prensa

Si se selecciona el ajuste de presion dual, verifique que todas las salidas funcionen correctamente. La salida de presién
alta solo deberia encenderse en el modo de ejecucion.

1. Asegurese de que la entrada de seguridad no silenciable, la entrada de seguridad silenciable y TOS estén acti-
vados (pero todas las entradas de modo estén desactivadas).

2. Realice un ciclo de reinicio, encienda PIP (si se usa) y luego active la entrada GO. Verifique que no se encienda
ninguna salida.

3. Desactive la entrada GO.

4. Seleccione el estado de ejecucion, realice un ciclo de reinicio y luego active la entrada GO. La salida de bajada
deberia encenderse. (Ejecute un ciclo completo y luego pare, incluido el reinicio de la entrada PIP).

5. Apague la entrada Ejecucion y encienda la entrada Avance por intervalos descendente.

6. Realice un ciclo de reinicio y luego active la entrada GO. Verifique el encendido y apagado de los ciclos de la
salida de bajada (y verifique que la velocidad del ariete esté dentro de las especificaciones de avance por inter-
valos).

7. En el punto BOS del proceso, apague la entrada de avance por intervalos descendente y encienda la entrada
de avance por intervalos ascendente.

8. Realice un ciclo de reinicio y luego active la entrada GO. Verifique el encendido y apagado de los ciclos de la
salida de subida (y verifique que la velocidad del ariete esté dentro de las especificaciones de avance por inter-
valos).

Verificaciones de la SQS (o SQS y PCMS) del control de la prensa

Si se selecciona el ajuste de presion dual, verifique que la salida de presidn alta solo se encienda cuando el ariete pase
de SQS a BOS.

Consulte Blogue de funcién de entrada del control de la prensa pagina 147 para ver las configuraciones y comporta-
mientos especificos de GO, SQS y pedal.

1. Asegurese de que la entrada de seguridad no silenciable, la entrada de seguridad silenciable y TOS estén acti-
vados.

2. Realice un ciclo de reinicio, encienda PIP (si se usa) y luego active la entrada GO. Verifique que la salida Abajo
se encienda.

3. Verifique que el ariete se detenga en el sensor o sensores SQS (o0 SQS y PCMS).

Suelte (apague) la entrada GO. Verifique que el espacio de las herramientas sea menor a 6 mm (seguro para los
dedos). Verifique que la entrada de la parada de seguridad silenciable esté ahora silenciada.

Active la entrada de pedal. Verifique que el ariete se mueva desde el punto SQS al punto BOS y se detenga.
Suelte la entrada de pedal.

Active la entrada GO. Verifique que el ariete vuelva al punto TOS y se detenga.

Libere la entrada GO.

&
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14 Informacion de estado y de funcionamiento

Opere el controlador de seguridad XS/SC26-2 mediante la interfaz integrada o el software para monitorear el estado en

curs

0.

Opere el controlador de seguridad SC10-2 mediante el software para monitorear el estado en curso.

14 1 XS/SC26-2 - Estado de LED

LED Estado Sentido
Apagado Modo de Iniciacion
Secuencia:
Verde Encendido para 0.5
Todo S

Potencia/Falla

usB

(Controlador base FID

2 o anteriores)

usB

(Controlador base FID

3 o superiores)

Rojo Encendido para 0.5
s

Apagado durante 0.5 s
minimo

Apagado

Verde: Sélido

Verde: Intermitente

Rojo: Intermitente
Apagado
Verde: Sd¢lido

Verde: Intermitente por 5 s,
luego apagado

Rojo: Intermitente por 5 s, lue-
go apagado

Apagado

Verde: Sélido

Verde: Intermitente

Verde: Intermitente por 4 s,
luego encendido

Verde: Intermitente por 5 s,
luego apagado

Verde: Intermitente por 5 s,
luego Roja intermitente

Rojo: Intermitente

43

44

Potencia aplicada

Potencia Apagada
Modo Ejecucién

Modo de configuracién

o

Modo de encendido manual

No operacional Condicién de Bloqueo

No hay enlace a la computadora establecida

Enlace a la PC establecida

Coincide configuracién de SC-XM2/3

No coincide configuracion de SC-XM2/3

No hay enlace establecido ni un controlador de seguridad configurado
Cable USB conectado a una controlador de seguridad configurado

No hay enlace establecido ni un controlador de seguridad predeterminado de fabrica
o
Cable USB conectado y controlador de seguridad predeterminado de fabrica

Nuevo SC-XM2/3 configurado43 (bloqueado o desbloqueado) enchufado a un controla-
dor de seguridad predeterminado de fabrica

Nuevo SC-XM2/343 configurado y desbloqueado, enchufado a un controlador de seguri-
dad establecido con configuracion y contrasefias coincidentes, y ajustes de red coinci-
dentes o no coincidentes

O
SC-XM2/3 antiguo44 estd insertado en un controlador FID 3 o superiores (configurado o
predeterminado de fabrica) y tiene una configuracién coincidente

Nuevo SC-XM2/343 configurado y bloqueado, enchufado a un controlador de seguridad
establecido con configuracion y contrasefias coincidentes, pero los ajustes de red no
coinciden

Nuevo SC-XM2/343 configurado (bloqueado y desblogueado) enchufado a un controla-
dor de seguridad establecido con una configuracion o una contrasefia que no coinciden
o un SC-XM2/3 en blanco enchufado

O

SC-XM2/3 en blanco enchufado a un controlador de seguridad predeterminado de fabri-
ca o a un controlador de seguridad configurado

"Nuevo SC-XM2/3": un SC-XM2/3 que contiene informacion que se cred con el software del Controlador de seguridad Banner, version 4.2 o
superiores, o que se cred desde un controlador de seguridad FID 3 o superiores.

"SC-XM2/3 antiguo": un SC-XM2/3 que contiene informacién que se cred con el software del Controlador de seguridad Banner, versién 4.1 o
anteriores, o que se cre6 desde un controlador de seguridad FID 2 o anteriores.
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LED Estado

Sentido

Rojo: Intermitente por 5 s, lue- | El SC-XM2/344 antiguo esta insertado en un controlador FID 3 o superiores (configurado

go apagado o predeterminado de fébrica) y tiene una configuracién que no coincide
Verde: Sélido No hay fallos de entrada
Entradas
Rojo: Intermitente Una o mas entradas esta en la Condicién de Bloqueo
Apagado Salida no configurada
Verde: Sélido Salida de Seguridad Encendida
801, 802 Red: Sélido Salida de Seguridad Apagada
Rojo: Intermitente z:lla de salida de seguridad detectada o falla de EDM detectada o falla de AVM detecta-
LED Indicador de Estado de las Salidas Divididas Sentido
Verde: Sélido Ambas salidas estan Encendidas
Red: Sélido SO1 y/o SO2 Apagados
Rojo: Intermitente SO1 y/o SO2 fallo detectado
LED de Diagnéstico de Ethernet
LED Ambar LED Verde Descripcion
Encendido Varia con el trafico Enlace establecido/funcionamiento normal
Apagado Apagado Fallas de hardware
LED Ambar y LED Verde parpadean al unisono Descripcion
5 parpadeos seguidos por varios destellos rapidos Encendido normal

1 parpadeo cada 3 segundos

2 destellos de secuencia repetida
3 destellos de secuencia repetida
4 destellos de secuencia repetida

5+ destellos de secuencia repetida

Pdngase en contacto con Banner Engineering

En los ultimos 60 segs, un cable se desconecté mientras estaba activo
Un cable estd desconectado

Red no habilitada en la configuracion

Contacte a Banner Engineering

Comando de parpadeo de PROFI-
NET

Sentido

Las LED del controlador base es-
tan intermitentes durante 4 segun-
dos

{4 Power / Fault
a<usB

< Inputs
@<so1

@<s02

A <<=

Las LED intermitentes indican que el controlador base esta conectado. Es resultado del comando "Flash
LED" (Encender LED intermitentes) de la red PROFINET.
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14.2 Indicadores de estado del mddulo de entrada

La siguiente informacién es para los modelos XS8si y XS16si.

LED Estado

Significado

Secuencia:

Verde encendido por 0.5 s

Rojo encendido por 0.5 s
Todo -

Apagado por 0.5 s mini-

mo
Apagado

Verde: Encendido
Indicador de encendi- Apagado
do
Rojo: Intermitente
Verde: Encendido

Rojo: Encendido
Indicador de transmi-

sién/recepcion Rojo: Intermitente

Verde: Encendido
Indicador de entrada
Rojo: Intermitente

Electricidad aplicada

Modo de iniciacién

Alimentacion encendida
Alimentacién apagada

Condicion de bloqueo no operativa
Transmision o recepcién de datos
Sin comunicacion

Se detecté falla de comunicacién
o

Problema de comunicacién en bus de seguridad
No hay fallas de entrada

Se detect¢ falla de entrada

14.3 Indicadores de estado de modulo de salida (es-

tado sdlido o relé)

La siguiente informacién es para los modelos XS2so, XS4so, XS1ro y XS2ro.

do
Verde: Encendido

Rojo: Intermitente
Verde: Encendido
Rojo: Encendido

Indicador de transmi-

sién/recepcion Rojo: Intermitente

Apagado
Verde: Encendido

Indicadores de salida
de seguridad

Rojo: Encendido

LED Estado Significado
Secuencia:
Verde encendido por 0.5 s
Rojo encendido por 0.5 s | Electricidad aplicada
Todo Apagado por 0.5 s mini-
mo
Apagado Modo de iniciacion
Indicador de encendi- | Apagado Alimentacion apagada

Alimentacién encendida

Condicion de bloqueo no operativa
Transmision o recepcién de datos
Sin comunicacion

Se detect6 falla de comunicacion
(0]

Problema de comunicacién en bus de seguridad
Salida no configurada

Dos salidas de seguridad de un solo canal (ambas encendidas)
o

Salida de seguridad de doble canal o de un solo canal encendida

Dos salidas de seguridad de un solo canal (una encendida y una apagada)
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LED

Estado

Significado

Rojo: Encendido

Rojo: Intermitente

Dos salidas de seguridad de un solo canal (ambas apagadas)
o
Salida de seguridad de doble canal o de un solo canal apagada (no se usa el otro canal)

Falla detectada en salida de seguridad

14.4 Estado de LED SC10-2

Utilice la siguiente tabla para determinar el estado del controlador de seguridad.

Las LED siempre estan encendidas a menos que el controlador de seguridad esté apagado.

Alimentacién/Falla

M

USB (1)

Entradas (10)

RO1, RO2 (2)

Verde On para 0.5 s
Rojo Encendido para 0.5 s

Apagado durante 0.5 s minimo

Verde: Sélido

Verde: Intermitente

Rojo: Intermitente
Verde: Sélido

Verde: Intermitente

Verde: Intermitente rapido durante

3 s, luego fija

Verde: Intermitente durante 3 s,
luego fija

Verde: Intermitente durante 3 s,
luego Roja: intermitente

Red: Sélido

Rojo: Intermitente

Verde: Solido
Verde: Sélido
Red: Sélido

Red: Solido

Rojo: Intermitente
Verde: Sélido
Red: Solido

Rojo: Intermitente

LED Estado Sentido
Apagado Modo de Iniciacion
Secuencia: Potencia aplicada
Todo

24 VCC conectado

Configuracion o Modo de Arranque Manual

Configuracion a través de SC-XM3: Alimentacion del ciclo
No operacional Condicién de Blogueo
Cable USB conectado o SC-XM3 enchufado

Controlador de seguridad con configuracién predeterminada de fébrica; sin cable USB
conectado ni SC-XM3 enchufado

SC-XM8 configurado (bloqueado o desbloqueado) enchufado al controlador de seguri-
dad de manera predeterminada desde fabrica; la configuracion, los ajustes de red y las
contrasefas se traspasa desde el SC-XM3 al controlador de seguridad

SC-XM83 configurado y desbloqueado, enchufado a un controlador de seguridad configu-
rado con configuracién y contrasefias coincidentes

Nota: Si existen configuraciones de red que no coinciden, los

ajustes de red se traspasa desde el controlador de seguridad al
SC-XM3 desbloqueado. Los ajustes de rede no se traspasa a un
SC-XM3 blogueado.

SC-XM3 configurado y bloqueado, enchufado a un controlador de seguridad configurado
con configuracién y contrasefias coincidentes, pero los ajustes de red no coincide
Controlador de seguridad configurado, sin cable USB conectado ni SC-XM3 enchufado

SC-XM3 configurado (bloqueado y desbloqueado) enchufado a un controlador de seguri-
dad configurado con una configuracion que no coincide, una contrasefia que no coincide
o un SC-XM83 en blanco enchufado en cualquier controlador de seguridad

24 VCC y sin fallas

Entrada configurada como salida de estado y activa

0 VCC y sin fallas

Entrada configurada como salida de estado e inactiva

Todos los terminales de una entrada con fallas (incluye terminales compartidos)
Encendido (contactos cerrados)

Apagado (contactos abiertos) o no configurados

Falla de salida de seguridad detectada o falla de EDM detectada o falla de AVM detecta-
da
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LED de Diagnéstico de Ethernet

LED Ambar LED Verde Descripcion

Encendido Varia con el tréfico Enlace establecido/funcionamiento normal

Apagado Apagado Fallas de hardware

LED Ambar y LED Verde parpadean al unisono Descripcién

5 parpadeos seguidos por varios destellos rapidos Encendido normal

1 parpadeo cada 3 segundos Péngase en contacto con Banner Engineering

2 destellos de secuencia repetida En los ultimos 60 segs, un cable se desconecté mientras estaba activo
3 destellos de secuencia repetida Un cable esta desconectado

4 destellos de secuencia repetida Red no habilitada en la configuracién

5+ destellos de secuencia repetida Péngase en contacto con Banner Engineering

Comando de parpadeo de PROFI- = Sentido
NET

Todas las LED estan intermitentes | Las LED intermitentes indican que SC10-2 esta conectado. Es resultado del comando "Flash LED" (Encender
por 4 segundos LED intermitentes) de la red PROFINET.

24USB

14.5 Informacion del Modo en vivo: Software

Para mostrar informacién del modo de ejecucion en tiempo real en una computadora, el controlador de seguridad debe

estar conectado a esta mediante un cable SC-USB2. Haga clic en Modo en vivo para ingresar a la pestafia Modo en
vivo. Esta funcion se actualiza continuamente y los datos de la pantalla, incluidos los estados de ejecucion, parada y
fallas, de todas las entradas y salidas, ademas de la tabla de codigos de fallas. La pestafia Equipo y la pestafa Vista
funcional también ofrecen una representacion visual de los datos especifica para el dispositivo. Consulte Modo en Vivo
pagina 120 para mas informacion.

La vista Modo en vivo proporciona la misma informacion que se puede visualizar en la pantalla del controlador de se-
guridad integrada (modelos XS/SC26-2 con pantalla solamente).

14.6 Informacion de modo en vivo: Interfaz integrada

Para mostrar la informacion del modo de ejecucién en tiempo real en la pantalla del controlador de seguridad integrada
(modelos con pantalla solamente), seleccione Estado del sistema*® desdel menu Sistema (consulte XS/SC26-2 Interfaz
integrada pagina 155 para ver el mapa de navegacion). Estado del sistema muestra los estados del dispositivo de en-
trada y de la salida de seguridad; Diagnéstico de fallas muestra informacion actual de las fallas (una breve descripcion,
paso (s) de solucion, y el codigo de fallas) y proporciona acceso al Registro de fallas.

La pantalla del controlador de seguridad proporciona la misma informacién que se puede ver a través de la funcion
Modo en vivo en el software.

45 Estado del sistema es la primera pantalla que aparece cuando el controlador de seguridad se activa después de un reinicio. Haga clic en ESC
para ver el menU Sistema.
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14.7 Condiciones de Bloqueo

Las condiciones de bloqueo de entrada generalmente se resuelven mediante la reparacién de la falla y el ciclo de la
entrada Off y luego de nuevo On.

Las condiciones de bloqueo de salida (incluyendo las fallas de EDM y AVM) se resuelven al reparar la falla y luego repe-
tir el ciclo de la entrada de reinicio conectada al nodo FR en la salida de seguridad.

Las fallas del sistema, tales como bajo voltaje de alimentacion, exceso de temperatura, voltaje detectado en entradas
no asignadas o fallas del control de la prensa, se pueden borrar al repetir el ciclo de la entrada de reinicio del sistema
(cualquier entrada de reinicio asignada para reiniciar el sistema). Solo se puede configurar un botén de reinicio, ya sea
fisico o virtual, para realizar esta operacion.

Se utiliza el reinicio del sistema para borrar condiciones de bloqueo no relacionadas con entradas o salidas de seguri-
dad. Una condicion de bloqueo es una respuesta donde el controlador de seguridad apaga todas las salidas de seguri-
dad afectadas cuando se detecta una falla de seguridad critica. La recuperacion de esta condicién requiere que se re-
suelvan todas las fallas y se reinicie el sistema. Un bloqueo se repetira después de un reinicio del sistema, a menos que
se haya corregido la falla que causoé el bloqueo.

Es necesario un reinicio del sistema en las siguientes condiciones:
e Para recuperarse de una condicién de bloqueo del sistema
¢ Inicio del controlador de seguridad después de que se haya descargado una nueva configuracion
¢ Recuperacion de una falla en el control de la prensa

Para las fallas internas, es probable que el reinicio del sistema no funcione. Se debera volver a encender en un intento
de volver a ejecutar.

A ADVERTENCIA: Restablecimientos No Monitoreados

Si se configura un restablecimiento no monitoreado (ya sea que se restablezca el sistema o el cierre)
y si todas las otras condiciones para un restablecimiento son correctas, un cortocircuito desde el
terminal de restablecimiento a mas de 24 V activara inmediatamente las salidas de seguridad.

A ADVERTENCIA: Verifique Antes de Restablecer

Al realizar la operacién de restablecimiento del sistema, es responsabilidad del usuario asegurarse
de que todos los riesgos potenciales sean claros y libres de personas y materiales no deseados (co-
mo herramientas) que puedan estar expuestos al peligro. El incumplimiento de estas instrucciones
puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

14.8 Recuperacion Despues de un Blogueo

Para recuperarse de una condiciéon de bloqueo:
e Siga las recomendaciones en la pantalla de fallos (modelos LCD)

e Siga los pasos y verificaciones recomendados que figuran en la lista. Tabla de cédigos de falla de XS/SC26-2
pagina 282 o Tabla de cédigos de falla de SC10-2 pagina 287

¢ Realizar un restablecimiento del sistema
e Apague y encienda la alimentacion, y realice un reinicio de sistema, de ser necesario

Si estos pasos no solucionan la condicién de bloqueo, péngase en contacto con Banner Engineering (consulte Repara-
ciones y Servicio de Garantia pagina 291).

14.9 SC10-2 Uso de la optimizacion automatica de
terminales

Siga estos pasos de la configuracion de ejemplo, donde se utiliza la caracteristica de optimizacion automatica de termi-
nales (ATO).

= Nota: Este procedimiento es solo de ejemplo.

1. Haga clic en Nuevo proyecto para empezar un nuevo proyecto.
2. Seleccione la serie SC10-2.

3. Defina los ajustes del proyecto y haga clic en Aceptar.

= Nota: Asegurese de que esté desmarcada la casilla de verificacion Deshabilitar la funcion de

optimizacién de terminales.
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Se crea el proyecto.
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En la pestana Equipo, haga clic 'f}'debajo del controlador de seguridad.
Se abre la ventana Agregar equipo.
Agregue un botdn de parada de emergencia y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predetermina-

da.

Haga clic en a7,
Agregue un sensor 6ptico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predeterminada.

Haga clic en 9r,

Agregue un interruptor ciclico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predeterminada.

0.Vaya a la pestafia Diagrama de cableado, y observe qué terminales se estan usando.

Imagen 246: Pestafia Diagrama de cableado con boton de parada de emergencia (E-stop), sensor dptico e interruptor ciclico

Equipo || Vistafuncional || Diagrama de cableado | _Légica de escalera
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restante)

NOTAS:

Ethemet industrial | Resumen de configuracion
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Médulo: M0:SC10-2roe

Los simbolos se muestran usando la convencion de sefales del estado de Detencidn, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tensién de Cuerda, Interruptor de Compuerta y Tapetes de Seguridad.

11'Vaya a la pestafa Equipo y haga clic en ot

12. Agregue un segundo interruptor ciclico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predeterminada.
13. Vaya a la pestafia Diagrama de cableado y observe que se han agregado bloques de terminales externos (ETB)
para recibir el segundo interruptor ciclico.

==

Nota: Los bloques de terminales externos son proporcionados por el usuario.
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Imagen 247: Pestaria Diagrama de cableado con tres botones de parada de emergencia y ETB

_Equipo | Vistafuncional | Diagrama de cableado |
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incluven con el controlador SC10

Los simbolos se muestran usanda la convencion de sefiales del estado de Detencion, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tensién de Cuerda, Interruptor de Compuerta y Tapetes de Seguridad.
* Indica que los terminales son compartidos por otro elemento
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Moédulo: M0:SC10-2roe

14.10 SC10-2 Ejemplo de configuracion sin optimiza-
cion automatica de terminales

Siga estos pasos de la configuracion de ejemplo, donde esta deshabilitada la funcién de optimizacién automatica de

terminales (ATO).

=

Nota: Este procedimiento es solo de ejemplo.

1. Haga clic en Nuevo proyecto para empezar un nuevo proyecto.

2. Seleccione la serie SC10-2.
3. Defina la configuracién del proyecto, seleccion la casilla de verificacién Deshabilitar la funciéon de optimizacion

automatica de terminales, y haga clic en Aceptar.
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= Nota: Asegurese de que esté seleccionada la casilla de verificacion Deshabilitar la funcién de
optimizacién de terminales.

Imagen 248: Deshabilitar la funcidn de optimizacion de terminales seleccionada

Inicie un nuevo proyecto SC10

@ Nombre de la configuracion | Mew Config
Proyecte |Mew Project

Informacidn Autor

Notas

Fecha del proyecto [13/05/2019 |

[ Funcién de desactivacién automética de la
optimizacion de terminal

Aceptar ] [ Cancelar ]

Se crea el proyecto.

En la pestafa Equipo, haga clic e debajo del controlador de seguridad.

Se abre la ventana Agregar equipo.

5. Agregar un botdn de parada de emergencia y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predetermina-
da.

Haga clic en P,

Agregue un sensor optico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predeterminada.

Haga clic en ar,

. Agregue un interruptor ciclico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuraciéon predeterminada.
O Vaya a la pestafia Diagrama de cableado, y observe qué terminales se estan usando.

—‘¢°.°°.\‘S5’

www.bannerengineering.com 269



Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

270

Imagen 249: Pestaria Diagrama de cableado con boton de parada de emergencia (E-stop), sensor dptico e interruptor ciclico

Equipc | Vistafuncional || Diagrema de cobleado || Légicadeescalera | Ethernetindustrial | Resumen de configuracion

i +lNz e
\i . ”1?2 MO:EST
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T O ROt SC10-2roe
BN T MO:051 O R02 ,
i B o |mes | W
+104
e S WS Bl | voss O = * 1IN
+103 (] * | IN2
O | IN3
Z;VV 24V dc Power ‘ O |M= | INd ﬂ
O || INS <13
+101 ) [+] I
C +102 Terminales convertibles [F = :g? .-. 23
disponibles (uso compartido -~ 2 Y|
Q +103 i restante) G O . * |02 . 33
& I O W 103 <M 34
O M= | 104 <l 24
I use [*/H 14
5 RO2
L [
-/ ... 53
</l 63
+/Hl 64
[«/H 54
jol i
Médulo: MO0:SC10-2roe
NOTAS:

Los simbolos se muestran usande la convencién de sefiales del estade de Detencidn, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tensién de Cuerda, Interruptor de Compuerta y Tapetes de Seguridad.

11. Vaya a la pestafia Equipo e intente agregar otro interruptor ciclico.
No se puede agregar ningun otro equipo ('4}' no aparecer) debido a que la funcién ATO esta deshabilitada y no
hay terminales suficientes para admitir mas equipos.

12.Vaya a la pestafa Vista funcional e intente agregar otro interruptor ciclico.
No se puede agregar otro equipo aqui, porque esta deshabilitada la funcion ATO.

13. Haga clic en Cancelar.
14. En la pestafia Vista funcional, haga clic en el interruptor ciclico y luego en Editar para cambiar las propiedades.

a) Cambie los terminales 103 y 104 a 101 y 102 respectivamente.

Imagen 250: Propiedades del interruptor ciclico

I Interruptor de compuerta Propiedades

= Nombre |[M0:GS1 |

Terminal 4 de canal doble |E|

MO:sC102-ree |L[101 []in [L]ioz [|mz |

[[] Habilitar prueba de arranque

@Avanzado [ Aceptar l [ Cancelar l

b) Haga clic en Aceptar.
15. Vaya a la pestafa Diagrama de cableado y observe que se han agregado bloques de terminales externos (ETB)
para recibir el cambio de asignacion de los terminales del interruptor ciclico.

= Nota: Los bloques de terminales externos son proporcionados por el usuario.
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Imagen 251: Pestaria Diagrama de cableado con boton de parada de emergencia (E-stop), sensor dptico, interruptor ciclico y ETB

_ Equipo | Vistafuncional | Disgrama de cableado || Lbgica de escalera || Ethemetindustrial | _Resumen de configuracién |
li S IN2 S ———
] +102* ¢
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" i O o | e - SC10-2roe
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+101* MO:GS1 o
A
——1 Bl |wmoss O |le] | IN1
= mpreT ** Los bloques de terminales externos (ETB) no se =il 10 IN2
incluven con el controlador SC10 O . - [N3
24v RO1
gﬁ 24V dc Power ‘ - . * | INd
O || NS <M 13
+103 | Terminales disponibles para /M= | IN6 +H 23
+104 | todos los tipos de circuitos 0O . ry
) 101 ol 3
+101*]  Terminales convertibles | M= | 102
+ 102+ | disponibles (uso compartido O - = | 103 . . 34
restante) O - |
L_IONRL <M 24
J UsB * M 14
H RO2
@ </l 43
\'.f;
+l 53
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*/H|54
. . 44

Médulo: M0:SC10-2roe
NOTAS:
Los sfmbolos se muestran usando la convencién de sefiales del estado de Detencidn, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tensién de Cuerda, Interruptor de Compuerta y Tapetes de Seguridad.
! * Indica que los terminales son compartidos por otro elemento
16. Vaya a la pestana Vista funcional e intente agregar otro interruptor ciclico.
Ahora se puede agregar otro interruptor ciclico, puesto que se ha realizado la optimizacion de terminales man-
ualmente.
17. Agregue un segundo interruptor ciclico y haga clic en Aceptar para aceptar la configuracion predeterminada.
18.Vaya a la pestafa Diagrama de cableado y observe que se ha agregado el segundo interruptor ciclico y no se
ha agregado ningun ETB adicional.
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Imagen 252: Pestaria Diagrama de cableado con boton de parada de emergencia (E-stop), sensor dptico, interruptores ciclicos y ETB

Equipa || Vistafuncional | Diagrama de cobleado | légicade escalera | Ethemetindustrisl | Resumen de configuracidn
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Maodulo: MO:SC10-2roe
NOTAS:
Los simbolos se muestran usando la convencién de sefiales del estado de Detencidn, con excepcién de las
entradas de Paro de Emergencia, Tension de Cuerda, Interruptor de Compuerta y Tapetes de Seguridad.
* Indica que los terminales son compartidos por otro elemento

14.11 Modelos XS/SC26-2 sin una interfaz integrada:
uso del SC-XM2/3

Este procedimiento es para los modelos XS/SC26-2 y XS/SC26-2e.
Utilice un SC-XM2 o SC-XM3 para:

272

Guardar una configuracién confirmada

Configurar répidamente varios controladores de seguridad XS/SC26-2 con la misma configuracién (FID 3 y su-
periores)

Cambiar el controlador de seguridad XS/SC26-2 por otro usando el SC-XM2/3 (FID 3 y superiores)

Nota: La herramienta de programacién de Banner Engineering (SC-XMP2) y el software del Controla-
dor de seguridad Banner son necesarios para escribir una configuracién confirmada en un SC-
XM2/3. Esto limita el acceso al personal autorizado.

Cree la configuracion deseada con el software.

Se recomienda el uso de la ultima version del software, sin embargo, algunas funciones no estan disponibles
para los controladores de seguridad mas antiguos. Consulte la lista de verificacién a la izquierda de la pantalla
del software para obtener informacion adicional a medida que crea la configuracion.
Revise y confirme la configuracion al cargarla a un XS/SC26-2.
Después de revisarla y aprobarla, se puede guardar la configuracion y ser usada por el controlador de seguri-
dad.
Escriba la configuracion confirmada en el SC-XM2/3 mediante la herramienta de programacion.

= Nota: Solo se puede guardar la configuracién confirmada en el SC-XM2/3. Consulte Escriba
una configuracion confirmada en el SC-XM2/3 mediante la herramienta de programacion.
pagina 84.
Utilice la etiqueta para indicar la configuracion que esta guardada en el SC-XM2/3.

Instale o conecte la alimentacion al XS/SC26-2 deseado (controlador de seguridad predeterminado de fabrica o
controlador de seguridad configurado).
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e Controladores FID 1 o FID 2: La LED del USB esta apagada.

e Controladores FID 3 o posteriores: la luz LED del USB esta intermitente en verde si XS/SC26-2 es un
controlador de seguridad predeterminado de fabrica. La LED del USB esta apagada si el controlador de
seguridad es un controlador configurado.

Inserte el SC-XM2/3 en el puerto micro USB del XS/SC26-2.

= Nota: Para obtener informacion adicional respecto a las LED, consulte XS/SC26-2 - Estado
de LED pégina 261.

Controlador de seguridad FID 1 o FID 2
e Sila LED del USB esta verde intermitente durante 5 segundos, la configuracion del controlador de se-
guridad y del SC-XM2/3 coinciden.
e Sila LED del USB esta roja intermitente durante 5 segundos, la configuracion del controlador de seguri-
dad y del SC-XM2/3 no coinciden.

Controlador de seguridad predeterminado de fabrica FID 3 o posterior

e Sila LED del USB esta verde intermitente por 4 segundos y luego permanece encendida, la configura-
cidn, los ajustes de red y las contrasefias se descargan automaticamente al controlador de seguridad.

e Sila LED del USB esta roja por 5 segundos, se cred la configuracion de SC-XM2/3 con una versién anti-
gua del software (4.1 o inferior) o con un controlador de seguridad FID 2 o anterior, y estd insertado en
un controlador de seguridad FID 3 o superior. Esto significa que la configuracién no se puede cargar
automaticamente a menos que se recree la configuracion de SC-XM2/3 con el software version 4.2 o
superior, 0 con un controlador de seguridad FID 3 con pantalla.

Controlador de seguridad configurado FID 3 o posterior

e Siun antiguo®® se inserta un SC-XM2/3 antiguo y la LED del USB esta verde intermitente durante 5 se-
gundos, la configuracion en el controlador de seguridad y el SC-XM2/3 coinciden.

e Siseinserta un 4 SC-XM2/3 antiguo y la LED del USB esta roja intermitente durante 5 segundos, la
configuracion en el SC-XM2/3 no coincide.

e Siun nuevo* se inserta un SC-XM2/3 nuevo y la LED del USB esta verde intermitente durante 5 segun-
dos, la configuracion y las contrasefias en el controlador de seguridad y el SC-XM2/3 coinciden. Ade-
mas, si los ajustes de red no coinciden (modelos XS/SC26-2¢), se transfieren los ajustes de red del con-
trolador de seguridad al SC-XM2/3, siempre que el SC-XM2/3 no esté bloqueado. Si el SC-XM2/3 esta
bloqueado, la LED del USB esta roja intermitente por 5 segundos y si no se quita el SC-XM2/3 durante
estos 5 segundos, el controlador de seguridad entra en estado de bloqueo.

e Siseinserta un 47 SC-XM2/3 nuevo y la LED del USB esta rojo intermitente, la configuracion o las con-
trasenas en el controlador de seguridad y el SC-XM2/3 no coinciden. Si no se quita el SC-XM2/3 dentro
de 5 segundos, la LED de encendido/falla estara intermitente y el controlador de seguridad entra en es-
tado de bloqueo.

7. Si el controlador de seguridad ingresé a un estado de bloqueo, quite el SC-XM2/3 y apague y encienda el equi-

po o realice un reinicio del sistema.

8. Para los controladores de seguridad FID 3 predeterminados de fabrica: cuando la LED del USB deje de estar

intermitente, apague y encienda el equipo o realice un reinicio del sistema.

El controlador de seguridad ya esté funcionando. Consulte Revisién del Procedimiento de Puesta en Marcha pagina

253.

14.12 Modelos XS/SC26-2 con una interfaz integrada:
uso de SC-XM2/3

Guardar una configuracién confirmada
Configurar répidamente varios controladores de seguridad XS/SC26-2 con la misma configuracion
Cambiar un controlador de seguridad XS/SC26-2 por otro usando SC-XM2/3

Nota: La herramienta de programacién de Banner Engineering (SC-XMP2) y el software Controlador
de seguridad Banner son necesarios para escribir una configuracion confirmada en un SC-XM2/3.
Esto limita el acceso al personal autorizado. También se puede escribir una configuracion para un
SC-XM2/3 usando un controlador de seguridad con una interfaz integrada .

Nota: Las LED se comportan de la misma forma con o sin interfaz integrada (para obtener mas de-
talles, consulte Modelos XS/SC26-2 sin una interfaz integrada: uso del SC-XM2/3 pagina 272), sin
embargo, el siguiente procedimiento se concentra en lo que sucede en la pantalla.

46

47

"SC-XM2/3 antiguo": un SC-XM2/3 que contiene informacién que se cred con el software del Controlador de seguridad Banner, versién 4.1 o
anterior, o a partir de un controlador de seguridad FID 2 o anterior.

"Nuevo SC-XM2/3": un SC-XM2/3 que contiene informacion que se cred con el software del Controlador de seguridad Banner, version 4.2 o
superior, o a partir de un controlador de seguridad FID 3 o superior.
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1. Cree la configuracién deseada con el software.

Se recomienda el uso de la ultima version del software, sin embargo, algunas funciones no estan disponibles
para los controladores de seguridad mas antiguos. Consulte la lista de verificacion a la izquierda de la pantalla
del software para obtener informacion adicional a medida que crea la configuracién.

2. Revise y confirme la configuracion cargandola en un XS/SC26-2.
Después de revisarla y aprobarla, se puede guardar la configuracioén y ser usada por el controlador de seguri-
dad.

3. Escriba la configuracion confirmada en el SC-XM2/3 mediante la herramienta de programacion o la interfaz inte-
grada .

= Nota: Solo una configuracién confirmada puede ser almacenada en el SC-XM2/3.

4. Utilice una etiqueta para indicar la configuraciéon que esta guardada en el SC-XM2/3.
5. Instale o conecte la alimentacién al XS/SC26-2 deseado (controlador de seguridad predeterminado de fabrica o
controlador de seguridad configurado).
e laluz LED del USB esta intermitente en verde si el XS/SC26-2 es un controlador de seguridad predeter-
minado de fabrica. La LED del USB esta apagada si el controlador de seguridad es un controlador con-
figurado.

6. Inserte SC-XM2/3 en el puerto micro USB de XS/SC26-2.

7. Si el controlador de seguridad ingreso a un estado de bloqueo, quite el SC-XM2/3 y apague y encienda el equi-
po o realice un reinicio del sistema.

8. Para los controladores de seguridad predeterminados de fabrica: cuando la LED del USB deja de parpadear,
apague y encienda el equipo o realice un reinicio del sistema.

El controlador de seguridad ya esté funcionando. Consulte Revisién del Procedimiento de Puesta en Marcha pagina
253.

1413 SC10-2: Uso del SC-XM3

Use un SC-XM3 para:
e Configure rapidamente varios controladores de seguridad SC10-2 con los mismos ajustes

e Cambie uno de los controladores de seguridad SC10-2 por otro, usando el SC-XM3 desde el controlador de
seguridad antiguo

Nota: La herramienta de programacion (SC-XMP2) y el software de Banner son necesarios para es-
cribir una configuracién confirmada en un SC-XM3. Esto limita el acceso al personal autorizado.

1. Cree la configuracién deseada con el software.

2. Revise y confirme la configuracion al cargarla a un SC10-2.
Después de revisarla y aprobarla, se puede guardar la configuracion y ser usada por el controlador de seguri-
dad.

3. Escriba la configuracion confirmada en el SC-XM3 mediante la herramienta de programacion.
= Nota: Solo se pueden guardar las configuraciones confirmadas en el SC-XMS3. Consulte Es-
criba una configuracién confirmada en el SC-XM2/3 mediante la herramienta de programa-
cién. pagina 84.
4. Utilice la etiqueta para indicar la configuracion que esta guardada en el SC-XM3.
5. Instale o conecte la alimentacién al SC10-2 deseado (controlador de seguridad predeterminado de fabrica o
controlador de seguridad configurado).

e Siel SC10-2 es un controlador de seguridad predeterminado de fabrica, la luz LED de encendido/falla
estard en verde y la LED USB estara intermitente en verde para indicar que el controlador de seguridad
estd esperando una configuracion.

e Siel SC10-2 es un controlador de seguridad configurado, la luz LED de encendido/falla estara en verde
y la LED USB estara en rojo.

6. Inserte el SC-XM3 en el puerto micro USB del SC10-2.

Controlador de seguridad predeterminado de fabrica
e LaLED USB parpadea durante 3 segundos, luego permanece encendida, y la configuracion, los ajustes
de red y las contrasefias automaticamente se descargan al controlador de seguridad. Luego, la LED de
encendido/falla esta intermitente en verde para indicar que el controlador de seguridad esta esperando
un ciclo de encendido.
Controlador de seguridad configurado
e Sila configuracion y las contrasefia en el controlador de seguridad y el SC-XM3 coinciden, la LED USB
parpadea en verde durante 3 segundos y después permanece encendida. Ademas, si los ajustes de red
no coincides, los ajustes de red del controlador de seguridad se traspasan al SC-XM3 después de 3
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segundos, siempre y cuando el SC-XM3 no esté bloqueado. Si esta bloqueo, el controlador entra a un
estado de bloqueo.

e Sila configuracion o las contrasefias en el controlador de seguridad y el SC-XM3 no coinciden, la LED
USB parpadea en rojo. Si el SC-XM3 no se desconecta del controlador de seguridad dentro de 3 segun-
dos, las LED de encendido/falla y USB parpadean en rojo y el controlador de seguridad entra en estado
de bloqueo debido que no coinciden.

Cicle la alimentacion.
La LED de encendido/falla es verde, la LED USB es verde (si el SC-XM3 aun esta enchufado) o rojo (ni el SC-
XM3 ni el cable USB esta conectado), y las LED de entrada y salida muestran el estado actual de la entrada.

El controlador de seguridad ya esta funcionando. Consulte Revisidon del Procedimiento de Puesta en Marcha pagina

253.

1414 Restablecimiento del controlador de seguridad
a los valores predeterminados de fabrica

Utilice el siguiente procedimiento para restablecer la configuracion predeterminada de fabrica en el controlador de se-
guridad XS/SC26-2 con FID 3 o superiores o en el SC10-2.

=

Nota: EI XS/SC26-2 con FID 1 o FID 2 que usen el software version 4.2 o superiores mostraran la
opcion Restablecimiento a los valores predeterminados de fabrica en gris.

El controlador de seguridad debe estar encendido y conectado a la computadora mediante el cable SC-USB2.

1.
2.

Haga clic en @ .

Haga clic en Restablecer a los valores predeterminados de fabrica

Aparece una precaucion que le recuerda que todas las configuraciones cambiaran a los valores predetermina-
dos de fabrica.

Haga clic en Continuar.

Se abre la pantalla Escribir contraseiia.

Escriba la contrasefia del Usuario1 y haga clic en Aceptar.

El controlador de seguridad se actualiza a la configuraciéon predeterminada de fébrica y aparece una ventana de
confirmacion.

Haga clic en Aceptar.

Cicle la alimentacion.

El proceso de restablecimiento de los valores predeterminados de fabrica estd completo.

14.15 Valores predeterminados de fabrica

La siguiente tabla enumera algunos de los valores predeterminados de fabrica tanto para el controlador de seguridad
como para el software.

Bloque de funcién
retraso

Blogue de funcion
da

Bloque de funcién
dispositivo de hab

Bloque de funcién
Limite de tiempo

Blogue de funcién

: Nodos predeterminados del bloque de | IN

: Bloque de retraso — Retraso de sali- 100 ms

: Nodos predeterminados - Bloque de ED, IN, RST

ilitacién

: Bloque de dispositivo de habilitaciéon - |1's

: nodos predeterminados del bloque de | IN LR

reinicio de bloqueo temporal

www.bannerengineering.com

XS/SC26-2, SC10-2

XS8/SC26-2, SC10-2

XS/SC26-2, SC10-2

XS/8C26-2, SC10-2

X8/8C26-2, SC10-2

Configuracion Valor predeterminado de Producto Que Corresponde
fabrica

Funcion AVM 50 ms XS/SC26-2, SC10-2
Tiempo de rebote, cerrado - abierto 6 ms XS/8C26-2, SC10-2

EDM Monitoreo XS/SC26-2, SC10-2
Bloque de funcién: nodos predeterminados del bloque de | IN BP XS/SC26-2, SC10-2
derivacion

Bloque de funcién: limite de tiempo de derivacion 1s XS/SC26-2, SC10-2
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Configuracién

Valor predeterminado de

fabrica

Producto Que Corresponde

Bloque de funcién: Nodos predeterminados - bloque de IN, MP1

silencio

Blogue de funcioén: Blogque de silencio - Limite de tiempo 30 s

Bloque de funcién: Nodos predeterminados - Bloque de | TC

control de dos manos

XS/SC26-2, SC10-2

XS/SC26-2, SC10-2
XS/SC26-2, SC10-2

Bloque de funcién: nodos predeterminados del bloque de | IN XS/SC26-2
ejecucion Unica
Blogue de funcién: limite de tiempo del bloque de ejecu- | 100 ms XS/SC26-2

cion Unica

Ethernet industrial: cadena (EtherNet/IP y protocolo de 32 bit

PCCO)

Ajustes de red: Direccién Gateway

Ajustes de red: Direccion IP

0.0.0.0

192.168.0.128

Ajustes de red: Velocidad de enlace y modo duplex Auto Salvar

Ajustes de red: Mascara de subred

255.255.255.0

XS8/SC26-2, SC10-2

X8/8C26-2, SC10-2
XS/8C26-2, SC10-2
XS/SC26-2, SC10-2
X8/8C26-2, SC10-2

Ajustes de red: Puerto TCP 502 XS8/SC26-2, SC10-2
Tiempo de rebote, abierto — cerrado 50 ms XS/SC26-2, SC10-2
Contrasefia Usuario1 1901 XS8/5C26-2, SC10-2
Contrasefia Usuario2 1902 XS/SC26-2, SC10-2
Contrasena Usuario3 1903 XS/SC26-2, SC10-2
Modo de Encendido Normal SC10-2
Salidas de seguridad Reinicio automatico (modo | XS/SC26-2, SC10-2
de restablecimiento auto-
matico)
Salidas de seguridad: Modo de encendido Normal XS/SC26-2
Salidas de seguridad: Divisién (salidas de seguridad) Funcién en pares XS/SC26-2
Modo de simulacion: Velocidad de simulaciéon 1 XS/SC26-2, SC10-2
Optimizacion automatica de terminales Habilitada SC10-2
Convenciones de sefial de salida de estado Activo = PNP On XS/SC26-2, SC10-2
Velocidad de intermitencia de la salida de estado Ninguno XS/SC26-2
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15 Solucion de Problemas

El controlador de seguridad esta disefiado y probado para ser altamente resistente a una amplia gama de fuentes de
ruido eléctrico presentes en los entornos industriales. Sin embargo, las fuentes de ruido eléctrico intenso que producen
EMI o RFI mas alla de los limites pueden causar un restablecimiento automatico aleatorio o una condicién de bloqueo.
Si se producen restablecimientos automaticos o bloqueos aleatorios, revise que:

e Latension de alimentacion esta dentro de 24 V dc + 20%

e Los bloques de terminales de conexion estén completamente insertados al Controlador de Seguridad

e Las conexiones de los cables a cada terminal individual son seguras

¢ No se emiten fuentes de ruido de alto voltaje o alta frecuencia ni ninguna linea de alimentacién esta enrutada
cercana al controlador de seguridad o junto a cables conectados al controlador de seguridad

e |a supresion adecuada de transitorios se aplica a través de las cargas de salida

e |Latemperatura que rodea al controlador de seguridad esta dentro de la temperatura ambiente nominal (con-
sulte Especificaciones y Requisitos pagina 20)

15.1 Software: Solucion de problemas

El botén Modo en vivo no esta disponible (En gris)

1. Asegurese de que el cable SC-USB2 esté conectado tanto a la computadora como al controlador de seguri-
dad.

= Nota: Es preferible el uso del cable SC-USB2 de Banner. Si se utiliza otro cable USB, ase-
gurese de que el cable incluya una linea de comunicacién. Muchos cables para cargar ce-
lulares no tienen una linea de comunicacion.

2. Verifique que el controlador de seguridad esté instalado correctamente, consulte Verificacion de la Instalacién
del Driver pagina 280.

3. Salga del software.

4. Desenchufe el controlador de seguridad y vuelva a enchufarlo.

5. Inicie el software.

No se puede leer desde el controlador de seguridad ni enviar la configuracién al controlador de seguridad (botones en
gris)

1. Asegurese de que el Modo en Vivo este deshabilitado

2. Asegurese de que el cable SC-USB2 esté conectado tanto a la computadora como al controlador de seguri-
dad

EE==1N Nota: Es preferible el uso del cable SC-USB2 de Banner. Si se utiliza otro cable USB, ase-
gurese de que el cable incluya una linea de comunicacién. Muchos cables para cargar ce-
lulares no tienen una linea de comunicacion.

3. Verifique que el controlador de seguridad esté instalado correctamente, consulte Verificacion de la Instalacion
del Driver pagina 280.

4. Salga del software.

5. Desenchufe el controlador de seguridad y vuelva a enchufarlo.

6. Inicie el software.

No se puede mover un bloque a una ubicacién diferente

No todos los bloques se pueden mover. Algunos bloques se pueden mover sélo dentro de ciertas areas.

e Salidas de Seguridad se colocan de forma estatica y no se pueden mover. Las Salidas de Seguridad Referen-
ciadas se pueden mover a cualquier lugar dentro de las areas izquierda y media.

e Las Salidas de Seguridad y No-Seguridad se puede mover en cualquier lugar dentro de las areas izquierda y
media.

¢ Los bloques de Funcién y Légica se pueden mover en cualquier parte dentro del drea central.
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El botén SC-XM2/3 no esta disponible (en gris)

1.

w

=

Asegurese de que todas las conexiones estén firmes: SC-XMP2 al puerto USB de la computadora y a la uni-
dad SC-XM2 o SC-XM3.

Verifique que la Herramienta de Programacion SC-XMP2 esté instalada correctamente —vea Verificacion de la
Instalacién del Driver pagina 280.
Salga del software.

Desconecte y vuelva a conectar todas las conexiones: SC-XMP2 al puerto USB de la computadora y a la uni-
dad SC-XM2 o SC-XM3.

Inicie el software.

Nota: Péngase en contacto con un ingeniero de aplicaciones de Banner si necesita mas ayuda.

15.2 Software: codigos de error

En la siguiente tabla se mencionan los cédigos de error que se encuentran cuando se intenta establecer una conexién
invalida entre los bloques de la pestana Vista funcional.

Cédigode  Error

software

A1 Esta conexion crea un puente

A2 Ya existe una conexion desde este bloque.

A3 No se permite conectar un bloque a si mismo.

B.2 Este bloque de derivacion esta conectado a un nodo TC de un bloque de control de dos manos. Solo puede conectar una entrada
de control de dos manos al nodo IN de este bloque de derivacion.

B.3 Este Bloque de Derivacion ya esta conectado a otro bloque.

B.4 Este Bloque de Derivacion esta conectado al nodo TC de un Blogque de Control de Dos Manos y no puede conectarse a ningun
otro bloque.

B.5 No se puede conectar la entrada de control de dos manos al nodo IN de este bloque de derivacion porque tiene desactivada la
opciodn "La salida se apaga cuando las entradas IN y BP estan encendidas".

B.6 El nodo IN de un bloque de derivacién no puede conectarse a las entradas de parada de emergencia ni de tirén de cuerda.

B.7 El nodo IN de un bloque de derivacion no se puede conectar a las entradas de parada de emergencia ni de tirén de cuerda a
través de otros bloques.

C.A Sélo puede conectarse una Entrada de Cancelacion de Retraso al Nodo CD.

C.2 Una entrada de Cancelacion de retraso de apagado solo puede conectarse al nodoCD de una salida de seguridad, un bloque de
funcién de ejecucion unica o un bloque de funcion de retraso.

D.1 Esta entrada de Monitoreo de Dispositivo Externo esta configurada para un circuito de Terminal de 2 Canales y sélo se puede
conectar al Nodo EDM de una Salida de Seguridad.

E.1 Los nodos de salida del bloque de dispositivo de habilitacion (P o S) solo se pueden conectar al nodo IN de una salida de seguri-
dad.

E.2 El nodo IN de un Bloque de Dispositivo de Habilitacion no puede conectarse a las Entradas de Paro de Emergencia y de Tirén de
Cuerda.

E.3 El nodo ED de un Bloque de Dispositivo de Habilitacion sélo se puede conectar a una entrada del Dispositivo de Habilitacion.

E.4 El nodo ED de un Bloque de Dispositivo de Habilitacién no puede conectarse a las Entradas de Paro de Emergencia y de Tirén de
Cuerda a través de otros bloques.

E.5 Un Bloque de Dispositivo de Habilitacion que tiene una entrada de Control de Dos Manos conectada al nodo IN no se puede con-
ectar a una Salida de Seguridad que tiene el Retardo de Salida de seguridad establecido en "Retardo de Apagado".

F.1 Las entradas de Parada de emergencia y Tirén de cuerda no pueden ser silenciadas, por lo tanto, no se pueden conectar al nodo
IN de un bloque de funcién de silenciamiento o a la entrada Seguridad S del bloque de funcién de entradas del control de la pre-
nsa.

F.2 Las entradas de Parada de Emergencia y Tiron de Cuerda no pueden conectarse a un Blogue de Reinicio de Enclave que esta
conectado a un Bloque de Silenciamiento.

F.3 Un Bloque de Reinicio de Enclave que esta conectado a una Paro de Emergencia o una entrada de Tiréon de Cuerda no puede ser
conectado a un Bloque de Silenciamiento.

278 www.bannerengineering.com




Controladores de seguridad XS/SC26-2 y SC10-2

Cédigo de
software

Error

G.1

G.2

G.3

G.4

G.5

G.6

H.1

H.2

J.1

J.3

K.1

K.2

K.3

L.1

L2

L.3

XS/SC26-2 FID 1, 2, y 3, y SC10: solo se puede conectar una salida de reinicio manual al nodo FR de una salida de seguridad.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior: solo una entrada de reinicio manual o un nodo de salida de un bloque OR de reinicio designado se
pueden conectar al nodo FR de una salida de seguridad.

XS/SC26-2 FID 1, 2,y 3, y SC10: solo se puede conectar una entrada de reinicio manual al nodo LR de un bloque de reinicio de
bloqueo temporal o salida de seguridad.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior: solo una entrada de reinicio manual o un nodo de salida de un bloque OR de reinicio designado se
pueden conectar al nodo LR de un blogue de reinicio de bloqueo temporal o salida de seguridad.

XS/SC26-2 FID 1, 2y 3, y SC10: solo una salida de reinicio manual se puede conectar al nodo RST de un bloque de dispositivo de
habilitacion.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior: solo una entrada de reinicio manual o un nodo de salida de un bloque OR de reinicio designado se
pueden conectar al nodo RST de un bloque de dispositivo de habilitacion.

XS8/SC26-2 FID 1, 2y 3, y SC10: una entrada de reinicio manual solo se puede conectar a los nodos LR y FR de una salida de
seguridad, un nodo LR de un blogue de reinicio de bloqueo temporal, un nodo RST de un bloque de dispositivo de habilitacion y
los nodos SET y RST de los bloques flip-flop.

XS8/SC26-2 FID 4 o posterior: una entrada de reinicio manual solo se puede conectar a los nodos LR y FR de una salida de seguri-
dad, un nodo LR de un bloque de reinicio de bloqueo temporal, un nodo RST de un bloque de dispositivo de habilitacion, los
nodos SET y RST de los bloques flip-flop, el nodo RST de un bloque del control de la prensa y un nodo de entrada de un bloque
OR de reinicio designado.

El nodo de entrada de un blogue OR de reinicio designado solo puede conectarse a un reinicio manual, una entrada de reinicio
manual virtual y al nodo de salida de un blogue OR de reinicio designado.

El nodo de salida de un bloque OR de reinicio designado solo se puede conectar a los nodos LR y FR de una salida de seguridad,
un nodo LR de un blogue de reinicio de bloqueo temporal, un nodo RST de un bloque de dispositivo de habilitacion, los nodos
SET y RST de los bloques flip-flop y un nodo de entrada de bloque OR de reinicio designado.

Un bloque de restablecimiento con bloqueo temporal ya conectado a un bloque de funcién no puede conectarse a un bloque de
silencio.

Un bloque de restablecimiento con bloqueo temporal ya conectado a un bloque de silencio no puede conectarse a un bloque de
funcion.

Sélo se pueden conectar las entradas de Par de Sensores de Silencio, Sensor Optico, Interruptor de Puerta, Secuencia de Seguri-
dad o Parada de Proteccion a los nodos MP1 y MP2 de un Bloque de Silenciamiento o al nodo MP1 de un Bloque de Control de
Dos Manos.

Los nodos MP1 y MP2 de un Bloque de Silenciamiento y el nodo MP1 de un Bloque de Control de Dos Manos se pueden conec-
tar a entradas que utilizan sélo circuitos de Doble Canal.

Una entrada de Pares de Sensores de Silenciamiento se puede conectar sélo a los nodos MP1 y MP2 de un Bloque de Silencia-
miento o el nodo MP1 de un Bloque de Control de Dos Manos.

XS8/SC26-2 FID 1,2y 3,y SC10 FID 1: un bloque de control de dos manos solo se puede conectar al nodo IN de un bloque de
dispositivo de habilitaciéon o al nodo IN de una salida de seguridad.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior o SC10 FID 2 o posterior: un bloque de control de dos manos solo se puede conectar a un bloque
légico (excepto los bloques flip-flop), el nodo IN de un bloque de dispositivo de habilitacion o el nodo IN de una salida de seguri-
dad.

Sélo se pueden conectar entradas de Control de Dos Manos o Bloques de Bypass con entradas de Control de Dos Manos conec-

tadas al nodo TC de un Bloque de Control de Dos Manos. Un bloque de derivacion con una entrada de control de dos manos
conectada a su nodo IN solo se puede conectar al nodo TC de un bloque de control de dos manos.

XS/SC26-2 FID 1,2y 3, y SC10 FID 1: una entrada de control de dos manos solo se puede conectar a un bloque de control de
dos manos (nodo TC) o a un bloque de derivacion (nodo IN).

XS/SC26-2 FID 4 o posterior, 0 SC10 FID 2 o posterior: una entrada de control de dos manos solo se puede conectar a un bloque
de control de dos manos (nodo TC), un bloque de derivacion (nodo IN), un bloque légico (excepto los bloques flip-flop), el bloque
del control de la prensa (nodo GO) o una salida sin retraso de apagado.

XS8/SC26-2 FID 1, 2 y 3, y SC10 FID 1: una salida de seguridad que tiene un retraso de salida de seguridad configurado en "Retra-
so de apagado" no se puede conectar a un bloque de control de dos manos.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior, 0 SC10 FID 2 o posterior: una salida de seguridad que tiene un retraso de salida de seguridad con-
figurado en "Retraso de apagado" no se puede conectar directamente a un bloque de control de dos manos.

Una Salida de Seguridad que tiene un Retardo de Salida de Seguridad configurado en "Retardo de Apagado” no puede conec-
tarse a un Bloque de Control de Dos Manos mediante un Blogue de Dispositivo de Habilitacion.

Esta Salida de Seguridad esta desactivada porque una Salida de Estado esta utilizando sus terminales.

El nodo IN de una Salida de Seguridad no puede conectarse a las entradas de Monitoreo de Dispositivos Externos, Monitoreo de
Valvula Ajustable, Par de Sensores de Silencio, Interruptor de Derivacion, Reinicio Manual, Activacién de Silencio o Cancelacion
de Retardo.

Un Bloque de Salida de Seguridad que tiene activada la funcion LR (Reincio de Enclave) no se puede conectar a Bloques de Con-
trol de Dos Manos o Habilitar Blogues de Dispositivos.
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Cédigode  Error

software

L4 XS/SC26-2 FID 1,2y 3, y SC10 FID 1: un bloque de salida de seguridad que tiene el modo de encendido configurado en "Reinicio
manual" no se puede conectar a bloques de control de dos manos o bloques de dispositivo de habilitacion.

XS/SC26-2 FID 4 o posterior, 0 SC10 FID2 o posterior: un bloque de salida de seguridad que tiene el modo de encendido configu-
rado en "Reinicio manual" no se puede conectar a entradas de control de dos manos, bloques de control de dos manos ni blo-
ques de dispositivo de habilitacion.

P.1 Solo las entradas fisicas o virtuales de encendido/apagado se pueden conectar a los nodos RUN, INCH UP e INCH DOWN del
blogque de funcién de modo del control de la prensa.

P.2 Solo se puede conectar una entrada fisica encendido/apagado a los nodos TOS y BOS del bloque de funcién del control de la
prensa, y al nodo PIP del bloque de funcién de entradas del control de la prensa.

P.3 Solo se puede conectar una entrada SQS al nodo de entrada SQS del bloque de funcién de entrada del control de la prensa.

P.4 La unica entrada que se puede conectar a la entrada Sensor S del bloque de funcion de entrada del control de la prensa es el
dispositivo de entrada del sensor de silencio del control de la prensa.

P.5 Cuando el bloque del control de la prensa esta configurado en Control de actuador Unico, el nodo de entrada GO solo se puede
conectar a una entrada de iniciacién de ciclo, una entrada de pedal o una entrada de control de dos manos. Cuando el bloque del
control de la prensa estéa ajustado en Configuracion de carrera ascendente manual, el nodo de entrada GO solo se puede conec-
tar a una entrada de pedal o una entrada de control de dos manos.

P.6 Si se selecciona el control de actuador Unico en el bloque de funcién del control de la prensa, entonces no se permite la parada
secuencial (SQS) ni la carrera ascendente manual.

P.7 Solo una entrada fisica de encendido/apagado o una entrada de pedal se pueden conectar a la entrada de pedal del bloque de
funcién de entradas del control de la prensa.

P.8 Los nodos de salida del bloque de funcién del control de la prensa (U, D, H y L) pueden conectarse solo al nodo IN de una salida
de seguridad.

P.9 Cuando no se selecciona la entrada del sensor de silencio del control de la prensa, solo se puede conectar una entrada SQS de

canal doble al nodo de entrada SQS del bloque de funcién de entrada del control de la prensa.

15.3 Verificacion de la Instalacion del Driver

Esta seccion se aplica tanto al XS/SC26-2 como al SC10-2.

Windows 7,8y 10

280

1. Haga clic en Start.

2. Escriba "Administrador de Dispositivos" en el campo Buscar programas y archivos en la parte inferior y haga
clic en Administrador de Dispositivos cuando Windows lo localiza.

3. Expanda el menu desplegable Puertos (COM & LPT).

4. Busque el Controlador de Seguridad Expandible XS26-2 seguido de un nimero de puerto COM (por ejemplo,
COMB3). No debe tener un signo de exclamacion, una x roja o una flecha hacia abajo en la entrada. Si no tiene
ninguno de estos indicadores, su dispositivo esta instalado correctamente. Si aparece alguno de los indica-
dores, siga las instrucciones que aparecen a continuacion de esta tabla para resolver estos problemas.

Drivers del controladores de seguridad XS/SC26-2 Drivers SC-XMP2

1. Expanda el menu desplegable Puertos (COM & 1. Expanda el menu desplegable Controladores de
LPT). Bus Serie Universal.

2. Busque el Controlador de Seguridad Expandible 2. Busque Programador A XMP2 y Programador B
XS26-2 seguido de un nimero de puerto COM XMP2. No debe tener un signo de exclamacion,
(por ejemplo, COMS3). No debe tener un signo una x roja, o una flecha hacia abajo en la entra-
de exclamacién, una x roja, o una flecha hacia da. Si usted no tiene ninguno de estos indica-
abajo en la entrada. Si usted no tiene ninguno dores, el dispositivo esta correctamente instala-
de estos indicadores, el dispositivo esta correc- do. Si aparece alguno de los indicadores, siga
tamente instalado. Si aparece alguno de los in- las instrucciones después de esta tabla para re-
dicadores, siga las instrucciones después de solver estos problemas.

esta tabla para resolver estos problemas.
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Imagen 253: Drivers del controlador de seguridad XS/SC26-2 instalados

Eile

Imagen 254: SC-XMP2 Drivers instalados correctamente

correctamente

Eile
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Para resolver un signo de exclamacién, un indicador rojo x o un indicador de flecha hacia abajo:

1. Asegurese de que su dispositivo esta habilitado:

a. Haga clic en la entrada que tiene el indicador.

b. Siaparece Desactivar, el dispositivo esta activado; si ve Activar, el dispositivo esta desactiva-
do.

e Si el dispositivo esta activado, seguir con pasos de solucién de problemas.
e Si el dispositivo esta desactivado, haga clic en Enable. Si esto no elimina el indicador,
continde con el paso siguiente.

2. Desconecte el cable USB del Controlador de Seguridad o del ordenador, espere unos segundos y vuel-
va a enchufarlo. Si esto no elimina el indicador, contintdie con el paso siguiente.

3. Intente conectar el Controlador de Seguridad a un puerto USB diferente. Si esto no elimina el indica-
dor, continde con el paso siguiente.

4. Reinicie su computadora. Si esto no elimina el indicador, continle con el paso siguiente.

5. Desinstale y vuelva a instalar el software desde Add/Remove Programs o Programs and Features ubi-
cados en el Panel de Control. Si esto no elimina el indicador, contintie con el paso siguiente.

6. Podngase en contacto con un ingeniero de aplicaciones de Banner.

Para que el controlador de seguridad aparezca en el Administrador de dispositivos como un "Dispositivo USB ge-
nérico", siga estos pasos.
1. Haga clic en el puerto Dispositivo USB genérico que corresponde al Controlador de seguridad Banner.
2. Haga clic en Actualizar driver.
3. Seleccione Explorar mi computadora para buscar software de driver.
4

Haga clic en la casilla Explorar a la derecha de la casilla Buscar en esta ubicacién. Se abre una nueva
ventana.

5. Seleccione Disco local (C:) > Archivos de programa (x86) > Banner Engineering > Banner Safety Con-
troller > Driver.

6. Haga clic en Aceptar, se cierra esta ventana.
7. Enla casilla para actualizar el driver, haga clic en Siguiente. El driver deberia estar actualizado.

Es posible que deba cerrar el software del Controlador de seguridad Banner y volverlo a abrir. Ahora los puer-
tos USB deberian enlazar los Controladores de seguridad Banner con el software.
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15.4 Encontrar y Solucionar Fallas

Dependiendo de la configuracion, el controlador de seguridad puede detectar una serie de fallas de entrada, salida y
fallas del sistema, que incluyen:

e Un contacto pegado

¢ Un contacto abierto

e Un corto entre canales

e Un corto atierra

e Un corto a una fuente de voltaje

¢ Un corto a otra entrada

e Una conexion perdida o abierta

e Un limite de tiempo operacional excedido
e Una caida de potencia

e Una condicién de sobre temperatura

Cuando se detecta una falla, aparece un mensaje que describe la falla en el menu Diagndstico de fallas (modelos LCD).
Para los modelos que no estan equipados con una pantalla LCD, usar la pestafia Modo en vivo en el software en una
computadora conectada al controlador de seguridad con el cable SC-USB2. El diagndstico de fallas también esta dis-
ponible a través de la red. Ademas, puede aparecer un mensaje adicidon para ayudar a solucionar la falla.

= Nota: El registro de fallas se borra cuando se reinicia el controlador de seguridad.

15.4.1 Tabla de codigos de falla de XS/SC26-2

La siguiente tabla presenta el cédigo de falla del controlador de seguridad, el mensaje que aparece y todo mensaje
adicional, asi como los pasos para resolver la falla.

El cédigo de error y el codigo de error avanzado conforman el codigo de falla del controlador de seguridad. El formato
para el cédigo de falla es el c6digo de falla ‘punto’ cédigo de error avanzado. Porejemplo, un cédigo
de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el cédigo de error 2 y un cédigo de error avanzado
1. El valor del indice del mensaje de error es el codigo de error y el cédigo de error avanzado juntos, € incluye un cero
inicial con el cédigo de error avanzado, si es necesario. Por ejemplo, un cédigo de falla del controlador de seguridad de
2.1 esta representado por el indice de mensaje de error 201. El valor del indice de mensaje de error es una manera
conveniente de obtener el codigo de falla completo, con solo leer un registro Unico de 16 bits.

Cédigo de Falla Mensaje Mostrado Mensaje Adicional Pasos para resolver
Médulo base o médulo de estado sélido
Una salida de seguridad aparece como encendida cuando deberia estar apa-
gada:
Médulo base o0 médu- e Compruebe que no existan cortocircuitos a la fuente externa de vol-
lo de estado sélido taje

e Compruebe que el cable comin de DC conectado a las cargas de

282

11

1.2

Falla de salida

Falla de salida

Revisar si hay corto-
circuito

Médulo de relé
N/A

Médulo base o médu-
lo de estado sélido

Revisar si hay corto-
circuito

Médulo de relé
N/A

las Salidas de Seguridad. El cable debe ser de un calibre grueso o
lo mas corto posible para minimizar la resistencia y la caida de ten-
sién. De ser necesario, utilice un cable comun de DC separado para
cada par de salidas y/o evite compartir este retorno comuin de DC
con otros dispositivos (vea Instalaciéon de Cableado Comun pagina
65)

Médulo de relé

Reemplace el médulo de Relé

Médulo base o médulo de estado sélido

Una salida de seguridad esta detectando una falla con otra fuente de voltaje
mientras la salida esta encendida:

Compruebe que no existan cortos entre las Salidas de Seguridad
Compruebe que no existan cortocircuitos a la fuente externa de vol-
taje

Compruebe la compatibilidad del dispositivo que esta instalado co-
mo carga

Compruebe que el cable comun de DC conectado a las Salidas de
Seguridad es del tamafio adecuado El cable debe ser de un calibre
grueso o lo mas corto posible para minimizar la resistencia y la cai-
da de tension. De ser necesario, utilice un cable comun de DC sep-
arado para cada par de salidas y/o evite compartir este retorno co-
mun de DC con otros dispositivos (vea Instalacion de Cableado Co-
mun pagina 65)

Médulo de relé

Reemplace el médulo de Relé
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Cédigo de Falla

Mensaje Mostrado

Mensaje Adicional

Pasos para resolver

1.3-1.8

1.9

1.10

2.1

2.2

23025

24026

2.7

2.8-29

2.10

211-2.12

2.13

2.16-2.18

2.20

2.21

2.22-2.23

Falla interna

Falla de salida

Falla de salida

Falla de concurrencia

Falla de simultaneidad

Falla de concurrencia

Falla de simultaneidad

Falla interna

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de entrada

Conductor abierto

Falla de entrada

Conductor abierto

Falla de entrada

Conductor abierto

Falla de entrada

Falla de relé interno

Revise temporizacion
de salida

Entrada de ciclo

Entrada de ciclo

Entrada de ciclo

Entrada de ciclo

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal

XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX
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Falla Interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291)

¢ Reemplace el médulo de Relé

Error en los tiempos de la secuencia:
* Realice un Restablecimiento del Sistema para eliminar la falla

En una entrada de dos canales o una entrada complementaria, con ambas
entradas en el estado de ejecucidn, una de las entradas cambié al estado de
parada y regresoé al estado de ejecucion:

En una entrada complementaria de dos canales con ambos pares de entra-
das en el estado de ejecucioén, uno de los pares de entrada cambi6 al estado
de parada y regresé al estado de ejecucion:

e  Verifique el cableado
e  Compruebe las sefiales de entrada
e Considere ajustar el tiempo del filtro del rebote de la sefial

En una entrada de dos canales, o una entrada complementaria, una de las
entradas cambid al estado de ejecucion pero la otra entrada no hizo ese
cambio en un lapso de 3 segundos:

En una entrada complementaria de dos canales, uno de los pares de entra-
das cambio al estado de ejecucion, pero el otro par de entradas no hizo ese
cambio en un lapso de 3 segundos:

e  Verifique el cableado
e Compruebe la sincronizacion de las sefales de entrada

En una entrada complementaria de dos canales con ambas entradas de un
par complementario en el estado de ejecucion, una entrada de este par com-
plementario cambi6 al estado de parada y regresé al estado de ejecucion:

e Verifique el cableado

e Compruebe las sefales de entrada

* Revise la fuente de poder que alimenta las sefiales de entrada
e Considere ajustar el tiempo del filtro del rebote de la sefal

En una entrada complementaria de dos canales, una entrada del par comple-
mentario cambié al estado de ejecucion, pero la otra entrada del mismo par
no hizo ese cambio dentro del limite de tiempo:

e Verifique el cableado
e Compruebe la sincronizacion de las sefiales de entrada

Falla Interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291)

La entrada permanece encendida:
e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras
fuentes de voltaje
e Compruebe la compatibilidad del dispositivo de entrada

e Compruebe que no exista un cortocircuito entre las entradas

e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

La entrada permanece apagada:
e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras
fuentes de voltaje
e  Verifigue que no exista un cable desconectado
Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras
fuentes de voltaje

e  Verifigue que no exista un cable desconectado

Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

e  Verifique que no exista un cable desconectado

e  Verifigue que no exista una sefal de entrada inestable
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Cédigo de Falla

Mensaje Mostrado

Mensaje Adicional

Pasos para resolver

284

2.24

2.25

2.26

3.1

3.2

3.4

3.5

3.6

3.7

3.8

3.9

3.10

5.1-5.3

6.xx

71

7.2

Entrada activada
mientras durante deri-
vacion

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de EDMxx

Falla EDMxx

Falla de EDMxx

Falla de EDMxx

Falla de EDMxx

Falla de EDMxx

Falla de AVMxx

Falla de entrada

Falla interna

Falla interna

Falla interna

Falla en el control de
la prensa

Falla en el control de
la prensa

Reinicie el sistema

Temporizador de
monitoreo expird an-
tes de que AVM se
cerrara

AVM no esté cerrado
cuando se enciende la
salida

Compruebe terminal
XX

Compruebe Terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Compruebe terminal
XX

Reinicie el sistema

AVM no esté cerrado
cuando se enciende la
salida

Revise TOS y BOS

Revise TOS y SQS

Una entrada de Control a Dos Manos fue activada (Encendida) mientras esta-
ba en funcién de derivacion.

Después de que se apag¢ la salida de seguridad relacionada, la entrada AVM
(Adjustable Valve Monitoring) no se cerr6 antes de que su temporizador de
monitoreo AVM expirara:

e EIAVM puede estar desconectado. Compruebe el cableado del
AVM

e La AVM se desconecta, o su respuesta a la salida de seguridad
apagar es demasiado lento

e  Verifique el cableado del AVYM

e Compruebe el ajuste de la sincronizacién; aumente el valor si es
necesario

e Pdéngase en contacto con Banner Engineering

La entrada AVM cambié a estado abierto, pero debié haber cambiado a esta-
do cerrado, cuando la Salida de Seguridad relacionada fue ordenada a en-
cender:

e ElI AVM puede estar desconectado. Verifique el cableado del AVM

El contacto EDM abrié antes de encender las Salidas de Seguridad:
e Compruebe que no existan contactores o relés atascados en la
posicion de encendido
e  Verifigue que no existan cables desconectados

Los contactos EDM no se cerraron en el lapso de 250 ms después de que las
Salidas de seguridad se apagaron:
e Verifique la existencia de contactores o relevadores lentos o atas-
cados en la posicion de encendido

e  Verifigue que no existan cables desconectados

El par de contactos EDM presentan mas de 250 ms de desincronizacién

e Verifique la existencia de contactores o relevadores lentos o atas-
cados en la posiciéon de encendido

e Verifigue que no existan cables desconectados

e  Verifigue que no exista una sefal de entrada inestable

e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

e Compruebe que no exista un cortocircuito entre las entradas

Después de que la Salida de Seguridad se apagd, la entrada AVM (Adjustable
Valve Monitoring) relacionada no cambié a su posicién de cerrado antes de
que su temporizador de monitoreo AVM expirara:
e ElI AVM podria estar desconectado o su respuesta al apagado de la
Salida de Seguridad podria ser muy lenta

e Verifique la entrada AVM y luego realice un Restablecimiento del
Sistema para eliminar la falla

La entrada AVM cambié a estado abierto, pero debié haber cambiado a esta-
do cerrado, cuando la Salida de Seguridad relacionada fue ordenada a en-
cender:

e EI AVM puede estar desconectado. Verifique el cableado del AVM

Falla Interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291)

Consulte la tabla siguiente.

Falla Interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291)

Datos de configuracion no vélidos. Posible falla interna:
e Intente escribir una nueva configuracion en el controlador de segur-
idad
Las entradas de TOS y BOS estan encendidas al mismo tiempo
e Reuvise si hay cortocircuitos en las entradas de TOS y BOS

e Revise si hay problemas funcionales con los dispositivos de TOS y
BOS

Las entradas de TOS y SQS estan encendidas al mismo tiempo
e Revise si hay cortocircuitos en las entradas de TOS y SQS

* Revise si hay problemas funcionales de los dispositivos de TOS y
SQs

www.bannerengineering.com
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Cédigo de Falla Mensaje Mostrado Mensaje Adicional Pasos para resolver
Las entradas de TOS y PCMS estan encendidas al mismo tiempo
73 Falla en el control de Revise TOS y PCMS . Rev!se s! hay cortocircuitos e.n las entradas dg TOS.){ PCMS
la prensa e Revise si hay problemas funcionales con los dispositivos de TOS y
PCMS
Error en la secuenciacion de SQS a BOS (BOS llegé antes que SQS)
74 Falla en el control de Revise SQS y BOS . Rev!se el cablead.o’ de los sensores de SQ§ y BOS
la prensa * Reuvise la colocacion y los problemas funcionales de los sensores
de SQS y BOS
Error de tiempo de espera de TOS (en la carrera ascendente automatica, se
Falla en el control de . excedio el limite de tiempo interno de 30 segundos)
7.5 Revise TOS . .
la prensa * Revise el cableado del sistema TOS
* Revise la colocacién y los problemas funcionales del sensor de TOS
Error de tiempo de espera de BOS (en la carrera descendente automatica, se
Fall | trol d excedio el limite de tiempo interno de 30 segundos)
7.6 Iaap?eir;: contro de Revise BOS * Revise el cableado del sistema BOS
e Reuvise la colocacion y los problemas funcionales del sensor de
BOS
Error de seleccion de modo (mds de una entrada de seleccion de modo acti-
77 Falla en el control de | Revise las entradas de | vada al mismo tiempo
’ la prensa seleccién de modo * Revise el cableado de las entradas de estado de modo
e Reuvise el interruptor de selecciéon de modo para detectar fallas
Error de indice (error de configuracion interna)
78 Falla en el control de
: la prensa - Péngase en contacto con Banner Engineering (consulte Reparaciones y Ser-
vicio de Garantia pagina 291)
Error de pedal (configurado con una SQS, se encendié el nodo de entrada de
79 Falla en el control de Revise la entrada de | pedal en lugar del nodo de entrada GO)
' la prensa pedal e Error de secuencia
e  Si persiste, revise el cableado de las entradas de THC y del pedal
Error en AVM descendente (AVM descendente estd en un estado incorrecto
Fall | trol d Revi | cilindro d si se compara con el estado esperado)
7.10 ala en el control de evise el clliindro de- * Revise el cableado de AVM
la prensa scendente . .
* Revise el sensor de AVM descendente y el sistema de carrera de-
scendente
Error en AVM ascendente (AVM ascendente esta en un estado incorrecto si
Eall | trol d Revi | cilind se compara con el estado esperado)
7.11 ala en el control de evise &l cllincro as- e Revise el cableado de AVM ascendente
la prensa cendente . .
* Reuvise el sensor de AVM ascendente y el sistema de carrera ascen-
dente
Error en AVM de alta (AVM de alta esta en un estado incorrecto si se compa-
212 Falla en el control de Revise el cilindro de | ra con el estado esperado)
’ la prensa alta * Revise el cableado de AVM de alta
* Revise el sensor de AVM de alta y el sistema de carrera de alta
Error en AVM de baja (AVM de baja esta en un estado incorrecto si se com-
213 Falla en el control de Revise el cilindro de | para con el estado esperado)
’ la prensa baja * Revise el cableado de AVM de baja
* Revise el sensor de AVM de baja y el sistema de carrera de baja
Error de simultaneidad de SQS a PCMS (se excedié el limite de tiempo de 3
Fall | trol d Simultansidad de SQS segundos entre entradas)
7.14 ala en efcontrolde | Simultansigac de ¢ Revise el cableado de SQS y PCMS
la prensa a PCMS . _, . .
* Revise la colocacion de SQS y PCMS teniendo en cuenta la veloci-
dad del ariete
Error de estado de SQS (el nivel del estado de SQS no es el esperado du-
215 Falla en el control de Revise el estado de | rante el ciclo de prensado)
) la prensa SQS e Revise el cableado de la entrada SQS
e Revise la colocacion del sensor de SQS y su funcionalidad
Error de estado de PCMS (el nivel de estado de PCMS no es el esperado du-
716 Falla en el control de Revise el estado de | rante el ciclo de prensado)
) la prensa PCMS * Revise el cableado de la entrada PCMS
e Revise la colocacion del sensor de PCMS y su funcionalidad
Error de estado de TOS (el nivel de estado de TOS no es el esperado durante
717 Falla en el control de Revise el estado de | €l ciclo de prensado)

la prensa

TOS
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* Revise el cableado de la entrada TOS
* Revise la colocacién del sensor de TOS y su funcionalidad
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Cédigo de Falla

Mensaje Mostrado

Mensaje Adicional

Pasos para resolver

7.18

10.xx

Falla en el control de
la prensa

Falla interna

Revise el estado de
BOS

Error de estado de BOS (el nivel de estado de BOS no es el esperado du-
rante el ciclo de prensado)

¢ Revise el cableado de la entrada BOS

e Revise la colocacion del sensor de BOS y su funcionalidad

Falla Interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291)

Para cédigos de falla 4.x, revise el registro de fallas para ver si hay fallas adicionales que permitan determinar el médulo especifico en que ocurrié la

falla original.

Cadigo de Falla

Mensaje Mostrado

Mensaje Adicional

Pasos para resolver

41

4.2

43-4.11

4.12

4.13

4.14

4.15-4.19

4.20

4.21-4.34

4.35

4.36 - 4.39

4.40 - 4.41

4.42

4.43

4.44 - 4.45

4.46 - 4.47

4.48

4.49 -4.55

4.56

4.57 -4.59
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Voltaje de alimenta-
cion bajo

Falla interna

Falla interna

Tiempo de espera de
configuracion

Tiempo de espera de
configuracion

Configuracién no con-
firmada

Falla interna

Terminal no asignado
en uso

Falla interna

Exceso de tempera-
tura

Falla interna

Fallo en el médulo de
comunicacion

Médulo no coincide

Falla de comunicacion
del médulo

Falla interna

Falla interna

Salida sin uso

Falla interna

Falla de comunicacion
pantalla

Falla interna

Verifique la fuente de
alimentacion

Revise la configura-
cion

Revise configuracion

Confirme configura-
cion

Compruebe terminal
XX

Revise la alimentacién
al médulo

Revise la alimentacién
del médulo

Revise el cableado de
salida

El voltaje de alimentacién cayé debajo del voltaje nominal por mas de 6 ms:
e Verifique el voltaje y la corriente nominal de su fuente de alimenta-
cién
e Verifigue que no exista una sobrecarga en las salidas que pueda
causar que la fuente de alimentacién limite la corriente

Un parametro de configuracion se ha corrompido. Para arreglar la configura-
cion:
e Reemplace la configuracion mediante el uso de una copia de segur-
idad de la configuracion
¢ Recree la configuracion utilizando el software y escribala en el con-
trolador de seguridad

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

El Controlador de Seguridad permanecié en el modo de Configuracion por
mas de una hora sin que ninguna tecla fuera pulsada.

El controlador de seguridad permanecioé en el modo de configuracion por
mas de una hora sin recibir ningin comando del software.

La configuracién no fue confirmada después de que fue editada:
e  Confirme la configuracion a través del software

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Esta terminal no estd mapeada a ningun dispositivo en la configuracion ac-
tual y no deberia esta activa:

e  Verifique el cableado

Falla interna — Péngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Se produjo una condicién de exceso de temperatura. Compruebe que las
condiciones de carga de salida y ambientales cumplan las especificaciones
del controlador de seguridad.

Falla interna — Péngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Un médulo de expansién de salidas perdié contacto con el Controlador
Base.

El médulo o los médulos detectados no coinciden con la configuracion del
controlador de seguridad.

Un moédulo de expansion perdié contacto con el Controlador Base.

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Se detect o voltaje en una terminal no confirmada.

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).

Falla en la Comunicacién de la Pantalla:
* Apague y encienda el controlador de seguridad. Si la falla persiste,
comuniquese con Banner Engineering (consulte Reparaciones y
Servicio de Garantia pagina 291

Falla interna — Pdngase en contacto con Banner Engineering (consulte Rep-
araciones y Servicio de Garantia pagina 291).
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Cédigo de Falla Mensaje Mostrado Mensaje Adicional Pasos para resolver

Revise si hay cortocir- | Una terminal de salida detectd un cortocircuito. Verifique la falla de la salida

4.60 Falla de salida . .
cuito para mas detalles.

15.4.2 Tabla de codigos de falla de SC10-2

La siguiente tabla presenta el cédigo de falla del controlador de seguridad, el mensaje que aparece y todo mensaje
adicional, asi como los pasos para resolver la falla.

El cédigo de error y el codigo de error avanzado conforman el codigo de falla del controlador de seguridad. El formato
para el cédigo de falla es el c6digo de falla ‘punto’ cédigo de error avanzado. Por ejemplo, un cédigo
de falla del controlador de seguridad de 2.1 esta representado por el cédigo de error 2 y un cédigo de error avanzado
1. El valor del indice del mensaje de error es el codigo de error y el cédigo de error avanzado juntos, € incluye un cero
inicial con el cédigo de error avanzado, si es necesario. Por ejemplo, un cédigo de falla del controlador de seguridad de
2.1 estd representado por el indice de mensaje de error 201. El valor del indice de mensaje de error es una manera
conveniente de obtener el cédigo de falla completo, con solo leer un registro Unico de 16 bits.

Descripcion del cédigo de

Cédigo de Falla Pasos para resolver

falla
11-1.2 Falla de salida Cambiar el controlador de seguridad
Falla Interna—Pdéngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
1.3-1.8 Falla interna o 9 9 9t P y
Garantia pagina 291)
1.9 Falla de salida Cambiar el controlador de seguridad
. Error en los tiempos de la secuencia:
1.10 Falla de salida . - ) .
¢ Realice un Restablecimiento del Sistema para eliminar la falla
En una entrada de dos canales o una entrada complementaria, con ambas entradas en el es-
tado de ejecucion, una de las entradas cambié al estado de parada y regresé al estado de
ejecucion:
En una entrada complementaria de dos canales con ambos pares de entradas en el estado
de ejecucion, uno de los pares de entrada cambié al estado de parada y regresé al estado de
2.1 Falla de concurrencia ejecucion:
e Verifique el cableado
e Compruebe las sefales de entrada
e Considere ajustar el tiempo del filtro del rebote de la sefal
e Entrada de ciclo
En una entrada de dos canales, o una entrada complementaria, una de las entradas cambié
al estado de ejecucion pero la otra entrada no hizo ese cambio en un lapso de 3 segundos:
En una entrada complementaria de dos canales, uno de los pares de entradas cambié al es-
tado de ejecucidn, pero el otro par de entradas no hizo ese cambio en un lapso de 3 segun-
2.2 Falla de simultaneidad dos:
e  Verifique el cableado
e Verifique el tiempo de la sefial de entrada
e Entrada de ciclo
En una entrada complementaria de dos canales con ambos pares de entradas en el estado
de ejecucion, una entrada de este par complementario cambi6 al estado de parada y regres6
al estado de ejecucion:
e Verifique el cableado
23025 Falla de concurrencia ~
e Compruebe las sefales de entrada
e Revise la fuente de poder que alimenta las sefiales de entrada
e Considere ajustar el tiempo del filtro del rebote de la sefial
e Entrada de ciclo
En una entrada complementaria de dos canales, una entrada del par complementario cambié
al estado de ejecucion, pero la otra entrada del mismo par no hizo ese cambio dentro del lim-
ite de tiempo:
24026 Falla de simultaneidad o
e  Verifique el cableado
e  Verifique el tiempo de la sefal de entrada
e Entrada de ciclo
Falla Interna—Pon n contact n Banner Engineering (vea R racion rvici
27 Falla interna alla ,e ’a- éngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
Garantia pagina 291)
La entrada permanece encendida:
28-29 Falla de entrada e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras fuentes de voltaje

e Compruebe la compatibilidad del dispositivo de entrada
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Cddigo de Falla

Descripcién del cédigo de
falla

Pasos para resolver

2.10

2.11-2.12

2.13

2.16-2.18

2.19

2.20

2.21

2.22-2.23

2.24

2.25

2.26

3.1

3.2

3.4

3.5

3.6

3.7

3.8

3.9

288

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla de entrada

Punta Abierta

Falla de entrada

Punta Abierta

Falla de entrada

Punta Abierta

Falla de entrada

e Compruebe que no exista un cortocircuito entre las entradas
e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

La entrada permanece apagada:
e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras fuentes de voltaje

e Compruebe si hay una punta abierta

Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no existan cortocircuitos a otras entradas u otras fuentes de voltaje

e Compruebe si hay una punta abierta

Los pulsos de prueba se estan perdiendo:
e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

e Compruebe si hay una punta abierta

e Compruebe si hay una sefial inestable en la entrada

Entrada activada durante la | Una entrada de control de dos manos fue activada (Encendida) mientras estaba en funcién

derivacion

Falla de entrada

Falla de entrada

Falla EDMxx

Falla EDMxx

Falla EDMxx

Falla EDMxx
Falla EDMxx

Falla EDMxx

Falla AVMxx

Falla de entrada

de derivacion.

Después de que se apago la salida de seguridad relacionada, la entrada AVM (Adjustable
Valve Monitoring) no se cerrd antes de que su temporizador de monitoreo AVM expirara:

* AVM puede estar desconectado. Revise el cableado hacia el AVM

e La AVM se desconecta, o su respuesta a la salida de seguridad apagar es demasia-
do lento

e Verifique el cableado del AVM
e Compruebe el ajuste de la sincronizacién; aumente el valor si es necesario
e Pdéngase en contacto con Banner Engineering

La entrada AVM cambi6 a estado abierto, pero debié haber cambiado a estado cerrado,
cuando la Salida de Seguridad relacionada fue ordenada a encender:

e AVM puede estar desconectado. Revise el cableado hacia el AVM

El contacto EDM abrié antes de encender las Salidas de seguridad:
e Compruebe que no existan contactores o relés atascados en la posicion de encen-
dido
e Verifique que no existan cables desconectados

Los contactos EDM no se cerraron en el lapso de 250 ms después de que las Salidas de se-
guridad se apagaron:
e Verifique la existencia de contactores o relevadores lentos o atascados en la posi-
cion de encendido

e Verifique que no existan cables desconectados

El par de contactos EDM presentan mas de 250 ms de desincronizacion

e Verifique la existencia de contactores o relevadores lentos o atascados en la posi-
cion de encendido

e  Verifigue que no existan cables desconectados

e Compruebe si hay una sefal inestable en la entrada

e Compruebe que no exista un cortocircuito a tierra

e Compruebe que no exista un cortocircuito entre las entradas

Después de que la Salida de Seguridad se apagé, la entrada AVM (Adjustable Valve Monitor-
ing) relacionada no cambi6 a su posicion de cerrado antes de que su temporizador de moni-
toreo AVM expirara:

e EI AVM podria estar desconectado o su respuesta al apagado de la Salida de Se-
guridad podria ser muy lenta

e Verifique la entrada AVM y luego realice un Restablecimiento del Sistema para elim-
inar la falla

La entrada AVM cambié a estado abierto, pero debié haber cambiado a estado cerrado,
cuando la Salida de Seguridad relacionada fue ordenada a encender:

* AVM puede estar desconectado. Revise el cableado hacia el AVM
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Cddigo de Falla

Descripcién del cédigo de

Pasos para resolver

falla
Falla Interna—Pon n contact n Banner Engineerin Reparacion rvici
310 Falla interna alla 1 el ’a : dngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
Garantia pagina 291)
El voltaje de alimentacién cayé debajo del voltaje nominal por mas de 6 ms:
a1 Voltaje de alimentacién ba- e Verifique el voltaje y la corriente nominal de su fuente de alimentacion
' jo e Verifique que no exista una sobrecarga en las salidas que pueda causar que la
fuente de alimentacion limite la corriente
Un parametro de configuracion se ha corrompido. Para arreglar la configuracién:
e Reemplace la configuracién mediante el uso de una copia de seguridad de la con-
4.2 Falla interna figuraciéon
* Recree la configuracién utilizando el software y escribala en el controlador de se-
guridad
453-412 Falla interna Falla In,tern,a'— Péngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
Garantia pagina 291).
413 Tiempo de espera de con- | El controlador de seguridad permanecié en el modo de configuracién por méas de una hora
’ figuracion sin recibir ningdn comando del software.
414 Configuracién no confirma- | La configuracién no fue confirmada después de que fue editada:
’ da e Confirme la configuracion a través del software
415-419 Falla interna Falla In,tern’a-— Péngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
Garantia pagina 291)
. . Esta terminal no estd mapeada a ningun dispositivo en la configuracion actual y no deberia
Terminal no asignado en .
4.20 esta activa:
uso
e Verifique el cableado
491-434 Falla interna Falla In,tern,a'— Péngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
Garantia pagina 291)
Se produjo una condicion de exceso de temperatura. Compruebe que las condiciones de
4.35 Exceso de temperatura ) . . .
carga de salida y ambientales cumplan las especificaciones del controlador de seguridad.
Falla Interna—Pdéngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
4.36-4.47 Falla interna rema-—rong ° ot P y
Garantia pagina 291)
4.48 Salida sin uso Se detect o voltaje en una terminal no confirmada.
Falla Interna—Pdéngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
4.49 - 4.59 Falla interna rerna—rong gineering (vea Rep y
Garantia pagina 291)
. Se detecto6 un terminal de salida con cortocircuito. Revise la falla de salida para obtener de-
4.60 Falla de salida
talles.
Falla Interna—Pdéngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
51-53 Falla interna L 9 9 9t P yS
Garantia pagina 291)
. Datos de configuracién no validos. Posible falla interna:
6.xx Falla interna . . o, .
e Intente escribir una nueva configuracion en el controlador de seguridad
Falla Interna—Pdéngase en contacto con Banner Engineering (vea Reparaciones y Servicio de
10.xx Falla interna 9as o ing (v P I y Servici

Garantia pagina 291)
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16 Componentes, modelos y accesorios

16.1 Piezas de Repuesto y Accesorios

Modelo Descripcion Producto que corresponde

SC-UsB2 Cable USB X8/SC26-2, SC10-2

SC-XMP2 Herramienta de programacion para SC-XM2/3 XS/SC26-2, SC10-2

DIN-SC Abrazadera lateral DIN XS/SC26-2, SC10-2

SC-XM2 Unidad de memoria externa para el XS/SC26-2 XS/SC26-2

SC-XM3 Unidad de memoria externa para el SC10-2 XS8/SC26-2, SC10-2

SC-TS2 Controlador de blogues con terminal de tornillo XS/SC26-2

SC-TS3 Médulo de expansion de bloques con terminal de tornillo XS/SC26-2

SC-TC2 Controlador con bloques de terminal de resorte XS/SC26-2

SC-TC3 Médulo de expansion con blogques de terminal de resorte XS/SC26-2

16.2 Set de Cables Ethernet
Cat5e Juego de Cables Blindados Cat5e Juego de Cables de Cruce Blindados Longitud

STPO7 STPX07 2.1 m (7 ft)
STP25 STPX25 7.62 m (25 ft)
STP50 STPX50 15.2 m (50 ft)
STP75 STPX75 22.9 m (75 ft)

16.3 Modulos de Interfaz

Consulte las fichas técnicas P/N 62822 y P/N 208873 y EDM y Conexién FSD pagina 67 para obtener mas informacion.

Modelo Voltaje de entrada Entradas Salldasdizsegun— Salidas auxiliares Rango de Salida Contactos EDM
IM-T-9A 3N.O. —
6 amperes
IM-T-11A 2 (conexion de dos 2 N.A. 1NC
24V CC 2NC

SR-IM-9A canales) 3 N.O. — Consulte la hoja de

datos para ver las
SR-IM-11A 2N.0. 1NC especificaciones

16.3.1 Contactores Mecanizados

Los contactores acoplados mecanicamente ofrecen una capacidad de carga adicional de 10 o 18 amp a algun sistema
de seguridad. Si se utilizan, se necesitan dos contactores por par de salidas de seguridad para la Categoria 4. Una
salida OSSD Uunica con 2 contactores puede conseguir la Categoria 3. Los contactos normalmente cerrados N.C. se
deben utilizar en un circuito de monitoreo de dispositivos externos (EDM).

Consulte EDM y Conexién FSD péagina 67 para mas informacion.

Modelo Fuente de Voltaje Entradas Salidas Rango de Salida
11-BG00-31-D-024 10 amperes
24V CC 2 (conexion de dos canales) 3N.O.y1N.C.
BF1801L-024 18 amperes
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17 Soporte y mantenimiento del producto
171 Limpieza

1. Desconecte la energia del controlador.
2. Limpie la carcasa de policarbonato y la pantalla (modelos con pantalla) con un pafio suave que haya sido hu-
medecido con un detergente suave y una solucion de agua tibia.

17.2 Reparaciones y Servicio de Garantia

Comuniguese con Banner Engineering para solucionar de problemas de este dispositivo. No intente ninguna reparacion
a este dispositivo de Banner, contiene piezas o componente que no se pueden cambiar en terreno. Si algun ingeniero
de aplicaciones de Banner determina que el dispositivo, alguna de las piezas o alguno de los componentes del disposi-
tivo esta defectuoso, le informara el procedimiento de autorizacion de devoluciéon de mercancia (RMA, por sus siglas en
inglés) de Banner.

ﬁ Importante: Si se le solicita devolver el dispositivo, empaquelo con cuidado. Puede haber dafios du-
rante el envio de devolucion que no estén cubiertos por la garantia.

Para ayudar a Banner Engineering con la solucion de un problema, mientras esta conectada la PC al controlador, vaya
a Ayuda en el software y haga clic en Informacion de soporte. Haga clic en Guardar diagnéstico del controlados (ubica-
do en Ayuda > Informacién de soporte) para generar un archivo que contenga la informacion de estado. Esta informa-
cion puede ser util para el equipo de soporte en Banner. envie el archivo a Banner siguiendo las instrucciones que
aparecen en pantalla.

17.3 Contactenos

La casa matriz de Banner Engineering Corporate se encuentra en:

9714 Tenth Avenue North Minneapolis, MN 55441, EE.UU. Teléfono: +1 888 373 6767

Para obtener informacion sobre nuestras sucursales en todo el mundo, visite www.bannerengineering.com.

17.4 Garantia Limitada de Banner Engineering Corp.

Banner Engineering Corp. garantiza que sus productos no tienen defectos de material ni de mano de obra, durante un afio después de la fecha de envio. Banner Engi-
neering Corp. reparara o cambiara, sin costo, todo producto de su fabricacién, que en el momento que sea devuelto a la fabrica, se encuentre que esta defectuoso
durante el periodo de garantia. Esta garantia no cubre dafios o responsabilidad por el mal uso, abuso o la aplicacion o la instalaciéon inadecuada del producto Banner.

ESTA GARANTIA LIMITADA ES EXCLUSIVA Y REEMPLAZA A TODAS LAS OTRAS GARANTIAS, SEAN EXPRESAS O IMPLICITAS (INCLUIDA, SIN LIMITACION, CUAL-
QUIER GARANTIA DE COMERCIABILIDAD O ADECUACION PARA UN FIN ESPECIFICO), Y SE DERIVEN DE LA EJECUCION, NEGOCIACION O USO COMERCIAL.

Esta garantia es exclusiva y esta limitada para la reparacion o, si asi lo decide Banner Engineering Corp., el cambio. EN NINGUN CASO BANNER ENGINEERING COPR.
SERA RESPONSABLE ANTE EL GOMPRADOR O ALGUNA OTRA PERSONA O ENTIDAD POR COSTOS ADIGIONALES, GASTOS, PERDIDAS, PERDIDA DE GANAN-
CIAS NI DANOS IMPREVISTOS, EMERGENTES O ESPECIALES QUE SURJAN DE CUALQUIER DEFECTO DEL PRODUCTO O DEL USO O INCAPACIDAD DE USO DEL
PRODUCTO, YA SEA QUE SE DERIVE DEL CONTRATO O DE LA GARANTIA, ESTATUTO, AGRAVIO, RESPONSABILIDAD OBJETIVA, NEGLIGENCIA O DE OTRO TIPO.

Banner Engineering Corp. se reserva el derecho a cambiar, modificar o mejorar el disefio del producto sin suponer ninguna obligacién o responsabilidad relacionada con
algun producto fabricado previamente por Banner Engineering Corp. Todo mal uso, abuso, o aplicacion o instalacién incorrectas de este producto, o el uso de este para
aplicaciones personales cuando se ha indicado que el producto no esta disefiado para dichos fines, invalidara la garantia del producto. Toda modificacién a este pro-
ducto sin la aprobacion expresa de Banner Engineering Corp invalidara las garantias del producto. Todas las especificaciones publicadas en este documento estan
sujetas a cambios; Banner se reserva el derecho de modificar las especificaciones del producto o actualizar la documentacion en cualquier momento. Las especifica-
ciones y la informacion del producto en idioma inglés tienen prioridad sobre la informacion entregada en otro idioma. Para obtener la versién mas reciente de la docu-
mentacion, consulte: www.bannerengineering.com.

Para informacion de patentes, consulte www.bannerengineering.com/patents.
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17.5 Banner Engineering Corp. Aviso de copyright del
software

Este software esta protegido por derechos de autor, secreto comercial y otras leyes de propiedad intelectual. Solo se le concede el derecho de usar el software y solo
para los fines descritos por Banner. Banner se reserva todos los demas derechos sobre este software. Siempre que haya obtenido una copia autorizada de este soft-
ware directamente de Banner, Banner le concede un derecho y una licencia limitados, exclusivos y no transferibles para usar este software.

Usted acepta no utilizar, ni permitir que terceros utilicen este software o contenido de una manera que viole las leyes, regulaciones o términos de uso aplicables bajo
este Acuerdo. Usted acuerda que no reproducird, modificard, copiard, reconstruird, vendera, comercializara ni revendera este software ni lo pondra a disposicion de
ningun servicio de alojamiento compartido de archivos o aplicaciones.

Invalidacién de garantfas. El uso de este software es bajo su propio riesgo, excepto como se describe en este acuerdo. Este software se proporciona "COMO ES". En la
medida méaxima permitida por la ley aplicable, Banner, sus afiliados y sus socios de canal renuncian a todas las garantias, expresas o implicitas, incluida cualquier ga-
rantia de que el software es apto para un propésito particular, titulo, comerciabilidad, pérdida de datos, no interferencia con o no infraccién de cualquier derecho de
propiedad intelectual, o la precision, confiabilidad, calidad o contenido en o vinculado a los servicios. Banner, sus afiliados y socios de canal no garantizan que los
servicios sean seguros, libres de errores, virus, interrupciones, errores, robos o destruccién. Si las exclusiones para las garantias implicitas no se aplican a usted, las
garantias implicitas estan limitadas a 60 dias a partir de la fecha del primer uso de este software.

Limitacién de responsabilidad e indemnizacién. Banner, sus afiliados y socios de canal no son responsables por dafios indirectos, especiales, incidentales, punitivos o
consecuentes, dafos relacionados con la corrupcion, seguridad, pérdida o robo de datos, virus, spyware, pérdida de negocios, ingresos, ganancias o inversiones, o por
el uso de software o hardware que no cumpla con los requisitos minimos de Banner. Las limitaciones anteriores se aplican incluso si Banner, sus afiliados y socios de
canal han sido informados sobre la posibilidad de dichos dafios. Este Acuerdo establece la responsabilidad total de Banner, sus afiliados y su recurso exclusivo con
respecto al uso del software. Acepta indemnizar y mantener a Banner, sus afiliados y socios de canal libres de cualquier reclamo, responsabilidad y gasto, incluidos los
honorarios y costos razonables de abogados, que surjan del uso de los Servicios o del incumplimiento de este Acuerdo (denominados colectivamente como "Reclama-
ciones"). Banner se reserva el derecho, a su exclusiva discrecion y por cuenta propia, de asumir la defensa y el control exclusivos de cualquier Reclamacion. Usted
acepta cooperar razonablemente seguin lo solicitado por Banner en la respuesta ante cualquier Reclamacion.
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18 Normas y Regulaciones

La lista de normas a continuacion se incluye como una conveniencia para los usuarios de este dispositivo de Banner.
La inclusion de las estdndares a continuacion no implica que el dispositivo cumple con cualquier norma especifica, dis-
tintos de los especificados en la seccion Especificaciones de este manual.

18.1 Normas Pertinentes para EE. UU.

ANSI B11.0 Safety of Machinery, General Requirements,
and Risk Assessment (Seguridad de la maquinaria, requi-
sitos generales y evaluaciones de riesgo)

ANSI B11.1 Mechanical Power Presses (Prensas mecani-
cas)

ANSI B11.2 Hydraulic Power Presses (Prensas hidrauli-
cas)

ANSI B11.3 Power Press Brakes (Frenos de prensas)
ANSI B11.4 Shears (Cizallas)

ANSI B11.5 Iron Workers (Herreros)

ANSI B11.6 Lathes (Tornos)

ANSI B11.7 Cold Headers and Cold Formers (Recalcado-
ras en frio y formadores en frio)

ANSI B11.8 Drilling, Milling, and Boring (Perforacion, fre-
sado y barrenado)

ANSI B11.9 Grinding Machines (Rectificadoras)

ANSI B11.10 Metal Sawing Machines (Maquina de aserra-
do de metales)

ANSI B11.11 Gear Cutting Machines (Cortadora de engra-
najes)
ANSI B11.12 Roll Forming and Roll Bending Machines

(Maquina de perfilado por rodillos y flexionadora con ro-
dillos)

ANSI B11.13 Single- and Multiple-Spindle Automatic Bar
and Chucking Machines (Maquinas de barra automatica

con varias puntas de eje o punta de eje Unica y torno de

plato)

ANSI B11.14 Coil Slitting Machines (Cortadora de bobi-
nas)

ANSI B11.15 Pipe, Tube, and Shape Bending Machines
(Maquina flexionadora de tubos y cafierias)

ANSI B11.16 Metal Powder Compacting Presses (Prensa
compactadora de polvo metalico)

ANSI B11.17 Horizontal Extrusion Presses (Prensas de
extrusion horizontal)

ANSI B11.18 Machinery and Machine Systems for the
Processing of Coiled Strip, Sheet, and Plate (Maquinaria y
sistemas de maquinas para procesamiento de flejes, bo-
binados, ldminas y planchas)

ANSI B11.19 Performance Ciriteria for Safeguarding (Cri-
terios de rendimiento para proteccién)

ANSI B11.20 Manufacturing Systems (Sistemas de fabri-
cacién)

ANSI B11.21 Machine Tools Using Lasers (Maquinas her-
ramienta que usan laser)

ANSI B11.22 Numerically Controlled Turning Machines
(Maquina para tornear controlado numéricamente)

ANSI B11.23 Machining Centers (Centros de maquinado)
ANSI B11.24 Transfer Machines (Maquina de recambio)

ANSI/RIA R15.06 Safety Requirements for Industrial Ro-
bots and Robot Systems (Requisitos de seguridad para
los robot industriales y sistemas de robots)

ANSI NFPA 79 Electrical Standard for Industrial Machinery
(Norma eléctrica para la maquinaria industrial)

ANSI/PMMI B155.1 Package Machinery and Packaging-
Related Converting Machinery — Safety Requirements
(Maquinaria envasadora y maquinaria de transformacién
relacionada con el envasado: requisitos de seguridad)

18.2 Normas Correspondientes de OSHA

Los siguientes documentos OSHA forman parte del: Codigo de Regulaciones Federales, Titulo 29, Partes 1900 a 1910
OSHA 29 CFR 1910.212 General Requirements for (Guarding of) All Machines (Los Requisitos Generales de OSHA 29

CFR 1910.212 para (proteccién de) todas las Maquinas)

OSHA 29 CFR 1910.147 The Control of Hazardous Energy (lockout/tagout) (El Control de la Energia Peligrosa (blo-

queo/marcado))

OSHA 29 CFR 1910.217 (Guarding of) Mechanical Power Presses ((Proteccion de) Prensas Mecanicas)
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18.3 Normas Europeas e Internacionales Pertinentes
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EN ISO 12100 Seguridad de la maquinaria - Principios generales para el disefio - Evaluacién de riesgos y reduccién de riesgos

ISO 13857 Seguridad de las maquinas. Distancias de seguridad para impedir que se alcancen zonas peligrosas con los miembros superiores e
inferiores

ISO 13850 (EN 418) Dispositivos de parada de emergencia, aspectos funcionales - Principios para el disefio

ISO 13851 Dispositivos de control a dos manos - Principios para el disefio y la seleccion

IEC 62061 Seguridad funcional de sistemas de control eléctricos, electrénicos y programables relacionados con la seguridad

EN ISO 13849-1 Piezas relacionadas con la seguridad de los sistemas de control

EN 13855 (EN 999) Posicionamiento de los dispositivos de proteccion con respecto a la velocidad de aproximacion de partes del cuerpo hu-
mano

1ISO 14119 (EN 1088) Dispositivos de inmovilizacién asociados a la proteccion - Principios de disefio y seleccion

EN 60204-1 Equipo eléctrico de maquinas Parte 1: Requisitos generales

IEC 61496 Equipo de proteccion electrosensible

IEC 60529 Grados de proteccion entregados por los recintos

IEC 60947-1 Equipo de conmutacion de bajo voltaje - Reglas generales

IEC 60947-5-1 Equipo de conmutacién de bajo voltaje - Dispositivos de circuito de control electromecanico

IEC 60947-5-5 Equipo de conmutacion de bajo voltaje - Dispositivos de parada de emergencia eléctrica con funcién de fijacién mecanica
IEC 61508 Seguridad funcional de sistemas eléctricos/electronicos/programables relacionados con la seguridad

IEC 62046 Seguridad de la maquinaria — Aplicaciones de equipo de proteccién para detectar la presencia de personas

ISO 16092-1 Seguridad de las maquinas herramienta. Prensas. Parte 1: Requisitos generales de seguridad

ISO 16092-3 Seguridad de las maquinas herramienta. Prensas. Parte 3: Requisitos de seguridad para prensas hidraulicas

ISO 16092-4 Seguridad de las maquinas herramienta. Prensas. Parte 4: Requisitos de seguridad para prensas neumaticas

ISO 4413 Transmisiones hidraulicas. Reglas generales y requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes

ISO 4414 Transmisiones neumaticas. Reglas generales y requisitos de seguridad para los sistemas y sus componentes
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19 Glosario

Reinicio automéatico

La configuracién de la operacién de control del dispositivo de
entrada de seguridad, donde se activara automaticamente la
salida de seguridad asignada cuando todos sus dispositivos de
entrada asociados estén en el estado de ejecucion.

Cambio de estado (COS) Contactos complementarios

El cambio de una sefial de entrada cuando se cambia del esta- Dos juegos de contactos que siempre estan en estados opues-
do Ejecucion a Parada o Parada a Ejecucion. tos.

Tiempo de eliminacién de rebote cerrado-abierto Simultaneo (también de simultaneidad)

Tiempo para mejorar una sefial de entrada inestable o el rebote El entorno en el que ambos canales deben estar apagados al
de los contactos de entrada para evitar el restablecimiento au- mismo tiempo antes de volver a encenderse. Si esto no se cum-
tomaético indeseado del controlador. Ajustable de 6 ms a 100 ple, la entrada estara en una condicion de falla.

ms. El valor predeterminado es de 6 ms (50 ms para sensores

de silencio).

Persona designada Doble canal

Persona o personas identificadas y designadas por escrito, por Tener lineas de sefales redundantes para cada entrada o salida
parte del empleador, como alguien entrenado adecuadamente y de seguridad.

calificado para llevar a cabo un procedimiento de verificacion

especifico.

Redundancia diversa
La practica de utilizar componentes, circuitos o el funciona-
miento de diferentes disefios, arquitecturas o funciones para

lograr la redundancia y reducir la posibilidad de fallas de modo
comun.

Falla

Un estado de un dispositivo que se caracteriza por la incapaci-

dad para realizar una funcién requerida, excepto la incapacidad
durante el mantenimiento preventivo u otras acciones previstas,
o por falta de recursos externos. Una falla es a menudo el resul-
tado de un desperfecto en el dispositivo mismo, pero puede ex-
istir sin desperfecto previo.

Proteccién fuerte (Fija)

Pantallas, barras u otras barreras mecanicas fijadas al bastidor
de la maquina para impedir la entrada de personal en las areas
peligrosas de una maquina, permitiendo visualizar el punto de
funcionamiento. El tamafio maximo de las aberturas esta deter-
minado por la norma aplicable, tal como la Tabla O-10 de
OSHA 29CFR1910.217, también llamada "protector de barrera
fija".

ISD

El protocolo de comunicacién de diagndstico en serie (ISD) en-
trega la informacién del rendimiento y el estado desde cada dis-
positivo en una cadena al controlador légico programable (PLC)
o a la HMI. Se envia una notificacion por la apertura o el cierre
de una puerta, sensores y actuadores que no coinciden o estan
desalineados y una gama de atributos adicionales de la salud
del sistema.

Tiempo de respuesta de la maquina Reinicio manual

El tiempo entre la activacion de un dispositivo de parada de El ajuste operativo de control del dispositivo de entrada de se-

maquina y el instante en el que las partes peligrosas de la ma- guridad, donde la salida de seguridad asignada solo se en-

quina alcanzan un estado seguro al ser puestas en reposo. ciende después de que se lleva a cabo un reinicio manual y si
los otros dispositivos de entrada asociados estan en estado de
ejecucion.
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Sefial de apagado

La sefal de salida de seguridad que se produce cuando al me-
nos uno de los dispositivos asociados a la sefial de entrada
cambia al estado de Parada. En este manual, se dice que la sal-
ida de seguridad esta desactivada o en estado Apagado cuan-
do la sefial nominal es 0 V dc.

Sefial activada

La sefal de salida de seguridad que se produce cuando la total-
idad de las sefales de los dispositivos de entrada asociados
cambian al estado de Ejecucioén. En este manual, se dice que la
salida de seguridad esta activada o en estado Encendido cuan-
do la sefial nominal es 24 V dc.

Tiempo de eliminacién de rebote abierto-cerrado

Tiempo para mejorar una sefal de entrada inestable o el rebote
de los contactos de entrada para evitar el arranque no deseado
de la maquina. Ajustable de 10 ms a 500 ms. El valor predeter-
minado es de 50 ms.

Peligro de paso

Un peligro de paso se asocia con aplicaciones en las que el
personal puede pasar a través de una proteccion (que emite
una orden de parada para eliminar el peligro) y el personal con-
tinda en el area protegida, como es el perimetro protegido. Pos-
teriormente, su presencia ya no se detecta y el peligro relacio-
nado da como resultado el arranque inesperado o reinicio de la
maguina mientras que el personal se encuentra dentro del area
protegida.

PELV

Energia protegida de bajo voltaje para circuitos con conexién a
tierra. Segun IEC 61140: "Un sistema PELV es un sistema eléc-
trico en el que el voltaje no debe exceder ELV (25 V CA RMS o
60 V CC libre de ondulacién) bajo condiciones normales, y bajo
condiciones de falla Unica, excepto fallas de tierra en otros cir-
cuitos".

Persona calificada

Persona que, por la posesion de un titulo o certificado de for-
macién profesional, o por sus extensos conocimientos, forma-
cion y experiencia reconocida, ha demostrado con éxito la ca-
pacidad de resolver problemas relacionados con la materia y el
trabajo.

Sefial de ejecucion

Sefial de entrada supervisada por el controlador que, cuando se
detecta, hace que una o mas salidas de seguridad se activen, si
sus otras sefales de entrada asociados también estan en esta-
do de Ejecucion.

SELV

Fuente de alimentacién separada o de seguridad de muy bajo
voltaje para circuitos sin conexién a tierra. Segun IEC 61140:
"Un sistema SELYV es un sistema eléctrico en el que el voltaje no
puede exceder ELV (25 V CA eficaz 0 60 V CC libre de ondula-
cion) en condiciones normales, y bajo condiciones de falla uni-
ca, incluyendo fallas de conexién a tierra en otros circuitos".

Prueba de arranque

Para ciertos dispositivos de seguridad, como las cortinas de se-
guridad o puertas de seguridad, puede ser una ventaja el pro-
bar el dispositivo en encendido al menos una vez para la fun-
cion apropiada.

Sefial de parada

Simultaneo (también Simultaneidad)

El entorno en el que ambos canales deben estar apagados al
mismo tiempo Y, cuando se activan de nuevo, tienen que en-
cender dentro de 3 segundos de diferencia. Si ambas condi-
ciones no se cumplen, la entrada estara en una condicién de
falla.

Canal simple

Tener solo una linea de sefal de entrada de seguridad o de sali-

da de seguridad.

296

La sefial de entrada supervisada por el controlador que, cuando
se detecta, hace que una o mas salidas de seguridad se desac-
tiven. En este manual, se dice que el dispositivo de entrada o la
sefial del dispositivo deben estar en el estado de Parada.

Reinicio del sistema

Un reinicio configurable de una o mas salidas de seguridad que
se activan después de que el Controlador se ha encendido,
cuando se ajusta para encendido manual o en situaciones de
blogueo (deteccion de fallas).

www.bannerengineering.com
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